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Posicionador electroneumdtico Tipo 3730-3
con comunicacién HART® . Serie 3730

c Ex
certified

Aplicacién

1D 0600000000

Posicionador de simple o doble efecto para el montaje en vélvulas de control neumdticas.
Autogijustable, se adapta automdticamente a la vélvula y al accionamiento.

Punto de consigna 4 a 20 mA
Carrera 3,6 a 300 mm
Angulo de giro 24 a 100°

El posicionador garantiza una relacién preestablecida entre
la posicién de la vélvula (magnitud regulada x) y la sefial de
mando (punto de consigna w). Compara la sefial de mando
procedente de un aparato de regulacién o de mando con la
carrera o éngulo de apertura de la vélvula y envia como se-
fial de salida y una presién de mando neumdtica.

Caracteristicas

*  Montaje sencillo en accionamientos lineales y rotativos
- Montaje integrado SAMSON (Fig. 1)
- Puente NAMUR (Fig. 2)
- Montaje en columnas segun IEC 60534-6-1
- Montaje segin VDI/VDE 3847
— Montaje en accionamiento rotfativo segdn
VDI/VDE 3845 (Fig. 3)
* Posicién de montaje del posicionador indiferente, pero no
colgando

¢ Fdcil configuracién mediante el selector por mends

* Pantalla con seleccién de la direccién de lectura, para una
cémoda lectura en cualquier posicién de montaje

e Configurable mediante un PC a través del puerto SSP con

el programa TROVIS-VIEW

e Puesta en marcha automdtica mediante cuatro modos de
inicializacién seleccionables

* Pardmetros preajustados, sélo se tienen que ajustar los
valores con desviacién respecto los estandares

¢ Sensor de carrera calibrado, sin engranaje susceptible al
desgaste

e Con el modo de inicializacién "Sub" (substitucién) se puede
cambiar el posicionador en caso de emergencia, con la
planta en marcha, sin poner la vélvula fuera de servicio.

* Pardmetros almacenados en EEPROM, protegidos contra
fallo de tensién

e Técnica 2 hilos, con baja resistencia de carga de 410 Q
¢ Limitacién de la presién de salida ajustable

e Funcién de cierre hermético ajustable

Fig. 1: Tipo 3730 montaje inte-
grado a accionamiento
neumdtico Tipo 3277
(nuevo disefio)

Fig. 2: Tipo 3730 montaje en
puente NAMUR

Fig. 3: Tipo 3730 montaje
segun VDI/VDE 3845

Fig. 4: Tipo 3730 - Sensor de posicién externo con vélvula para
microcaudales Tipo 3510

e Seguimiento automdtico del punto cero

e Sensor de temperatura y contador de horas de operacién

integrados

e Dos alarmas de posicién configurables de serie
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* Autodiagnéstico, avisos como recopilacién de estados se-
gon NE 107, emisién a través del contacto de aviso de
anomalias u opcionalmente por transmisor de posicién
analégico

e Diagnéstico EXPERTplus para vélvulas de regulacién inte-
grado, ver p T 8389

Ejecuciones

- Tipo 3730-3 - Posicionador i/p para vélvulas de regula-
cién, configurable localmente, comunicacién local a través
de puerto SSP, diagnéstico de vélvulas EXPERTplus, comu-
nicacién HART®

- Tipo 3730-6 - Posicionador i/p para vélvulas de regula-
cién, comunicacién HART®, configurable localmente, co-
municacién local a través del puerto SSP, diagnéstico de
vélvulas EXPERTplus, sensores de presién del aire de ali-
mentacién y de la presién de mando, ver B T 8384-6

Equipamiento adicional (opcional)

— Final de carrera inductivo con detector de ranura

— Transmisor de posicién analégico técnica 2-hilos

- Desaireacién forzosa con electrovdlvula

- Entrada binaria

— Sensor de posicién externo (Fig. 4)

- Entrada analégica x

- Ejecucién con carcasa de acero inoxidable

- Sensor de fugas para monitorizar el cierre hermético de
la vélvula

Principio de funcionamiento

El posicionador se monta en vélvulas de control neuméticas y
sirve para posicionar la vélvula (magnitud regulada x) segin
la sefial de mando (punto de consigna w). Compara la sefal
eléctrica de mando procedente de un aparato de regulacién o
de mando con la posicién o dngulo de abertura, y envia
como sefial de salida una presién de mando neumética (mag-
nitud de salida y) al accionamiento.

El posicionador se compone principalmente de un sistema
sensor de desplazamiento eléctrico (2), de un médulo i/p con
funcionamiento analégico, de un amplificador de sefial y de
electrénica con un microprocesador (5).

Cuando se produce una desviacién se conduce o desaloja
aire al accionamiento. Si es necesario se puede disminuir la
velocidad de los cambios en la sefial de presién con la restric-
cién Q. Mediante software se puede limitar la presién de
mando al accionamiento en 1,4 bar, 2,4 bar o 3,7 bar.
Mediante el regulador de caudal con ajuste fijo (9) se tiene un
pequefio caudal constante que se envia a la atmésfera para
mantener limpio el interior del posicionador y optimizar la
amplificacién de la sefial neumdtica. El convertidor i/p (6) se
alimenta a través del manorreductor (8) con una presién de
aire constante, que lo protege de posibles cambios en la pre-
sién de alimentacién.

Operacion

Se ha desarrollado un sencillo modo de operacién mediante
un Unico pulsador: girando el pulsador se seleccionan los pa-
rémetros y pulséndolo se activa el ajuste seleccionado. La es-
tructura del menG permite encontrar los parémetros uno de-
trés de ofro en un Gnico nivel: evitando la complicada bis-
queda en submenUs. Todos los parédmetros se pueden visuali-
zar y modificar localmente.

Como indicador tiene una pantalla, cuya direccién de lectura
se puede girar 180°.

A través del interruptor "Air to open/Air to close" se comunica
al posicionador el sentido de cierre de la vélvula. La indicacién
"0 %" corresponde con la posicién CERRADA de la véivula.
Pulsando INIT se inicializa el posicionador (Autotune), segin
los pardmetros (prejajustados. Después de la inicializacién el
posicionador funciona en régimen de regulacién.

Para la configuracién con el programa de SAMSON TRO-
VIS-VIEW, el posicionador posee una interfaz digital adicio-
nal, que se conecta al puerto RS-232 o al USB del PC.

Todos los pardmetros son accesibles via comunicacién HART®.
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Fig. 5: Diagrama funcional del posicionador Tipo 3730-3

14 Contactos limite por software
15 Salida avisos de anomalia

16 Pantalla

17 Mando electrovdlvula

18 Separador galvénico (opcional)
19 Convertidor DA

20 Interfaz de comunicacién

21 Conexién HART®

22 Entrada binaria BE (opcional)
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Tabla 1: Datos técnicos del posicionador Tipo 3730-3

Posicionador Tipo 3730-3

iLos equipos con versién Ex pueden tener limitaciones adicionales que se indican en el Certificado de
pruebal

estdtica

Montaje integrado a accionamiento Tipo 3277 3,6 a 30 mm
Carrera de la Aiustabl Montaje segun IEC 60534-6 (NAMUR) 3,6 a 300 mm
véivula |UsiaEe Montaije segin VDI/VDE 3847 3,6 a 300 mm
Montaje a accionamiento rotativo (VDI/VDE 3845) Angulo de apertura de 24 a 100°
ngr:gredn de Ajustable Dentro de la carrera/éngulo inicializado - La carrera se puede limitar a 1/5 de la méxima.
b d Margen de la sefial | 4 a 20 mA - Técnica 2-hilos, protegido contra inversién de polaridad - Margen minimo 4 mA
unto de
consigna w Limite de destruccién 100 mA

Corriente minima

3,6 mA para la indicacién - 3,8 mA para la operacién

Resistencia de carga

<8,2V (corresponde a 410 Q para 20 mA)

Presién alimentacién

1,4 a7 bar (20 a 105 psi)

Energia auxi-
liar

Calidad del aire
segun ISO 8573-1

Tamafio y densidad méx. de particula: clase 4 - Contenido de aceite: clase 3 - Presién de rocio: clase 3 o
como minimo 10 K por debajo de la menor temperatura ambiente posible

Presién de mando (salida)

De 0 bar hasta presién aire de alimentacién - Limitable por software a 1,4 bar/2,4 bar/3,7 bar 0,2 bar

Lineal/isoporcentual/isoporcentual inversa

. Ajustable Definida por el usuario (via software y comunicacién)
Caracteristica Vélvula de mariposa, de obturador excéntrico y de sector de bola: lineal/isoporcentual
Desviacién <1%
Histéresis <0,3 %
Sensibilidad de reaccién <0,1 %

Tiempo de recorrido

Aireacién y desaireacién ajustables separadamente por software hasta 240 s

Sentido de movimiento

Reversible

Consumo de aire, estacionario

Independiente de la alimentacién aprox. 110 1,/h

Suministro de Llenado

con Ap = é bar: 8,5m.3/h con Ap = 1,4 bar: 3,0 m 3/h Kyméx (20 °c) = 0,09

aire Desaireacién

con Ap = 6 bar: 14,0 m 3/h con Ap = 1,4 bar: 4,5m3/h Kymax (20°c) = 0,15

Temperatura ambiente admisible

—20 a +80 °C (todas las ejecuciones)

-45 a +80 °C con racor para cables metdlico

-55 a +80 °C ejec. especial para bajas temperaturas con racor para cables metélico (sobre demanda)
Los equipos Ex pueden tener limitaciones de temperatura adicionales que se indican en el Certificado
de prueba.

Temperatura

<0,15%/10K

Influencias Energia auxiliar

Ninguna

Vibraciones

<0,25 % a 2000 Hz y 4 g segun IEC 770

Compatibilidad electromagnética

Cumple las normas EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 y NE 21.

Conexiones eléctricas

1 racor para cables M20 x 1,5 para margen de fijacién 6 a 12 mm
Disponibles dos orificios roscados M20 x 1,5 adicionales
Bornes roscados para seccién de cable de 0,2 a 2,5 mm?

Tipo de proteccién

IP 66/NEMA 4X

Uso en sistemas instrumentados de
seguridad (SIL)

Desaireacién segura para punto de
consigna O mA y cuando se usa una
electrovalvula opcional

La vélvula de control cumple la idoneidad sistemética como componente en lazos de seguridad para la
desaireacién segura en consideracién de la IEC 61508.

Se puede usar en aplicaciones hasta SIL 2 (aparato Gnico/HFT = 0) y SIL 3 (conexién redundante/
HFT = 1) en consideracién de la IEC 61511 y de la tolerancia de fallos de Hardware.

Proteccién Ex

Ver Tabla 3

Comunicacién (local)

Interfaz SAMSON SSP y adaptador interfaz serie

Software requerido (SSP)

TROVIS-VIEW con médulo de base de datos 3730-3

Comunicacién (HART®)

Protocolo de comunicacién de campo HART®
Impedancia en el margen de frecuencia HART®: recepcién 350 a 450 Q - envio aprox. 115 Q

Software Para terminal manual | Device Description para Tipo 3730-3

requeri@do Para PC Archivo DTM segin especificacién 1.2, apropiado para integrar el equipo en aplicaciones marco que
(HART®) ara soportan el uso de FDT/DTM (p. ej. PACTware); disponibles ofras integraciones (p. j. AMS, PDM)
Conformidad C€: [H[
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Contactos binarios

Entrada binaria de un controlador légico programable
segun EN 61131-2,
P.= 400 mW o para conectar a un amplificador inversor

NAMUR segin EN 60947-5-6

Para conectar a

Amplificador inversor NAMUR segin
EN 60947-5-6

2 contactos limite por software protegidos contra inversién de polaridad, libre de potencial, conmutacién

configurable, ajuste de fabrica seg. tabla

Ejecucion No Ex Ex
E:;cﬁo dela No excitado No conduce <1,0mA
Excitado Conduce (R = 348 Q) =2,2 mA
1 contacto aviso de anomalia
Ejecucién No Ex Ex
Esadodela  Ningtn avisode | cnce (R - 348 ) >2,2 mA
Aviso de anomalia No conduce <1,0 mA
Materiales
Carcasa Fundic':ién a presic')p de. 0|Uminio !EN AC-A|SH 2§Fe) (EN AC-.443.00) segin DIN EN 1706 - Cromada y
revestida de material sintético - Ejecucién especial de acero inoxidable 1.4408
Piezas exteriores Acero inoxidable 1.4404/316L
Racor para cables Poliamida, negro M20 x 1,5
Peso Carcasa de fundicién de aluminio: aprox. 1,0 kg

Carcasa de acero inoxidable: aprox. 2,2 kg

Tabla 2: Opciones para el posicionador Tipo 3730-3

Electrovélvula - Aprobacién segon IEC 61508/SIL

estdtica 40 V
Entrada U-57V

Potencia consumida | =

24V DC - Con separacién galvénica y protegido contra inversién de polaridad - Limite de destruccién

(corresponde a 4,8 mA para 24 V/114 mW)

3840 Q
Sefial "0" sin conmutacién <12V (desaireacién segura con 0 V)
Sefial "1" conmutacién segura >19V
Tiempo de vida > 5 x 106 conmutaciones
Coeficiente K, 0,15
Transmisor de posicién analégico Transmisor técnica 2-hilos, con separacién galvénica
Energia auxiliar 12 a 30 V DC - Protegido contra inversién de polaridad - Limite de destruccién estética 40 V
Sefial de salida 4020 mA
Sentido de actuacién Reversible
Margen de trabajo -10a+114%
Caracteristica Lineal
Histéresis Como posicionador
Influencia altas frecuencias Como posicionador
Otras influencias Como posicionador
Alarma Se puede activar con corriente minima de 2,4 +0,1 mA o0 21,6 0,1 mA
Final de carrera inductivo Para conectar a amplificador inversor de sefial segin EN 60947-5-6.
de la marca Pepperl+Fuchs Se puede utilizar en combinacién con un final de carrera por software.
Detector de ranura Tipo SJ2-SN Placa de medicién no detectada: =3 mA; placa de medicién detectada: <1 mA

Sensor de posicién externo

Carrera de la vélvula Como posicionador

Cable

10 m - Flexible - Con conector M12 x 1 - Retardante a las llamas segin VDE 0472
Resistente al aceite, grasa y refrigerante asi como otros medios agresivos

T t biente admisibl . . N o0
emperq ura amiiente admisible ciones 0d|C|on<J|es segun e| CeI’fIFICGdO de prueba.

—40 a +90 °C con conexién rigida entre posicionador y sensor de posicién - Para equipos Ex limita-

Resistencia a vibraciones Hasta 10 g en el margen de 10 a 2000 Hz
Tipo de proteccién IP 67

Sensor de fugas - Adecuado para servicio en zonas Ex

Margen de temperatura -40 a +130 °C

Par de apriete 20 5 Nm
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Entrada binaria - Separacién galvénica

- Conmutacién configurable por software (TROVIS-VIEW, DTM)

Comportamiento de conmutacién "activo" (ajuste de fébrica)

Conexién

Para conmutador externo (contacto libre de potencial) o contacto relé

Datos eléctricos

Tensién circuito abierto si el contacto estd abierto: max. 10V
Corriente continua pulsada con valor pico 100 mA y valor eficaz 0,01 mA si el contacto estd cerrado

Cerrado, R<20 Q

Estado de conmutacién "ON" (ajuste de fabrica)

Contact
onlacto Abierto, R > 400 Q

Estado de conmutacién "OFF" (ajuste de fdbrica)

Comportamiento de conmutacién "pasivo

Conexién

Para corriente continua aplicada externamente, protegido contra inversién de polaridad

Datos eléctricos

3... 30V - Limite de destruccién estdtica: 40 V - Potencia consumida para 24 V: 3,7 mA

>6V

Estado de conmutacién "ON" (ajuste de fabrica)

Voltaj
ordie <1V

Estado de conmutacién "OFF" (ajuste de fébrica)

Entrada analégica x - Separacién galvénica - Entrada para posicién de vélvula medida externamente

Sefial de entrada

4 a 20 mA - Protegida contra inversién de polaridad - Margen minimo 6,4 mA

Datos eléctricos

Tensién de carga para 20 mA: 6,0 V - Impedancia para 20 mA: 300 Q - Capacidad de sobrecarga
24V AC/DC

Tabla 3: Resumen de las aprobaciones concedidas

Tipo | Aprobacién Proteccién Ex/anotaciones
@ Nomero PTB 02 ATEX 2174 I12GExiallC Gb
Il 2 D Ex ia lIC T80°C Db
1)
Fecha 14/02/2017 Il 2 D Ex tb IlIC T80°C Db
NUmero 2020322307001016
CCC Ex Fecha 04/09/2020 Ex ia IC T4 ~ T6 Gb, Ex iaD 21 T80
Vélido hasta 03/09/2025
NUmero A/P/HQ/MH/104/6864
Ex ia IC T6.T4 Gb
CCoE Fecha 30/08/2021 Ex nA IIC T6 Ge
Vélido hasta 31/12/2025
ECE Nomero IECEx PTB 05.0008X Ex ia IC T6..T4 Gb;
X . o
Fecha 30/11/2016 Ex ia llIC T80°C Db
NUmero RU C-DE.AA87.B.01278 1Ex ia IC T6..T4 Gb;
[H[ E Fecha 30/11/2018 Ex ia lIC T80°C Db;
Vélido hasta ~ 29/11/2023 Ex tb IlIC T80°C Db
Ndmero IEx 13.0161X 15/ i X
Ex ia ICT6/T5/T4 Gb, Ex ia lIC T80 °C D!
INMETRO Fecha 28/08/2019 Ex th IIC T80 °C Db
Vélido hasta 27/08/2022
Ndmero GYJ17.1408X b
Ex ia ICT4~T6 G
NEPSI Fecha 21/11/2017 Ex iaD 21 T80
Vélido hasta 20/11/2022
Nomero ZETC/35/2021 ]
112G ExiallCT6..T4 G
_ |TREMU 1055 Fecha 26/07/2021 Il 2D Ex ia IC T80 °C Db
P Vélido hasta 25/07/2024
Ex ia IC T6; Clase I, Zona O;
Nomero 1330129 Clase I, Grupos A,B,C,D;
CSA Clase Il, Grupos E,F.G;
Fecha 11/10/2021 Clase |, Zona 2;Clase |, Div.2 Grupos A B,C,D;
Clase Il, Div.2 Grupos E,F.G
Nomero 3012394 Clase |, Zona 0 AEx ia IIC;
FM Clase I, II, Ill; Div. 1, Grupos A, B, C, D, E, F, G;
Q Fecha 11/08/2011 Clase I, Div. 2, Grupos A, B, C, D; Clase II, Il. Div. 2, Grupos F. G
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Tipo | Aprobacién Proteccién Ex/anotaciones
NoUmero PTB 02 ATEX 2174
@ 1 11 2 D Ex tb lIC T80°C Db
Fecha 14/02/2017
NUmero 2020322307001016
CCC Ex Fecha 04/09/2020 Ex tD A21 IP66 T80 °C
Vdlido hasta 03/09/2025
Nomero IECEx PTB 05.0008X
IECEx Ex tb IIIC T80°C Db
Fecha 30/11/2016
NUmero IEx 13.0161X
Ex tb IC T80 °C Db
INMETRO Fecha 28/08/2019 Ex nA IIC T6 Ge, Ex e llIC T80 °C D,
Vélido hasta  27/08/2022
Nomero ZETC/35/2021
TR CMU 1055 Fecha 26/07/2021 11 2D Ex tb IIIC T80 °C Db
7o)
5P Vdlido hasta 25/07/2024
@ Nomero PTB 03 ATEX 2180 X I 3G Ex nA Il T6 Gc,
2 Fecha 30/06/2016 I 3D Ex tc llIC T80°C Db
NUmero 2020322307001016
CCC Ex Fecha 04/09/2020 Ex nAIIC T4 ~ T6 Gc, Ex tD A22 IP66 T80 °C
Vélido hasta ~ 03/09/2025
Nomero RU C-DE.AA87.B.01278 2Ex ic IIC T6..T4 Ge:
FAL E Fecha 30/11/2018 2Ex nA IIC T6..T4 Ge X;
Vélido hasta ~ 29/11/2023 Ex tc lIC T8O°C De X
Nomero IECEx PTB 05.0008X
IECEx Ex nA IIC Té Gc, Ex tc llIC T80°C Dc
Fecha 30/11/2016
N0Umero GYJ17.1408X Ex ic IC T4~T6 G
NEPSI Fecha 21/11/2017 Ex nA lIC T4~Té Gc;
Vélido hasta ~ 20/11/2022 Ex 1D A22 IP66 TBO°C
Nomero ZETC/35/2021
I 3G Ex ic nA IIC T6 Gc
o | TREMU 1055 Fecha 26/07/2021 Il 3D Ex e IlIC T80 °C Dc IP66
G Vdlido hasta 25/07/2024
o NoUmero PTB 03 ATEX 2211 X
O o Il 2G Ex d[ia] IC T6 Gb
TR € Fecha 22/10/2003  dlie]

) Certificado CE de prueba de tipo
2 Declaracién de Conformidad

Certificado Ex-d para la barrera de campo Tipo 3770 ver hoja técnica B T 8379.
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Montaije del posicionador

El posicionador i/p Tipo 3730 se puede montar integrado al
accionamiento Tipo 3277 (175 a 750 cm?). En los acciona-
mientos "véstago saliendo del accionamiento por la fuerza de
los resortes" el aire se conduce al accionamiento a través de
unos conductos infernos. En accionamientos con posicién de
seguridad "vdstago entrando al accionamiento por la fuerza
de los resortes" el aire se conduce al accionamiento a través
de un tubo exterior prefabricado.

Utilizando las piezas de montaje adecuadas, el posicionador
también se puede montar en vélvulas segin IEC 60534-6-1
(recomendaciones NAMUR). El lado de montaije es indiferente.

Para el montaje en el accionamiento Tipo 3278 u otros accio-
namientos rotativos segin VDI/VDE 3845 se necesita un
puente universal. El movimiento rotativo del accionamiento se
transmite al posicionador a través de un disco de acopla-
miento con indicacién de la carrera.

Esté disponible una ejecucién especial adecuada para el
montaje del posicionador segin VDI/VDE 3847. Este tipo de
montaije facilita el cambio répido del posicionador con el pro-
ceso en marcha mediante el bloqueo del accionamiento. El
posicionador se puede montar integrado al accionamiento
Tipo 3277 usando un éngulo adaptador y un bloque de co-
nexién o bien, con un bloque de conexién NAMUR adicional
se puede montar a vélvulas con puente NAMUR.

Para los accionamientos de doble efecto sin resortes es necesa-
rio un amplificador inversor para invertir la sefial de presién.

Dimensiones en mm

210

4

Montaije integrado

Output (38)

Supply (9)

86

o3
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Conector para
manémetro
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Sensor de posicién
externo
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Montaje en accionamiento rotativo
VDI/VDE 3845 (Sep. 2010)
Nivel de fijacién 1
Tamaiio AA1 a AA4

Ejecucién estandar | Output Y,
[ | l 052 Output Yy Supply (9
[=i | ﬁ /
| | ! 4
el = g ]
09 —
T [T f, r |
Placa de conexiones ‘ a8y ] 58
G Vi o Va NPT OE=0 '\“
- + By Output Yy Output Yy
—50— ’i’ fffff “ﬁ#j Amplificador inversor
130 Tipo 3710 (opcional)
150
Kit de montaje dngulo de acero CrNiMo
G ©
I - o
— O © o
164
Ejecucion robusta
Output Yy
[—] L [ %» 052 Output Yy Supply (9)
= ( T
| |
ha=ld W ? .
0 -Oe 8 )
i
Placa de conexiones < 8
GuowsNPT ||| 39
1 T Output Y, Amplificador Output Y,
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Texto para pedidos
Posicionador Tipo 3730-3...

Sin bloque de conexiones neumdticas
(sélo para montaije integrado a Tipo 3277)

Con bloque de conexiones neumdticas 1SO 228/1-G 4
Con bloque de conexiones neumdticas 4-18 NPT
Sin/con manémetro hasta méx. 6 bar

Montaje en accionamiento Tipo 3277 (175 a 750 cm?)

Montaje segin [EC 60534-6-1 (NAMUR)
carrera: ... mm, si aplica diam. de las columnas: ... mm

Montaje segun VDI/VDE 3847

carrera: ... mm, si aplica didm. de las columnas: ... mm

Montaje en accionamiento rotativo Tipo 3278
(160/320 cm?), kit de montaje con éngulo de acero Cr-
NiMo o montaje robusto

Montaje en accionamiento rotativo segin VDI/VDE 3845,
kit de montaje con éngulo de acero CrNiMo o montaje
robusto

Amplificador inversor neumético para accionamiento de
doble efecto con conexién segin 1SO 228/1-G Y o
4-18 NPT

Adaptador de M20 x 1,5 a V2 NPT
Racor para cables metélico

Ejecucién especial con carcasa de acero CrNiMo
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Cédigo de producto

Posicionador

x 0 x 0 0 x 0 x «x

Tipo3730-3 x x X X X X X
Con pantalla y Autotune, comunicacién HART®, 4 ... 20 mA
2 contactos limite por software, 1 contacto aviso de anomalias
Proteccién Ex |
Sin 0
ATEX 11 2 G Ex ia lIC Gb; Il 2 D Ex ia IIIC T80°C Db 1
CSA  Exia lICT6; Clase I, Zona O; Clase I, Grupos A, B, C, D; 3
Clase Il, Grupos E, F, G;
Clase |, Zona 2; Clase I, Div.2, Grupos A, B, C, D;
Clase Il, Div.2, Grupos E, F, G
FM Clase I, Zona 0 AEx ia IIC; Clase I, II, lll; Div. 1, Grupos A, B, C, D, E, F, G;
Clase I, Div. 2, Grupos A, B, C, D; Clase Il, lIl. Div. 2, Grupos F, G
ATEX 11 2D Ex tb IIC T8O°C Db 5
ATEX 1l 3G Ex nA 11 T6 Gg; Il 3D Ex tc llIC T80°C Db 8
Opcional (equipamiento adicional)
Final de carrera inductivo
Sin 0
Tipo SJ2-SN (normalmente cerrado) 1
Electrovélvula
Sin 0
Con, 24V DC 4
Transmisor de posicién
Sin 0
Con 1 0 0O
Sensor de posicién externo
Sin 0
Con 0 1
Preparado para su conexién 0 2
Entrada analégica x 0 0 0 300
Sensor de fugas |
Sin 0
Con 0 010
Entrada binaria |
Sin 0
Con 0 0 0 2
Diagnéstico
EXPERTplus
Material de la carcasa
Aluminio (estdndar)
Acero inoxidable 0
Para aplicaciones especiales
Sin 0
Equipo exento de sustancias inhibidoras de pintura 1
Conexién de desaireacién con rosca 4 NPT, parte posterior posicionador cerrada 2
Con orificio de desaireacién adicional y adaptador VDI/VDE-3847, 6
sin piezas para la toma de carrera
Con orificio de desaireacién adicional 7
Ejecucién especial
Sin 0 0
I[ECEx  Exia lIC T6..T4 Gb; Ex ia IIIC T8O°C Db 1 1 2
Ex tb IIC T80°C Db 5 3 4
Ex nA [IC Té Gc; Ex tc llIC T80°C Dc 8 1 3
EAC 1Ex ia lIC T6..T4 Gb; Ex ia IIIC T80°C Db; Ex tb IlIC T80°C Db 1 1 4
2Ex ic IC T6..T4 Gc; 2Ex nA IC T6..T4 Ge X; Ex tc ICT80°CDc X 8 2 0
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