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Wskazéwki dotyczqgce niniejszej instrukeji montazu i obstugi

Niniejsza instrukcja montazu i obstugi zawiera informacje umozliwiajqgce bezpieczny
montaz i bezpieczng obstuge urzqdzenia. Wskazéwki i zalecenia w niniejszej instrukgji
montazu i obstugi sq wigzqce w odniesieniu do urzqdzen firmy SAMSON.

2 W celu zapewnienia bezpiecznego i wlasciwego zastosowania urzqdzenia przed
rozpoczeciem uzytkowania starannie zapoznaé sie z niniejszq instrukcjq i zachowaé jq
na potrzeby wykorzystania w przysztosci.

2 W przypadku pytan wykraczajqgeych poza zakres niniejszej instrukcji montazu i obstugi

prosze kontaktowad sie z dziatem serwisu firmy SAMSON
(aftersalesservice@samson.de).

Instrukcje montazu i obstugi urzqdzer sq dostarczane wraz z nimi.
Aktualne wersje tych dokumentéw sq dostepne na stronie internetowej
www.samson.de > Service & Support > Downloads > Documentation.

Wskazoéwki i ich znaczenie

A\ NIEBEZPIECZENSTWO © WSKAZOWKA

Niebezpieczne sytuacje, ktére mogq Ostrzezenie przed uszkodzeniem
prowadzi¢ do utraty zycia lub powaznego urzadzenia.
okaleczenia ciata.

i Informacja

A\ OSTRZEZENIE dodatkowe wyjasnienia.

Sytuacje,, ktére moga prowadzié do utraty
zycia lub powaznego okaleczenia ciata.

%} Rada
wskazéwki praktyczne.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatar w celu zapewnienia bezpieczeristwa

1 Wskazéwki dotyczqgce bezpieczenstwa i dziatan w celu
zapewnienia bezpieczeristwa

Zastosowanie urzgdzenia zgodnie z przeznaczeniem

Ustawnik pozycyjny TROVIS 3793 firmy SAMSON jest montowany na sitowniku
pneumatycznym i stuzy do przyporzqdkowania sterowania zaworem do sygnatu
sterujgcego. Urzgdzenie mozna rozszerzyé o moduty pneumatyczne lub/i moduty
wymienne; jest ono przeznaczone do pracy w doktadnie okreslonych warunkach

(np. ciénienie robocze, temperatura). Z tego wzgledu uzytkownik urzgdzenia musi
zagwarantowaé, ze ustawnik pozycyjny bedzie stosowany tylko tam, gdzie warunki
eksploatacji odpowiadaijq kryteriom zawartym w danych technicznych. Jesli uzytkownik
chciatby wykorzysta¢ ustawnik pozycyjny do innych zastosowari lub w innych warunkach,
musi w tym celu skonsultowaé sie z firmg SAMSON.

Firma SAMSON nie odpowiada za szkody powstate z powodu niezastosowania sie do za-
leceri dotyczgcych stosowania urzgdzenia zgodnie z jego przeznaczeniem, ani za szkody
spowodowane dziataniem sit zewnetrznych lub innych zewnetrznych czynnikéw.

= Granice, obszary i mozliwosci zastosowania urzqdzenia podane sq w danych
technicznych.
Nieprawidiowe zastosowanie, kiére mozna przewidzieé kierujgc sie zdrowym
rozsqdkiem
Ustawnik pozycyjny TROVIS 3793 nie moze by¢ stosowany w nastepujacych warunkach:
- wartosci parametréw technicznych wykraczajgce poza wartosci graniczne okreslone
w danych technicznych i podczas doboru urzgdzenia.
Poza tym ponizsze dziatania nie spetniajg wymagania zgodnosci zastosowania urzqdzenia
z jego przeznaczeniem:
- stosowanie czesci zamiennych dostarczanych przez strony trzecie,

- wykonywanie nie opisanych czynnosci konserwacyinych.

Kwalifikacje uzytkownika

Ustawnik pozycyjny moze by¢ montowany, uruchamiany i poddawany konserwacii tylko
przez specjalistyczne personel stosujqcy sie do powszechnie uznanych zasad techniki. Spe-
cjalistyczny personel to, w rozumieniu niniejszej instrukcji montazu i obstugi, osoby, ktére ze
wzgledu na ich specjalistyczne wyksztatcenie, posiadang wiedze i doswiadczenie oraz zna-
jomosé odnosnych norm, sq w stanie ocenié powierzone im prace i ewentualne zagrozenia.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatar w celu zapewnienia bezpieczerstwa

W przypadku urzgdzen w wykonaniu z ochrong przeciwwybuchowg osoby te muszg mieé
wyksztatcenie lub byé¢ przeszkolone wzglednie posiada¢ uprawnienia do przeprowadzania
prac na urzgdzeniach z ochrong przeciwwybuchowq w instalacjach zagrozonych
wybuchem.

Srodki ochrony indywidualnej

Do bezposredniej obstugi ustawnika pozycyjnego nie jest wymagane stosowanie $rodkéw
ochronnych. Podczas zamontowywania i wymontowywania ustawnika moze zachodzié ko-
niecznos¢ przeprowadzania prac na podtgczonym zaworze.

= Stosowaé indywidualne $rodki ochronne wskazane w przynaleznej dokumentacii
zaworu.

= O koniecznos¢ stosowania innych srodkéw ochrony nalezy zapyta¢ operatora instalacii.

Zmiany i inne modyfikacje urzqdzenia

Zmiany, przebudowa i inne modyfikacje urzgdzenia nie sq przez nas autoryzowane. Podej-
mowane sg na wlasne ryzyko i mogq prowadzié miedzy innymi do zagrozenia dla bezpie-
czenstwa oraz do utraty przez urzqdzenie wlasciwosci wymaganych do jego stosowania.

Rozwigzania stuzqce zapewnieniu bezpieczenistwa

W przypadku przerwy w doptywie sprezonego powietrza ustawnik pozycyjny odpowietrza
sitownik, a zawér regulacyiny jest przestawiany w potozenie bezpieczeristwa wynikajqce

z funkeji sitownika. W przypadku zaniku zasilania elektrycznego wyijscia pneumatyczne
ustawnika pozycyjnego napowietrzajq lub odpowietrzajq go w zaleznosci od zastosowa-
nych modutéw pneumatycznych (patrz Tab. 14, str. 75).

Ostrzezenie przed pozostatymi niebezpieczeristwami

Ustawnik pozycyjny ma bezposredni wptyw na zawér regulacyjny. Aby zapobiec zagroze-
niom dla zycia i zdrowia ludzi lub uszkodzeniu urzqdzenia, ktére mogg spowodowaé me-
dium przeplywajqce przez zawér regulacyjny, panujgce w nim ciénienie robocze oraz ci-
$nienie nastawcze i ruchome elementy, uzytkownik i personel obstugowy muszq podjgé¢ od-
powiednie dziatania. W tym celu operator i uzytkownik urzgdzenia muszq stosowaé sie do
wszystkich wskazéwek informujgeych o niebezpieczenstwie i wskazéwek zawartych w ni-
niejszej instrukeji montazu i obstugi, w szczegélnosci dotyczqcych montowania, uruchamia-
nia i naprawiania urzqdzenia.

Jezeli wskutek zbyt wysokiego cisnienia powietrza zasilajgcego zaistniejg w sitowniku pneu-
matycznym niedopuszczalne ruchy lub sity, to cisnienie powietrza zasilajgcego nalezy ogra-
niczy¢ za pomocg odpowiedniej stacji redukeyjnej.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatar w celu zapewnienia bezpieczeristwa

Obowigzek dochowania starannosci przez operatora urzqdzenia

Uzytkownik urzgdzenia jest odpowiedzialny za prawidtowq eksploatacje oraz
przestrzeganie przepiséw bhp. Uzytkownik urzqdzenia ma obowigzek udostepnienia
personelowi obstugowemu niniejszej instrukcji montazu i obstugi oraz poinstruowania
personelu obstugowego w zakresie prawidtowej obstugi urzgdzenia. Ponadto uzytkownik
urzgdzenia musi upewni¢ sie, ze uzytkownik urzgdzenia lub osoby trzecie nie sq narazone
na niebezpieczenstwo.

Obowigzek dochowania starannosci przez uzytkownika urzqdzenia

Uzytkownik urzqdzenia musi byé zaznajomiony z niniejszq instrukcjg montazu i obstugi
i stosowaé sie do zawartych w niej wskazéwek dotyczqcych bezpieczenstwa, ostrzegaw-
czych i ogélnych. Ponadto uzytkownik urzgdzenia obstugowy musi byé zaznajomiony

z obowigzujgcymi przepisami bhp i stosowaé sie do nich.

Naprawa urzgdzer w wykonaniu Ex

Jezeli naprawiana jest czesé urzadzenia, od ktérej zalezy ochrona przeciwwybuchowa, to
mozna je ponownie uruchomié¢ dopiero wtedy, kiedy rzeczoznawca sprawdzi je pod
wzgledem zgodnosci z przepisami ochrony przeciwwybuchowej, wystawi stosowne
zaswiadczenie lub zaopatrzy urzqdzenie we wiasny znak kontroli. Mozna zrezygnowaé
z kontroli przez rzeczoznawce, jesli producent przed ponownym uruchomieniem podda
urzqgdzenie kontroli i w wypadku jej pomyslnego wyniku zaopatrzy urzqdzenie

w odpowiedni znak. Elementy odpowiedzialne za ochrone przeciwwybuchowg wolno
wymieniaé tylko na oryginalne elementy producenta poddane indywidualnej kontroli.

Urzqdzenia, ktére byly eksploatowane poza strefami zagrozonymi wybuchem, a ktére

w przysztosci majg byé¢ zamontowane w strefach zagrozonych wybuchem podlegaijg
wymaganiom dotyczgcym naprawianych urzgdzen. Przed zamontowaniem w strefach
zagrozonych wybuchem trzeba je podda¢ badaniu zgodnie z warunkami obowigzujgcymi
dla ,Naprawy urzqdzen w wykonaniu przeciwwybuchowym (Ex)”.

Wskazéwki dotyczgce konserwacii, kalibracji i prac wykonywanych na urzgdzeniu

= Na potrzeby badania, kalibracji i konfiguracji urzgdzenie podtgczaé do
iskrobezpiecznych obiegéw pradowych w strefach z ochrong przeciwwybuchowq i poza
nimi tylko za pomocg nadajnikéw prgdowych i napieciowych oraz instrumentéw
pomiarowych w wykonaniu iskrobezpiecznym!

= Nie przekraczaé¢ okreslonego w certyfikatach maks. natezenia prgdu w obwodach
iskrobezpiecznych!
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatar w celu zapewnienia bezpieczerstwa

Normy i dyrektywy obowigzujgce réwnolegle

Urzqdzenia oznakowane znakiem CE spetniajg wymagania dyrektywy 2014/30/UE,
2014/34/UE i RoHS 2011/65/UE. Odpowiednie deklaracje zgodnosci zamieszczono na
koricu niniejszej instrukcji montazu i obstugi.

Dokumenty obowigzujgce réwnolegle

Uzupetiajgco do niniejszej instrukcji montazu i obstugi obowigzujg nastepujace dokumen-
ty:

- instrukcja obstugi programu diagnostycznego zaworéw: P> EB 8389-2

— instrukcje montazu i obstugi urzadzen (zaworu, sitownika, wyposazenia dodatkowego
zaworu regulacyjnego...), na ktérych zostat zamontowany ustawnik pozycyiny.

1.1 Wskazéwki dotyczqgce sytuacji grozgcych powaznym
okaleczeniem ciata

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia wskutek powstania wybuchowej atmosfery!

Niewtasciwy sposéb zamontowania, eksploatacii lub konserwacii ustawnika
pozycyjnego w warunkach wybuchowej atmosfery moze prowadzi¢ do zaptonu
atmosfery i w wyniku tego do $mierci.

= Podczas montazu i instalowania urzqdzenia w strefach zagrozonych wybuchem sto-
sowac sie do zalecert EN 60079-14, VDE 0165 czesé 1.

= Montaz,eksploatacje i konserwacje ustawnika pozycyjnego zlecaé tylko osobom,
ktére maja wyksztatcenie lub by¢ przeszkolone wzglednie uprawnienia do przepro-
wadzania prac na urzgdzeniach z ochrong przeciwwybuchowg w instalacjach za-
grozonych wybuchem.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatar w celu zapewnienia bezpieczeristwa

1.2 Wskazéwki dotyczqgce sytuacji grozgcych okaleczeniem ciata

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo spowodowania okaleczen przez ruchome czeici zaworu!

Podczas inicjalizacji ustawnika pozycyjnego i podczas pracy zawér pokonuije caty skok.
Sieganie do wnetrza urzgdzenia moze spowodowaé zgniecenie dtoni.

= Podczas inicjalizacii nie siega¢ do jarzma zaworu i nie dotyka¢ ruchomych czesci
zaworu.

1.3 Wskazéwki dotyczqgce sytuacji grozgcych uszkodzeniem
urzqgdzenia

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego z powodu nieprawidtowego potozenia
montazowego!

= Ustawnika pozycyjnego nie montowaé tylng $ciankg do géry.

= Nie zaslepiaé ani nie zmniejszaé we wlasnym zakresie otworu odprowadzenia
zuzytego powietrza.

Nieprawidiowe dziatanie z powodu niewlasciwej kolejnosci czynnosci podczas

uruchomienial

Prawidtowe dzictania ustawnika pozycyjnego jest zapewnione tylko wtedy, gdy montaz
i uruchomienie przeprowadzono zgodnie z podang kolejnoscig wykonywania czynnosci.

= Ustawnik pozycyjny zamontowaé i uruchomié¢ zgodnie z opisem w rozdz. 5,
str. 41.

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego z powodu niewlasciwego zasilania

elekirycznego!

Zasilanie elektryczne ustawnika pozycyjnego musi by¢ doprowadzone ze zrédta prado-
wego energii elektryczne.

2> Wykorzystywaé tylko zrédto pradowe, nie napieciowe.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatar w celu zapewnienia bezpieczerstwa

Uszkodzenie i nieprawidtowe dziatanie ustawnika pozycyjnego z powodu
nieprawidlowego podigczenia do zaciskéw!

Prawidtowe dziatania ustawnika pozycyjnego wymaga podtgczenia do wskazanych
zaciskéw, zwlaszcza zastosowanych modutéw wymiennych.

> Wykonaé podigczenie elekiryczne ustawnika pozycyjnego i modutéw wymiennych
zgodnie przyporzqdkowaniem zaciskéw.

Uszkodzenie modutéw wymiennych wskutek wytadowania elektrostatycznego!

Podatne na to zjawisko czeséci mogq zostaé zniszczone juz przez mate wytadowana
elektrostatyczne (ESD: Electro Static Discharge).

= Zapewnié¢ ochrone przed wytadowaniami elektrostatycznymi zgodnie
z DIN EN 61340-5-1.

= Moduty wymienne sktadowaé tylko w ich oryginalnych opakowaniach.
Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego i modutéw wymiennych w wyniku
nieprawidtowego przyporzgdkowania gniazd!

Gniazda do podtgczenia modutéw wymiennych sq odpowiednio przypisane
(patrz rozdz. 6.2.2).

2 Moduty wymienne montowaé tylko w przewidzianych dla nich gniazdach.

Nieprawidfowe dziatanie z powodu braku inicjalizacii!

W trakcie inicjalizacji ustawnik pozycyiny jest przystosowywany do warunkéw zamonto-

wania. Dopiero po pozytywnie zakoriczonej inicjalizacji ustawnik pozycyiny jest gotowy

co pracy.

= Inicjalizacje przeprowadzié przy pierwszym uruchomieniu ustawnika pozycyjnego.

= Po zmianie sposobu zamontowania przeprowadzié ponowng inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

= Po wymianie/montazu dodatkowych modutéw pneumatycznych/wymiennych
przeprowadzié inicjalizacje ustawnika pozycyjnego.

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego w wyniku nieprawidtowego uziemienia

elekirycznych urzqdzen spawalniczych!

= Nie uziemiaé elektrycznych urzqdzer spawalniczych w poblizu ustawnika
pozycyjnego.

12
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatar w celu zapewnienia bezpieczeristwa

Uszkodzenie okienka w pokrywie wskutek niewtasciwego czyszczenial

Okienko w pokrywie wykonane jest z materiatu Makrolon® i érodki czyszczqce
o dziataniu $ciernym lub zawierajgce rozpuszczalniki mogq je uszkodzié.

= Nie wycieraé okienka w pokrywie na sucho.
= Nie stosowaé érodkéw czyszczqceych zawierajgeych chlor lub alkohol, o dziataniu
zrgcym, agresywnym lub $ciernym.

= Nie stosowaé szmatek $ciernych, szczotek itp.
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Oznaczenia umieszczone na urzgdzeniu

2 Oznaczenia umieszczone na urzgdzeniu

2.1

Wykonanie z ochrong
przeciwwybuchowgq (Ex)

Tabliczka znamionowa

Wykonanie bez ochrony
przeciwwybuchowej (Ex)

SAMSON TROVIS 3793 c € SAMSON TROVIS 3793 c €
HART®  Positioner HART®  Positioner
Supply 1 Supply 1
Input 2 Input 2
Pneumatic Single or double acting A Pneumatic Single or double acting A
output Independent single acting {6] B output Independent single acting {&] B
Pressure sensor Pressure sensor
13 A See technical data for ambient temperature
Firmware . 8  Hardware
A* See EU Type Exam. Certificate for further values Model 3793- 10
14 Var-ID = 11 Serial no.
Firmware. 8  Hardware 9 SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany
Model 3793 - 10
Var-ID = 11 Serialno. 12
SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany
1 cisnienie powietrza zasilajgcego
2 zakres sygnatu
3 modut pneumatyczny o dziataniu na wprost lub odwrotnym tak/nie
4 2 xniezalezny modut pneumatyczny o dziataniu na wprost tak/nie
5  gniazdo A zajete tak/nie
6 gniazdo B zajete tak/nie
7 czujnik ci$nienia tak/nie
8  wersja oprogramowania sprzetowego
9 wersja sprzetowa
10 nrmodelu
11 Var-ID
12 numer seryjny
13 grupa zaptonowa urzqdzer w wykonaniu przeciwwybuchowym (Ex)
14 wartoici graniczne temperatury zapisane w atescie urzqdzen
w wykonaniu przeciwwybuchowym (Ex)
14 EB 8493 PL



Oznaczenia umieszczone na urzqdzeniu

2.2 Moduty wymienne

Jezeli w ustawniku pozycyjnym TROVIS 3793 zamontowane sqg moduty wymienne (patrz
rozdz. 6.2), to dla kazdego modutu zamontowana jest na ustawniku opisujgca go tabliczka.

SAMSON 73799 Option module [1]
2

1 oznaczenie literowe modutu wymiennego
2 funkcja modutu wymiennego
= patrz Tab. 15, str. 81

2.3 Modut elekironiczny

m

— |~ =] =

o

opis gniazda modutu SERIAL INTERFACE 2
i -
wymlennego oﬁ E
(patrz rozdz. 6.2.2) = 2 +11 3

 —

a

zaciski podfgczenia

) ® | zasilania elektrycznego
SAMSON Module 3793 P» (patrz rozdz. 5.11.2)

E3793- 10

3758 10 nr modelu
Var-ID 11 11 Var-ID
Serialno. . 12 12 numer seryjny
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Oznaczenia umieszczone na urzgdzeniu

2.4 Kod urzgdzenia

Ustawnik pozycyjny TROVIS3793-x x x 0 x x x x x x x x 000 x0x0x0099 x x

z wyswietlaczem LCD, funkcjg autotuningu
i komunikacjg w protokole HART®

Ochrona przeciwwybuchowa Ex

I 2 G Ex ia IC T4/T6 Gb
I12D ExiallCT 85 °C Db

I 3G ExnA IIC T4/T6 Ge
Il 2D Extb ICT85°C Db

1Ex ia IC T4/T6 Gb X

Ex ia llIC T85°C Db X hhs
EAC ------<--s-~--lioeeiioeoooooo.

2Ex nA IIC T4/T6 Ge X 813

Ex tb IIIC T85°C Db X

Ex ia IC T4/T6 Gb D

Ex ia IC T 85 °C Db

Extb llIC T 85 °C Db 511
JECEX -=----<--==-<-Comcmoanmoootoaoe.

Ex nA IIC T4/T6 Ge 811

Ex tb IIC T 85 °C Db

IS Class I, I, Ill, Division 1,
Groups A, B, C, D, E, F, G; Type 4X
FM NI Class I, II, lll, Division 2, 130
Groups A, B, C, D, E, F, G; Type 4X
Class I, Zone 1, AEx ia IIC; Type 4X

Ex ia IC T6..T4 Gb

Ex iaD 21 185 112
Ex 1D A21 P66 T85°C 512
NEPSI oo 2 2L
Ex nA IC T6..T4 Ge 612

Ex tD A21 P66 T85°C

Ex nAIIC T4..T6 Gc 852
Uktad pneumatyczny

dziatanie na wprost/odwrotne, Ky = 0,35 01
dziatanie na wprost/odwrotne, Ky = 0,70 02

dziatanie na wprost, 2x niezalezny wspétczynnik

K, =0,35 03
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Oznaczenia umieszczone na urzqdzeniu

Ustawnik pozycyjny TROVIS3793-x x x 0 x x x x x x x x 000 x0x0x0099xx

Modut wymienny 1 (gniazdo C) | |
brak/modut zaslepiajacy 00

programowe wylqgczniki kraricowe + wyjscie binarne
(NAMUR), [N]

programowe wytqczniki kraricowe + wyjscie binarne (PLC), [X] " 1 1

10

nadaijnik pofozenia + wejécie/wyjscie binarne (NAMUR), [T] 4 0

wymuszone odpowietrzenie + wejicie/wyjscie binarne [V] 8 0

Modut wymienny 2 (gniazdo D)

brak/modut zaslepiajqcy 00
programowe wylqgczniki kraricowe + wyjscie binarne 10
(NAMUR), [N]

programowe wylqczniki kraricowe + wyiscie binarne (PLC), [X] V) 11
indukcyjne wytqczniki kraicowe + wyiscie binarne 15
(NAMUR), [P]; =50°C do +85°C

mechaniczne wytqgczniki kraricowe, [M]; ~40°C +85°C

nadaijnik pofozenia + wejécie/wyijscie binarne (NAMUR), [T] 40

Czujniki ci$nienia
brak 0

wykonanie standardowe (Supply 9, Output 138, Output 238);
-40°C +85°C

Podfqczenie elektryczne

M20 x 1,5 (1 x dtawik kablowy, 3 x korek zaslepiajacy) 1
2-14 NPT (1 x dtawik kablowy, 3 x korek zaslepiajqcy) 4

Materiat korpusu

aluminium (wykonanie standardowe) 0

Wykonania specjalne

brak

Dodatkowy certyfikat
brak

Dopuszczalna temperatura otoczenia
wykonanie standardowe: —20°C +85°C, dtawik kablowy z tworzywa sztucznego
-40°C +85°C, dfawik kablowy z metalu

-55°C do +85°C, wykonanie dla niskiej temperatury z dfawikiem kablowym
z metalu

EB 8493 PL
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Oznaczenia umieszczone na urzgdzeniu

Ustawnik pozycyjny TROVIS3793-x x x 0 x x x x x x x x 000 x0x0x0099xx

Wersja jezykowa komunikatéw na wyswietlaczu

wykonanie standardowe (angielski, niemiecki) 0

Wykonanie specjalne
brak 0
pokrywa urzqgdzenia bez okienka

Wersja sprzetowa
1.00.00 929
Wersja oprogramowania sprzetowego

1.00.05 96

1" Modut wymienny programowe wytqczniki kraricowe + wyjscie binarne (PLC), [X] nie jest dostepny w wykonaniu
z ochrong Ex.
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3 Budowa i sposéb dziatania

= patrz Rys. 1

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny ty-
pu TROVIS 3793 montowany na zaworach
z sifownikiem pneumatycznym stuzy do
przyporzadkowywania potozenia zaworu
(wielko$¢ regulowana x) do sygnatu nastaw-
czego (wielko$¢ zadana w). Elekiryczny sy-
gnat nastawczy z urzqdzenia regulacyjnego
lub sterujgcego jest poréwnywany ze sko-
kiem lub kgtem obrotu zaworu regulacyjne-
go i przetwarzany na cisnienie nastawcze.
Ustawnik pozycyjny skfada sie gtéwnie

z bezdotykowego przetwornika (2) potoze-

nia czfonu regulacyjnego, z uktadu pneuma-

tycznego i z uktadu elektronicznego z mi-
kroprocesorem (4). W wykonaniu standar-
dowym wyiscie realizuje funkcje dziatania
na wprost lub odwrotnego, tak ze zaréwno
wyijscie 138, jak i wyjécie 238 tworzq wiel-

kos¢ wyijsciowq i mogg doprowadzaé cisnie-

nie nastawcze do sitownika.

Urzqdzenie mozna skonfigurowaé¢ odpo-
wiednio do zastosowania, tak ze ustawnik
pozycyjny mozna wyposazyé w maks. dwa
moduty pneumatyczne (A, B) i wymienne
moduty elektroniczne (C, D). Moduty pneu-
matyczne sktadajq sie gtéwnie z mikropro-
cesora, przetwornika i/p z zamontowanym
za nim ttokiem przetgczajgcym. W zalezno-
$ci od sterowanego sifownika, mozna takze
zamkngé jedno wyjscie ustawnika pozycyi-
nego, aby mégt on pracowaé w trybie na
wprost. Moduty wymienne oferujq ponadto
mozliwo$é zamontowania indywidualnego
wyposazenia, np. w celu wykrywania pofo-

Budowa i sposéb dziatania

zen kraricowych. Stosowna lista znajduije sie
w rozdziale 6.2.1.

Potozenie zaworu jest przenoszone jako
skok lub kgt obrotu na dzwignie odczytujgcg
i w ten sposéb na przetwornik (2) pofozenia
i doprowadzane do mikroprocesora (4). Za-
pisany w mikroprocesorze algorytm PID po-
réwnuje warto$é rzeczywistq przetwornika
(2) potozenia ze statoprgdowym sygnatem 4
do 20 mA z urzqgdzenia regulacyjnego,
przeksztatconym przez przetwornik (3) ana-
logowo-cyfrowy. W przypadku uchybu re-
gulacji zmienia sie sposéb sterowania mo-
dutu pneumatycznego tak, ze modut pneu-
matyczny odpowiednio napowietrza lub od-
powietrza sitownik zaworu (1) regulacyjne-
go. Wskutek tego organ dtawigcy (np.
grzyb) zaworu regulacyjnego przyjmuje po-
tozenie odpowiednio do wartosci zadane;.
Powietrze zasilajgce jest doprowadzane do
modutu pneumatycznego, przy czym prze-
plyw sterowany przez modut moze by¢
ograniczany przez program komputerowy.

Do obstugi ustawnika pozycyjnego stuzy
przycisk obrotowy (9) umozliwiajgcy poru-
szanie sig po menu wyéwietlanym na wy-
$wietlaczu (8) w formie tekstowe;.

Rozszerzony program EXPERTplus do dia-
gnozowania zawordw |est zintegrowany

w ustawniku pozycyjnym. Dostarcza on in-
formacji o zaworze regulacyjnym i ustawni-
ku pozycyjnym oraz generuje komunikaty
diagnostyczne i stanu umozliwiajgce szybkie
wykrycie przyczyny zakfécenia w pracy.

EB 8493 PL
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Budowa i sposéb dziatania

Serial 6 9

Inferface % 8 [ A% [0-0 M
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FSK Wentiposition y
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pC C %K M.2

M.3

QO_I
i
|
|
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—4

>
o
I
O

AN

2 i|M.5
iz ah
e
Tle/# i
1 1
p/# :5

gniazdo do podigczenia modutu
pneumatycznego A
gniazdo do podtgczenia modutu

Exh é

>

| HBE—
D

Voo \ X pneumatycznego B
°>~\ % g & C gnlc;do do pod’{qczenla modutu
= 7 9 % I><I wymiennego C
Ug)' a2 2 _é D gniazdo do podigczenia modutu
O: 5 5 wymiennego D
1 zawdr regulacyjny M dostepne moduty wymienne patrz rozdz. 6.2, str. 79
2 przetwornik pofozenia M.T  programowe wyltqczniki kraricowe z wyjsciem binarnym
3 przetwornik analogowo-cyfrowy (A/D) (NAMUR)
4 mikroprocesor M.2  programowe wytqczniki kraricowe z wyjsciem binarnym (PLC)
5 czujniki cisnienia M.3  indukcyjne wylgczniki kraricowe z wyjsciem
6 interfejs komunikacyjny binarnym (NAMUR)
7 zlgcze HART® M.4  Mechaniczne wytqczniki krancowe
8 wyswietlacz M.5  nadaijniki potozenia z wejsciem i wyjsciem binarnym
9 przycisk obrotowy M.6  wymuszone odpowietrzenie z wejsciem i wyjsciem binarnym

Rys. 1: Schemat blokowy
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3.1 Wykonania

W zaleznosci od zastosowanych dostepnych
modutéw pneumatycznych elektropneumatycz-
ny ustawnik pozycyjny TROVIS 3793 moze
pracowaé w trybie na wprost lub odwrotnym.

Modutowa konstrukcja umozliwia ponadto
skorzystanie z réznych dodatkowych funkeji, za
pomocq ktérych ustawnik mozna na miejscu
dostosowa¢ do indywidualnych wymagan.

Szczegdtowe informacje na temat modutéw
wymiennych:
= patrz rozdz. 6, str. 73.

3.2 Warianty montazowe

Wykorzystujgc odpowiednie wyposazenie
dodatkowe (patrz rozdz. 3.5) ustawnik po-
zycyjny TROVIS 3793 mozna montowaé
w nastepujgcych wariantach:

- Montaz zintegrowany na sitowniku
typu 3277:
Ustawnik pozycyjny montuije sie na jarz-
mie, ci$nienie nastawcze jest doprowadza-
ne do sifownika za posrednictwem bloku
przylaczeniowego, w wykonaniu z potoze-
niem bezpieczenstwa ,trzpien sitownika
wysuwany na zewngtrz” przez kanat we-
whefrzny w jarzmie zaworu, w wykonaniu
z pofozeniem bezpieczenstwa ,trzpien si-
townika wciggany do wewngirz” przez ze-
whetfrzny przewdd ciénienia nastawczego.

= patrz rozdz. 5.3

- Montaz na sitownikach zgodnie
z [EC 60534-6:
Ustawnik pozycyjny montuje sig na
kgtowniku NAMUR zamontowanym na
zaworze regulacyjnym.

Budowa i sposéb dziatania

= patrz rozdz. 5.4

-~ Montaz na sitownikach obrotowych
zgodnie z VDI/VDE 3845:
Ustawnik pozycyjny montuje sie na si-
towniku obrotowym wykorzystujqc odpo-
wiednie wyposazenie dodatkowe.

= patrz rozdz. 5.5

- Montaz zgodnie z VDI/VDE 3847:
Montaz zgodnie z VDI/VDE 3847 w wy-
korzystaniem odpowiedniego wyposaze-
nia dodatkowego umozliwia szybkg wy-
miane ustawnika pozycyjnego podczas
biezqcej pracy instalacji.

= patrz rozdz. 5.7

3.3 Konfiguracja za pomocg
programu TROVIS-VIEW

Ustawnik pozycyjny mozna skonfigurowaé
za pomocq programu obstugowego TRO-
VIS-VIEW firmy SAMSON (wersja 4). W
tym celu cyfrowe gniazdo SAMSON SERIAL
INTERFACE (SSP) ustawnika pozycyjnego na-
lezy potaczyé za pomocq odpowiedniego
kabla z gniazdem USB komputera.

Program TROVIS-VIEW umozliwia tatwg pa-
rametryzacie ustawnika pozycyjnego i wizu-
alizacje parametréw procesu w trybie on-line.

i Informacja
TROVIS-VIEW jest bezptatnym programem,
ktéry mozna pobra¢ ze strony internetowej
firmy SAMSON pod adresem www.samson-
group.com > Service & Support > Down-
loads > TROVIS-VIEW.

EB 8493 PL
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Budowa i sposéb dziatania

3.4 Urzqgdzenie i elementy obstugi

AW

1 '%,\
S = —=\ M
N ==\ \0) .
DD\\E=ATT Kk

~ = A=

przytqcze uziemiajqce

interfejs SSP

zacisk przytgczeniowy wejscia sygnatu
przetqcznik obrotowy funkeji wymuszonego
odpowietrzania

wyswietlacz

przycisk obrotowy

przycisk inicjalizacji (INIT)

blokowanie potozenia watka

AWN =

© N OO

Rys. 2: Elementy obstugi
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Budowa i sposéb dziatania

3.5 Wyposazenie dodatkowe

Tab. 1: Wyposazenie dodatkowe - ogélnie

Oznaczenie Nr katalogowy
Ptytka zaslepiajgca przytacza pneumatyczne, z aluminium 1402-1079
Plytka zaslepiajaca przytacza pneumatyczne, ze stali nierdzewnej 1402-1438
tworzywo sztuczne, kolor czarny 8808-1011
(dla zaciskéw od 6 mm do 12 mm)
tworzywo sztuczne, kolor niebieski 8808-1012
(dla zaciskéw od 6 mm do 12 mm)
Dlawik kablowy M20 x 1,5 mosiqdz niklowany (dla zaciskéw od 6 mm do 12 mm) 1890-4875
mosiqdz niklowany (dla zaciskéw od 10 mm do 14 mm) 1992-8395
stal nierdzewna 1.4305 8808-0160
(dla zaciskéw od 8 mm do 14,5 mm)
Przejéciéwka z M20 x 1,5 na NPT Aluminium, powlekane proszkowo 0310-2149
Va stal nierdzewna 1400-7114
Dzwignia M 0510-0510
Dzwignia L 0510-0511
Dzwignia XL 0510-0512
Dzwignia XXL 0510-0525
TROVIS-VIEW 6661
Przejscidwka Isolated-USB-Interface (ztgcze SSP firmy SAMSON - ztgeze USB (PC)) 1400-9740
wraz z ptytg CD z programem TROVIS VIEW
Zestaw czesci zamiennych sktadajqcy sie z:
-2x u.szczelku profilowana przytgcza pneumatycznego 1402-1582
-4 x sito
- 2 x zaczep mocujqcy pokrywe
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Tab. 2: Montaz zintegrowany na sifowniku typu 3277 (patrz rozdz. 5.3)

Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Standardowy zestaw montazowy do montazu zintegrowanego na sifownikach o powierzchni 1400-7453
240 cm?, 350 cm?, 355 cm?, 700 cm?, 750 cm?
Bk prfocaet R G 1400-8819
ok przytaczeniowy z uszczelkami i $rubg mocujacq
P v : a NPT 1402-0901
Zestaw montazowy manometréw dla cisnienia do 6 bar stal nierdzewna/mosiqdz 1402-0938
(Output/Supply) stal nierdzewna/stal nierdzewna 1402-0939
Przewéd cisnienia nastawczego ze zlgczkg gwintowang ' Nr katalogowy
G '%/G ¥s 1400-6444
Sitownik o powierzchni 240 cm?, stal
Va NPT/% NPT 1402-0911
G /G ¥s 1400-6445
Sitownik o powierzchni 240 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/% NPT 1402-0912
G /G ¥s 1400-6446
Sitownik o powierzchni 350 cm?, stal
Va NPT/¥s NPT 1402-0913
G /G ¥s 1400-6447
Sitownik o powierzchni 350 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/¥s NPT 1402-0914
G /G ¥s 1402-0972
Sitownik o powierzchni 355 cm?, stal
Vs NPT/%s NPT 1402-0979
G Vu/G ¥s 1402-0973
Sitownik o powierzchni 355 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/%s NPT 1402-0980
GVi/G ¥ 1400-6448
Sitownik o powierzchni 700 cm?, stal
Va NPT/¥s NPT 1402-0915
G /G ¥s 1400-6449
Sitownik o powierzchni 700 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/¥s NPT 1402-0916
G /G ¥s 1402-0974
Sitownik o powierzchni 750 cm?, stal
Va NPT/¥s NPT 1402-0981
G /G ¥s 1402-0975
Sitownik o powierzchni 750 cm?, stal nierdzewna
Vs NPT/%s NPT 1402-0982

1 Dla kierunku dziatania ,trzpien sitownika weiggany do wewnatrz”;
przy napowietrzaniu gérnej komory membrany;
wentylowanie komory sprezyn przy kierunku dziatania ,frzpien sitownika wysuwany na zewngtrz”
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Tab. 3: Montaz na jarzmie NAMUR/na kolumnie ! zgodhie z IEC 60534-6 (patrz

rozdz. 5.4)
S e Do sitownika
gnia Nr katalogowy
Sitowniki innych producentéw oraz sitowniki typu 3271 z membrang
2 R
5do50 | M o powierzchni od 240 cm? do 750 cm? 1400-7454
14 do 100 L §|+own|k| innych producentéw i sitownik typu 3271 o powierzchni 1000 cm 1400-7455
i 1400-60 cm?
itowni i i 1120 i 2
Sitownik typu 3271 o powierzchni 1400-120 i 2800 cm? dla skoku 1400-7466
30 mm/60 mm
30 Iub 60 L Katownik montazowy dla sitownikéw skokowych firm Emerson i Masoneilan;
v dodatkowo wymagany odpowiedni dla skoku zestaw montazowy zgodnie 1400-6771
z IEC 60534-6, wybér zgodnie z opisem w wierszach powyzej.
Sitownik typu 25/50 firmy Valtek 1400-9554
od 40 do Sitowniki innych producentéw i sitownik typu 3271 o powierzchni 1400-120 !
200 | ™ {12800 cm2 dla skok 120 mm 1400-7456
od 60 do Sitowniki innych producentéw i sitownik typu 3271 o powierzchni 1400- i
300 | {250 cm? dla skoku 250 mm 1402:0806
Wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
fytka przyh . .. G Vs 1402-1434
a przytgczeniowa, aluminium
piytkap a4 NPT 1402-1435
bytka prayh | q G Vs 1402-1436
a przylgczeniowa, stal nierdzewna
iyt prayia 4 NPT 1402-1437
X 4 | G Vs 1402-1599
ucl manometréw, podwdjny, aluminium
v P " 4 NPT 1402-1600
G Vs 1402-1601
uchwyt manometréw, podwéiny, stal nierdzewna
/4 NPT 1402-1602
GVa 1402-1578
uchwyt manometréw, potréjny, aluminium
Va NPT 1402-1579
G 1402-1580
uchwyt manometréw, potréjny, stal nierdzewna
Va NPT 1402-1581
stal r\lerdzewncl/ 1402-0938
mosiqdz
zestaw montazowy manometréw, podwdiny, dla cisnienia do 6 bar i ;
stal nierdzewna
stal nierdzewna 1402:0939
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zestaw montazowy manometréw, podwdiny, dla cisnienia do 10 bar 1402-1583
zestaw montazowy manometréw, potréjny, dla cisnienia do 10 bar 1402-1528
1) Srednica kolumny: 20 mm do 35 mm
2 Dzwignia M (dostarczana razem z ustawnikiem pozycyjnym) jest na nim zamontowana
Tab. 4: Montaz zgodhie z VDI/VDE 3847
Elementy montazowe Nr katalogowy
Przejiciéwka interfejsu zgodnego z VDI/VDE 3847 dla ustawnika pozycyjnego TROVIS 3793 1402-1527
zestaw montazowy manometréw, potrdjny, dla cisnienia do 10 bar 1402-1528
Przejsciéwka inferfejsu ') zgodnego z VDI/VDE 3847 dla ustawnika pozycyjnego typu 3730 1402-0257
Zestaw do montazu na sifownikach firmy SAMSON typu 3277 z membrang o powierzchni od 175 | 1402-0868
do 750 cm?
Zestaw do montazu na sifownikach firmy SAMSON typu 3271 lub na sifownikach innych produ- 1402-0869
centéw
Odczyt skoku zaworu dla zaworéw skokowych o skoku do 100 mm 1402-0177
Odczyt skoku zaworu dla zaworéw skokowych o skoku od 100 mm do 200 mm (tylko sitowniki fir- | 1402-0178
my SAMSON typu3271)
) Bez wentylowania komory sprezyn, tylko funkcja dziatania na wprost.
Tab. 5: Montaz na sitownikach obrotowych (patrz rozdz. 5.5)
Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Montaz zgodnie z VDI/VDE 3845 (wrzesieri 2010), powierzchnia sifownika odpowiednio do
poziomu mocowania 1.
wielkos¢ od AAT do AA4, wykonanie cigzkie 1400-9244
wielkos¢ AA5, wykonanie ciezkie (np. Air Torque 10 000) 1400-9542
powierzchnia konsoli odpowiednia dla poziomu mocowania 2, wykonanie cigzkie 1400-9526
Montaz na sitownikach firmy SAMSON typu 3278 o powierzchni 160 cm? i sitownikach firmy 1400-9245
VETEC typu S160, R i M, wykonanie cigzkie
Montaz na sitownikach firmy SAMSON typu 3278 o powierzchni 320 cm? i sitownikach firmy 1400-5891
VETEC typu S320, wykonanie cigzkie i
1400-9526
Montaz na sitownikach Camflex II 1400-9120
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Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
fytka przyh . lumini GVa 1402-1434
plytka przytaczeniowa, aluminium
Vs NPT 1402-1435
bytka prayh | q GVa 1402-1436
plytka przylgczeniowa, stal nierdzewna
4 NPT 1402-1437
G Vs 1402-1599
uchwyt manometréw, podwéiny, aluminium
4 NPT 1402-1600
G Vs 1402-1601
uchwyt manometréw, podwéiny, stal nierdzewna
4 NPT 1402-1602
Wyposaze- hwyt tré i lumini G 14021578
nic dodat.  Uchwyt manometréw, potrdiny, aluminium A NPT 1402-1579
kowe
GV 1402-1580
uchwyt manometréw, potréjny, stal nierdzewna
4 NPT 1402-1581
stal .nlzrdzewna/ 1402-0938
zestaw montazowy manometréw, podwdjny, mosiqaz
dla ci$nienia do 6 bar ;
stal n!erdzewna/ 1402-0939
stal nierdzewna
zestaw montazowy manometréw, podwéiny, 1402-1583
dla cisnienia do 10 bar
zestaw montazowy manometréw, potrdjny, 1402-1528
dla cisnienia do 10 bar
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3.6 Tabele skokéw

i Informacja

Dzwignia M jest dostarczana razem z ustawnikiem pozycyjnym.

Dzwignie L, XL, XXL do montazu zgodnie z IEC 60534-6 (NAMUR) sq dostepne jako
wyposazenie dodatkowe (patrz tabela Tab. 3, str. 25).

Tab. 6: Montaz zintegrowany na sitowniku typu 3277

Wielkosé Skok Zakres nastawy ustawnika Przyporzqd-
sitownika nominalny pozycyjnego kowane
Wymagana potozenie
[cm?] [mm] skok [mm] dzwignia frzpienia
240/350 15 od 7,0 do 35,0 M 35
355/700/750 30 od 10,0 do 50,0 M 50
Tab. 7: Montaz zgodhie z IEC 60534-6 (NAMUR)
Zakres nastawy ustawnika
Zawory regulacyjne firmy SAMSON | pozycyjnego dla innych za-
z sitownikiem typu 3271 woréw regulacyjnych gtk
Skok kowane
Wielkosé sifownika | nominalny | Skok min. | Skok maks. | Wymagana | potozenie
[em?] [mm] [mm] [mm] dzwignia trzpienia
240/350/355/ .
700/750 75115 7,0 35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
1400 250 60,0 300,0 XXL 300

Tab. 8: Montaz na sitownikach obrotowych

28

Kat obrotu Wymagana dzwignia Przyporzqdkova:ue petiat:
trzpienia
24° do 100° M 90°
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3.7 Dane techniczne

Tab. 9: Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny TROVIS 3793

Skok
Skok regulowany montazu zintegrowanego na sifowniku 3,6 mm do 30 mm
w przypadku typu 3277:
montazu zgodnie z IEC 60534-6 5 mm do 300 mm
(NAMUR)

montazu zgodnie z VDI/VDE 3847 5 mm do 300 mm
montazu na sitownikach obrotowych: od 24 do 100° (170° 1)

Warto$é zadana w

Zakres sygnatu 4 do 20 mA

podtgczenie za pomocq 2 przewodéw, polaryzacja dowolna

praca w zakresie dzielonym (dowolna konfiguracja, minimalna szerokos¢
zakresu: 4 mA)

Granica zniszczenia 40 V, wewnetrzne ograniczenie natezenia prgdu: okofo 40 mA

Prgd minimalny 3,75 mA dla wyswietlacza/pracy (komunikacja z wykorzystaniem proto-
kotu HART® i konfiguracja)
3,90 mA dla funkcji pneumatycznej

Napiecie obcigzenia < 9,9V (odpowiada 495 Q przy 20 mA)

wtdrnego

Zasilanie

Powietrze zasilajqce 2,5 bar do 10 bar (30 psi do 150 psi)

Jakos¢ powietrza zgod- | maks. wielkosé i gestosé czgsteczek:  klasa 4

nie z 150 8573-1 zawartos¢ oleju: klasa 3

punkt rosy: klasa 3 wzglednie przynajmniej 10
K ponizej najnizszej, oczekiwanej
temperatury otoczenia

Cisnienie nastawcze 0 bar do ciénienia powietrza zasilajgcego

(na wyjsciu)

Histereza <0,3%

Prég nieczutosci <0,1%, mozliwo$é nastawy za pomocq programu komputerowego
Czas uruchomienia po przerwie w dziafaniu < 300 ms: 100 ms

po przerwie w dziataniu > 300 ms: < 2 s

1 Na zapytanie
2 Dla zakresu temperatury od —40°C do +85°C
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osobna nastawa do 10000 s za pomocq programu komputerowego dla
powietrza zasilajgcego i zuzytego

Czas przestawienia
sifownika

Kierunek dziatania odwracalny

Zuzycie powietrza ? dla kazdego modutu < 300 |,/h przy ciénieniu powietrza zasilajgcego 6 bar

Wydatek powietrza (przy Ap = 6 bar)

Napowietrzanie
sifownika

32 m_3/h z jednym modutem pneumatycznym (Ky ok, 20 c) = 0,34)

60 m,3/h z dwoma takimi samymi modutami pneumatycznymi
(KV maks. (20 °C) = 0164)

Odpowietrzanie
sitownika

37 m,3/h z jednym modutem pneumatycznym (K ..ot 20 °c) = 0,40)

70 m 3/h z dwoma takimi samymi modutami pneumatycznymi
(KV maks. (20 °C) = 0/75)

Warunki zewnetrzne i dopuszczalna temperatura

Dopuszczalne warunki zewnetrzne zgodnie z EN 60721-3

sktadowanie

1K6 (wilgotnos¢ wzgledna < 95%)

transport 2K4
4K4
-20°C do +85°C:  wszystkie wykonania
. -40°C do +85°C:  z metalowymi dfawikami kablowymi
Eksploatacia -55°C do +85°C:  wykonania dla niskiej temperatury z metalowymi

dtawikami kablowymi
Dla urzadzen iskrobezpiecznych obowigzujq dodatkowo ograniczenia
wynikajqce z atestu konstrukgji.

Odpornoéé na drgania

drgania harmoniczne

zgodnie z DIN EN 60068-2-6:

(sinus) 0,15 mm, 10 Hz do 60 Hz; 20 m/s?, 60 Hz do 500 Hz dla kazdej osi
0,75 mm, 10 Hz do 60 Hz; 100 m/s?, 60 Hz do 500 Hz dla kazdej osi

dtugotrwate zgodnie z DIN EN 60068-2-29:

obcigzenia udarowe | 150 m/s2, 6 ms; 4000 udaréw na o$

(pétsinus)

szumy zgodnie z DIN EN 60068-2-64:

10 Hz do 200 Hz: 1 (m/s?)2/Hz
200 Hz do 500 Hz: 0,3 (m/s?)2/Hz
4 h/os

zalecany zakres
dtugotrwatej pracy

<20 m/s?

30
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Wplyw warunkéw zewnetrznych

Temperatura <0,15%/10K
Zasilanie brak
Wymagania

Zgodnos¢ elektroma-
gnetyczna

spetnione wymagania EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 i NE
21

Stopien ochrony

IP 66

Zgodnosé ce- [H[

Podtgczenie elekiryczne

Dtawiki kablowe do 4 szt.,, M20 x 1,5 lub 2 NPT

Zaciski zaciski érubowe dla przewodéw o przekroju od 0,2 mm? do 2,5 mm?
(do 1,5 mm?2 w przypadku modutéw wymiennych)

Ochrona przeciwwybuchowa
patrz Tab. 10

Materiaty

Obudowa i pokrywa

ci$nieniowy odlew aluminium EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) zgodnie
z DIN EN 1706, chromianowany i powlekany farbg proszkowg

Szybka wyswietlacza

Makrolon® 2807

Dtawiki kablowe

poliamid, mosigdz niklowany, stal nierdzewna 1.4305

inne czesci zewnetrzne

stal nierdzewna 1.4571 i 1.4404 (316 1)

Komunikacja
| TROVIS VIEW z SSP/HART® Revision 7
Ciezar
| 1,4 kg do 1,6 kg (w zaleznosci od wykonania)
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Tab. 10: Lista uzyskanych certyfikatéw Ex

TROVIS 3793 | Certyfikat Grupa zaptonowa
-110 numer BVS 16 ATEXE117 112 G Exia lIC T4/Té Gb
12D Exia llICT 85 °C Db
-510 ATEX numer BVS 16 ATEXE117 12D Extb IC T 85 °C Db
-810 numer BVS 16 ATEXE117 113G ExnA IIC T4/T6 Gc
12D Extb ICT 85 °C Db
-850 numer  BVS 16 ATEX E123 113 G ExnA IICT4/T6 Ge
113 numer  TC RU C-DE.PB.B.00127 1Ex ia IC T4/T6 Gb X
data 28.06.2018 Ex ia llIC T85°C Db X
e EAC numer  TCRU C-DE.PB98.B.00127 | 2Ex nA IIC T4/Té Ge X
’ data  28.06.2018 Ex tb IIIC T85°C Db X
an numer  |ECEx BVS 16.0084 Ex ia IC T4/T6 Gb
data 07.12.2016 Ex ia lIC T 85 °C Db
numer  |ECEx BVS 16.0084 o
-511 ECE data 07.12.2016 Ex tb IC T 85 °C Db
X
81 numer  |ECEx BVS 16.0084 Ex nA IIC T4/T6 Gc
data 07.12.2016 Ex tb IC T 85 °C Db
numer  |ECEx BVS 16.0084
-851 data 07.12.2016 Ex nA IIC T4/T6 Gc
numer FM16CA0218X IS Class I, I, lll, Division 1,
data 06.01.2018 Groups A, B, C, D, E, F, G; Type 4X
-130 FM NI Class I, 11, Ill, Division 2,
Groups A, B, C, D, E, F, G; Type 4X
Class I, Zone 1, AEx ia IIC; Type 4X
112 numer  GYJ17.1245X Ex ia ICT6..74 Gb
data 21.11.2017 Ex iaD 21 185
-512 numer - GYJ17.1245X Ex 1D A21 IP66 T85°C
NEPS| data 21.11.2017
812 numer  GYJ17.1245X Ex nA IC T6..T4 Ge
data 21.11.2017 Ex tD A21 IP66 T85°C
numer  GYJ17.1245X
-852 data 21.11.2017 Ex nAlIC T4..T6 Gc
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Tab. 11: Opcjonalne funkcje dodatkowe (patrz rozdz. 6.2, str. 79)

Andlogowy nadaijnik pofozenia

Wykonanie podtqczenie w technice 2-przewodowej, odseparowanie galwanicz-
nie, polaryzacja dowolna, kierunek dziatania odwracalny

Zasilanie 10 do 30 V DC

Sygnat wyjsciowy 4 do 20 mA

Sygnalizacja zaktécen
w pracy

2,4 mA lub 21,6 mA

Prad spoczynkowy 1,4 mA
Granica zniszczenia 38VDC-30VAC
Programowe wylqgczniki NAMUR PLC
kraricowe
Wykonanie odseparowanie galwaniczne, | odseparowanie galwaniczne, pola-
polaryzacja dowolna, wyjscie | ryzacja dowolna, wejscie binarne
przetqczajace zgodnie z EN | sterownika swobodnie programo-
60947-5-6 walnego zgodnie z EN 61131-2,
Pmuks' =400 mW
blokujgcy <1,0mA zablokowany
Stan sygnatu - -
przewodzenie | =2,2 mA przewodzenie (R = 348 Q)
Granica zniszczenia 32VDC/ 24V AC 16 VDC / 50 mA
Wyiscie binarne NAMUR PLC

Wykonanie

odseparowanie galwaniczne,
polaryzacja dowolna, wyjscie
przetgczajace zgodnie z EN
60947-5-6

odseparowanie galwaniczne, pola-
ryzacja dowolna, wejscie binarne
sterownika swobodnie programo-
walnego zgodnie z EN 61131-2,

P aks- = 400 mW

blokujgcy <1,0mA zablokowany
Stan sygnatu - -
przewodzenie | =2,2 mA przewodzenie (R = 348 Q)
Granica zniszczenia 32V DC/ 24V AC 32V DC/ 50 mA

Weiscie binarne

Wykonanie odseparowanie galwanicznie, polaryzacja dowolna
Weijscie napigciowe 0do 24V DC

Rezystancja wejscia >7kQ

Stan zatgczenia: zat. Ue>15V

Stan zatqczenia: wyt. Ue< 11V

Granica zniszczenia 38V DC/30VAC
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Wymuszone odpowietrzanie

Wykonanie odseparowanie galwanicznie, polaryzacja dowolna
Wejscie napieciowe 0do 24V DC
Rezystancja wejécia =7kQ
aktywny Ue< 11V
Stan sygnatu  —
nieaktywny Ue> 15V
Granica zniszczenia 38V DC/30VAC
Indukcyjne wylqczniki kraricowe
Wykonanie do podtqczenia do wzmacniacza przetgczajgeego zgodnie z EN
60947-5-6,

wylqczniki szczelinowe typu S$J2-SN, polaryzacja dowolna

Plytka pomiarowa nie wykryta | = 3 mA

Ptytka pomiarowa wykryta <1mA

Granica zniszczenia 20V DC

Dop. temperatura otoczenia | od -50°C do +85°C

Mechaniczne wylgczniki kraricowe

Zestyk bezpotencjatowy zestyk rozwierny/zwierny
Granica zniszczenia 38VDC-30VAC-0,2A
Dop. temperatura otoczenia | od —40°C do +85°C

Tab. 12: Czujniki cisnienia

......

Zakres ci$nienia 0 bar do 14 bar
Dop. temperatura oto- od —40°C do +85°C
czenia
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3.8 Wymiary w mm

|

90

o

44

28

]

Montaz zgodnie z IEC 60534-6 (NAMUR)

70

34
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uchwyt manometréw, uchwyt manometréw,
podwéjny potréjny

46

46

100

o0
OO

plytka przytqgczeniowa
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Montaz zgodnie z VDI//VDE 3847

na sitowniku typu 3277
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Montaz na sifownikach obrotowych zgodnie z VDI/VDE 3845
Poziom mocowania 1, wielkos¢ AAT do AA4, patrz rozdz. 3.9

T [EE ¥
OO°
O
[P}
0
| [5s)
30 80
” 130
101 166
Dzwignia
| z
i Y.
I X
|2
‘Eﬁ%‘\\
Dzwignia X y z
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

38
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3.9 Poziomy mocowania zgodnie z VDI/VDE 3845 (wrzesieri 2010)

poziom mocowania 2 (powierzchnia konsoli)

%fj 777777 poziom mocowania 1 (powierzchnia sifownika)

oI I RN
— \ stownik

i Wymiary w mm
i Wielkot¢ | A | B | C @d My | DV
}-’3/\ /\g{ A0 5o | o | s | SSdle | g | 50
- M5
@D AAL 80| 30| 20 5'32'“ 96 | O
A AA2 5,5dla 50
80 | 30| 30 s 9
AA3 5,5dla 50
130| 30 | 30 v 146
AA4 5,5dla 50
130| 30 | 50 W 146
AA5 6,5dla 50
200| 50 | 80 " 220

" Kotnierz typu FO5 zgodnie z DIN EN ISO 5211
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4 Czynnosci przygotowawcze

Po otrzymaniu towaru nalezy:

1. Sprawdzi¢ kompletno$é dostawy. Poréw-

naé dostarczony towar z listem przewo-
zowym.

2. Sprawdzi¢, czy dostarczony towar nie
zostat uszkodzony podczas transportu.
Szkody transportowe zgtosié.

4.1 Rozpakowanie urzgdzenia

O WSKAZOWKA

Ciata obce, ktére przedostang sie do ustaw-
nika pozycyjnego mogq go uszkodzi¢!
Opakowanie i folig ochronng/zaslepki
ochronne usuwa¢ dopiero bezposrednio
przed zamontowaniem urzqgdzenia.

1. Ustawnik pozycyjny rozpakowaé.
2. Opakowanie zutylizowaé w prawidtowy
sposéb.

4.2 Transportowanie
urzgdzenia

- Ustawnik pozycyjny chronié przed ze-
wnetrznymi oddziatywaniami, np. ude-
rzeniami.

— Ustawnik pozycyjny chronié¢ przed wil-
gociq i zanieczyszczeniami.

— Temperatura transportu musi miescic¢ sig
w zakresie dopuszczalnej temperatury
ofoczenia (patrz dane techniczne,

rozdz. 3.7).

4.3 Skltadowanie urzqgdzenia

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego wsku-

tek nieprawidfowego sktadowania!

- Urzgdzenie skfadowa¢ zgodhnie z zalece-
niami.

— Unika¢ sktadowania urzqdzenia przez
dlugi czas.

— Jezeli warunki sktadowania odbiegajg od
zalecanych lub jezeli urzqdzenie bedzie
sktadowane przez diuzszy czas, skonsulto-
wad sie z serwisem SAMSON Sp. z o. o.

Warunki skladowania

- Ustawnik pozycyjny chronié przed ze-
wnetrznymi oddziatywaniami, np. uda-
rami, uderzeniami i drgcmidmi.

- Nie uszkodzi¢ zabezpieczenia przeciw-
korozyjnego (powtoka chronigca po-
wierzchnie urzgdzenia).

- Ustawnik pozycyjny chronié¢ przed wil-
gociq i zanieczyszczeniami. W wilgot-
nych pomieszczeniach zapobiegaé two-
rzeniu sie kondensatu. W razie potrzeby
stosowaé $rodki osuszajgce lub ogrze-
wanie.

- Temperatura skfadowania musi miesci¢
sie w zakresie dopuszczalnej temperatu-
ry ofoczenia (patrz dane techniczne,
rozdz. 3.7).

- Ustawnik pozycyjny skfadowaé z za-
mknietq pokrywq.

- Zaslepi¢ przytgcza pneumatyczne i elek-
tryczne
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O WSKAZOWKA

Nieprawidfowe dziatanie ustawnika pozy-
cyjnego z powodu niewtasciwej kolejnosci
czynnosci wykonywanych podczas montazu
na zaworze, podfgczania i uruchamiania
urzgdzenia!

Czynnosci wykonywaé w podanej kolejnosci!

= Kolejnosé czynnosci:
1. Zdjg¢ zaslepki z przylgczy
pneumatycznych.

2. Ustawnik pozycyjny zamontowaé na
zaworze.
= od rozdz. 5.3

3. Wykona¢ podigczenie pneumatyczne.
= od rozdz. 5.8

4. Wykonaé podiqgczenie elektryczne.
= od rozdz. 5.11

5. Skonfigurowaé urzgdzenie.

= od rozdz. 8

5.1 Potozenie montazowe

O WSKAZOWKA
Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego z po-

wodu nieprawidfowego pofozenia montazo-

wego!

— Ustawnika pozycyjnego nie montowaé tyl-
nq $ciankg do géry.

— Nie zaslepia¢ ani nie zmniejsza¢ we wia-
snym zakresie otworu odprowadzenia zu-
Zytego powietrza.

Montaz i uruchomienie

= Ustawnik pozycyjny zamontowaé w pra-
widtowym potozeniu (patrz Rys. 4).

= Nie zaslepiaé ani nie zmniejszaé we wia-
snym zakresie otworu odprowadzenia
zuzytego powietrza (patrz Rys. 3).

5.2 Dzwignia i polozenie
trzpienia

Za pomocq dzwigni znajdujacej sie na tylnej
$ciance ustawnika pozycyjnego i za pomocg
zamontowanego na dzwigni frzpienia ustaw-
nik pozycyjny dostosowuije sie do zastosowa-
nego sifownika i skoku nominalnego.

Tabele skoku na str. 28 podajg maksymal-
ny zakres nastaw ustawnika pozycyjnego.
Rzeczywisty skok zaworu jest ograniczany
poprzez wybrane pofozenie bezpieczerstwa
i wymagane wstepne naprezenie sprezyny
w sifowniku.

Standardowo ustawnik pozycyjny jest wypo-
sazony w dzwignie M (trzpied w pofozeniu
50) (patrz Rys. 5).

i Informacja
Dzwignia M jest dostarczana razem
z ustawnikiem pozycyjnym.
Dzwignie L, XL, XXL do montazu zgodnie
z IEC 60534-6 (NAMUR) sq dostepne jako
wyposazenie dodatkowe (patrz Tab. 3,
str. 25).

Jezeli zamiast zamontowanej fabrycznie
dzwigni M z trzpieniem przeniesienia ruchu
w potozeniu 50 wymagane jest inne potoze-
nie trzpienia lub zastosowanie dzwigni L lub
XL, nalezy postgpi¢ w sposéb opisany poni-
zej (patrz Rys. 6).
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1.

Wyiqé trzpieri przeniesienia ruchu (2)

i przetozy¢ do zalecanego otworu dla
potozenia trzpienia (zgodnie z tabelg
skokéw na str. 28), a nastepnie dokre-
cié. Wykorzystaé tylko dtuzszy trzpien
przeniesienia ruchu z zestawu montazo-
wego.

Dzwignie (1) nasadzi¢ na watek ustaw-
nika pozycyjnego i przykrecié za pomo-
cq podktadki sprezystej (1.2) i nakretki
(1.1).
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]

10

Rys. 3: Otwér odprowadzenia po-
wietrza zuzytego (tylna
$cianka ustawnika pozy-
cyjnego)

[IEE]

V=
)

Rys. 4: Dopuszczalne pofozenie

Rys. 5: DZwignia M z trzpieniem w po-
montazowe

tozeniv 50

dzwignia
B nc:kr(itkc:

.2 podktadka sprezysta
trzpien przeniesienia
ruchu

Rys. 6: Sposéb zamontowania
dzwigni i trzpienia
przeniesienia ruchu
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5.3 Sitownik typu 3277

>

>

Sitowniki o powierzchni od 240 cm? do
750 cm? (Rys. 7)

Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: patrz Tab. 2,
str. 24.

Prawidfowe wartosci skoku podane sqg
w tabelach skokéw na str. 28!

. Zabierak (3) nasadzi¢ na trzpien sitow-

nika, ustawi¢ w odpowiednim pofozeniu
i przykrecié tak, zeby éruba mocujgca
znajdowata sie w rowku trzpienia sitow-
nika.

Plytke (10) przykrywajacg zamocowaé

waskq strong wyciecia w kierunku przy-
tgcza cisnienia nastawczego; przyklejo-
na uszczelka (14) ptaska musi by¢ skie-
rowana w strone jarzma sifownika.

. Sprawdzié potozenie trzpienia przenie-

sienia ruchu (2) na dzwigni M (1).
Sprawdzié¢ potozenie montazowe poda-
ne w tabelach skoku i ew. zastosowaé
(patrz roz. 5.2).

Uszczelke (15) profilowang umiesci¢ we
wpuscie obudowy ustawnika
pozycyjnego.

Dzwignie obraca¢ w kierunku przeciw-

nym do ruchu wskazéwek zegara tak dfu-

go, az wyczuwalna bedzie sita sprezyn
(potozenie 1), nastepnie dzwignie obra-
ca¢ dalej do osiggniecia pofozenia 2
(patrz Rys. 7, na dole po prawe;j stronie).
Przytrzyma¢ blokade potozenia watka
(patrz Rys. 7, na dole po lewej stronie), ze-
by zablokowaé dzwignie w pofozeniu 2.

= Jezeli w ustawniku pozycyjnym zamon-

towane sq wytgczniki kraricowe, stoso-
waé sie do zalecer zawartych
w rozdz. 6.3.2!

. Ustawnik pozycyjny umiesci¢ na plytce

przykrywajqcej w taki sposéb, zeby trz-
pieri (2) przeniesienia ruchu znalazt sie
na gérnej stronie zabieraka (3). Dzwi-
gnia (1) musi byé¢ dociskana do zabiera-
ka sitq sprezyny.

Ustawnik pozycyiny przykreci¢ do plytki
(10) przykrywajqcej za pomocq jego
trzech $rub mocujqcych.

. Sprawdzi¢, czy wypustka uszczelki (16)

z boku bloku przytgczeniowego jest
umieszczona w taki sposéb, ze symbol
sifownika dla kierunku dzictania "trzpier
sifownika wysuwany na zewngtrz"
wzglednie "trzpien sitownika weiggany
do wewngtrz" jest zgodny z wykona-
niem sitownika. Jezeli tak nie jest, nalezy
odkrecié trzy mocujqce $ruby, zdjaé plyt-
ke przykrywajqcq, obrécié uszczelke
(16) 0 180° i ponownie umiescié¢ na
miejscu.

. Blok {12) przylqczeniowy wraz z pierscie-

niami uszczelniajgcymi umiesci¢ na
ustawniku pozycyjnym i na jarzmie sifow-
nika i przykreci¢ za pomocq $ruby (12.1)
mocujqcej. W przypadku siftownika

o dziataniu ,trzpien sifownika wciggany
do wewngtrz” wyjqé ponadto korek
(12.2) zaslepiajqcy i podtgczyé zewnetrz-
ny przewdd cisnienia nastawczego.
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11 pokrywa
11.1  korek odpowietrzajqgcy

12 blok przytgczeniowy
12.1

$ruba

korek zaslepiajqcy, wzglednie

qcze zewnetrznego przewo-

du ci$nienia nastawczego

uszczelka plaska

uszczelka profilowana 14 1 2 3 11
uszczelka 15

1 dzwignia 12.2

1.1 nakretka przyt
1.2 podktadka sprezysta

2 trzpieri przeniesienia ruchu 14

3 zabierak 15

10 plytka przytrzymujacg 16

wyciecie w plytce (10)
przykrywaijqce]

blokada potozenia watka

i 750 cm?

10 —
N 1.1
=4
N g
Wl -
(RVAI R e Iy B v T
(T
— N |
B =i
1 9 |
!
- )
%:% 16] 12 12.1 1A 12.2

Rys. 7: Montaz zintegrowany sifownika typu 3277 o powierzchni 240 cm? 350 cm?, 355 cm?

trzpien sitownika
trzpien si-  trzpien si-
fownika  townika
wciggany wysuwany
do we- na ze-
wnatrz wnatrz

EE %

. \ potozenie 1

potozenie dzwigni do zamontowania
(widok na tylng $cianke urzqdzenia)
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10. Pokrywe (11) zamontowaé po przeciwnej 5.4 Montaz zgodnie

stronie. Nalezy przy tym uwazaé, aby po
zamontowaniu zaworu regulacyjnego ko-

rek odpowietrzajqcy skierowany byt do
dotu, co w razie potrzeby umozliwi od-

plyw kondensatu.

Przytqcza 238 i 79 muszq by¢ zaslepione

plytka zaslepiajacq, patrz rozdz. 5.8.

i Informacja

Poniewaz blok przytgczeniowy powoduje

zmniejszenie wspdtczynnika Ky, nie zaleca sie
tego sposobu montazu w przypadku zastoso-

wania dwéch modutéw pneumatycznych
(patrz rozdz. 6.1).

i Informacja

— Jezeli potrzebne sq dwa moduly pneuma-
tyczne, to podfqczenie wykonaé jak w przy-

padku montazu zgodnie z IEC 60534-6
(patrz rozdz. 5.4).

mknq¢ przytacze 238 (patrz rozdz. 5.8).
- Wyposazenie dodatkowe: patrz Tab. 1,
str. 23.

z [EC 60534-6
=> patrz Rys. 8

= Wymagane elementy montazowe
i wyposazenie dodatkowe: patrz Tab. 3,
str. 25.

= Prawidfowe wartosci skoku podane sq
w tabelach skokéw na str. 28!

1. Wkreci¢ oba sworznie (14) w kgtownik
(9.1) sprzegta (9), zatozy¢ plytke (3) za-
bieraka i dokreci¢ srubami (14.1).
Sitowniki o powierzchni 2800 ¢cm?

i 1400 cm?, o skoku 120 mm

- W sitownikach o skoku do 60 mm
dtuzszq plytke (3.1) zabieraka przy-
kreci¢ bezposrednio do sprzegta (9).

- W sitownikach o skoku wigkszym niz
60 mm zamontowaé najpierw kgtow-
nik (16), nastepnie plytke (3) zabiera-
ka wraz ze sworzniami (14) i srubami

(14.7).

_ W przypadku zastosowania dwdch modu- 2. Zamontowaé kgtownik (10) NAMUR:

féw pneumatycznych wykona¢ dodatkowe
odpowietrzenie poprzez przytacze 79 i za-

W przypadku montazu na jarzmie
NAMUR za pomocg $ruby M8 (11),
podktadke ptaskg i zebatg umiesci¢
bezposrednio w otworze jarzma.

- W przypadku zaworéw z kolumng
wspierajgcg za pomocq dwéch obejm
(15) umieszczanych na kolumnie. Kg-
townik (10) NAMUR zamocowaé w ta-
ki sposéb odpowiednio do skali, zeby
plytka (3) zabieraka przesunieta byta
wzgledem katownika o potowe zakre-
su skoku (przy pofowie wartosci skoku
szczelina w plytce zabieraka musi
znajdowad sie w potowie wysokosci
kgtownika).
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3. Plytke (6) przytgczeniowq lub uchwyt (7)
manometréw z manometrami (8) zamon-
towaé na ustawniku pozycyjnym, spraw-
dzi¢, czy pierécienie (6.1) uszczelniajqce
przylegajq prawidfowo.

4. Z tabeli skokéw (patrz str. 28 i rozdz.
5.2) wybraé¢ dzwignie (1) M, L lub XL
oraz pofozenie trzpienia odpowiednie
do wielkosci sitownika i skoku zaworu.

5. Ustawnik pozycyjny umiescié w taki spo-
séb na kgtowniku NAMUR, aby trzpien
przeniesienia ruchu (2) znalazt sie
w szczelinie plytki zabieraka (3, 3.1).
Przestawié odpowiednio dzwignie (1).
Ustawnik pozycyjny przykreci¢ za po-
mocq trzech $rub mocujgcych do kgtow-
nika NAMUR.
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- o=

—0VONOCOWWN — ——

o

montaz na kolumnie
wspierajqcej $rednica ko-
lumny: 20 mm do 35 mm

montaz na

jarzmie NAMUR

dzwignia ‘
nakretka

podktadka sprezysta
trzpien przeniesienia ruchu
plytka zabieraka

plytka zabieraka

plytka przytgczeniowa
pierscienie uszczelniajqce

I
|
uchwyt manometréw ‘
Munor?etr |
sprzegfo
katownik ‘
katownik NAMUR |
$ruba
sworzen ‘
$ruby |
strzemigczko ‘
katownik
I

|
|
|
E
|
|

2

Nl

dodatkowy katownik dla sifownika
\ 2800 cm? o skoku = 60 mm

Rys. 8: Montaz zgodhnie z IEC 60534-6 (NAMUR)
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5.5 Sitowniki obrotowe
(wykonanie ciezkie)
=> patrz Rys. 10

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego w wy-
niku nieprawidfowego kierunku obrotu si-
fownika obrotowego!

Montujgc ustawnik pozycyjny w ponizszy
sposéb sprawdzi¢ kierunek obrotu sifownika
obrotowego!

= Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: patrz Tab. 5,
str. 26.

= Przygotowad sifownik, ewentualnie za-
montowaé przejécidwke dostarczong
przez producenta sitownika.

1. Korpus (10) zamontowaé na sitowniku
obrotowym. W przypadku montazu
zgodnie z VDI/VDE w razie potrzeby
podtozy¢ elementy (11) dystansowe.
Szczegétowe informacie i wymiary dotyczg-
ce pozioméw mocowania zgodnie zVDI/
VDE 3845 patrz rozdz. 3.9, str. 39.

2. W sitowniku obrotowym firmy
SAMSON typu 3278 i firmy VETEC
$160 przykrecié przejéciéwke (5) na
wolnym koricu watka sitownika,

w sitfowniku VETEC R zamontowaé
przejsciéwke (5.1) na wiyk. W sitowniku
typu 3278, sitowniku $160 i R firmy
VETEC zalozy¢ przejsciéwke na wiyk
(3); w wersji VDI/VDE tylko

w przypadku, gdy wymaga tego
wielkos¢ sitownika.

Montaz i uruchomienie

Tabliczke (4.3) przyklei¢ na sprzegle w ta-
ki sposéb, zeby zétty kolor znajdowat sie
w widocznej czeci korpusu sygnalizujgc
w fen sposéb potozenie zaworu ,otwarty”
(w razie potrzeby mozna takze naklei¢
dostarczone wraz z urzgdzeniem tabliczki
z objasnieniami symboli).

4. Na watku sitownika ze szczeling umie-

$ci¢ sprzeglo (4) wzglednie przejscidwke
(3) i przykreci¢ za pomocq sruby (4.1)
i podktadki (4.2) sprezyste;.

5. Odkrecié fabrycznie zamontowany trzpieri

(2) przeniesienia ruchu z dzwigni M (1).
W otwér odpowiedni dla pofozenia trz-
pienia 90° wkrecié trzpien przeniesienia
ruchu (@ 5 mm) z zestawu montazowego.

6. Zatozyé ustawnik pozycyiny na korpus

(10) i przykreci¢. Dzwignie (1) ustawi¢
w taki sposéb, aby trzpien przeniesienia
ruchu, przy uwzglednieniu kierunku ob-
rotu sitownika, znalazt sie w odpowied-
niej szczelinie (patrz Rys. 9).

sifownik wykonujqcy
Q obrétwlewo]

<N —
sifownik wykonujqcy
obrét w prawo

Rys. 9: Kierunek obrotu
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1 dzwignia 5 watek sitowni-
2 trzpien prze- ka lub przej-
niesienia ruchu $cidwka
3 przejiciowka 5.1 przejiciéwka

4 sprzeglo 10  korpus

4.1 $ruba montazowy

4.2 podktadka 10.1 $ruby
sprezysta 11 element dy-

4.3 naklejana stansowy

tabliczka

~10

montaz zgodnie z VDI/VDE 3845

firmy SAMSON typu 3278 (wrzesier 2010), poziom mocowa-
typu 5160 firmy VETEC,  Mia 1, wielkos¢ od AAT do AA4

typu R firmy VETEC

Rys. 10: Montaz na sifownikach obrotowych, wykonanie cigzkie
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5.6 Wentylowanie komory
sprezyn w sifownikach
jednostronnego dziatania

Powietrze instrumentowe wydmuchiwane

z ustawnika pozycyjnego mozna wykorzystaé

do ochrony komory sprezyn sitownika przed

korozjq.

5.6.1 Montaz zintegrowany
na sitownikach typu
3277 o powierzchni od

240 cm2 do 750 cm?

Kierunek dziatania: ,trzpien sitownika
wysuwany na zewngtrz”

Z bloku przylqczeniowego wykreci¢ korek
12.2, patrz Rys. 7, str. 45, i wykonaé po-
taczenie pneumatyczne ze strong odpowie-
trzajqcq sifownika.

%} Rada

W Tab. 2 na str. 24 zestawiono odpo-
wiednie przewody cisnieniowe potrzebne do
wykonania pofgczenia pneumatycznego.

= Jezeli ma by¢ zamontowany stary, juz
niedostepny w ofercie blok przytgczenio-
wy (nr katalogowy 1400-8811 lub
1400-8812), patrz wskazéwki montazo-
we w rozdz. 5.6.2!

Kierunek dziatania: ,trzpier sitownika
wciggany do wewngtrz”

Wentylowanie komory sprezyn odbywa sie
automatycznie.

Montaz i uruchomienie

Montaz na sifownikach
obrotowych zgodnie

z IEC 60534-6 (NAMUR/
montaz na kolumnie)

5.6.2

1. Zamontowaé plytke przytaczeniowq
i potaczy¢ przytgcze 79 z komorg spre-
zyn.
2. W sitownikach jednostronnego dziatania
zaslepi¢ przytacze 238.
Przy stosowaniu innych komponentéw, kiére
odpowietrzajq sitownik (zawér elektroma-
gnetyczny, wzmacniacz przeplywu sprezo-
nego powietrza, zawér szybkoodpowietrza-
jqcy itp.) nalezy réwniez uwzglednié to po-
wietrze zuzyte przy napowietrzaniu komory
sprezyn. Przylqcze w ustawniku pozycyjnym
nalezy zabezpieczy¢ w orurowaniu za po-
mocq zaworu przeciwzwrotnego,. np. G V4,
nr katalogowy 8502-0597. W przeciwnym
przypadku przy nagtym zadziataniv kompo-
nentéw odpowietrzajqcych cignienie w kor-
pusie ustawnika pozycyjnego moze wzro-
sngé powyzej cisnienia atmosferycznego
i uszkodzi¢ urzqdzenie.
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5.7 Montaz zgodnie
z VDI/VDE 3847

Montaz zgodnie z VDI/VDE 3847 umozli-
wia szybkg wymiane ustawnika pozycyjne-
go w trakcie biezqcej pracy dzieki funkcji

pneumatycznego zablokowania sitownika.

i Informacja
Poniewaz blok przytgczeniowy powoduje
zmniejszenie wspdtczynnika Ky, nie zaleca
sie fego sposobu montazu w przypadku za-
stosowania dwdéch modutéw pneumatycz-
nych (patrz rozdz. 6.1).

i Informacja
Jezeli gérne przytacza pneumatyczne
ustawnika pozycyjnego sq zaslepione
pfyfkq, fo przed rozpoczeciem montazu
plytke nalezy odkrecié.
Szczegétowe informacije na temat przytqaczy
pneumalycznych patrz rozdz. 5.8.

i Informacja
Do zamontowania ustawnika pozycyjnego
TROVIS 3793 zgodhie z VDI/VDE 3847
mozna, z ponizszymi ograniczeniami, wy-
korzystaé takze kgtownik montazowy 1402-
0257 przeznaczony dla ustawnika pozycyj-
nego typu 3730:
— brak mozliwosci wentylowania komory
sprezyn;
— mozliwo$¢ realizacji tylko funkcji jedno-
stronnego dziatania;
— gdrne przylgcza pneumatyczne (79 i 238,
patrz rozdz. 5.8) muszq by¢ zaslepione
plytkg zaslepiajgca.

% Rada

W celu kontroli cisnienia powietrza zasilajq-
cego i cisnienia nastawczego firma SAMSON
(patrz wyposazenie dodatkowe, rozdz. 3.5).

Sposob postepowania w celu
zablokowania sitownika (patrz Rys. 11):

1. Odkreci¢ czerwong $rube zabezpiecza-
jacq (20).

2. Kurek (19) w dolnej czesci bloku monta-
zowego przekreci¢ zgodnie z opisem.

19 20

Rys. 11: Blok montazowy do montazu zgodhie
z VDI/VDE 3847
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5.7.1 Przygotowanie
ustawnika pozycyjnego
do zamontowania

1. Plyte (7) kierunkowg odkreci¢ od kgtow-
nika (6) montazowego.

2. Katownik (6) montazowy umiescié¢ na
ustawniku pozycyjnym i zamocowaé za
pomocq $rub (6.1).

= Sprawdzi¢, czy pierscienie (9) uszczel-
niajgce lezg prawidtowo!

3. Plyte (7) kierunkowq przykreci¢ do kg-
townika (6) montazowego. Obracajgc
plytke kierunkowg wybra¢ zgdang funk-
cje przefqczajgeq zgodnie z Rys. 12.

= Sprawdzié, czy piericienie uszczelniajg-
ce lezg prawidtowo!

= Strzatka na plycie kierunkowej wskazuje
odpowiedniq funkcje przetqczajqcq):

- dziatanie odwrotnie (po lewej stro-
nie)

- dziatanie na wprost (w $rodku)

- dziatanie na wprost odwrécone (po
prawej stronie)

4. Umiescié¢ profilowang uszczelke (6.2) we
wpuscie kgtownika (6) montazowego.

5. Z tabeli skokéw (patrz str. 28 i rozdz.
5.2) wybraé dzwignie (1) M, L lub XL
oraz potozenie trzpienia odpowiednie
do wielkosci sifownika i skoku zaworu.

Montaz i uruchomienie

Double acting Single adting Reverse acting
9 1|38 2|38 {9 9 ]'38 2|38 79 9 l|33 2|38 79

A A\ T [
Y y
I I

T T
Supply Y1 Y2 Supply Y1 Y2 Supply YI Y2

A

Rys. 12: Tabliczka na kgtowniku montazowym

EB 8493 PL

53




Montaz i uruchomienie

1 dzwignia

1.1 nakretka

1.2 podktadka sprezysta

2 trzpien przeniesienia ruchu
) kgtownik montazowy

6.1 sruby

6.2 uszczelka profilowana

6.3 sruby

6.4 sruby

7 plyta kierunkowa
8 korek zaslepiajqcy
9 pierscienie uszczelniajgce

Rys. 13: Montaz kgtownika montazowego na ustawniku pozycyjnym
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5.7.2 Montaz na sitowniku
typu 3277

=2 Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: patrz Tab. 4,
str. 26.

Ustawnik pozycyjny zamontowaé na jarzmie
zgodnie z Rys. 14. Cisnienie nastawcze do-
prowadzane jest do sitownika poprzez plyt-
ke (12) przytaczeniowq, przy funkciji bezpie-
czefistwa ,trzpieri sifownika wysuwany na
zewngtrz” wewnetrznie poprzez otwér

w jarzmie zaworu, a przy funkcji bezpie-
czeristwa ,trzpier sifownika weiggany do
wewngtrz” poprzez zewnetrzny przewéd ci-
$nienia nastawczego.

Do zamontowania ustawnika pozycyjnego
wykorzystywane jest tylko przytqcze Y1.
Przytqcze Y2 mozna wykorzysta¢ do wenty-
lowania komory sprezyn.

1. Zabierak (3) nasadzié na trzpier sitow-
nika, ustawi¢ w odpowiednim potozeniu
i przykrecié tak, zeby $ruba mocujgca
znajdowata sie w rowku trzpienia sitow-
nika.

2. Profilowang uszczelke (17.1) umiesci¢
w plycie (17) kierunkowej, ptyte zamo-
cowaé na bloku (13) montazowym za
pomocgq $rub (17.2).

3. Plytke (18) zaslepiajacg zamocowaé za
pomocq $rub (18.1) na plycie (17) kie-
runkowej, sprawdzi¢, czy uszczelki lezq
prawidtowo.

Montaz i uruchomienie

i Informacja
Zamiast plytki (18) zaslepiajacej mozna za-
montowaé zawdr elektromagnetyczny; poto-
Zenie montazowe zaworu elektromagnetycz-
nego zalezy od utozenia ptyty kierunkowej
(17). Ewentualnie mozna zamontowaé takze
plytke dtawigcq, patrz » AB 11.

4. Sruby (13.1) przetozy¢ przez srodkowe
otwory w bloku (13) montazowym.

5. Plytke (12) przytgczeniowq wraz
z uszczelkg (12.1) natozyé¢ na éruby
(13.1) odpowiednio do sposobu realiza-
cji funkeji bezpieczenstwa jako ,trzpiert
sifownika wysuwany na zewngtrz” lub
Jrzpien sitownika weiggany do we-
wnatrz”. Zawdr jest przestawiany w po-
tozenie bezpieczenstwa, w kiérym wpust
bloku (13) montazowego pasuje do ptyt-
ki (12) przytgczeniowe.

6. Blok (13) montazowy z ptytkq (12) przy-
tgczeniowg zamocowaé na sifowniku za
pomocg $rub (13.1).

7. Korek (11.1) odpowietrzajgcy zamonto-
waé w przytqczu Exh.

8. Jezeli potozenie bezpieczeristwa jest re-
alizowane jako ,trzpieri sitownika wysu-
wany na zewngtrz”, przytacze Y1 zasle-
pi¢ korkiem zaslepiajgcym.

Jezeli pofozenie bezpieczenstwa jest re-
alizowane jako ,trzpien sitownika weig-
gany do wewngtrz”, to przylqcze Y1 po-
taczy¢ z przytgczem cisnienia nastaw-
czego w sitowniku.
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/4 N
i) oD oh
T T TP
N J
e ©
. O © O e"
o 4 © g
A S
@u.o @ o ®
Exh, 20
19
13.1
1 dzwignia
1.1 nakretka
13 171 17 17.2 18 18.1 1.2 podktadka sprezysta
2

trzpieri przeniesienia
ruchu
B 3 zabierak
o ~ 11 pokrywa
@ 11.1 korek
R odpowietrzajqgcy
. 12 plytka

| | przytaczeniowa
T =|=> 12.1 uszczelka
: : trzpien sifownika 13 blok montazowy
trzpieri sifownika trzpien sitownika 13.1 él’Ub)’
12 wysuwany na weiqgany do 17 plyta kierunkowa
zewnqfrz wewngtrz

17.1 uszczelka

@ @ profilowana
17.2 $ruby

121 v v 18 plytka zaslepiajgca
=\ Z 18.1 sruby
19 kurek
» N / 12 20 $éruba
%ﬁ 13 zabezpieczajgca
J A I |
O -_

Rys. 14: Montaz na sitowniku typu 3277 zgodnie z VDI/VDE 3847
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9.

Przytrzymaé blokade potozenia watka
ustawnika pozycyjnego przygotowanego
zgodnie z opisem w rozdz. 5.7.1 (patrz
Rys. 7, na dole po lewej stronie) i zablo-
kowaé dzwignie w potozeniu 2.

10. Ustawnik pozycyjny umiesci¢ w taki spo-

11

séb, zeby trzpien (2) przeniesienia ruchu
znalazt sie na gérnej stronie zabieraka
(3). Dzwignia (1) musi by¢ dociskana do
zabieraka sitq sprezyny.

.Ustawnik pozycyjny przykreci¢ za pomo-

cq obu érub (6.3) mocujgeych do bloku
(13) montazowego, sprawdzi¢, czy
uszczelka (6.2) profilowana przylega
prawidfowo (patrz Rys. 13).

12. Pokrywe (11) zamontowaé po przeciw-

nej stronie. Nalezy przy tym uwazag,
aby po zamontowaniu zaworu regula-
cyjnego korek odpowietrzajqcy skiero-
wany byt do dotu, co w razie potrzeby
umozliwi odptyw kondensatu.

5.7.3 Montaz zgodnie

z [EC 60534-6 (NAMUR)

2 Wymagane elementy montazowe i wy-

posazenie dodatkowe: patrz Tab. 4,
str. 26.

Prawidfowe wartosci skoku podane sq
w tabelach skokéw na str. 28!

. Zawér serii 240, sitownik z membrang

o powierzchni do 1400-60 cm2 oba
sworznie (14) przykrecié, w zaleznosci
od wykonania, do kqtownika sprzegta
lub bezposrednio do sprzegta, zatozy¢
plytke (3) zabieraka i dokreci¢ srubami
(14.1).

Montaz i uruchomienie

Zawér typu 3251, sitownik z membrang
o powierzchni od 350 cm2 do 2800 cm2
dtuzszq plytke (3.1) zabieraka przykre-
ci¢, w zaleznosci od wykonania, do kg-
townika sprzegta lub bezposrednio do
sprzegta sitownika.

Zawér typu 3254, sitownik z membrang
o powierzchni 1400-120 do 2800 cm2:
oba sworznie (14) przykreci¢ do kqgtow-
nika (16). Kgtownik (16) przykreci¢ do
sprzegla, zatozy¢ plytke (3) zabieraka

i przykreci¢ $rubami (14.1).

. W przypadku montazu na jarzmie

NAMUR blok (10) przytgczeniowy
NAMUR przykrecié za pomocq $ruby
(11) z podktadkg zebatg bezposrednio
do istniejacego otworu w jarzmie.
Znacznik na stronie bloku przytgczenio-
wego NAMUR oznaczonej cyfrg 1 usta-
wié tak, zeby wskazywat 50% skoku.
Zawory z kolumng wspierajgcq i z plyt-
kq katowg (15) obejmujgcg kolumne:
cztery $ruby dwustronne wkreci¢ w blok
przytgczeniowy (10) NAMUR. Blok
przytgczeniowy NAMUR przytozy¢ do
kolumny, a z drugiej strony nasadzi¢ na
plytke (15) kgtowq. Plytke katowq zamo-
cowaé za pomocq nakretek i podktadek
zebatych na $rubach dwustronnych.
Znacznik na stronie bloku przytgczenio-
wego NAMUR oznaczonej cyfrg 1 usta-
wi¢ tak, zeby wskazywat 50% skoku.

. Profilowang uszczelke (17.1) umiescié

w plycie (17) kierunkowej, plyte zamo-
cowaé na bloku (13) montazowym za
pomocg $rub (17.2).
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2 frzpien przeniesienia ruchu 13.1 sruby 17.1 uszczelka profilowana
3 plytka zabieraka 14 sworzen 17.2 $ruby

3.1 plytka zabieraka 14.1 $ruby 18  plytka zaslepiajgca

10  blok przytgczeniowy NAMUR 15 plytka katowa 18.1 $ruby

11 $ruba z podktadkq sprezystq 16  katownik 19 kurek

13 blok montazowy 17 plyta kierunkowa 20  s$ruba zabezpieczajgea

Rys. 15: Montaz zgodhie z IEC 60534-6 (NAMUR) i VDI/VDE 3847
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4.

Plytke (18) zaslepiajacg zamocowaé za
pomocq $rub (18.1) na plycie kierunko-
wej, sprawdzi¢, czy uszczelki lezq pra-
widfowo.

i Informacja

Zamiast plytki (18) zaslepiajacej mozna za-
montowaé zawdr elektromagnetyczny; poto-
Zenie montazowe zaworu elektromagnetycz-
nego zalezy od utozenia ptyty kierunkowej
(17). Ewentualnie mozna zamontowaé takze
plytke dtawigcq, patrz » AB 11.

5.

Blok (13) montazowy zamocowaé za po-
mocgq $rub (13.1) na bloku przytgczenio-
wym NAMUR.

Korek odpowietrzajgcy zamontowaé

w przylgczu Exh.

Ustawnik pozycyjny umiesci¢ na bloku
przytaczeniowym (13) w taki sposéb,
aby trzpien przeniesienia ruchu (2) zna-
lazt sie w szczelinie plytki (3, 3.1) zabie-
raka. Przestawié odpowiednio dzwignie
(1).

Z tabeli skokéw (patrz str. 28 i rozdz.
5.2) wybra¢ dzwignie (1) M, L lub XL
oraz potozenie trzpienia odpowiednie
do wielkosci sitownika i skoku zaworu.
Ustawnik pozycyjny przykreci¢ za pomo-
cq obu $rub (6.3) mocujgeych do bloku
(13) montazowego, sprawdzi¢, czy
uszczelka (6.2) profilowana lezy prawi-
dfowo.

10.W sitownikach jednostronnego dziata-

nia, bez funkcji napowietrzania komory
sprezyn, przytgcze Y1 bloku montazo-

Montaz i uruchomienie

wego potqczyé z przytgczem ciénienia
nastawczego w sifowniku . Przyfqcze Y2
zaslepié korkiem zaslepiajgcym.

W sitownikach dwustronnego dziatania
i w sitownikach z funkcjg wentylowania
komory sprezyn przylqcze Y2 bloku
montazowego pofqczyé z przytgczem ci-
$nienia nastawczego drugiej komory si-
townika lub komory sprezyn w sitowni-
ku. Przytgcze Exh. w bloku montazowym
zaslepi¢ korkiem zaslepiajgcym.
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5.8 Przylgcza pneumatyczne

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo okaleczenia wskutek
ewentualnych ruchéw odstonietych czesci
ustawnika pozycyjnego, sifownika i zaworu
po doprowadzeniu cisnienia zasilajgcego!
Nie dotyka¢ i nie blokowaé odstonietych, ru-
chomych czesci!

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie i nieprawidfowe dziatanie
ustawnika pozycyjnego z powodu niewtasci-
wego podfqczenia pneumatycznego!
Zlgczki wkrecaé tylko w plytke przytaczenio-
wq, blok manometréw lub blok przytgcze-
niowy nalezacy do wyposazenia dodatko-
wego!

Czfery przytqcza pneumatyczne znajdujq

sie na tylnej $ciance ustawnika pozycyjnego

(patrz Rys. 16).

Dostepnosé wyiéé 138 i 238 zalezy od za-

montowanych modutéw pneumatycznych

(patrz rozdz. 6.1).

> Jezeli do dyspozycji jest tylko jedno wyj-
$cie pneumatyczne, to wyjscie 238 i od-
powietrzenie 79 zaslepié¢ ptytkg zasle-
piajacq (patrz Rys. 17).

i Informacja
W przypadku zastosowania jednego mo-
dutu pneumatycznego cata sciezka po-
wietrzna (ztgczka gwintowana, przewécl
rurowy, plytki montazowe...) musi mie¢ sred-
nice wewnefrznq przynajmniej 5,9 mm.
W przypadku zastosowania dwéch modu\
féw pneumatycznych cata sciezka po-
wietrzna (zlgczki gwintowane, przewody
rurowe, plytki montazowe...) musi mie¢ $red-
nice wewnetrzng przynajmniej 7 mm.
Poniewaz zmiany kierunku przeplywu i za-
tamania w sciezce powietrznej zmniejszajq
wydajnosé pneumatyczng, firma SAMSON
zaleca stosowanie wigkszej srednicy we-
wnetrzne;.

O WSKAZOWKA

Nieprawidfowe dziatanie z powodu nieod-
powiedniej jakosci powietrza!

Powietrze zasilajgce musi by¢ suche, odole-
jone i nie moze zawiera¢ kurzu!

Stosowac sig do przepiséw dotyczqce kon-
serwacji reduktoréw powietrza zasilajgcego,
zamontowanych przed ustawnikiem pozy-
cyjnym!

Przed podfqczeniem przewody doprowa-
dzajgce powietrze doktadnie przedmucha¢!
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7 [Exhaust 79
Output 138

Exhaust 79
Output 138

Output 238
Supply 9

Rys. 17: Wyjscie 238 i odpowietrzenie 79 zaslepione plytka zaslepiajacq
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5.9 Podiqczenie powietrza
zasilajgcego

O WSKAZOWKA

Nieprawidfowe dziatanie ustawnika pozy-

cyjnego z powodu niewfasciwej kolejnosci

czynnosci wykonywanych podczas montazu

na zaworze, podigczania i uruchamiania

urzgdzenial

Czynnosci wykonywaé w ponizszej kolejno-

Scil

1. Zdjgé zaslepki z przylgczy pneumatycz-
nych.

2. Ustawnik pozycyjny zamontowaé na
zaworze.

3. Doprowadzié¢ cisnienie zasilajqce.

4. Podfgczyé zasilanie elektryczne.

5. Skonfigurowa¢ urzadzenie.

Przylqcza ciénieniowe w plytce przytqcze-
niowej, bloku manometréw i bloku przytg-
czeniowym wykonane sq jako otwér z gwin-
tem NPT V4 lub G 4. Mozna stosowaé stan-
dardowe ztgczki dla rur z metali niekoloro-
wych i rur miedzianych lub przewodéw

z tworzywa sztucznego.

= Stosowad sie do wskazéwek zawartych
w rozdz. 5.8!

5.9.1 Podlgczenie cisnienia

nastawczego

Sposéb podfgczenia cisnienia nastawczego
zalezy od sposobu zamontowania ustawni-

ka pozycyjnego.

Sitownik typu 3277

= Sposéb podtqczenia cisnienia nastaw-
czego jest jednoznacznie okreslony.

Montaz zgodnie z IEC 60534-6

= Jezeli potozenie bezpieczenstwa jest re-
alizowane jako ,trzpier sitownika weig-
gany do wewngtrz”: przylqcze cisnienia
nastawczego polqczyé z gérng czedciq
sitownika.

= Jezeli potozenie bezpieczeristwa jest re-
alizowane jako ,trzpien sitownika wysu-
wany na zewngtrz”: przytacze cinienia
nastawczego potqgczyé z dolng czescig
sitownika.

Sitowniki obrotowe (wykonanie ciezkie)

2 W przypadku sitownikéw obrotowych
nalezy stosowac sie do oznaczer przy-
taczy podanych przez producenta.

5.9.2 Wartos¢ cisnienia
nastawczego

4% Rada

W celu kontrolowania cisnienia powietrza

zasilajgcego i cisnienia nastawczego firma
SAMSON zaleca zamontowanie manome-

tréw (parz wyposazenie dodatkowe,
rozdz. 3.5.

Montaz manometréw
= patrz rozdz. 5.4 i Rys. 8
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5.9.3 Ciénienie powietrza Trzpien sitownika wciggany sitg sprezyn do
zasilaiqcego wewngtrz FE (AIR TO CLOSE)
Potozenie bezpieczerstwa ,zawér otwarty”

Wymagane cisnienie powietrza zasilajgcego (dla zaworéw przelotowych i katowych):

wyznaczane jest na podstawie nominalnego
zakresu sygnatu i kierunku dzictania (pofoze-
nia bezpieczerstwa) sitownika.

Wymagane ciénienie zasilajgce dla zaworu
szczelnie zamykajgcego wyznaczane jest

wstepnie na podstawie maksymalnego ciénie-
Nominalny zakres sygnatu podany jest nata- ig sterujgeego pst,

ks.:
bliczce znamionowej w zaleznosci od sitowni- ) e
ka jako zakres napiecia sprezyn lub zakres ci- pgt | = F + Pom-Ap
$nienia nastawczego, kierunek dziatania ozna- 4.
czony jest jako FA (trzpier sitownika wysuwany d
na zewngtrz) lub FE (trzpien sifownika wcigga- Ap

[bar]

$rednica gniazda [cm]
réznica cisnien na zaworze [bar]

ny do wewnatrz) lub za pomocg symbolu. A = powierzchnia sifownika [cm?]
o . . . F = wartos¢ koicowa nominalnego
I::I)::‘trszl*:x&lr; 'I%YSOU‘I;E?\II‘.)Y sitq sprezyn na zakresu sygnatu sitownika [bar]

Potozenie bezpieczenstwa ,zawér zamkniety”

(dla zaworéw przelotowych i kgtowych): Przy braky powyzszych danych, nalezy

postapi¢ w nastepujgcy sposéb:
= wymagane cisnienie powietrza

zasilajgcego = wartoé¢ koricowa
nominalnego zakresu sygnatu + 0,2 bar,
nie mniej niz 2,5 bar.

= wymagane cisnienie powietrza
zasilajgcego = wartosé koricowa
nominalnego zakresu sygnatu + 1 bar, nie
mniej niz 2,5 bar
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5.10 Zastosowania standardowe i orurowanie

Ponizej przedstawione sq typowe zastosowania i okablowanie ustawnika pozycyjnego TRO-
VIS 3793. Oprécz podigczenia ustawnika pozycyjnego do sitownika pozycyjnego nalezy
przestrzegaé odpowiedniego doboru modutéw pneumatycznych. Generalnie obowigzujg
dopuszczalne mozliwosci zastosowania podane w Tab. 14, str. 75.

5.10.1 Dziatanie na wprost

Dziatajgcy na wprost sifownik pneumatyczny jest zafgczany poprzez wyijscie 138. Wyijscia
2381 79 sq zamykane (patrz Rys. 17, str. 61). Wydajno$é pneumatyczng mozna podwo-
i¢ poprzez zastosowanie dwéch modutéw pneumatycznych.

W tym celu w ustawniku pozycyjnym sq montowane nastepujace moduty pneumatyczne:

Gniazdo A Gniazdo B Wydajnosé¢ powietrza
Modut P3799-0001 Modut P3799-0000 (modut zaslepiajqcy) | Kys0,35
Modut P3799-0001 Modut P3799-0001 Kys0,70

2

Podtqgczenie sitownika o dziataniu na wprost

i

a =4

Zawoér

Ustawnik pozycyjny
Wyjscie 138

<howN-—

Sitownik o kierunku dziatania ,trzpier sitownika wysuwany na zewngtrz”
Sitownik o kierunku dziatania ,trzpien sitownika wciggany do wewnatrz”
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5.10.2 Dziatanie odwrotne

Pneumatyczny sitownik o dziataniu odwrotnym jest zatgczany poprzez oba wyjscia ustawni-
ka pozycyjnego. Na wyijsciu 79 jest montowany korek zaslepiajacy. W pofozeniu bezpie-
czenstwa wyijscie 138 jest odpowietrzane, a wyjscie 238 napowietrzane. Wydajno$¢ pneu-
matyczng mozna podwoié poprzez zastosowanie dwéch modutéw pneumatycznych.

W tym celu w ustawniku pozycyjnym sq montowane nastepujgce moduty pneumatyczne:

Gniazdo A Gniazdo B Wydajnosé powietrza
Modut P3799-0001 Modut P3799-0000 (modut zaslepiajacy) | Kys0,35
Modut P3799-0001 Modut P3799-0001 Kys 0,70

Podtgczenie sitownika o dziataniv odwrotnym
5 {
_LJ_

Zawér

Ustawnik pozycyjny

Sitownik o dziataniu odwrotym
Wyiscie 138

Wyjscie 238

< <O A=

N
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5.10.3 Dzialanie na wprost z wentylacjg komory sprezyn

Dziatajgcy na wprost sitownik pneumatyczny jest zatgczany poprzez wyiscie 138. Do ko-
mory sprezyn sitownika jest ponadto podawane powietrze instrumentowe poprzez wyiécie
79 (Exhaust), aby chroni¢ wnetrze sitownika przed korozjg. Na wyjéciu 238 nalezy zamon-
towaé korek zaslepiajqcy.

Wydajnoéé¢ pneumatyczng mozna podwoié poprzez zastosowanie dwéch modutéw pneuma-

tycznych.

W tym celu w ustawniku pozycyjnym sq montowane nastepujace moduty pneumatyczne:

Gniazdo A Gniazdo B Wydajnosé¢ powietrza
Modut P3799-0001 Modut P3799-0000 (modut zaslepiajqcy) | Kys0,35
Modut P3799-0001 Modut P3799-0001 Kys0,70

1

2
4
Y,

Zawér

Sitownik o dziataniu na wprost

EXH

Ustawnik pozycyjny

Wyiscie 138

EXH Wyijscie 79 (Exhaust)

Podtqgczenie sitownika pneumatycznego o dziataniuv na wprost z wentylacjg komory sprezyn
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5.10.4 Sterowanie wielko-/matosygnatowe

Jesli wymagane sq wysokie czasy nastawiania przy jednoczesnym zapewnieniu wysokiej ja-
kosci regulaciji, mozna zastosowaé sterowanie wielko-/matosygnatowe. Maty sygnat jest
przy tym podawany bezposrednio do sifownika poprzez wyjécie 138. W celu wykonania
duzych skokéw poprzez wyijsicie 238 ustawnika pozycyjnego zostaje zatgczone jedno lub
kilka urzqdzen dodatkowych (np. wzmacniacz przeptywu sprezonego powietrza, zawér
szybkoodpowietrzajqcy itp.). Wyijscie 79 jest przy tym uzywane do wentylacji komory spre-
zyn lub zamkniete zaslepkq.

Zalety zastosowania:

—  krétkie czasy nastawy

— ograniczenie przeregulowania

—  krétki czas regulacji

- maly uchyb regulacji

— duze skoki wykonywane z duzq predkoscig

— doktadna regulacja przy wykonywaniu matych skokéw

Sterowanie wielko-/matosygnatowe mozna zastosowaé tylko w sitownikach jednostronnego

dziatania. W tym celu w ustawniku pozycyjnym sq montowane nastepujgce moduty pneu-
matyczne:

Gniazdo A Gniazdo B Wydaijnos¢ powietrza
Modut P3799-0002 | Modut P3799-0003 Kys0,35

Podtqczenie dla sterowania wielko-/matosygnatowego

2

_q P-

Zawdr

Sitownik

Ustawnik pozycyjny

Urzqdzenie dodatkowe

1 (np. w tym przypadku wzmacniacz

przeptywu sprezonego powietrza)
Y,  Wyjscie 138
Y,  Wyiscie 238
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5.11 Podtqczenie elekiryczne

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia wskutek powstania wybuchowej atmosfery!

Podczas montazu i instalowania urzqdzenia w strefach zagrozonych wybuchem stosowac¢ sie
do zaleceri odnosnych norm obowigzujgcych w danym kraju!

Norma obowigzujgca w Niemczech: EN 60079-14, VDE 0165-1: ,Explosionsfdhige Atmos-
phdre: Projektierung, Auswahl und Errichtung elektrischer Anlagen.”

A\ OSTRZEZENIE

Brak ochrony przeciwwybuchowej w przypadku nieprawidfowego podfqczenia elektrycznego!
— Przewody elekiryczne podtqczy¢ do wskazanych zaciskéw!

— Nie odkrecaé zalakowanych srub!

— tgczqc urzgdzenia iskrobezpieczne nie przekraczaé wartosci granicznych podanych
w unijnym atescie wzoru konstrukcyjnego (U. lub U, I. lub I, P. lub P,: C; lub C, i L: lub Ly)!

Wybér kabli i przewodéw

= Podczas wykonywania iskrobezpiecz-
nych obwodéw pragdowych stosowaé sie
do odpowiednich zalecer normy EN
60079-14l.

= Nie wykorzystywane wpusty przewodéw
zaslepi¢ korkiem.

= Urzgdzenia przeznaczone do pracy
w temperaturze ponizej —20°C wyposa-
zyé¢ w metalowe dtawiki kablowe.

Urzgdzenia z grupg zaptonowg Ex nA

Dla urzqgdzen spetniajacych wymagania
grupy zapfonowej Ex nA (urzadzenia iskro-
bezpieczne) obowigzuije zalecenie, ze tg-
czenie, przerywanie oraz zatgczanie obwo-
déw pradowych pod napieciem dopuszczal-
ne jest tylko podczas instalacii, konserwacii
i w trakcie napraw.

Stosowaé przepusty kablowe i przewodéw
posiadajgce odpowiednie certyfikaty oraz
korki zaslepiajqce spetniajace wymagania
zakwalifikowania do okreslonej grupy za-
pftonowe;j i o stopniu ochrony = éX, przezna-
czone dla zakresu temperatury okreslonego
w uzyskanym certyfikacie.

Obwéd sygnatowy podtqcza sie za
posrednictwem zaciskéw $rubowych (zaciski
11/12) dla przewodéw elekirycznych

o przekroju od 0,2 mm2 do 2,5 mm2
Moment naprezenia wynosi 0,5 Nm do

0,6 Nm.

Obwody przetgczajgce modutéw wymien-

nych podtqcza sie za posrednictwem zaci-

skéw $rubowych dla przewodéw elektrycz-

nych o przekroju od 0,14 mm2 do 1,5 mm2.
Moment naprezenia wynosi 0,5 Nm do

0,6 Nm.
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Urzgdzenia z grupg zaptonowq Ex t

Dla urzqdzen spetniajacych wymagania
grupy zapfonowej Ex t (ochrona przez obu-
dowe) obowigzuje zalecenie, ze fgczenie,
przerywanie oraz zatgczanie obwodéw
pradowych pod napieciem dopuszczalne
jest tylko podczas instalacji, konserwacji

i w trakcie napraw.

Otwieranie pokrywy obudowy podczas pra-
cy urzqdzenia w strefach zagrozonych wy-
buchem pytéw moze prowadzié do utraty
ochrony przeciwwybuchowe;!

Stosowaé przepusty kablowe i przewodéw
posiadajgce odpowiednie certyfikaty oraz
korki zaslepiajqce spetniajgce wymagania
zakwalifikowania do okreslonej grupy za-
pfonowej i o stopniu ochrony = 6X, przezna-
czone dla zakresu temperatury okreslonego
w uzyskanym certyfikacie.

Obwéd sygnatowy podigcza sie za posred-
nictwem zaciskéw $rubowych (zaciski 11/12)
dla przewodéw elektrycznych o przekroju od
0,2 mm2 do 2,5 mm?2. Moment naprezenia
wynosi 0,5 Nm do 0,6 Nm.

Obwody przefgczajgce modutéw wymien-
nych podtgcza sie za posrednictwem zaci-
skéw srubowych dla przewodéw elektrycz-
nych o przekroju od 0,14 mm2 do 1,5 mm2.
Moment naprezenia wynosi 0,5 Nm do

0,6 Nm.

Montaz i uruchomienie

5.11.1 Montaz przewodéw
w diawikach kablowych

Obudowa ustawnika pozycyjnego TROVIS
3793 ma cztery otwory, ktére, w razie po-
trzeby, mozna wyposazyé w dtawiki kablowe.

= Dobér dtawika kablowego zalezy od za-
kresu temperatury otoczenia, patrz dane
techniczne, rozdz. 3.7, str. 29.

= Zaciski érubowe sq przeznaczone dla
przewodéw o przekroju zyly od
0,2 mm2 do 2,5 mm?2 (momenty docig-
gajace: 0,5 Nm).
= Podtgczaé najwyzej jedno zrédio pradul
W zasadzie nie jest konieczne podigczenie
przewodu wyréwnania potencjatéw. Jesli
jednak zaistnieje taka potrzeba, to przewsdd
wyréwnania potencjatéw mozna podigezyé
na zewngtrz lub wewngtrz urzgdzenia
(patrz Rys. 2, str. 22).
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5.11.2 Podiqgczenie zasilania ~ Wyposazenie dodatkowe

elektrycznego Zaciski kablowe M20 x 1,5 Nr katalogowy

Tworzywo sztuczne, kolor czarny
(dla zaciskéw od 6 mm do 12 mm)

0 WSKAZOWKA Tworzywo sztuczne, kolor niebieski

Nieprawidfowe dziatanie ustawnika pozycyj- (dla zaciskéw od 6 mm do 12 mm)
nego z powodu niewtasciwej kolejnosci czyn- Mosiqdz niklowany
nosci wykonywanych podczas montazu na  (dla zaciskéw od 6 mm do 12 mm)
zaworze, podfqczania i uruchamiania urzq-  Mosiadz niklowany
dzenial (dla zaciskéw od 10 mm do 14 mm)
Czynnosci wykonywaé w ponizszej kolejnoscil Stol nierdzewna 1.4305

1 Zdjqc’ zas'lep/(i 2 przychzy pneumatycz- dla zaciskéw od 8 mm do 14,5 mm)

nych. " ) i Przejsciéwka z M20 x 1,5 na NPT Y2
2. Ustawnik pozycyjny zamontowa¢ na za- Aluminium, powlekane proszkowo
worze.

e e g stal nierdzewna
3. Doprowadzi¢ cisnienie zasilajgce.

4. Podfgczy¢ zasilanie elektryczne.
5. Skonfigurowa¢ urzgdzenie.

= Zasilanie elekiryczne (sygnat nastawczy
mA) podtqczy¢ zgodnie z Rys. 18.

Rys. 18: Przytqcza zacisku

8808-1011

8808-1012

1890-4875

1992-8395

8808-0160

0310-2149
1400-7114
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5.11.3 Nawigzywanie
potgczenia dla potrzeb
komunikacji

Komunikacja pomigdzy komputerem wspét-
pracujgcym z modemem FSK lub terminalem
recznym, ewentualnie wzmacniaczem sepa-
rujgcym, a ustawnikiem pozycyjnym odby-
wa sie zgodnie z protokotem HART®.
Modem FSK, typ Viator

- RS-232  bez ochrony Ex  nr katalogowy

8812-0130

nr katalogowy
8812-0132

- USB bez ochrony Ex

Jezeli napiecie obcigzenia wtérnego regula-
tora lub stacji nadrzednej jest niewystarcza-
jace, to nalezy zamontowaé wzmacniacz se-
parujqcy, ktéry bedzie petnit funkcje prze-

twornika obcigzenia wtérnego (podtgczenie

Montaz i uruchomienie

jak dla przytqcza z ochrong Ex ustawnika
pozycyjnego, patrz Rys. 19).

W przypadku zastosowania ustawnika po-
zycyjnego w strefie zagrozonej wybuchem
konieczne jest zamontowanie wzmacniacza
separujgcego w wykonaniu Ex.

Za posrednictwem protokotu HART® mozna,
poprzez ich adres, nawigzaé potgczenie

z kazdym z podtgczonych urzgdzen w dys-
pozytorni i w instalacji korzystajgc z potg-
czenia punktowego lub ze standardowej
magistrali komunikacyine;.

Standardowa magistrala komunikacyjna

W standardowej magistrali komunikacyjnej
ustawnik pozycyiny reaguje odpowiednio do
analogowego sygnatu pragdowego wartosci
zadanej. Adres w magistrali komunikacyj-
nej/wywotawczy musi miesci¢ sie w zakre-
sieod 1 do 15.

podtqczenie standardowe, bez
ochrony Ex

terminal reczny lub - — 1 _
drugi modem FSK |

£

|
|
| |
L -

4 do 20 mA

TROVIS 3793

-T
—
|

i

regulator/stacja
nadrzedna

podtqczenie z ochrong Ex

obszar |obszar zagrozony
bezpieczny |wybuchem

TROVIS 3793

#

regulator/stacja
nadrzedna

wzmacniacz separujgcy
w wykonaniu Ex |

| IS
terminal reczny lub drugi
modem FSK w wykonaniu Ex

Rys. 19: Podfqczenie ustawnika pozycyjnego z wykorzystaniem modemu FSK

IR
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W przypadku probleméw z komunikacjq

Jezeli wyjscie z regulatora procesowego/
stacji nadrzednej nie jest zgodne z protoko-
tem HART®, to mogq powstaé problemy

z komunikacig.

W przypadku urzgdzen bez ochrony prze-
ciwwybuchowe; i klasy zaptonu Ex th mozna
alternatywnie zamontowaé szeregowo opor-
nik 250 Q i kondensator 22 pF réwnolegle
do wejécia analogowego (Rys. 20). Wtedy
jednak wzrasta obcigzenie wtérne wyjscia
regulatora.

regulator/stacja nadrzedna

Rys. 20: Dostosowanie sygnatu wyjsciowego

5.11.4 Wzmacniacz
przefgczajgcy zgodnie
z EN 60947-5-6

Wykorzystanie wytgcznikéw kraricowych
wymaga wlgczenia wzmacniaczy przetg-
czajgcych w wyijsciowy obwéd pradowy.
Aby zapewni¢ bezpieczeristwo pracy ustaw-
nika pozycyjnego, wzmacniacze powinny
utrzymaé wartosci graniczne pradu sterujg-
cego zgodnie z EN 60947-5-6.

2 W przypadku zastosowania w instala-
cjach iskrobezpiecznych nalezy stoso-
waé sie do odnosnych przepiséw.

Przy zastosowaniach w strefach niezagrozo-

nych wybuchem programowe wytqczniki

kraricowe mozna pofqczyé bezposrednio

z PLC zgodhnie z DIN EN 61131. Dotyczy to

zakreséw roboczych okreslonych normg dla

cyfrowych wejé¢ wg DIN EN 61131-2,

rozdz. 5.2.1.2 o napigciu znamionowym

24V DC.
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Moduty wymienne

6 Moduly wymienne

Dzigki modutowej konstrukeiji ustawnik pozycyjny TROVIS 3793 mozna dostosowaé do indy-
widualnych wymagar. Wydajnosé¢ pneumatyczng i sposéb dziatania mozna zmienia¢ wy-
korzystujgc moduty pneumatyczne (patrz rozdz. 6.1), dostepne funkcje dodatkowe sq reali-
zowane po zastosowaniu modutéw wymiennych (patrz rozdz. 6.2).

Jezeli ustawnik pozycyjny zostanie zaméwiony z dodatkowymi modutami pneumatycznymi
(Rys. 21) i/lub modutami wymiennymi (Rys. 22, Rys. 23), to dostarczane urzgdzenia sq juz
zamontowane i podtgczone.

Rys. 23: Moduf wymienny z mechanicznym wyltqgcznikami kraricowymi (potgczonymi ze sobq
przewodami sygnafowymi)
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6.1 Moduty pneumatyczne

Wydajno$é pneumatyczna i sposéb dziatania ustawnika pozycyjnego TROVIS 3793 mozna
zmieniaé stosujgc i fgczge ze sobg moduty pneumatyczne. W ustawniku pozycyjnym mozna
zamontowaé maks. dwa moduty pneumatyczne.

Tab. 13: Moduly pneumatyczne dostepne dla ustawnika pozycyjnego TROVIS 3793

Kod urzgdzenia Funkcja modutu pneumatycznego
P3799-0000 | Modut zaslepiajacy (zamyka przytgcza gniazda i musi byé zastosowany wiedy,
gdy zamontowano tylko jeden modut pneumatyczny)
P3799-0001 | Modut wyjscia Output 138 i Output 238 (dziatanie na wprost i odwrotne)
P3799-0002 | Modut wyjscia Output 138 (dziatanie na wprost)
P3799-0003 | Modut wyjscia Output 238 (dziatanie na wprost)
P3799-0001 P3799-0002 P3799-0003
3] 4 5 3T 4 5 3] 4 5
2 pC __nﬂrrr 2 pC 11— ——"ﬂn.l. 2 pC H— ——nﬂn.r
> ) >
L AL L e L AL
lx J.X lx
e F 4 F | A TF
qIIIT qIIIL AT L[5\ L
ST || N i

i I

Supply  Output

3 mikroprocesor

1 tok przetaczajgcy
2 przetwornik pofozenia

Rys. 24: Budowa modutéw pneumatycznych

A i
Supply  Output Supply  Output
4 przetgcznik bezpieczeristwa

5 przetwornik i/p
6 reduktor cisnienia
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O WSKAZOWKA
Nieprawidfowe dziatania z powodu niedopuszczalnego zestawienia modutéw pneumatycznych!

Nie mozna fgczy¢ modutu P3799-0001 z modutem P3799-0003.

Tab. 14: Mozliwe zestawienia modutéw pneumatycznych

Gniazdo A | Gniazdo B Funkcja Wyd(.:inoéé Pofozenie bezpieczeristwa
powietrza | QOytput 138 Output 238
P3799-0001 | P3799-0000 |  dziatanie na wprost/odwrotne Kys0,35 | odpowietrzanie | napowietrzanie
P3799-0001 | P3799-0001 dziatanie na wprost/odwrotne Kys0,70 | odpowietrzanie | napowietrzanie
P3799-0002 | P3799-0003 | dziatanie na wprost, 2 x niezaleznie | Ks0,35 | odpowietrzanie | odpowietrzanie

EB 8493 PL
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6.1.1 Zamontowywanie i wymontowywanie modutéw
pneumatycznych/zaslepiajgcych

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo okaleczenia przez nadcisnienie panujgce w urzadzeniu!
Moduty pneumatyczne montowaé/wymienia¢ tylko witedy, gdy ustawnik pozycyjny nie jest
pod cisnieniem!

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego z powodu nieprawidlowego postepowania podczas
zamontowywania/wymontowywania modutéw pneumatycznych!

Przed przystgpieniem do zamontowywania/wymontowywania modutéw pneumatycznych
odtqgczy¢ zasilanie elekiryczne!

W ustawniku pozycyjnym znajdujq sie dwa gniazda przeznaczone do zamontowania
modutéw pneumatycznych.

modut pneuma-
tyczny zamonto-
wany w gniez- i

dzie A

oznaczenie
L .
gniazda ,A”

oznaczenie
L+ .
gniazda ,B”

modut zasle-
piajacy
w gniezdzie B

Rys. 25: Gniazda do zamontowania modutéw pneumatycznych

76 EB 8493 PL



Moduty wymienne

i Informacja i Informacja
Zawsze muszq by¢ zamontowane dwa modu- Jezeli wprowadzono zmiany w modutach
fy pneumatyczne lub jeden modut pneuma-  pneumatycznych, konieczne jest przeprowa-
tyczny i modut zaslepiajacy. Niedopuszczal- dzenie ponownej inicjalizacji ustawnika pozy-
na jest sytuacja, gdy jedno z gniazd przezna- cyjnego, patrz rozdz. 8.5.
czonych do zamontowania nie jest zajete.

Wymontowywanie modutéw

pneumatycznych/zaslepiajgcych

1. Za pomocg odpowiedniego $rubokretu
odkreci¢ srube mocujgcg o 15 obrotéw.

2. Przycisngé modut w kierunku wyswietla-
cza i ostrozne wyjqg¢é.

3. Modut skfadowaé w jego oryginalnym
opakowaniu.

Montowanie modutu pneumatycznego/
zaslepiajgcego
1. Moduly pneumatyczne stosowaé tylko

w dopuszczalnych zestawieniach zgodnie
z Tab. 14, str. 75.

2. Sprawdzi¢, czy uszczelka prawidtowo
przylega do modutu (patrz Rys. 27):
uszczelka nie moze wystawaé z wpustu!

3. Klin mocujgcy obrécié¢ catkowicie do dotu
(patrz Rys. 26).

4. Modut zamontowaé zgodnie z Rys. 28.
Modut przycisngé w kierunku wyswietla-
cza i zsungé po klinie mocujgeym.

5. Modut przycisngé lekko do dotu, jedno-
czeénie za pomocq odpowiedniego $ru-
bokreta wkrecié¢ $rube mocujqcqg stosujac
moment obrotowy 0,7 £ 0,1 Nm .
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Rys. 28: Zamontowanie/wymiana modutu pneumatycznego
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6.2 Funkcje dodatkowe

Ustawnik pozycyjny TROVIS 3793 oferuje
opcjonalne funkcje dodatkowe, dostepne po
zamontowaniu modutéw wymiennych:

Mechaniczne wylqgczniki kraricowe

Wytqczniki kraicowe z mechanicznym od-
czytem potozenia zaworu wysylajg sygnat
do urzqdzenia regulacyjnego/sterujgcego

wtedy, gdy osiggnieta zostanie jedna

z dwéch okreglonych wartosci granicznych.

- Indukeyjne wytqcezniki kraricowe: induk-

cyjne czujniki szczelinowe sq zatgczane
poprzez regulowane chorggiewki steru-

jace. W celu uzywania indukeyjnych wy-

tacznikéw kraricowych w obwodzie prg-
dowym po stronie wyjs¢ nalezy zamon-
towaé wzmacniacze przekaznikowe
(patrz rozdz. 5.11.4).

- Mechaniczne wytgczniki kraricowe: mi-
kroprzetgczniki sq uruchamiana przez
rolki dotykowe z nastawianym punktem
przefqczenia.

Programowe wylqgczniki kraricowe

Programowe wytqczniki kracowe sygnali-
zujq, ze zawdr zbliza sie do jednej z dwéch
nastawianych wartosci granicznych:

- ponizej wartosci granicznej 1

- powyzej wartosci granicznej 2

Do dyspozycji sq nastepujace wykonania:

— podfgczenie sterownika swobodnie pro-

gramowalnego zgodnie z DIN EN
61131-2,P_ . = 400 mW

- podtaczenie do wzmacniacza przetg-
czajgcego NAMUR zgodnie z EN
60947-5-6 (patrz rozdz. 5.11.4)

maks.

Moduty wymienne

Analogowy nadajnik potozenia

Nadaijnik potozenia pracuje jako dwuprze-
wodowy przetwornik pomiarowy i generuje
jako sygnat z zakresu od 4 do 20 mA sy-
gnat czujnika skoku przetworzony przez mi-
kroprocesor. Ten komunikat jest wysytany
niezaleznie od sygnatu wejéciowego ustaw-
nika pozycyjnego. Ponadto ustawnik pozy-
cyjny moze sygnalizowaé za pomocq sy-
gnatu pradowego < 2,4 mA lub > 21,6 mA
zaktécenia w swojej pracy.

Wymuszone odpowietrzanie

Jesli napiecie pomiedzy zaciskami modutu
wymiennego spadnie ponizej 11V, wyjécia
pneumatyczne ustawnika pozycyjnego na-
powietrzajq lub odpowietrzajg go w zalez-
nosci od zastosowanych modutéw pneuma-
tycznych (patrz Tab. 14, str. 75). Odbywa
sie fo niezaleznie od wartosci zadanej. Na-
piecie > 15V zapobiega skutecznie wymu-
szonemu odpowietrzaniu.

Wejscie binarne

Wejscia binarne mogq by¢ bezpotencjatowe
lub potencjatowe (0 do 24 V) i umozliwiajg
konfiguracje. Do dyspozycji sq nastepujqce
funkcje:

- Stan zalqczenia: rejestrowany jest stan
zatgczenia wejécia binarnego.

- Ochrona przed zapisem danych podczas
obstugi w miejscu zamontowania urzg-
dzenia: po pierwszej inicjalizacji mozna
zatgezyé ochrone przed zapisem danych
podczas obstugi w miejscu zamontowa-
nia urzgdzenia. Dopéki aktywne jest wej-
icie binarne, w ustawniku pozycyjnym nie
mozna zmieni¢ zadnych nastaw. Nie
mozna uruchomi¢ nowej inicjalizacj.
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— PST (test odpowiedzi skokowej): funk-
cja, ktéra umozliwia sprawdzenie ptyn-
nosci ruchu i ocene dynamicznego dzia-
tania zaworu (PST: fest czesciowego sko-
ku / FST: petny test skoku).

- Uruchomienie testu odpowiedzi sko-
kowej (SRT): przeprowadzenie testu
odpowiedzi skokowej w nastawia-
nym zakresie

- Uruchomienie testu FST: przeprowa-
dzenie testu odpowiedzi skokowej
dla catego zakresu skoku zgodnie
z okreslonymi warunkami.

- Przestawienie odpowiednio do wartosci
stalej: przestawienie zaworu w okreslo-
ne potozenie (potozenie zaworu w %).

Ponadto mozna wylgczyé wejicie binarne.
Wyijscie binarne

Wyiscie sygnatu alarmowego sygnalizuje
dyspozytorni zakfécenie w pracy. Do dyspo-
zycji sq nastepujgce wykonania:

- podtgczenie sterownika swobodnie

programowalnego zgodnie
zDINEN 61131-2, P = 400 mW

- podtgczenie do wzmacniacza przetg-
czajgcego NAMUR zgodnie z EN
60947-5-6 (patrz rozdz. 5.11.4)

maks.

80
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Moduty wymienne

6.2.1 Moduly wymienne

Zestawienie dostepnych modutéw wymiennych wraz z mozliwymi pofgczeniami dodatko-
wych funkcji zawiera Tab. 15.

Tab. 15: Dostgpne moduty wymienne dla ustawnika pozycyjnego TROVIS 3793

Funkcja
indukcyine wytgczniki krarcowe
mechaniczne wytqezniki krarcowe
programowe wylqczniki kraricowe (NAMUR)
programowe wytqczniki kraricowe (PLC)
analogowy nadajnik potozenia
modut wymienny Wymuszone odpowiefrzanie
wejscie binarne
Kod urzgdzenia Oznaczenie wyiscie binarne Opis
73799-00000 modut zaslepiajqcy rozdz. 6.2.3
Z3799-xxx10 [N] ° . rozdz. 6.2.4
23799011 X] . . rozdz. 6.2.4
Z3799-xxx151 [P] . . rozdz. 6.3
73799-xxx30 1) [M] . rozdz. 6.3
23799-xxx40 [T] ° oo rozdz. 6.2.4
73799-xxx80 V] oo e rozdz. 6.2.4

11" Modut wymienny i mechaniczny zespét montazowy

O WSKAZOWKA
Nieprawidtowe dziatania z powodu niedopuszczalnego zestawienia modutéw wymiennych!

W ustawniku pozycyjnym nie mozna zamontowaé dwdéch modutéw wymiennych o takim sa-
mym oznaczeniu.

Tab. 16: Certyfikaty Ex modutéw wymiennych

Kod katalogowy modutu wymiennego 23799-

Ochrona przeciwwybuchowa Ex
brak

Ex ia

Ext

Ex t/Ex nA

Ex nA

o - = - o— X%

©® o U = O — X
O O O O O— %
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Moduty wymienne

6.2.2 Gniazda przeznaczone do zamontowania modutéw

wymiennych

W ustawniku pozycyjnym mozna zamontowaé maks. dwa moduty wymienne (Rys. 29).

- Ghniazdo C (gérne gniazdo)
- Gniazdo D (dolne gniazdo)

2 Wybraé gniazda zgodnie z Tab. 17, str. 87!

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego w wyniku nieprawidfowego zastosowania modutéw

wymiennych!

Mechanicznego wylqcznika kraricowego nie montowaé w gniezdzie C!

W2
H D)
y

\ modut wymienny zamon-

towany w gniezdzie C

modut wymienny zamon-
towany w gniezdzie D

opis na boku ustawnika pozycyjnego

m

~ =] =

o

SERIAL INTERFACE =

2 :
o

b 12 +1 —@f

Tk

SAMSON Module 3793 A

Rys. 29: Gniazda przeznaczone do zamontowania modutéw wymiennych
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6.2.3 Zaslepiajgcy modut
wymienny

W ustawnikach pozycyjnych dostarczanych

przez producenta bez modutéw wymiennych

w gniezdzie D zamontowany jest modut za-
$lepiajqcy chroniqcy zestyki gniazd.

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie uktadéw elektronicznych z po-
wodu braku zabezpieczenia zestykéw!
Puste gniazda zaslepi¢ modutem zaslepiajq-
cym!

W zaleznosci od tego, ktére gniazdo puste,
modut zaslepiajgcy nalezy dopasowaé po-
przez odtamanie odpowiednich krawedzi.
W tym celu nalezy odtamaé¢ krawedzie na
przeznaczonych do tego miejscach wytama-
nia zgodnie z Rys. 31 lub Rys. 32.

Wyjmowanie modutu zaslepiajgcego

1. Chwyci¢ zaczepy mocujgce modutu za-
$lepiajgcego.

2. Zaczepy $cisnqé i ostroznie wyjaé modut
zaslepiajqcy z gniazda.

Zamontowywanie modutu zaslepiajgcego

1. Wybra¢ gniazdo do zamontowania mo-
dutu zaslepiajgcego.

2. Chwyci¢ zaczepy mocujgce modutu za-
$lepiajqcego.

3. Zaczepy $cisngé o ostroznie wcisngé mo-
dut zaslepiajgcy w gniazdo do zatrza-
$niecia sie zapadek w przeznaczonych

dla nich uchwytach.

4,

Moduty wymienne

Pusci¢ zaczepy tak, zeby zapadki mogly
znalez¢ sie (wydajqc charakterystyczny
dzwiek) w przeznaczonych dla nich

uchwytach.
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Moduty wymienne

zaczep
miejsca do

wytamania

Rys. 30: Modut zaslepiajqcy w stanie dostarczonym przez producenta, montaz w gniezdzie D, oba
gniazda zostang zaslepione.

Rys. 31: Modut zaslepiajqcy przygotowany do zamontowania, wytamana gérna i dolna krawed,
montaz w gniezdzie C, gniazdo C zostanie zaslepione.

Rys. 32: Modut zaslepiajqcy przygotowany do zamontowania, wytamana gérna krawedz, montaz
w gniezdzie D, gniazdo D zostanie zaslepione.
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6.2.4 Montowanie/

wymontowywanie
modutéw wymiennych

A\ NIEBEZPIECZENISTWO

Zagrozenie zycia w przypadku zniesienia
ochrony przeciwwybuchowej w wyniku
niedopuszczalnego zastosowania modutéw
wymiennych!

W ustawniku pozycyjnym montowaé wytqcz-
nie takie moduty wymienne, ktérych klasa
ochrony przeciwwybuchowej (Ex) jest zgodna
z klasa ochrony wybuchowej ustawnika.

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego z po-
wodu nieprawidfowego sposobu postgpo-
wania podczas zamontowywania/wymonto-
wywania modutéw wymiennych!

Przed zamontowaniem/wymontowanie mo-
dutéw wymiennych odtqczy¢ zasilanie elek-
trycznel

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie modutéw wymiennych wskutek

wytadowania elektrostatycznego!

— Zapewnié ochrone przed wyladowaniami
elektrostatycznymi zgodnie z DIN EN
61340-5-1.

— Moduly wymienne sktadowaé tylko w ich

oryginalnych opakowaniach.

= Przed zamontowaniem modutéw wy-
miennych sprawdzié certyfikat Ex zgod-
nie z kodem katalogowym urzqdzenia

w Tab. 16, str. 81!

Moduty wymienne

Zamontowanie modutu wymiennego

1. Wybra¢ gniazdo przeznaczone do za-
montowania modutu wymiennego zgod-
nie z Tab. 17.

2. Chwyci¢ zaczepy mocujgce modutu wy-
miennego.

3. Zaczepy scisngé o ostroznie wcisngé mo-
dut wymienny gniazdo do zatrzasniecia
sie zapadek w przeznaczonych dla nich
uchwytach.

4. Pusci¢ zaczepy tak, zeby zapadki mogty
znalez¢ sie w przeznaczonych dla nich
uchwytach.

5. Sprawdzi¢, czy modut wymienny jest
prawidtowo osadzony w gniezdzie.

6. Wykonaé podtgczenie elektryczne zgod-
nie z Tab. 17.

i Informacja
Po zamontowaniu modutéw wymiennych na
obudowie ustawnika pozycyjnego przyklei¢
obok tabliczki znamionowej tabliczki infor-
macyjne modutéw (patrz rozdz. 2.2).
2> Wyjq¢ tabliczke z opakowania.

Wymontowywanie modutu wymiennego

1. Przewody przylqczeniowe odtqczyé od
zaciskéw.

2. Chwyci¢ zaczepy mocujgce modutu wy-
miennego.

3. Zaczepy $cisnqé i ostroznie wyjaé modut
wymienny z gniazda.

4. Moduly wymienne sktadowaé w ich ory-
ginalnych opakowaniach.

5. Odklei¢ tabliczke informacyjng od obu-
dowy ustawnika pozycyjnego.
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Rys. 33: Montowanie modutu wymiennego
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Tab. 17: Gniazda i zaciski modutéw wymiennych

Moduty wymienne

Z3799-xxx10 [N] - Programowe wyltqczniki kraricowe z wyjéciem binarnym (NAMUR)

Gniazdo Przyporzqdkowanie zaciskéw
ClubD > | [ D|[®> D
(| [ - || |-
Opis Zacisk ] ) | ) | ]
Programowy wytgcznik krarcowy N +45
NAMUR 1 -46
Programowy wylqcznik kraricowy N +55
NAMUR 2 -56
g +83
Wyiscie binarne NAMUR N Y
Z3799-xxx11 [X] - Programowe wytqczniki kraicowe z wyjsciem binarnym (PLC)
Gniazdo Przyporzqdkowanie zaciskéw
ClubD > | [ D|[®> D
(| [ - || |-
Opis Zacisk ] ) | ) | ]
Programowy wytgcznik kraricowy X +91
PLC 1 -92
Programowy wytqcznik krancowy X +93
PLC 2 94
Wyiscie binarne PLC x 22
yiscie binarne Y
Z3799-xxx15 [P] - Indukeyjne wytqczniki kraricowe z wyjsciem binarnym (NAMUR)
Gniazdo Przyporzqdkowanie zaciskéw
D > D[ D[ D
WSKAZOWKA! , : (o] ] | o] o] ] ]
. S Opis Zacisk
Niebezpieczerstwo
i 83
uszkodzenia Wyiscie binarne NAMUR p
modutu -84
wymiennego! . . | +41
Zamontowanie Indukeyjny wytqcznik krancowy 1 P 12
w gniezdzie C nie +51
jest mozliwe! Indukeyjny wytgcznik kraricowy 2 P 5
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Moduty wymienne

23799-xxx30 [M] - Mechaniczne wytqgczniki krarcowe

Gniazdo Przyporzqdkowanie zaciskéw
D DD D D] [>T D
WSKAZOWKA! Opis irunkcJa przes | 2ok (] (o] ]| | ] ][]
Niebezpieczerstwo qczajqca
uszkodzenia Mechaniczny wy- NC 47 |
modutu facznik kraricowy 1 C M 48
wymiennego! (zestyk przetqczny) NO 49
Zamontowanie
w gniezdzie C nie Mechaniczny wy- NE A
ot mozliwel facznik kraricowy 2 C M 58
|est mozhwer (zestyk przefqczny) NO 59

Z3799-xxx40 [T] - Nadajnik potozenia z wejsciem binarnym (24 V) i wyjsciem binarnym (NAMUR)

Gniazdo Przyporzqdkowanie zaciskéw
ClubD D | [D D|[®> D

- - (o] ]| | o] (o] | ] o]
is acisk
% : +31 —,

Nadajnik potozenia 4 do 20 mA T 2

+87
Weijscie binarne 24 V T

-88

+83
Wyiscie binarne NAMUR T )

Z3799-xxx80 [V] - Wymuszone odpowietrzanie z wykorzystaniem wejscia binarnego (24 V) i wyj-
$cia binarnego (NAMUR)

Gniazdo Przyporzqdkowanie zaciskéw
Club D D D [ D[ D
WSKAZOWKA!

. | | (] (|- (-
Przetqcznik Opis T (o] (o] ] o] | ] (o]
obrotowy ustawi¢ +81 _,

w potozeniu Wymuszone odpowietrzanie vV - 02
odpowiednim dla Y
wymuszonego Weiscie binarne 24 V \%
odpowietrzania 88
i +83
ustownika Wyiscie binarne NAMUR v
pozycyjnego, -84

patrz rozdz. 6.4
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6.3 Mechaniczne wylqgczniki
kraricowe

W przypadku zastosowania mechanicznych
wylgcznikéw krancowych, oprécz modutu
wymiennego trzeba zamontowaé takze me-
chaniczny zespét montazowy (wytgczniki
kraficowe i modut wymienny sq potgczone
ze sobg przewodami sygnatowymi).

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego z po-
wodu nieprawidfowego sposobu postepo-
wania podczas zamontowywania/wymonto-
wywania moduféw wymiennych!

Przed zamontowaniem/wymontowanie mo-
dutéw wymiennych odtgczy¢ zasilanie elek-
tryczne!

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie modutéw wymiennych wskutek

Wyfadowania e/ektrostalycznego!

— Zapewni¢ ochrone przed wyladowaniami
elektrostatycznymi zgodnie z DIN EN
61340-5-1.

— Moduly wymienne sktadowa¢ tylko w ich
oryginalnych opakowaniach.

Moduty wymienne

6.3.1 Montowanie

mechanicznych

wylqgcznikéw
kraricowych

= Modut wymienny przeznaczony dla me-
chanicznych wigcznikéw krancowych
montowaé wylgcznie w gniezdzie D
(dolne gniazdo)!

1. Sprawdzi¢, czy wiyki w dolnej czesci
modutu wymiennego sq prawidtowo
osadzone w gniazdach.

2. Chwyci¢ zaczepy mocujgce modutu wy-
miennego.

3. Zaczepy scisngé o ostroznie wcisngé mo-
dut wymienny gniazdo D do zatrzasnie-
cia sie zapadek w przeznaczonych dla
nich uchwytach.

4. Pusci¢ zaczepy tak, zeby zapadki mogty
znalez¢ sie (wydajqc charakterystyczny
dzwiek) w przeznaczonych dla nich

uchwytach.

5. Sprawdzi¢, czy modut wymienny jest
prawidfowo osadzony w gniezdzie.

6. Mechaniczny zespét montazowy przesu-
ngé nad wyswietlaczem i zamontowaé
zgodnie z Rys. 34. Rowkowany watek
umiesci¢ przy tym w uchwycie z kotem
zebatym, stuzgcym do przekazywania
informacji o potozeniu.

= Jezeli nie mozna zamontowaé zespotu
z powodu niekorzystnego pofozenia ko-
ta zebatego, przestawi¢ nieco rowkowa-
ny watek.

7. Mechaniczny zespét montazowy ostroz-
nie wcisngé do oporu.
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Rys. 34: Montowanie mechanicznych wylqgcznikéw kraricowych
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8. Sruby dokreci¢ za pomocq odpowied-
niego $rubokreta, stosujgc moment do-
ciggajacy 1,2+ 0,2 Nm.

i Informacja
Jezeli mechaniczne wytqczniki kraricowe sq
montowane w ustawniku pozycyjnym po raz
pierwszy, to $ruby narzynajq gwint w otwo-

rze i w takim przypadku stawiajq przy wkre-

caniu duzy opdr. Jezeli mechaniczne wy-

faczniki kraricowe sq wymontowane, to przy

ich ponownym montazu nalezy postqpié

w ponizszy sposéb:

- Wysrodkowa¢ sruby obracajqc je lekko
w lewo, tak zeby trafi¢ w juz narzniety
gwint.

- Sruby dokreci¢ stosujgc moment obrotowy
1,2+ 0,2 Nm.

Moduty wymienne

9. Oba przewody przytgczeniowe zamoco-
waé w module elekironicznym i w obu-
dowie ustawnika pozycyjnego i docisngé
do dotu, patrz Rys. 34.

= Sprawdzié, czy przewody nie wystajg na
zewnatrz i czy nie utrudniajg zamknie-
cia pokrywy obudowy ustawnika pozy-
cyjnego.

10. Wykonaé podtgczenie elektryczne zgod-
nie z Tab. 17.

11.Ustawi¢ punkty przetgczania zgodnie
z rozdz. 6.3.2.

modut elektroniczny
—_— _’_r 7}—#\

przewdd przytgczeniowy

o ‘ E‘g ]
=¥ ©
/f',}\lk 5 ?%_\‘
NEF A%
~z
o E T D

przewdd przytgczeniowy

Rys. 34: Poprowadzenie przewodéw przylgczeniowych
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Moduty wymienne

6.3.2 Ustawianie punkiéw
przelgczania

Punkty przetgczania wytgcznikéw kracowych
ustawia sie z reguty tak, zeby sygnat byt wysyta-
ny w pofozeniach krancowych skoku/kata obro-
tu. Punkt przetgczenia mozna jednak dowolnie
ustawi¢ w zakresie skoku/kata obrotu, np. wiedy,
gdy ma by¢ sygnalizowane potozenie posrednie.
Oba punkty przetqczania ustawia sie za pomocg
wkretéw z rowkiem znajdujqcych sie na gérze
mechanicznego zespotu montazowego (Rys. 35):
- wylgcznik kraricowy 1 (wkret 1)

- wylqgcznik kracowy 2 (wkret 2)

wylqcznik kraicowy 1

=%

wyltacznik kracowy 2
rowek do zablokowania potozenia
watka za pomocq $rubokreta

Rys. 35: Ustawianie punktéw przetaczania

1. Przestawié zawér w pofozenie, w ktérym
ma nastqpi¢ przetgczenie.

2. Punkty przefgczania ustawié w nastepu-
jacy sposéb:
Mechaniczne wylqgczniki kraricowe:
wkret do ustawiania punktu przetgcza-
nia obracaé tak diugo, az krawedz
krzywki zetknie sie z rolkg mikroprze-
tacznika i zmieni sie sygnat wyjsciowy.
Indukcyjne wytgczniki kraricowe:
wkret do ustawiania punktu przetqcza-
nia obracaé tak diugo, az chorqgiewka
sterujgca wyjdzie z pola elekiromagne-

tycznego czujnika zblizeniowego i zmie-
ni sie sygnat wyjéciowy.

3. Whkret do ustawiania punktu przefgczania
obracaé w przeciwnym kierunku, zeby
skompensowaé przesuniecie punktu przetq-
czania wskutek zmian temperatury. Liczbe
obrotéw wkretu podano w ponizszej tabeli:

Przesuniecie punkiu przefgczania
Skok

<0,8 mm

Kqt obrotu

<2°

Liczba obrotéw wkretu
e | Ve

4. Przestawi¢ zawér z potozenia, w ktérym
ma nastqpi¢ przetgczenie i sprawdzi¢,
czy zmienit sig sygnat.

5. Zawér ponownie przestawié¢ w pofoze-
nie, w ktérym ma nastqpi¢ przefqczenie
i sprawdzié punkt przefqczenia.

6.3.3 Blokowanie potozenia watka

Aby zablokowaé¢ watek ustawnika pozycyj-
nego podczas montazu na zaworze (patrz
rozdz. 5.3 i Rys. 7, str. 45), w rowku ze-
spotu montazowego wytgcznikéw krarico-
wych umiescié¢ srubokret (patrz Rys. 35)

i przytrzymaé watek w potozeniu 2.

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego z po-
wodu niedopuszczalnego obrotu watka
ustawnika pozycyjnego!

Watek ustawnika pozycyjnego przestawiacd
za pomocq $rubokreta wytgcznie w celu za-
blokowania jego pofozenia podczas monta-
Zu na zaworze.

92

EB 8493 PL



6.4 Wymuszone odpowietrzanie

Moduty wymienne

W stanie dostarczanym przez producenta przetgcznik obrotowy funkeji wymuszonego od-
powietrzania ustawnika pozycyjnego TROVIS 3793 jest fabrycznie ustawiony w wymaga-
nym pofozeniu (patrz Rys. 36). Jezeli zamontowany lub wymontowywany bedzie modut wy-
mienny z funkcjg wymuszonego odpowietrzania, fo przetgcznik obrotowy nalezy przestawi¢

w potozenie zgodne z opisem w Tab. 18.

przefgcznik
obrotowy funkcji
wymuszonego
odpowietrzania

Rys. 36: Przetqcznik obrotowy funkcji wymuszonego odpowietrzania

= Przetqcznik obrotowy ustawié¢ za pomocg $rubokreta w potozeniu zgodnym z opisem

w Tab. 18.

Tab. 18: Pofozenie przetqcznika

Modut wymienny z funkcjg wymuszonego odpowietrzania
Gniazdo C wolne zajete wolne zajete
Gniazdo D wolne wolne zajete zajete
0
Potozenie ] 3
przetqcznika
2

i Informacja

Jezeli potozenie przetqcznika nie jest zgodne z konfiguracjg modutéw wymiennych, to

ustawnik pozycyjny przetqcza sie na prace w trybie realizacji potozenia bezpieczeristwa.
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7 Obstuga

7]

7Xr

/12

7

przylqcze inferfejsu SSP \ wyswietlacz przycisk obrotowy

Przetqcznik funkeji wymuszonego odpowietrzania  przycisk inicjalizacji (INIT)

Rys. 37: Elementy obstugi ustawnika pozycyjnego TROVIS 3793

7.1 Przycisk obrotowy
Przycisk obrotowy stuzqcy do obstugi ustawnika w miejscu zamontowania znajduje sie obok
wyswietlacza (po prawej lub lewej stronie, w zaleznosci od potozenia montazowego).

® Obrét przycisku: wybér polecert menu, parametréw lub wartosci.

@ Przycisniecie przycisku: zatwierdzenie wyboru
Przyciéniecie i przytrzymanie przycisku (2 s): powrét do poprzedniego poziomu me-
nu (wyswietlany jest komunikat ESC z paskiem informujgcym o postepie).
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7.2 Przycisk inicjalizacii (INIT)

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo okaleczenia przez ruchome czesci ustawnika pozycyjnego, sifownika
i zaworu!
Nie dotyka¢ i nie blokowaé odsfonietych, ruchomych czesci!

O WSKAZOWKA

Zaktécenie przebiegu inicjalizacji w wyniku niedopuszczalnego przestawienia sitownika/
zaworu!

Nie uruchamiaé inicjalizacji w trakcie trwania procesu technologicznego, inicjalizacje prze-
prowadzaé tylko przy zamknigtych zaworach odcinajgcych!

W celu normalnej pracy po montazu ustawnika pozycyjnego na zaworze wystarczy tylko
nacisnqé przycisk inicjalizacji (INIT). Zostaje przy tym przeprowadzona inicjalizacja MAX
(patrz rozdz. 8.4.4) z potozeniem bezpieczerstwa ATO (patrz rozdz. 8.4.6). Ponadto obo-
wigzujq ustawienia fabryczne zgodnie z listg parametréw (patrz rozdz. 12.3.1).
W celu przeprowadzenia szybkiej inicjalizacji nalezy postgpi¢ w nastepujacy sposéb:
1. Ustawnik pozycyjny zamontowaé na zaworze.

Doprowadzié cisnienie zasilajgce.

2.

3. Podtqczy¢ zasilanie elektryczne.

= Podczas pierwszego uruchomienia ustawnika pozycyjnego wyswietlony zostaje asystent
(patrz rozdz. 8.1).

4. Diawik programowy ustawi¢ zgodnie z opisem w rozdz. 8.4.8.

5. Przycisk inicjalizacji (INIT) przycisngé za pomocgq cienkiego przedmiotu.

7.3 Przetgcznik funkcji wymuszonego odpowietrzania
= patrz rozdz. 6.4

EB 8493 PL 95



Obstuga

7.4 Wyswietlacz

i Informacja

Zakres roboczy wyswietlacza wynosi od -30°C do +65°C. W przypadku pracy poza tym za-
kresem temperatury mozliwos¢ odczytania komunikatéw na wyswietlaczu jest ograniczona.

Po podfqgczeniu zasilania energig elekiryczng (sygnat nastawczy mA) przy pierwszym uru-
chomieniu ustawnik pozycyiny wyswietla asystenta (patrz rozdz. 8.1), a w przeciwnym ra-
zie ekran gtéwny (Rys. 38, z lewej strony), oznaczony numerami ekranu od 0-0 do 0-10 (na
wyswietlaczu z prawej strony u géry). Wyswietlone symbole informujg m.in. o trybie pracy,
stanie itp. (patrz rozdz. 7.4.2). Nacisniecie przycisku @) powoduije przejicie z ekranu gtéw-
nego do ekranu menu (Rys. 38, z prawej strony). W tym miejscu mozna wprowadzaé usta-
wienia i wykonywaé funkcje. Opis podstawowych ustawieri przy rozruchu zawiera

rozdz. 8.2. Opis struktury menu i parametréw przy obstudze lokalnej znajduie sie w zatqcz-
nik, rozdz. 12.3, strona 125 i kolejne.

Ekran gtéwny Ekran menu

Numer ekranu j Numer ekranu j
ol j0-0 hain menL I
42 D o Target operating
’ = moce
Yalve position PR 3,

Wyswietlanie trybu pracy, stanu wyswietlanie pozioméw menu,
urzqdzenia, komunikatéw itd. dalszych pozioméw menu,
parametréw itd.

Rys. 38: Ekran gféwny i ekran menu na wyswietlaczu ustawnika pozycyjnego TROVIS 3793

> W celu wyswietlenia ekranéw od 0-0 do 0-10 obracaé przycisk @ w kierunku zgod-
nym z ruchem wskazéwek zegara. Informacje wyswietlane na ekranach od 0-0 do
0-10 zalezq od trybu pracy, konfiguracii i stanu ustawnika pozycyjnego.

> W celu przefgczenia ekranu gtéwnego na ekran menu przycisngé przycisk €.
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7.4.1 Struktura menu

Ekran gtéwny
- Ekran poczgtkowy: potozenie zaworu w %

— Potozenie zaworu w stopniach kagtowych

- Wartoé¢ zadana w %

- Uchyb regulaciji w %

- Ciénienie powiefrza zasilajgcego w bar

- Stan modutu pneumatycznego zamonfowanego w gniezdzie A ")
= Stan modutu pneumatycznego zamontowanego w gniezdzie B
= Stan modutu wymiennego zamontowanego w gniezdzi C )
~ Stan modutu wymiennego zamontowanego w gniezdzie D ')
— Komunikaty 2

- W celu przejécia do ekranu menu przycisngé przycisk ®.

Ekran menu

% qucmy fryb pracy
L Warto$é¢ zadana (sterowanie)
% Wartoé¢ zadana wprowadzana recznie (MAN)

% Przyczyna przestawienia w potozenie bezpieczenstwa
% Zmiana kierunku czytania

% H Poziom uzytkownika

% Uruchomienie urzqdzenia

= Konfiguracja

Przetwarzanie wartosci zadanej
Identyfikacja
Komunikacja w protokole HART

Obstuga

patrz rozdz. 7.4
patrz rozdz. 7.4
patrz rozdz. 7.4
patrz rozdz. 7.4
patrz rozdz. 7.4
patrz rozdz. 7.4
patrz rozdz. 7.4
patrz rozdz. 7.4
patrz rozdz. 7.4
patrz rozdz. 7.4
patrz rozdz. 7.4

patrz str. 125

patrz str. 125

patrz sir. 125

patrz str. 125

patrz rozdz. 7.4.3

patrz rozdz. 8.3

patrz rozdz.. 8.4 i str. 126

patrz str. 128

patrz str. 128
patrz str. 132
patrz str. 132
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Parametry regulacii patrz str. 132
Opcie gniazd patrz sir. 133
Moduty pneumatyczne patrz str. 133

Parametry procesu patrz str. 135

1 1

Diagnoza/konserwacja patrz str. 136

1 Funkcje resetowania patrz rozdz. 8.7

T 1T T
| [— | [—o]
BEEY

2 Asysfent uruchomienia ustawnika pozycyjnego (Wizard)  patrz rozdz. 8.1

11 Komunikat jest wyswietlany tylko w przypadku nieprawidfowego stanu urzgdzenia.

2 Niektére z komunikatéw mozna skasowaé. W tym celu nalezy wyswietlié komunikat i przycisngé
przycisk & (jest to mozliwe tylko wtedy, gdy uruchomiona jest funkcja zezwalajgca na konfiguro-
wanie urzqdzenia, patrz rozdz. 8.3).

7.4.2 Symbole na wyswietlaczu

Tab. 19: Tryby pracy

Symbol | Tryb pracy Opis
E:j Praca w trybie Ustawnik pozycyjny pracuje w trybie regulacyjnym i reaguje na sy-
automatycznym gnat mA.
ey Praca w trybie Ustawnik pozycyjny reaguje na warto$é zadang wprowadzong
obstugi recznej recznie, a nie na sygnat mA.

Wyiécia pneumatyczne ustawnika pozycyjnego napowietrzajq lub
odpowietrzajg go w zaleznosci od zastosowanych modutéw pneu-
matycznych (patrz Tab. 14)

5 SAFE (potozenie
bezpieczenstwal)

Tryb sterowania pracg umozliwia reczng zmiane potozenie zaworu

-I-Ei '*I;rr):jk;;t]e)rowonlo (takze wtedy, gdy nie przeprowadzono inicjalizacji ustawnika po-
zycyinego)
Tryb sprawdzania
i" prawidfowosci Ustawnik jest w trakcie inicjalizacji lub wlasnie trwa jeden z testéw.

dziatania

11 Trybu sterowania prace nie mozna wybraé bezposrednio, odpowiada on trybowi obstugi recznej
ustawnika, dla ktérego nie przeprowadzono inicjalizacji.
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Tab. 20: Stan zgodnie z NAMUR

Obstuga

Symbol | Opis

@ Awaria

W Kontrola prawidfowosci dziatania

& Poza specyfikacja

@ Wymagany przeglad konserwacyiny

OK (brak komunikatéw)

Tab. 21: Inne symbole

Symbol | Opis

scu jego zamontowania)

Mozliwosé przeprowadzenia konfiguracii (wytgczono blokade obstugi urzadzenia w miej-

Ochrona przed zapisem

Modut wymienny zamontowany w gniezdzie D

Zestyk binarny 1 zatgczony

Zestyk binarny 2 zatgczony

54

C Modut wymienny zamontowany w gniezdzie C
D

u

b

2l

b |

]|

b |

Zestyk binarny 3 zatqczony

7.4.3 Zmiana kierunku czytania wyswietlacza

Kierunek czytania wyswietlacza mozna w kazdej chwili dostosowaé (obrét o 180°) do wa-

runkéw zamontowania urzgdzenia.

1. W celu przejicia do menu gtéwnego przycisnaé przycisk @ (przy wyswietlonym ekra-

nie poczgtkowym).
2. Obracaé przycisk @), aby zmieni¢ kierunek czytania [5].

3. Przycisnqé przycisk @ w celu zmiany kierunku czytania.
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7.5 Komunikacja z wykorzystaniem protokotu HART®

Warunki komunikaciji z wykorzystaniem protokotu HART®:
= Ustawnik pozycyjny musi by¢ zasilany pradem o natezeniu przynajmniej 3,6 mA.
= Modem FSK musi by¢ podfqczony réwnolegle do petli pradowe;.

Do komunikacji stuzy plik DTM (Device Type Manager) zgodny ze specyfikacjq 1.2. Za jego
pomocq ustawnik pozycyjny mozna uruchomié¢ korzystajqc np. z programu PACTware.
Wszystkie parametry urzgdzenia sq dostepne poprzez DTM i interfejs obstugowy.

2 W celu uruchomienia urzqgdzenia postepowaé zgodnie z opisem w rodz. 8.

i Informacja

Jezeli w ustawniku pozycyjnym uruchomione zostaly funkcje wymagajqce dfuzszych obli-
czen lub zapisania w pamieci ulotnej wigkszej ilosci danych, to poprzez plik DTM wystany
zostanie komunikat ,busy” (urzadzenie zajete). Komunikat ten nie oznacza zaklécenia

w pracy i mozna go po prostu skasowad.

Blokada komunikaciji z wykorzystaniem protokotu HART®

Komunikacje za posrednictwem protokofu HART® mozna zablokowaé. Blokade mozna akty-
wowaé i usuwaé lokalnie w urzgdzeniu w punkcie ,Konfiguracja [8]/Komunikacja za po-
mocq protokotu HART [8.3]/zablokowana [8.3.1]” (mozliwe nastawy: tak/nie, ustawienie
fabryczne: nie, patrz lista parametréw, str. 132).

Blokada obstugi w miejscu zamontowania urzgdzenia

Za posrednictwem protokofu HART® mozna zablokowaé mozliwos¢ obstugi ustawnika pozy-
cyjnego w miejscu jego zamontowania. Blokade mozna znies¢ tylko za posrednictwem pro-
tokotu HART®, W nastawie fabrycznej obstuga ustawnika pozycyjnego w miejscu jego za-
montowania jest mozliwa.

i Informacja

Woprowadzenie blokady obstugi ustawnika pozycyjnego w miejscu zamontowania za po-
srednictwem protokotu HART® powoduije takze zablokowanie dostepu za posrednictwem
programu TROVIS-VIEW.
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7.5.1 Zmienne dynamiczne protokotu HART®

Specyfikacja protokotu HART® definiuje cztery zmienne dynamiczne, sktadajqce sie z war-
toci i z jednostki. Zmienne te mozna indywidualnie przypisaé do parametréw urzgdzenia.

Uniwersalne polecenie protokofu HART® nr 3 (Universal Command #3) odczytuje zmienne

dynamiczne z urzqdzenia. Dzigki temu za pomocg polecenia uniwersalnego mozna skopio-
waé takze parametry wprowadzone przez producenta.

W ustawniku pozycyjnym TROVIS 3793 zmienne dynamiczne mozna przyporzqdkowaé
w poleceniu ,Configuration > HART communication” (Konfiguracja > komunikacja w proto-
kole HART) w nastepujgcy sposéb:

Tab. 22: Przyporzqdkowanie zmiennych dynamicznych protokofu HART®

Zmienna Jednostka, opis

Warto$¢ zadana na wejsciu %

Potozenie zaworu %

Odchytka regulacii %

Zbiorczy komunikat stanu aktualny stan aktywny/nie aktywny

Gniazdo C.1: wejcie binarne aktualny stan aktywny/nieaktywny !

Gniazdo D.1: wejicie binarne aktualny stan aktywny/nieaktywny !

Gniazdo C.2: wejscie binarne aktualny stan aktywny/nieaktywny !

Gniazdo D.2: wejécie binarne aktualny stan aktywny/nieaktywny !

Gniazdo C.3: wejcie binarne aktualny stan aktywny/nieaktywny !

Gniazdo D.3: wejicie binarne aktualny stan aktywny/nieaktywny !

Sumaryczna wartosé skoku aktualna sumaryczna wartosé skoku

Aktualna temperatura informacja o aktualnej temperaturze

Wynik testu PST nie przeprowadzono/pozytywny/komunikat bfedu podczas testu

Wynik testu FST nie przeprowadzono/pozytywny/komunikat bfedu podczas testu

Dyskretne potozenie zaworu nie przeprowadzono inicjalizacji ustawnika, zamkniety, otwarty,
potozenie posrednie

Ciénienie powietrza zasilajgcego | bar

1 Andliza parametru w zaleznosci od opcjonalnego wyposazenia dodatkowego ustawnika pozycyjnego

i Informacja

W programie TROVIS-VIEW sq dodatkowo dostepne parametry ,OUTPUT 138: cisnienie”
i ,OUTPUT 238: cisnienie”. Aktualnie jednak tych parametréw nie mozna analizowaé.
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8 Eksploatacja ustawnika pozycyjnego

O WSKAZOWKA

Nieprawidfowe dziatanie ustawnika pozycyjnego z powodu niewtasciwej kolejnosci czynno-
sci wykonywanych podczas montazu na zaworze, podftqczania i uruchamiania urzgdzenia!
Czynnosci wykonywa¢ w ponizszej kolejnosci!

Zdjgé zaslepki z przytaczy pneumatycznych.

Ustawnik pozycyjny zamontowa¢ na zaworze.

Doprowadzié cisnienie zasilajqce.

Podtqczyé zasilanie elektryczne.

Skonfigurowaé urzgdzenie.

G AWON =

Po zamontowaniu i uruchomieniu urzqdzenia mozna wprowadzié ustawienia (patrz
rozdz. 8.2). Obstuga ustawnika pozycyjnego jest mozliwa po podtgczeniu zasilania energiq
elektryczng (sygnat nastawczy w mA).

8.1 Pierwsze uruchomienie

Jezeli ustawnik pozycyjny TROVIS 3793 jest uruchamiany po raz pierwszy po wystaniu
przez producenta, to po podtgczeniu zasilania elekirycznego wyswietlany jest asystent (Wi-
zard). W tym menu poczgtkowym wybiera sie kierunek czytania i jezyk obstugi (przy pierw-
szym uruchomieniu jest to angielski). Kierunek odczytywania wyswietlacza zalezy od pofo-
zenia montazowego (moduty pneumatyczne po prawej lub lewej stronie wyswietlacza).

1. Obracanie przycisku &): wybér kierunku czytania: Wizard |‘| I3
moduty pneumatyczne po prawej lub lewej stronie HEElljirlg direchon

wyswietlacza.

N>

Przycisngé 2 razy przycisk @), aby potwierdzi¢
wybrany kierunek czytania.

Fight

Obracanie przycisku &): wybér jezyka menu.
Przycisngé 3 razy przycisk @), aby potwierdzi¢ wybér jezyka menu.
Nastepnie wyswietlacz przetgcza sie na ekran gtéwny (patrz Rys. 38).

L2

Jezeli w asystencie wybrane zostanie polecenie ,ESC”, to za pomocq poleceri do przodu
(>) i do tytu (<) mozna wywotywaé poszczegélne strony asystenta 1/3 (kierunek czyta-
nia), 2/3 (jezyk) i 3/3 (zakoriczenie pracy asystenta) lub przerwaé prace asystenta.

v

Jezeli w ciggu pieciu minut nie zostang wprowadzone zadne polecenia, to ustawnik
pozycyjny przefqcza sie na ekran gtéwny (patrz Rys. 38).
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8.2 Nastawy podczas uruchamiania

2> W celu uruchomienia ustawnika pozycyjnego wprowadzi¢ nastawy w ponizszej

kolejnosci:
Czynno$é Rozdziat

1. Uruchomienie funkcji konfiguracji 8.3

2. Wywotanie menu ,Uruchomienie” 8.4

3. Wybér rodzaiju sitownika 8.4.1
4. Ustawianie potozenia trzpienia 8.4.2
5. Okreslanie zakresu nominalnego 8.4.3
6. Wybér rodzaju inicjalizacji 8.4.4
7. Konfigurowanie rodzaju inicjalizacji 8.4.5
8. Przyporzadkowanie pofozenia bezpieczenstwa 8.4.6
9. Przyporzadkowywanie wyjscia pneumatycznego 8.4.7
10. Ustawianie dtawika programowego 8.4.8
11. Inicjalizacja z wykorzystaniem sygnatury zaworu 8.4.9
12. Inicjalizacja ustawnika pozycyjnego 8.5

8.3 Uruchomienie funkeji konfiguracii

1. W celu przejicia do menu gtéwnego przycisngé przycisk & (przy wyswietlonym
ekranie poczgtkowym).

2. Obracaé przycisk @ az do wyswietlenia poziomu uzytkownika [6].

3. Przycisngé przycisk @), a nastepnie obraca¢ do momentu, gdy wyswietlony zostanie
komunikat ,On-site: write” (na miejscu: zapis).

4. Przycisngé przycisk @ w celu zatwierdzenia nastawy.
5. Przycisngé i przytrzymaé przez 2 s przycisk &), zeby powréci¢ do ekranu poczgtkowego.

= Konfiguracja jest mozliwa, co potwierdza wyswietlany symbol >.
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i Informacja
Jezeli w ciggu 5 min. nie zostanie wykonana zadna czynnosé, funkcja konfiguraciji zostanie

wytqczona.

8.4 Menu uruchomienia urzgdzenia

1. W celu przejécia do menu gléwnego przycisnaé przycisk @ (przy wyswietlonym
ekranie poczgtkowym).

2. Obracaé przycisk @ do momentu, gdy wyswietlony zostanie komunikat ,,Start-up” [7]
(uruchomienie).

3. Przycisnqé przycisk @), zeby przejs¢ do menu ,Start-up” (uruchomienie).

8.4.1 Wybér rodzaju sitownika

Mozna wybraé jeden z trzech parametréw:
,Linear actuator" (sifownik skokowy)
— Rofary actuator (sifownik obrotowy)

-, Linear actuator (expert)” (sitownik skokowy (specjalista)), z mozliwoscig niezaleznej no-
stawy potozenia trzpienia i zakresu nominalnego

1. Obracaé przycisk &® (na poziomie menu ,,Start-up” [7] (uruchomienie) do momentu,
gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Actuator” [7.1] (sitownik).

2. Przycisnqé przycisk &), po czym, obracajgc go, wybraé rodzai sitownika.

3. Przycisnqé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

8.4.2 Ustawianie potozenia trzpienia

Mozliwe nastawy zalezq od wybranego rodzaiju sitownika:

— sitownik skokowy: potozenie trzpienia [7.2] ,None” (brak), 17 mm, 25 mm, 35 mm,
50 mm, 70 mm, 100 mm, 200 mm lub 300 mm

- sitownik obrotowy: potozenie trzpienia [7.3] 90° i ,No lever” (bez dzwigni)
— sitownik skokowy (specjalista): potozenie trzpienia [7.4] od 10 mm do 9999 mm
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1. Obracaé przycisk & (na poziomie menu ,Start-up” [7] (uruchomienie) do momentu,
gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Pin position” [7.2/7.3/7.4] (potozenie trzpienia).

2. Przycisnqé przycisk &), po czym, obracajge go, wybraé potozenie montazowe.

3. Przycisngé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

i Informacja

Inicjalizacja w trybach NOM i SUB wymaga wprowadzenia w tym parametrze potozenia
trzpienia, patrz rozdz. 8.4.5.

8.4.3 Okreslanie zakresu nominalnego

Mozliwy zakres nastawy zalezy od wybranego potozenia trzpienia.

1. Obracaé przycisk *® (na poziomie menu ,,Start-up” [7] (uruchomienie). do momentu,
gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Nominal range” [7.5/7.6/7.7] (zakres nominalny).

2. Przycisnqé przycisk @), po czym obracaé go w celu ustawienia zakresu nominalnego.

3. Przycisngé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

i Informacja

Jezeli nie wybrano pofozenia trzpienia, to punkt menu , Nominal range” (zakres nominalny)
jest dostepny tylko dla sitownika ,Linear actuator (expert)” (sifownik skokowy (specjalista)).

8.4.4 Wybér rodzaju inicjalizacji

W trakeie inicjalizacji ustawnik pozycyjny dostosowuie sie optymalnie do tarcia i zapotrzebowa-
nia na ciénienie nastawcze zaworu regulacyjnego. Rodzaj i zakres samoczynnego dostosowania
sie okresla zadany tryb inicjalizacji. Mozliwe sq nastepujace tryby inicjalizacii:

MAX: zakres maksymalny

Ustawnik pozycyjny ustala skok/kgt obrotu organu dfawigcego od potozenia zamknietego
do przeciwlegtego potozenia kraricowego i przyjmuje te wartosé skoku/kata obrotu jako za-
kres roboczy 0% do 100%.
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NOM: zakres nominalny - tryb inicjalizacji dla wszystkich zaworéw przelotowych
Rzeczywisty skok zaworu moze zostaé¢ zmierzony z duzq dokfadnosciq przez skalibrowany
czujnik. W trakcie inicjalizacji ustawnik pozycyijny testuje, czy zawér regulacyjny moze bez-
kolizyjnie pokona¢ podany zakres nominalny (skok lub kat). Jezeli tak, to podany zakres no-
minalny jest przejmowany jako zakres roboczy.

MAN: reczny wybér potozen kraricowych - tryb inicjalizacji dla zaworéw przelotowych
Przed rozpoczeciem inicjalizacji zawér regulacyjny nalezy recznie przestawi¢ w potozenia
kraricowe. Ustawnik pozycyjny oblicza na podstawie osiggnietych potozen réznice skoku/
kata i przejmuje go jako zakres roboczy. Ten tryb inicjalizacji mozna uruchomi¢ tylko wiedy,
gdy potozenie zaworu w potozeniach kraricowych rézni sie, a ustawnik pozycyjny nie byt
jeszcze poddawany inicjalizacji.

SUB: kalibracja zastepcza - wymiana ustawnika pozycyjnego trakcie pracy instalacji
Kompletna procedura inicjalizacii trwa kilka minut i wymaga kilkukrotnego przestawienia
zaworu w catym zakresie skoku. Podczas kalibracji zastepczej SUB parametry regulacyjne
wyznaczane sq szacunkowo, a nie ustalane w trakcie inicjalizacji, w zwigzku z czym nie
nalezy oczekiwaé duzej dokfadnosci. Jezeli wtasciwosci instalacji dopuszczajqg takg mozli-
wosé, nalezy zawsze stosowad inny tryb inicjalizacji.

Kalibracje zastepczq stosuje sie w przypadku wymiany ustawnika pozycyjnego w trakcie re-
alizowanego procesu technologicznego. W tym celu zawér regulacyiny jest zazwyczaj, me-
chanicznie lub przez zewnetrzny sygnat cisnieniowy, blokowany w okreslonym potozeniu
lub zatrzymywany pneumatycznie przez sitownik, do kiérego doprowadzony jest zewnetrz-
ny sygnat cisnienia. Zablokowane potozenie umozliwia dalszg prace instalacji przy takim
potozeniu zaworu. Pofozenie zablokowane moze by¢ takze potozeniem bezpieczenstwa, je-
zeli taki stan jest korzystny na czas wymiany ustawnika.

Jezeli przeprowadzono juz inicjalizacje wymienionego ustawnika pozycyjnego, to przed po-
nowng inicjalizacjg urzgdzenie nalezy zresetowaé, patrz rozdz. 8.7.

8.4.5 Konfigurowanie rodzaju inicjalizacji

i Informacja
Jezeli w ciggu 5 min. nie zostanie wykonana zadna czynnosé, funkcja konfiguraciji zostanie
wytaczona. Uruchomienie funkcji konfiguracji: patrz 8.3.
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Wybér trybéw inicjalizacji MAX i NOM:

1.

Obracaé przycisk R (na poziomie menu ,Start-up” [7] uruchomienie) do momentu,
gdy wyswietlony zostanie komunikat , Initialization mode” [7.10] (rodzaj inicjalizacji).

Przycisngé przycisk @), po czym, obracajgc go, wybraé tryb inicjalizacji MAX lub
NOM.

Przycisnqé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

i Informacja

Inicjalizacja w trybach NOM i SUB wymaga wprowadzenia pofozenia trzpienia, patrz
rozdz. 8.4.2.

Wybér trybu inicjalizacji MAN:

i Informacja

Jezeli wybrano tryb inicjalizacji MAN, inicjalizacje mozna uruchomié ponownie tylko wtedy,
gdy potozenie zaworu w pofozeniach kraricowych rézni sie, a ustawnik pozycyjny nie by¢
jeszcze poddawany inicjalizacji.

. Obracaé przycisk &) (na poziomie menu ,Start-up” [7] uruchomienie) do momentu,

gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Initialization mode” [7.10] (rodzaj inicjalizacji).
Przycisnaé przycisk @), po czym obracaé go w celu wybrania trybu inicjalizacji MAN.
Przycisnqé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

Obracaé przycisk @ az do wyswieflenia wartosci zadanej (sterowanie) [7.12].

Przycisngé przycisk @), po czym obraca¢ go, zeby przestawié zawér w zqdane pierw-
sze pofozenie kraricowe, w tym celu ustawié¢ zakres wartosci od —90° do 90°.

Przycisngé przycisk @ w celu zatwierdzenia wprowadzonej wartosci (pierwsze potoze-
nie kraricowe).

Obracaé przycisk @& do momentu wyswietlenia komunikatu ,,Adopt valve position 1
[7.13] (zapisa¢ potozenie 1 zaworu).
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8. Przycisnqé przycisk @ w celu zapisania wprowadzonej wezesniej wartosci pofozenia
kraricowego jako potozenia 1 zaworu.

9. Obracaé przycisk @ az do wyswietlenia wartosci zadanej (sterowanie) [7.12].

10. Przycisngé przycisk ®, po czym obracaé go, zeby przestawié zawér w zgdane drugie
pofozenie kraricowe, w tym celu ustawi¢ zakres wartosci od -90° do 90°.

11.Przycisngé przycisk @ w celu zatwierdzenia wprowadzonej wartosci (drugie pofozenie
kraricowe).

12.Obracaé przycisk @ do momentu wyswietlenia komunikatu ,,Adopt valve position 2”
[7.15] (zapisaé potozenie 2 zaworu).

13. Przycisnaé przycisk @) w celu zapisania wprowadzonej wezesniej wartosci potozenia
krarcowego jako pofozenia 2 zaworu.

Wybér trybu inicjalizacji SUB

i Informacja
Inicjalizacja SUB jest kalibracjq zastepczq, ktérq stosuje sie w przypadku wymiany ustaw-
nika pozycyjnego w trakcie realizowanego procesu technologicznego. W jej trakcie para-
metry regulacyjne wyznaczane sq szacunkowo, a nie ustalane w trakcie inicjalizacji,
w zwiqzku z czym nie nalezy oczekiwaé duzej doktadnosci. Jezeli wlasciwosci instalacji do-
puszczajq takq mozliwosé, nalezy zawsze stosowaé inny tryb inicjalizacji.
Inicjalizacje SUB mozna uruchomié tylko wtedy, gdy ustawnik pozycyjny nie by¢ jeszcze
poddawany inicjalizacji.

1. Zanotowaé aktualne potozenie zaworu w %.

2. Obracaé przycisk ®® (na poziomie menu ,Start-up” [7] uruchomienie) do momentu,
gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Initialization mode” [7.10] (rodzqj inicjalizacji).

3. Przycisnqé przycisk &), po czym obracaé go w celu wybrania trybu inicjalizacji SUB.
4. Przycisnqé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

5. Obracaé przycisk @ do momentu, gdy wyswietlony zostanie komunikat ,,Pin position”
[7.2/7.3/7.4] (potozenie trzpienial).
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6. Przycisngé przycisk @), po czym, obracajac go, wybra¢ pofozenie montazowe.
7. Przycisnagé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

8. Obracaé przycisk @ do momentu, gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Nominal
range” [7.5/7.6/7.7] (zakres nominalny).

9. Przycisngé przycisk @), po czym obraca¢ go w celu ustawienia zakresu nominalnego
sifownika.

10. Przycisnqé przycisk &® w celu zatwierdzenia wyboru.

11.Obraca¢ przycisk @ do momentu, gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Current valve
position” [7.17] (aktualne potozenie zaworu).

12. Przycisnqé przycisk ®, po czym obracajgc go ustawié pofozenie zaworu w % (patrz
punkt 1), w ktérym znajduje sie aktualnie zablokowany zawér.

13.Obraca¢ przycisk & do momentu, gdy wyswietlony zostanie komunikat ,,Direction of
operation” [7.18] (kierunek obrotu).

14. Przycisngé przycisk ®, po czym obracaé go w celu ustawienia kierunku obrotu w taki
sposéb, zeby kierunek obrotu dzwigni byt taki sam, jak kierunek zamykania zaworu.

Przyktad
Zawér jest zamykany, gdy trzpien grzyba przesuwa sie do dotu, dzwignia ustawnika
pozycyjnego obraca sie przy tym ruchu przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara (pa-
trzgc na wyswietlacz).

= Nastawa: obrét w lewo

i Informacja

Po przeprowadzeniu kalibracji zastepczej SUB mozna wprowadzi¢ parametry regulacyjne
(Configuration [8] /Control parameters [8.4] (Konfiguracja / Parametry regulacyjne), patrz
rozdz. 12.3.1).
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8.4.6 Przyporzqgdkowanie polozenia bezpieczeristwa

Potozenie bezpieczenstwa nalezy ustali¢ odpowiednio do typu zaworu i kierunku dziatania

sitownika.
Potozenie bezpieczenstwa Opis
AIR TO OPEN Cisnienie nastawcze otwiera zawér, np. zawdr z potozeniem
(zawér zostaje zamkniety) bezpieczenistwa ,zawdr zamkniety”.
AIR TO CLOSE Cisnienie nastawcze zamyka zawér, np. zawér z potozeniem
(zawér zostaje otwarty) bezpieczeristwa ,zawér otwarty”.

3L

. Obraca¢ przycisk & (na poziomie menu ,,Start-up” [7] (uruchomienie)) do momentu,

gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Fail-safe position” [7.11] (potozenie
bezpieczerstwa).

Przycisnqé przycisk ®, po czym obracaé go do ustawienia potozenia bezpieczenstwa

AIR TO OPEN lub AIR TO CLOSE.

Przycisngé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

Kontrola: po zakoAczeniu inicjalizacji wyswietlacz ustawnika pozycyjnego musi wskazywaé
0% dla zaworu w potozeniu zamknietym.

8.4.7 Przyporzqgdkowanie pneumatycznegowyjscia pierwotnego

Nalezy okresli¢ sygnat pneumatyczny, do ktérego zostanie przyporzqdkowana diagnoza
lub sygnatura zaworu. Standardowe ustawienie to OUTPUT 138.

1.

Obracaé przycisk &) (na poziomie menu ,Start-up” [7] (uruchomienie)) do momentu,
gdy wyswietlony zostanie komunikat ,,Output P3799 (primary)” [7.19] (Output P3799
pierwotne).

Przycisnaé przycisk @), po czym, obracajqc go, wybraé wyijscie ,OUTPUT 138" lub
,OUTPUT 238".

. Przycisnqé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

110

EB 8493 PL




Eksploatacja ustawnika pozycyjnego

8.4.8 Ustawianie dlawika programowego

Za pomocq dfawika programowego dostosowuie sie ilos¢ dostarczanego powietrza do wiel-
kosci sitownika. Dtawik programowy mozna wykorzystywaé zaréwno do napowietrzania,
jak i odpowietrzania ustawnika pozycyjnego.

1. Obracaé przycisk &R (na poziomie menu ,Start-up” [7] (uruchomienie)) do momentu,
gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Software restriction (venting)” [7.21] (dtawik
programowy (napowietrzanie)).

2. Przycisnqé przycisk @), po czym obracaé¢ go w celu wybrania wartosci (100%, 75%,
50% lub 25%).

3. Przycisngé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

4. Obraca¢ przycisk @ do momentu, gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Software
restriction (venting)” [7.22] (dfawik programowy (odpowietrzanie)).

5. Przycisngé przycisk @), po czym obracaé go w celu wybrania wartosci (100%, 75%,
50% lub 25%).

6. Przycisnqé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

i Informacja

Jesli po inicjalizacji zostang zmienione ustawienia dfawika programowego, konieczna jest
ponowna inicjalizacja.

%} Rada
Firma SAMSON SAMSON zaleca dla sitownikéw z membrang o powierzchni < 240 cm?
ustawienie dfawika programowego dla napowietrzania i odpowietrzania na wartosé 50%.

8.4.9 Inicjalizacja z wykorzystaniem sygnatury zaworu

Podczas inicjalizacji z wykorzystaniem sygnatury zaworu rejestrowane jest ci$nienie nastaw-
cze w zaleznosci od potozenie zaworu i wykorzystywane przez ustawnik pozycyjny jako
warto$é referencyjna.
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i Informacja
— Inicjalizacje z wykorzystaniem sygnatury zaworu mozna przeprowadzié tylko wtedy, gdy

w ustawniku pozycyjnym zamontowane sq czujniki cisnienia.
— Sygnatura zaworu jest zatgczana fabrycznie.

1. Obracaé przycisk *® (na poziomie menu ,,Start-up” [7] (uruchomienie)) do momentu,
gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Init. with valve signature” [7.23] (inicjalizacja
z wykorzystaniem sygnatury zaworu).

2. Przycisngé przycisk R, po czym obracajgc go wybraé ,Yes” (tak) lub ,No” (nie).

3. Przycisnqé przycisk @ w celu zatwierdzenia wyboru.

8.5 Inicjalizacja ustawnika pozycyjnego

Jezeli wprowadzono nastawy zgodnie z opisem w rozdz. 8.4, to ustawnik pozycyjny mozna
poddaé inicjalizacji.

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo okaleczenia przez ruchome czesci ustawnika pozycyjnego, sifownika
i zaworu!
Nie dotykaé i nie blokowa¢ odstonietych, ruchomych czesci!

O WSKAZOWKA

Zakfécenie przebiegu inicjalizacji w wyniku niedopuszczalnego przestawienia sifownika/
zaworu!

Nie uruchamia¢ inicjalizacji w trakcie trwania procesu, inicjalizacje przeprowadzaé tylko
przy zamknietych zaworach odcinajgcych!

i Informacja
Inicjalizacje mozna uruchomié¢ z menu tylko wtedy, gdy funkcja konfigurowania ustawnika
pozycyjnego nie jest zablokowana.
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1. Obracaé przycisk & (na poziomie menu ,Start-up” [7] (uruchomienie)) do momentu,
gdy wyswietlony zostanie komunikat ,, Start initialization” [7.24] (rozpoczqgé¢
inicjalizacje).

2. Przycisngé przycisk @), zeby rozpoczqé inicjalizacje.

3. Zatwierdzié¢ komunikat ostrzegawczy, wybierajgc OK.

4. Poczekaé do zakoriczenia inicjalizacji.

Po pomyslnym zakonczeniu inicjalizacji ustawnik pozycyiny pozostaje w pozycji menu

»Start initialization” [7.24] (rozpoczq¢ inicjalizacje).

= Przycisngé i przytrzymaé przez 2 s przycisk @, zeby przej$¢ do menu gléwnego.

> Ponownie przycisngé i przytrzymad przez 2 s przycisk &), zeby przejs¢ do ekranu
poczqtkowego.
Na wyswietlaczu wyswietlane jest potozenie zaworu w %. Ustawnik pozycyjny pracuje

w trybie automatycznym (symbol &%), stan NAMUR jest prawidfowy (symbol [), funkcja
konfiguracii nie zostata jeszcze zablokowana (symbol £>).

= Ustawnik pozycyijny jest gotowy do pracy.

%} Rada
Inicjalizacje mozna uruchomié takze przyciskajac przycisk (INIT) (patrz rozdz. 7.2).

8.6 Wzorcowanie punkiu zerowego

W razie niezgodnosci przy zamknietym pofozeniu zaworu, np. w wypadku grzybéw

z uszczelnieniem migkkim, moze by¢ konieczne ponowne przeprowadzenie nastawy zera.
Podczas wzorcowania punktu zerowego zawér jest jeden raz przestawiany w potozenie za-
mkniete.

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo okaleczenia przez ruchome czesci ustawnika pozycyjnego, sifownika
i zaworu!
Nie dotyka¢ i nie blokowaé odstonietych, ruchomych czesci!
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O WSKAZOWKA

Zaktécenie przebiegu inicjalizacji w wyniku niedopuszczalnego przestawienia sitownika/
zaworu!

Nie wzorcowa¢ punktu zerowego w trakcie procesu technologicznego, wzorcowanie punktu
zerowego przeprowadzaé zawsze przy zamknietych zaworach odcinajgcych!

i Informacja

W przypadku przesuniecia punktu zerowego o wiecej niz 5% wzorcowaniu punktu zerowe-
go nie jest mozliwe.

1. Obracaé przycisk &® (na poziomie menu ,,Start-up” [7] (uruchomienie)) do momentu,
gdy wyswietlony zostanie komunikat ,Start zero calibration” [7.25] (rozpoczqé wzorco-
wanie punktu zerowego).

2. Przycisnqé przycisk @), zeby rozpoczqé wzorcowanie punktu zerowego.
3. Zatwierdzi¢ komunikat ostrzegawczy, wybierajgc OK.
4. Poczekaé do zakonczenia wzorcowania punktu zerowego.

Po pomyslnym zakorczeniu wzorcowania punktu zerowego ustawnik pozycyjny pozostaje
w pozycji menu ,,Start zero calibration” [7.25] (rozpoczgé wzorcowanie punktu zerowego).
= Przycisngé i przytrzymaé przez 2 s przycisk K, zeby przej$¢ do menu gtéwnego.

2 Ponownie przycisnqé i przytrzymad przez 2 s przycisk @), zeby przejs¢ do ekranu po-
czqtkowego.
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Eksploatacja ustawnika pozycyjnego

Za pomocq resetu mozna przywréci¢ fabryczne nastawy ustawnika pozycyjnego. Ustawnik
pozycyjny TROVIS 3793 mozna zresetowaé w ponizszy sposéb:

Funkcja

Opis

Przyktadowe zastosowanie

Reset diagnosis
(resetowanie diagnozy)

Resefowanie wszystkich funkcji
diagnostycznych, w tym wykreséw
i wykreséw historycznych

Andlizy diagnostyczne minionego
czasu pracy nie majq juz znacze-
nia.

Reset (standard)
(resetowanie (parametry
fabryczne))

Przywrécenie fabrycznych nastaw
ustawnika pozycyinego, nastawy

dotyczqce sitownika i zaworu po-
zostajq zachowane

Ustawnik pozycyjny byt naprawia-
ny lub modyfikowany, parametry
diagnostyczne nie majq juz zna-
czeniq, trzeba przeprowadzi¢ no-
wq inicjalizacje.

Reset (advanced)
(resetowanie (funkcja
rozszerzona)

Wszystkim parametrom przywra-
cane sq nastawy fabryczne.

Ustawnik pozycyjny jest montowa-
ny na innym sitowniku/zaworze.

Restart (ponowne
uruchomienie)

Ustawnik pozycyiny zostaje wytg-
czony i ponownie uruchomiony.

Ponowne uruchomienie po awarii

Reset initialization
(anulowane inicjalizaci)

Resetowane sq wszystkie parame-
try nastaw uruchomieniowych
(patrz 8.2). Potem trzeba przepro-
wadzi¢ ponownq inicjalizacje.

Konieczna jest zmiana nastaw uru-
chomieniowych.

1. Obraca¢ przycisk &) (na poziomie gléwnego menu) do momentu, gdy wyswietlony zo-
stanie komunikat ,Reset functions” [11] funkcje resetowania).

2. Przycisnqé przycisk e, zeby przejs¢ do menu.

3. Obracaé przycisk & i wybraé funkeje resefowania.

o o &

Zatwierdzi¢ komunikat ostrzegawczy, wybierajgc OK.

Poczekaé do zakoriczenia resetowania.

Przycisnqé przycisk ®, zeby uruchomi¢ funkcje resetowania.

EB 8493 PL

115



Konserwacja urzgdzenia

9 Konserwacja urzgdzenia

i Informacja

Przed wysytkq ustawnik pozycyjny zostat

sprawdzony przez firme SAMSON.

— Przeprowadzenie nieopisanych prac kon-
serwacyjnych i napraw bez uzgodnienia
z serwisem posprzedazowym firmy SAM-
SON Sp. z 0.0 powoduje utrate gwarancji
udzielonej na urzqdzenie.

— Jako czesci zamienne stosowac wylqcznie
oryginalne czesci firmy SAMSON, ktére
sq zgodne z pierwotng specyfikacjq.

9.1 Czyszczenie okienka
w pokrywie

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie okienka w pokrywie wskutek

niewlasciwego czyszczenial

Okienko w pokrywie wykonane jest z mate-

riatu Makrolon® i srodki czyszczqce o dzia-

faniu sciernym lub zawierajgce rozpuszczal-
niki mogq je uszkodzié.

— Nie wyciera¢ okienka w pokrywie na su-
cho.

- Nie stosowa¢ srodkéw czyszczqcych za-
wierajqcych chlor lub alkohol, o dziataniu
zrgcym, agresywnym lub sciernym.

— Nie stosowaé szmatek sciernych, szczotek
itp.

9.2 Przygotowanie urzgdzenia
do odestania do
producenta

Uszkodzone ustawniki pozycyjne mozna wy-
sta¢ do naprawy do firmy SAMSON.

Wysylajqgc urzgdzenie do serwisu firmy

SAMSON Sp. z 0. o. nalezy postepowaé

w nastepujgcy sposéb:

1. Zawér regulacyjny wytgczy¢ z eksplo-
atacji (patrz dokumentacja zaworu).

2. Wypetni¢ oswiadczenie w sprawie ska-
zenia. Stosowny formularz jest dostepny
na stronie infernetowej
» www.samsongroup.com > Service &
Support > After Sales Service.

3. Wymontowaé ustawnik pozycyiny, patrz
rozdz. 11.

4. Wystaé ustawnik pozycyjny do najbliz-
szego oddziatu firmy SAMSON. Spis
oddziatéw firmy SAMSON jest dostepny
pod adresem B www.samsongroup.com

> O firmie SAMSON > Biura sprzedazy.

116

EB 8493 PL


https://www.samson.de/fileadmin/user_upload/service/aftersales/1700-0267_de.pdf
https://www.samson.de/fileadmin/user_upload/service/aftersales/1700-0267_de.pdf
https://www.samson.de/de/ueber-samson/vertriebsbueros/
https://www.samson.de/de/ueber-samson/vertriebsbueros/

9.3 Aktudlizacja
oprogramowania
sprzetowego

W celu aktualizacji oprogramowania sprze-

towego ustawnika pozycyjnego nalezy sie

zwréci¢ do wlasciwego biura sprzedazy lub

oddziatu (> www.samsongroup.com > O

firmie SAMSON > Biura sprzedazy).

Wymagane informacje

Sktadajge zapytanie w sprawie aktualizacj

oprogramowania sprzetowego nalezy po-

da¢ nastepujgce informacie:

- e

—  Numer seryjny

- Var-ID

- Aktualna wersja oprogramowania sprze-

towego

- Pozgdana wersja oprogramowania
sprzetowego.

Konserwacja urzgdzenia
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Zaktécenia w pracy

10 Zaktécenia w pracy

Zaktécenia w pracy sq sygnalizowane na wyswietlaczu przez komunikaty uzupetnione sym-
bolem klasyfikujacym zaktécenie (patrz Tab. 23) oraz numerem identyfikacyjnym btedu. W
Tab. 24 zestawiono mozliwe komunikaty btedéw i sposéb postepowania w celu usuniecia

ich przyczyn.

i Informacja

- W przypadku zaktécert w pracy nie wymienionych w tabeli skontaktowa¢ sig z serwisem

posprzedazowym firmySAMSON Sp. z o. o.

- Klasyfikacje stanu komunikatéw bfedéw mozna zmieni¢ za pomocq programu TROVIS-
-VIEW firmy SAMSON.

Tab. 23: Symbol klasyfikacji stanu

Symbol

Opis

&

Awaria

W

Kontrola prawidfowosci dziatania

)

Poza specyfikacjq

©

Wymagany przeglad konserwacyjny

Tab. 24: Usuwanie przyczyn btedéw

Nrident. | Stan | Komunikat Sposob postepowania

btedu

1 @ Init: nie wykonano skoku = Sprawdzi¢ sposéb zamontowania

nominalnego i potozenie trzpienia.

3 @ Zawér nie wykonuje ruchu = Sprawdzi¢ sposéb zamontowania,
pofozenie trzpienia i doprowadzenie
powietrza zasilajgcego, sprawdzié
orurowanie i konfiguracje wyposazenia
dodatkowego, przestawi¢ ustawni
pozycyiny z potozenia bezpieczenstwa.

21 @ Nieprawidtowe potozenie = Sprawdzi¢ pofozenie trzpienia.

trzpienia
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Nrident. | Stan | Komunikat Sposéb postepowania

btedu

27 & Nie przeprowadzono inicjalizacji | & Przeprowadzi¢ inicjalizacje ustawnika

ustawnika pozycyjnego pozycyjnego.

31 @» Inicjalizacja przerwana przez = Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne.

czynnik zewnetrzny = Sprawdzi¢, czy realizowana jest funkcja
wymuszonego odpowietrzania.

100 @ P3799: zestaw modutéw = Sprawdzi¢ konfiguracje, zamontowaé
wilasciwe moduly pneumatyczne.

101 @ Nie zamontowano modutu = Zamontowaé modut pneumatyczny (musi

pneumatycznego by¢ zamontowany przynajmniej jeden
modut pneumatyczny).

144 & Temperatura spadfa ponizej = Sprawdzié temperature otoczenia

wartosci minimalnej

145 & Temperatura wzrosta powyzej = Sprawdzié temperature oftoczenia

wartosci maksymalnej

146 W Uruchomiona funkcja kontroli Trwa test ustawnika pozycyjnego (np.

prawidfowosci dziatania inicjalizacja, test odpowiedzi skokowe;...).
= Poczekaé na zakoAczenie testu lub
przerwaé jego realizacje.

149 -@- Ograniczone zasilanie = Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne.

elektryczne

153 & Za niskie natezenie pradu = Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne.

154 & Za wysokie natezenie pradu = Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne.

155 @ Wyczerpany dynamiczny > Wkrétce trzeba bedzie zaméwi¢ czes¢

wspdtczynnik obcigzenia zamienng.

156 @ Sumaryczna wartoé skoku = Sprawdzi¢ prawidtowos¢ dziatania

wzrosta powyzej wartosci maks. zaworu regulacyjnego.

157 @ Wymuszone odpowietrzanie = Sprawdzié napiecie zasilajgce, ustali¢
przyczyne uruchomienie funkji
wymuszonego odpowietrzania.

162 @» Zestaw modutéw 723799 = Wymontowaé modut wymienny, w razie
potrzeby zamontowaé inny modut
wymienny.

194 @ Zakres toleranci (uchyb = Sprawdzi¢ sposéb zamontowania

regulacii) i ci$nienie powietrza zasilajgcego.
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Nrident. | Stan | Komunikat Sposéb postepowania
btedu
195 @ Przesuniecie dolnego pofozenia | =& Sprawdzi¢ grzyb i gniazdo.
kraAcowego
196 @ Przesuniecie gérnego potozenia | = Sprawdzi¢ grzyb i gniazdo.
krarcowego
201 @ Nieprawidtowe pofozenie = Ustawié przetgcznik w prawidfowym
przetqcznika funkciji potozeniu.
wymuszonego odpowietrzania
206 @ Nieprawidtowa sygnatura = Sprawdzi¢ konfiguracie.
zaworu
207 & Brak ci$nienia powietrza = Sprawdzié ci$nienie powietrza
zasilajgcego zasilajgeego.
208 @ Ciénienie powiefrza zasilajgcego | = Sprawdzié ciénienie powietrza
> 10 bar zasilajgcego.
209 @ Uszkodzone czujniki cisnienia = Sprawdzié ci$nienie powietrza
zasilajgeego.
= Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne.
211 @ Uruchomiona funkcja nastawy = Sprawdzi¢ pomiar skoku.
awaryjnej
212 @ Zmiana tarcia (w $rodku) Zmienity sie warunki tarcia.
213 @ Zmiana tarcia (zawér OTWARTY) > Smed.Zlc prqme'owos'c . .
mechanicznego dziatania i sposéb
214 @ Zmiana tarcia (zawér zamontowania zaworu regulacyjnego.
ZAMKNIETY)
Tab. 25: Inne bfedy i sposéb postepowania w celu usunigcia ich przyczyn
Opis btedu Sposéb postepowania
Na wyswietlaczu nie sq wyéwietlane zadne | 2 Sprawdzi¢ podiqczenie elektryczne i zasilanie
komunikaty elektryczne.
= Ustawnik pozycyjny moze prawidfowo pracowaé
ty| ko w dopuszczo|nym zakresie temperatury
(zakres temperatury dla wyswietlacza wynosi od
-30°C do +65°C).
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Sitownik porusza sie za wolno = Sprawdzié cinienie powietrza zasilajgcego.

> Wytqczy¢ dtawik programowy.

= Skorygowaé nastawe filtra wstepnego (czas
przestawienia sitownika).

= Zamontowaé drugi modut pneumatyczny.

= Sprawdzi¢ $rednice orurowania wzglednie zlgczek
gwintowanych.

= Sprawdzi¢ zestaw urzqdzen wyposazenia
dodatkowego.

Sitownik porusza sie w nieprawidtowym = Sprawdzi¢ nastawe charakterystyki.

kierunku = Sprawdzié nastawe wyijscia OUTPUT.

= Sprawdzi¢ orurowanie.

= Sprawdzié zestaw urzqdzen wyposazenia
dodatkowego.

Duzy przeciek w urzgdzeniu = Sprawdzi¢ sposéb zamontowania modutéw
pneumatycznych.

= Przytqcza 79 i 238 zaslepié¢ plytkq zaslepiajgcg.

= Sprawdzié stan uszczelek w plytkac

przytqczeniowych.
Whytgcznik krarcowy pracuje = Sprawdzi¢ sposéb zamontowania i okablowanie.
nieprawidfowo = Sprawdzi¢ polaryzacje przewodéw sygnatowych.
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Wylqgczanie urzqdzenia z eksploatacji i i wymontowywanie urzqdzenia z instalacji

10.1 Przeprowadzanie
czynnosci w sytuacjach
awaryijnych

W przypadku przerwy w doptywie sprezo-
nego powietrza ustawnik pozycyjny odpo-
wietrza sitownik, a zawér regulacyiny jest
przestawiany w pofozenie bezpieczenstwa
wynikajqce z funkcji sitownika. W przypad-
ku zaniku zasilania elekirycznego wyijscia
pneumatyczne ustawnika pozycyjnego na-
powietrzajq lub odpowietrzajq go w zalez-
nosci od zastosowanych modutéw pneuma-

tycznych (patrz Tab. 14, str. 75).

Podjecie dziatai w sytuacjach awaryjnych
nalezy do obowiqzkéw operatora instalacji.

% Rada

Dziatania, ktére nalezy podjaé¢ w przypadku
zaktéceri w pracy zaworu opisano w doku-
mentacji zaworu.

11 Wylqgczanie urzgdzenia
z eksploatacji i i

wymontowywanie
urzgdzenia z instalaciji

A\ NIEBEZPIECZENISTWO

Zagrozenie zycia w przypadku zniesienia
ochrony przeciwwybuchowej!

Jezeli pokrywa obudowy ustawnika pozycyj-
nego jest otwarta, urzqgdzenie nie ma
ochrony przeciwwybuchowe;.

Podczas montazu i instalowania urzgdzenia
w strefach zagrozonych wybuchem stoso-
wad sie do zaleceri EN 60079-14, VDE
0165 czesé 1.

O WSKAZOWKA

Zaktécenie przebiegu procesu technologicz-
nego wskutek przerwania regulacji!
Ustawnika pozycyjnego nie montowaé i nie
poddawaé konserwacji w trakcie procesu
technologicznego, prace wykonywa¢ za-
wsze przy zamknietych zaworach odcinajg-
cych.
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Wylqgczanie urzqdzenia z eksploatacji i i wymontowywanie urzqdzenia z instalacji

11.1 Zakoriczenie eksploatacji

urzqgdzenia

W celu wylqczenia ustawnika pozycyjnego
z eksploataciji dla wymontowania urzqdze-
nia z instalacji nalezy wykonaé ponizsze
CZynnosci.

1.

Odtqczy¢ i zablokowaé powietrze zasi-
lajace i zasilanie elekiryczne.

Otworzy¢ pokrywe obudowy ustawnika
pozycyjnego i odtgczy¢ od zaciskéw
przewody zasilania elektrycznego.

11.2 Wymontowywanie

1.

ustawnika pozycyjnego

Z ustawnika pozycyjnego wyjaqé przewo-
dy zasilania elektrycznego.

Odtgczy¢ przewody doprowadzajgce
powietrze zasilajgce i zasilanie pneuma-
tyczne (nie dotyczy montazu zintegrowa-
nego z zastosowaniem bloku przytqcze-
niowego).

3. W celu wymontowania ustawnika pozy-

cyjnego odkrecié trzy éruby mocujqgce.

11.3 Utylizacja

Firma SAMSON jest
producentem zarejestrowanym
w Niemczech w organizacii
stiftung elektro-altgerdite register
(stiftung ear), WEEE-Reg.-Nr.: DE
62194439

= Utylizujgc urzgdzenie stosowad sie do
przepiséw miejscowych, krajowych
i miedzynarodowych.

= Nie wyrzuca¢ zadnych czeci, smaréw
i niebezpiecznych materiatéw jako od-
padéw komunalnych.

%% Rada

Na zyczenie klienta firma SAMSON moze
Zzleci¢ roztozenie urzgdzenia na czesci i re-
cykling ustugodawcy.

EB 8493 PL

123



Dodatek

12 Dodatek

12.1 Serwis

Serwis posprzedazowy firmy SAMSON Sp.
z 0. o. stuzy pomocq w zakresie przeprowa-
dzania prac konserwacyinych i napraw
urzgdzeri oraz usuwania przyczyn zaktécen
w pracy lub uszkodzer urzqdzen.

E-mail

Z serwisem posprzedazowym mozna kon-
taktowaé sie za posrednictwem poczty elek-
troniczne;.

12.2 Struktura gtéwnego ekranu

Numer ekranu
0-0
0-1
0-2
0-3
0-4
0-5"
0-6"
0-7"
0-8"
0-9
0-10

Komunikaty

Adresy spétki SAMSON AG i jej spétek
zaleznych

Adresy spétki SAMSON AG, jej spétek
zalez'nych, oddziatéw i punktéw
serwisowych znajdujq sie na stronie
internetowej www.samson.com.pl

i w katalogu urzadzen firmy SAMSON.

Wymagane informacje

Aby uzyska¢ informacje i pomoc przy
diagnozowaniu btedéw, nalezy poda¢
nastepujqce dane:

— numer zamdwienia i pozycji
w zamdéwieniu
typ, numer seryjny, wersja oprogramo-

wania, wykonanie urzqdzenia.

Opis

Ekran poczatkowy: potozenie zaworu w %

Potozenie zaworu w stopniach kgtowych

Warto$¢ zadana w %

Uchyb regulacji w %

Cisnienie powietrza zasilajgcego w bar

Stan modutu pneumatycznego zamontowanego w gniezdzie A
Stan modutu pneumatycznego zamontowanego w gniezdzie B
Stan modutu wymiennego zamontowanego w gniezdzie C

Stan modutu wymiennego zamontowanego w gniezdzie D

W celu przejécia do ekranu menu przycisnaé przycisk G9).

11 Komunikat jest wyswietlany tylko w przypadku nieprawidfowego stanu urzgdzenia.
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12.3 Struktura menu i parametry (widoczne w menu)

i Informacja

Dostep do poszczegélnych pozycji menu i parametréw zalezy od konfiguracji ustawnika po-
zycyjnego oraz od zamontowanych modutéw wymiennych.

12.3.1 Parametry obstugi w miejscu zamontowania urzgdzenia

Menu
Menu gtéwne

Zqdany tryb pracy

Warto$é¢ zadana
(sterowanie)

Warto$é¢ zadana
wprowadzana recznie

(MAN)

Przyczyna przestawienia
w potozenie
bezpieczenstwa

Zmiana kierunku
czytania

Poziom uzytkownika

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabrycznal] / opis

[AUTO]: Praca w trybie automatycznym
SAFE:  Potozenie bezpieczenstwa
MAN:  Praca w trybie obstugi recznej

Przefgczenie z pracy w trybie automatycznym na prace w try-
bie obstugi recznej nastepuje ptynnie.

-90.0 to 90.0° [-30.0°] (~90,0° do 90,0° [-30,0°])

Poprzez warto$¢ zadang (sterowanie) zawér moze byé prze-
stawiony recznie, gdy ustawnik pozycyiny pracuje w trybie
sterowania (ustawnik pozycyjny, dla ktérego nie przeprowa-
dzono inicjalizacji). Wartos¢ wyswietlana w stopniach kagto-
wych nie jest wartoscig absolutng, a tylko orientacyjng.

-25.0 to 125.0 % [0.0 %] (-25,0% do 125,0% [0,0%])

Reczna nastawa wartosci zadanej za pomocq przycisku obro-
towego, po inicjalizacji urzgdzenia wyswietlany jest skok lub
kat w %, w pozostatych wypadkach potozenie czujnika wzgle-
dem osi srodkowej w °.

Wyswietlanie przyczyny przetqczenia sie ustawnika pozycyj-
nego w potozenie bezpieczerstwa. Parametr ten jest wyswie-
tlany tylko w przypadku przestawienia w potozenie bezpie-
czenstwa.

Kierunek czytania (p1unjAz> spuniany) uoydaup Buippay

Kierunek czytania zmienia sie poprzez obrét ekranu wyswie-
tlacza o 180°.

[On site: read]/On-site: write (odczytywanie w miejscu
zamontowania] / zapisywanie w miejscu zamontowania)
Udostepniona zostaje mozliwosé zmiany danych (jezeli w cig-
gu 5 min. nie zostang wprowadzone zadne zmiany, funkcja
zostaje automatycznie zablokowana).
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Menu

Uruchomienie
urzgdzenia

Sitownik

Potozenie trzpienia

Potozenie trzpienia dla
sitownika skokowego

Potozenie trzpienia dla
sitownika obrotowego

Potozenie trzpienia dla
sitownika skokowego
(specjalista)

Zakres nominalny

Zakres nominalny dla
sitownika skokowego

Zakres nominalny dla
sitownika obrotowego

Zakres nominalny dla
sitownika skokowego
(specjalista)

Maks. zakres nominalny

Ustalony zakres
nominalny

7.1

7.2

7.3

7.4

7.5

7.6

7.7

7.8

7.9

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis

[Linear actuator ] (sitownik skokowy)

Rotary actuator (sitownik obrotowy)

Linear actuator (expert) (sitownik skokowy (specjalistal)
Wybér rodzaju sitownika, sitownika skokowego (specjalista)
z poszerzonymi mozliwosciami wyboru pofozenia trzpienia
i nastawy zakresu skoku.

Trzpien przeniesienia ruchu musi by¢ umieszczony

w potozeniu prawidtowym dla skoku/kgta obrotu zaworu
(patrz rozdz. 3.6, str. 28.)

[None] (brak)/17/25/35/50/70/100/200/300 mm
[90°1/No lever (bez dzwigni)

[10] to 655 mm ([10 mm] do 655 mm)

Mozliwy zakres nastawy zalezy od wybranego pofozenia
trzpienia. Jezeli nie wybrano potozenia trzpienia, fo pozycja
menu ,Nominal range” (zakres nominalny) jest dostepna tylko
dla sitownika ,Linear actuator (expert)” (sitownik skokowy
(specjalista)).

3,6 mm do 300,0 mm
9,0° do 170,0°

3,6 mm do 999,0 mm

Wyswietlanie maks. mozliwego zakresu nominalnego w za-
leznosci od wprowadzonych wartoci potozenia trzpienia.

Wyswietlane ustalonego zakresu nominalnego w przypadku
sitownikéw obrotowych.
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Menu

Sposéb inicjalizacji

Potozenie
bezpieczeristwa

Warto$é¢ zadana
(sterowanie)

Zapisanie potozenia 1
zaworu

Potozenie 1 zaworu

Zapisanie potozenia 2
zaworu

Potozenie 2 zaworu

Aktualne pofozenie
zaworu

7.10

711

7.12

7.13

7.14
7.15

7.16
7.7

Dodatek

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabrycznal] / opis

[MAX]: skok/kqt obrotu grzyba zaworu mierzony od potoze-
nia zamknietego do przeciwnego potozenia krarico-
wego sitownika.

NOM: skok/kqt obrotu grzyba zaworu mierzony od pofoze-
nia zamknietego do podanego pofozenia otwartego.

MAN: reczny wybér zakresu

SUB:  kalibracja zastepcza, bez przestawienia inicjalizujg-
cego

[ATO]: AIR TO OPEN => ci$nienie nastawcze otwiera, np.
dla zaworu z pofozeniem bezpieczeristwa ,zawér
zamkniety”.

ATC:  AIR TO CLOSE = cisnienie nastawcze otwiera, np.
dla zaworu z pofozeniem bezpieczeristwa ,zawér
otwiera”.

Potozenie bezpieczenstwa nalezy ustali¢ odpowiednio do typu
zaworu i kierunku dziatania sitownika.

—90.0 to 90.0° [-30.0°] (-90,0° do 90,0° [-30,0°])

Recznie ustawione pofozenie kraricowe zaworu w trybie ini-
cjalizacji MAN

Potwierdzenie zapisu

Tylko wyswietlanie (potozenie dzwigni w stopniach kqtowych)
Recznie ustawione drugie potozenie kraricowe zaworu

w trybie inicjalizacji MAN

Potwierdzenie zapisu

Tylko wyswietlanie (potozenie dzwigni w stopniach kqtowych)
-25.0 to 125.0 % [0.0 %] (-25,0% do 125,0% [0,0%])
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Menu

Kierunek obrotu

Output P3799 (primary)
(pierwotny)

Wyposazenie dodatkowe

Dfawik programowy

Napowietrzanie
Odpowietrzanie
Inicjalizacja

z wykorzystaniem
sygnatury zaworu

Uruchomienie inicjalizacji

Uruchomienie
wzorcowania punktu
zerowego

Konfiguracja

Przetwarzanie wartosci
zadanej

7.18

7.20

7.21
7.22
7.23

7.24
7.25

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis
Counterclockwise/[Clockwise] (obrét w lewo/[obrét w prawol)

Okreslenie kierunku obrotu dzwigni, przykfad:

Zawér jest zamykany, gdy trzpien grzyba przesuwa sie do

dotu, dzwignia ustawnika pozycyjnego obraca sie przy tym
ruchu przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara (patrzqe na

wyswietlacz).

= Nastawa: obrét w lewo

[OUTPUT 138]/OUTPUT 238

Wyiscie pierwotne, do ktérego odnosi sie ustalenie potozenia
bezpieczeristwa, musi byé odpowiednio przyporzgdkowane.

[No device] (brak)
Quick-exhaust valve (zawér szybkoodpowietrzajqcy)
Fast air supply (szybkie napowietrzanie)

Za pomocq dtawika programowego dostosowuie sie ilos¢ do-
starczanego powietrza do wielkosci sifownika.

25/50/75/[100 %]
25/50/75/1100 %]
[Yes]/No ([tak]/nie)

Podczas inicjalizacji z wykorzystaniem sygnatury zaworu reje-
strowane jest ciénienie nastawcze w zaleznosci od potozenie
zaworu i wykorzystywane przez ustawnik pozycyjny jako
warto$é referencyjna.

Potwierdzenie uruchomienia funkcji.

Potwierdzenie uruchomienia funkcji.
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Dodatek

Menu Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabrycznal] / opis

Poczatek zakresu 8.1.1 [0.0] to 75.0 % ([0,0] do 75,0%)

wartosci "w" Warto$¢ poczatkowa obowigzujgcego zakresu wartosci zada-
nej, musi by¢ mniejsza od wartosci koricowej zakresu wartosci
W, 0%=4mA.

Zakres wartosci zadanej jest réznicq pomiedzy wartosciq kon-
cowq i poczatkowq zakresu wartosci ,w” i jako Aw musi by¢é
225%=4mA.

Jezeli wprowadzono zakres wartosci zadanej od 0 do 100%
=4 do 20 mA, to zawér regulacyjny musi by¢ przestawiany
w swoim catym zakresie roboczym od 0 do 100% skoku/kata
obrotu.

W przypadku pracy w trybie split-range zawory wykorzystujq
mniejsze wartosci zadane. Sygnat nastawczy urzgdzenia re-
gulacyjnego nadzorujgcego prace dwéch zaworéw jest przy
tym dzielony w taki sposéb, ze np. potowa sygnatu wejscio-
wego umozliwia ich przestawienie o caty skok/kgt obrotu
(pierwszy zawér ustawiony na 0 do 50% = 4 do 12 mA, dru-
gi na 50 do 100% = 12 do 20 mA wartosci zadanej).

Koniec zakresu wartoéci  8.1.2 25.0 to [100.0 %] (25,0 do [100,0%))

W Wartos¢ koricowa obowigzujgcego zakresu wartosci zadane;,
musi by¢ wieksza od wartosci poczatkowej zakresu wartosci
"w".

Kierunek dziatania 8.1.3 [Increasing/increasing] ([rosngco/rosnqgcol) lub increasing/

decreasing (rosngco/malejgco)

Whptyw wartosci zadanej na potozenie zaworu okresla sie

w nastepujacy sposéb:

— rosngco/rosnqco: wzrost wartosci zadanej powoduje
ofwieranie zaworu przelotowego

— rosngco/malejgco: wzrost wartosci zadanej powoduje
zamykanie zaworu przelotowego.
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Dodatek

Menu Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis

Charakterystyka 8.1.4 Wybér jednej z ponizszych charakterystyk:
[Linear] ([liniowal)
Eqal percentage (statoprocentowa)
Reverse equal percentage (stafoprocentowa odwrotna)
Butterfly valve, linear (liniowa dla klapy regulacyjnej)
Butterfly valve, equal percentage (statoprocentowa dla klapy
regulacyjnej)
Rotary plug valve (liniowa dla grzyba obrotowego)
Rotary plug valve, equal percentage (stafoprocentowa dla
grzyba obrotowego)
Segmented ball valve, linear (liniowa dla grzyba
segmentowego)
Segmented ball valve, equal percentage (statoprocentowa
dla grzyba segmentowego)
User-defined (definiowana przez uzytkownika)

Poczqtek zakresu 8.1.5 [0.0] to 99.0 % ([0,0%] do 99,0%)

wartosci "x" Warto$é poczqgtkowa skoku/kqta obrotu w zakresie

nominalnym lub roboczym.

Zakres roboczy jest rzeczywistym skokiem/kgtem obrotu
zaworu regulacyjnego, ktéry jest ograniczony poczqtkiem
zakresu "x" i koricem zakresu "x". W normalnych warunkach
zakres roboczy i nominalny sq identyczne. Zakres nominalny
mozna ograniczy¢ do zakresu roboczego przez podanie
poczatku i kofica zakresu "x".

Wartos¢ jest wyswietlana lub nalezy jg wprowadzi¢.
Charakterystyka ulega dostosowaniu. Réznica pomiedzy
poczatkiem zakresu wartoéci "x" i koricem zakresu wartosci

"x" musi wynosié przynajmniej 1%.
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Menu

Koniec zakresu wartoéci  8.1.6

Wyt

Czas redlizacji funkeji ~ 8.1.7
rampy (rosngco)

Czas realizacji funkeji ~ 8.1.8
rampy (malejgco)

Skok/sekunda (rosngco)  8.1.9

Skok/sekunda (malejgco) 8.1.10

Dolne potozenie 8.1.11
kraricowe

Potozenie kraicowe w <= 8.1.12

Dodatek

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabrycznal] / opis

1.0 10 [100.0 %] (1,0% do [100,0%])

Warto$é poczatkowa skoku/kqta obrotu w zakresie nominal-
nym lub roboczym.

Wartos¢ jest wyswietlana lub nalezy jg wprowadzié.
Charakterystyka ulega dostosowaniu.

Przyktad: zmieniony zakres roboczy mozna stosowaé np.

w wypadku doboru zbyt duzego zaworu regulacyjnego. Funk-

cja powoduje dostosowanie zakresu rozdzielczosci sygnatu
sterujgcego do nowych granic.

Wartoéé 0% na wyswietlaczu odpowiada nastawionej dolnej
granicy, a 100% nastawionej gérnej granicy.

LV

Réznica pomiedzy poczatkiem zakresu wartosci i koricem

zakresu wartosci "x" musi wynosi¢ przynajmniej 1%.
[0.0] to 10000.0 s ([0,0 s] do 10 000,0 s)

Czas potrzebny na pokonanie zakresu roboczego przy otwie-
raniu zaworu.

W niektérych zastosowaniach zaleca sie ograniczyé czas
przestawienia sifownika, co pozwala unikngé zbyt szybkiej in-
gerencji w przebieg procesu.

[0.0] to 10000.0 s ([0,0 s] do 10 000,0 s)

Czas potrzebny na pokonanie zakresu roboczego przy zamy-
kaniu zaworu.

1.0 to 100.0 % [10.0 %] (1,0% do 100,0% [10,0%])

Zgdana zmiana skoku w % na sekunde
1.0 to 100.0 % [10.0 %] (1,0% do 100,0% [10,0%])

ZQCIGHG zZmiana SkOkU w % na sekunde

[Active]/Not active ([funkcja uruchomiona]/funkcja nie
uruchomiona)

0.0 to 49.0 % [1.0 %] (0,0% do 49,0% [1,0%])

Jezeli wartosé zadana "w" zbliza sie do nastawionej procen-
towo wartosci kraricowej, ktéra prowadzi do zamykania za-
woru, sitownik zostaje catkowicie odpowietrzony (AIR TO
OPEN) lub zasilony maksymalnym ci$nieniem nastawczym
(AIR TO CLOSE). Akcja prowadzi zawsze do maksymalnie

szcze|nego zamkniecia zaworu.

Gérne pofozenie 8.1.13 [Active]/Not active ([funkcja uruchomional/funkcja nie
kraricowe uruchomiona)
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Dodatek

Menu

Potozenie kraficowe w >= 8.1.14

Identyfikacja
Wersja oprogramowania

sprzetowego

Numer seryjny

Ustawnik pozycyjny

Komunikacja w protokole
HART

zab|okowono

Warto$¢é stata
(komunikacja)

Wartoéé stata
(komunikacja)

Adres w magistrali
Loop current value
TAG

TAG (dtugi)
Preambuty

Find Device Flag
Parametry regulacji
Strefa martwa

Uruchomienie sktadowej
catkujqcej

Kp (napowietrzanie)

8.2
8.2.1

8.2.2

8.2.3
8.3

8.3.1
8.3.2

L83

8.3.4
8.3.5
8.3.6
8.3.7
8.3.8
8.3.9
8.4

8.4.1
8.4.2

8.4.3

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis
51.0 o 100.0 % [99,0 %] (51,0% do 100,0% [99,0%]

Jezeli wartosé w zbliza sie do nastawionej procentowo warto-
$ci kraricowej, ktéra prowadzi do otwierania zaworu, sitownik
zostanie zasilony maksymalnym cisnieniem sterujgcym (AIR
TO OPEN) lub catkowicie odpowietrzony (AIR TO CLOSE).

Akcja prowadzi zawsze do maksymalnego otwarcia zaworu.

Przyktad: dla zaworéw 3-drogowych ustawi¢ potozenie kran-
cowe w >= na 99%.

Tylko wyswietlanie informacii

Wyswietlanie informaciji o aktualnej wersji oprogramowania.
Tylko wyswietlanie informacii

Wyswietlanie numeru seryjnego.

Potwierdzenie wyswietlania numeru fabrycznego

[Yes]/No ([tak]/nie)

[Active]/Not active ([funkcja uruchomional/funkcja nie uru-
chomiona)

1.0 to [100.0 %] (1,0% do [100,0%])

[0] to 63 ([0] do 63)

0/1

Entry of max. 8 characters (8 znakéw)
Entry of max. 32 characters (32 znaki)
[5] to 20 ([5] do 20)

[Yes]/No ([takl/nie)

[0.1] to 100.0 % ([0,1%] do 100,0%)

[Activ] (PID) /Not active (PD) (funkcja uruchomional/funkcja
nie uruchomiona)

Regulacje mozna przetqczaé pomiedzy regulacijq PID a PD.
[3.5] to 100 ([3,5] do 100)

Ustawnie wzmocnienia regulaciji czesci P dla napowietrzania
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Menu

Ki (napowietrzanie)
Kd (napowietrzanie)
Kp (odpowietrzanie)
Ki (odpowietrzanie)
Kd (odpowietrzanie)

Dfawik programowy
(napowietrzanie)

Dfawik programowy
(odpowietrzanie)

Potozenie kraricowe
(zoptymalizowane)

Opcje gniazd

Przetqcznik funkji
wymuszonego
odpowietrzania

Stan zestawu modutéw

23799 C
Identyfikacja
Gniazdo C

Stan zestawu modutéw

73799 D

Identyfikacja

Gniazdo D

Moduty pneumatyczne
P3799 A: stan
Identyfikacja

8.4.4

8.4.5

8.4.6

8.4.7

8.4.8

8.4.9

8.4.10

8.4.12

8.5
8.5.1

8.5.2

8.5.3
8.5.4
8.5.5

8.5.6
8.5.7
8.6

8.6.1
8.6.2

Dodatek

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabrycznal] / opis
0.1 10 3.0 [0.8] (0,1 do 3,0 [0,8])

Ustawnie wzmocnienia regulacji czesci | dla napowietrzania

0.5 to 100.0 [20.0] (0,5 do 100,0 [20,0])

Ustawnie wzmocnienia regulacii czesci D dla napowietrzania

[3.5]t0 100.0 ([3,5] do 100,0)

Ustawnie wzmocnienia regulacji czesci P dla odpowietrzania

0.1 to 3.0 [0.8] (0,1 do 3,0 [0,8])

Ustawnie wzmocnienia regulacii czesci | dla odpowietrzania

0.5 to 100.0 [20.0] (0,5 do 100,0 [20,0])

Ustawnie wzmocnienia regulacji czesci D dla odpowietrzania

25/50/75/1100 %]

Ustawienie okreslonego w % ograniczenia przeptywu objeto-
$ciowego dla modutu pneumatycznego w gniezdzie A pod-
czas napowietrzania

25/50/75/1100 %]

Ustawienie okreslonego w % ograniczenia przeptywu objeto-
$ciowego dla modutu pneumatycznego w gniezdzie A pod-
czas odpowietrzania

[Active]/Not active ([funkcja uruchomional/funkeja nie
uruchomiona)

Tylko wyswietlanie informacji

Tylko wyswietlanie informacji

Tylko wyswietlanie informacji
Parametry gniazd C.1/C.2/C.3 (patrz rozdz. 12.3.2)

Tylko wyswietlanie informacji

Tylko wyswietlanie informacji
Parametry gniazd D.1/D.2/D.3 (patrz rozdz. 12.3.2)

Tylko wyswietlanie informacji

Tylko wyswietlanie informacji
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Dodatek

Menu
P3799 B: stan
Identyfikacja

8.6.3
8.6.4

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis
Tylko wyswietlanie informacji

Tylko wyswietlanie informacji

12.3.2 Parametry modutéw wymiennych

i Informacja

Dostep do parametréw zalezy od zamontowanych modutéw wymiennych.

Menu

Konfiguracja

Opcije gniazd

Gniazdo C

Gniazdo C.1/C.2/C.3
Gniazdo D

Gniazdo D.1/D.2/D.3
Oznaczenie zaciskéw
Funkcja

Konfiguracja

Dziatanie, jezeli wejscie
binarne jest uruchomione

Warto$é stata z wejscia
binarnego

Sterowanie brzegowe

Funkcja

Tryb

Sterowanie brzegowe

8
8.5

8.5.4

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis

8.5.4.2.../8.5.4.4.../8.5.4.6...

8.5.7

8.5.7.2../8.57.4../8.57.6...

L

Tylko wyswietlanie informacji
Wejscie binarne (24 V)

Zestyk (przetqcznik)
Zestyk (0...24 V)

Stan zatgczenia

Blokada zapisu w miejscu zamontowania

Uruchomienie testu PST

Uruchomienie testu FST

Przestawienie odpowiednio do wartosci zadanej na stafe

0,0% do 100,0%

Funkcja uruchomiona = przetqgcznik zamkniety
Funkeja uruchomiona = przetqcznik otwarty

Wyswietlanie informacii
Programowy wylqgcznik kraricowy
Wyiscie sygnatéw alarmowych
Ponizej wartosci minimalnej
Powyzej wartosci maksymalnej
przewodzenie/high
blokujgcy/low
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Menu
Funkcja

Funkcja

..10
1

Kierunek ruchu nadajnika ... .

potozenia

Sygnalizacja awarii
przez nadajnik pofozenia

Warto$é graniczna
Stan aktualny
Sygnat wyijscia

analogowego

Stan aktualny

Sygnat wyijscia
analogowego

Uruchomienie testu
Uruchomienie testu
Tryb testu

Sygnat testowy wyiscia
analogowego

12

.13

.14
.15
.16

.7
..18

.19
..20
.21
.22

Dodatek

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabrycznal] / opis

Czujnik przecieku
Nadajnik potozenia
Rosngco/rosngco
rosngco/malejqco

brak
|OW|OW

high

—20.0% to 120.0% (-20,0% do 120,0%)

Tylko wyswietlanie informacji

Tylko wyswietlanie informacji

Tylko wyswietlanie informacii

Tylko wyswietlanie informacji

Potwierdzenie uruchomienia funkii.

Potwierdzenie uruchomienia funkji.

Tylko wyswietlanie informacii

-10.0 o 110.0% (-10,0% do 110,0%)-10,0% do 110,0%

12.3.3 Parametry procesu, kiére mozna wyswietli¢

Menu
Parametry procesu
Aktualny tryb pracy

Przyczyna przestawienia
w pofozenie
bezpieczeristwa

wartoéé zadana

Warto$é¢ zadana
wprowadzana recznie

(MAN)

Warto$é zadana za
filtrem wstepnym

9.1
9.2

9.3
9.4

9.5

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis

Informacja o aktualnym trybie pracy

Informacja o przyczynie przestawienia w potozenie bezpie-
czenstwa

Wyswietlanie wartosci w %

Wyswietlanie wprowadzonej wartosci zadanej

Wyswietlanie wprowadzonej wartosci zadanej po jej prze-
tworzeniu (praca w zakresie dzielonym, funkcja szczelnego
zamykania...)
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Dodatek

Menu

Potozenie zaworu
Potozenie zaworu
Uchyb regulacji

Cisnienie powietrza
zasilajgcego

Temperatura
w urzgdzeniu

Warto$¢é stata
(komunikacja)

Wartoéé stata
(komunikacja)

Wartos¢ stata z wejscia
binarnego

Warto$é stata z wejécia
binarnego

T98 (napowietrzanie)

T98 (odpowietrzanie)

Diagnoza/konserwacja
Stan urzqdzenia

komunikaty o stanie

Zbiorczy komunikat stanu

Uruchomienie
urzqdzenia

Konfiguracja
Parametry procesu
Diagnostyka

Czujniki ciénienia
zamontowane
OUTPUT 138: cisnienie
OUTPUT 238: cisnienie

9.6
9.7
9.8
9.9

9.10

9.11

9.12

92.13

9.14

9.15

9.16

10.1

10.1.1
10.1.
10.1.1.2

10.1.1.25
10.1.1.38
10.1.1.44
10.1.2

10.1.3
10.1.4

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis
Wyswietlanie wartosci w %

Wyswietlanie warfosci w stopniach

Wyswietlanie wartosci w %

Wyswietlanie wartosci w bar
Wyswietlanie wartosci w °C
Aktywna/dezaktywowana
Wyswietlanie wartosci w %
Aktywna/dezaktywowana
Wyswietlanie wartosci w %

Wyswietlanie wartosci w ms (czas napowietrzania wymagany
przy skoku od 0% do 98%). Wartos¢ zostaje okreslona pod-
czas inicjalizacji.

Wyswietlanie wartosci w ms (czas odpowietrzania wymagany
przy skoku od 0% do 98%). Wartos¢ zostaje okreslona pod-
czas inicjalizacji.

Komunikaty, kiére mogq by¢ wyswietlane:
patrz rozdz. 12.3.4

Yes/No reading (tak/bez odczytu)

Wyswietlanie wartosci w bar

Wyswietlanie wartosci w bar
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Menu

Dodatek

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabrycznal] / opis

Cisnienie powietrza 10.1.5 Wyswietlanie wartosci w bar

zasilajgcego

Sumaryczna wartoé 10.1.6 Zsumowana ilosé podwéinych skokéw zaworu.

skoku

Wartosé graniczna 10.1.7 Warto$¢ graniczna absolutnej sumarycznej wartosci

sumarycznej wartosci skoku

skoku * 1000

Czas dobiegu uchybu 10.1.8 Wyswietlanie informaciji w s. Czas dobiegu mozna

regulacji ustawié za pomocq programu obstugowego.

Zakres tolerancji uchybu  10.1.9 Stuzy do kontroli btedéw.

regulacii +/-

Maks. temperatura 10.1.10 Wyswietlanie wartosci w °C

w urzqdzeniu ")

Min. temperatura 10.1.11 Wyswietlanie wartosci w °C

w urzgdzeniu ')

Licznik czasu pracy 10.1.12 Wyswietlanie informacji w formacie d:hh:mm:ss

Liczba inicjalizacji 10.1.13 Liczba operacii od ostatniej inicjalizacji

Liczba nastaw zera 10.1.14 Liczba operacii od ostatniego wzorcowania punktu
zerowego

Funkcje testowe 10.2

Test odpowiedzi skokowej 10.2.1

(PST)

Uruchomienie testu 10.2.1.1 Uruchomienie festu

Stan festu 10.2.1.3 Wyswietlanie informacji w postaci paska pokazujgcego
postep testu

Przerwanie: nadzorowanie 10.2.1.4 Wyswietlanie wartosci w %, przerwanie realizacji funkcji

wartosci "x" w przypadku wzrostu powyzej gérnej lub spadku
ponizej dolnej wartosci granicznej

Test odpowiedzi skokowej 10.2.2

(FST)

Uruchomienie testu 10.2.2.1 Uruchomienie festu

Stan festu 10.2.2.3 Wyswietlanie informacji w postaci paska pokazujgcego

postep testu

1 Wyswietlana warto$é ma wytgeznie charakter informacyjny. W przypadku wzrostu powyzej lub

spadku ponizej dopuszczalnej temperatury otoczenia (patrz rozdz. 3.7, str.29) nie jest wyswie-
tlany komunikat o btedzie.
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Dodatek

12.3.4 Diagnoza: komunikaty stanu

Menu Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis
Diagnoza/konserwacja 10
Stan urzqdzenia 10.1
komunikaty o stanie 10.1.1
Zbiorczy komunikat stanu 10.1.1.1 Wyswietlenie stanu
Uruchomienie 10.1.1.2 Wyswietlenie stanu
urzgdzenia
Bfedy inicjalizacji 10.1.1.3 Wyswietlenie stanu
Nieprawidtowy tryb 10.1.1.4 Wybrano nieprawidfowy tryb pracy.
pracy 10.1.1.5 Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.
Za maty skok 10.1.1.6 Zarejestrowany skok znajduje sie ponizej wartosci
granicznej.
10.1.1.7 Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.
Nie wykonano skoku 10.1.1.8 Zarejestrowany skok nominalny jest mniejszy od wartosci
nominalnego wynikajqcej z nastawy.
10.1.1.9 Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.
Brak ruchu 10.1.1.10 Mozliwa przyczyna: zablokowany zawér.
10.1.1.11 Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.
Potozenie trzpienia 10.1.1.12 Ustawione potozenie trzpienia nie jest zgodne ze
skokiem nominalnym.
10.1.1.13 Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.
Pogorszenie jakosci 10.1.1.14 Kryteria regulacji nie sq spetnione.
regulacii 10.1.1.15 Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.
Niska jako$é regulacii 10.1.1.16 Kryteria regulacji nie sq spetnione, ustawnik pozycyjny
jest gotowy do pracy.
10.1.1.17 Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.
Nie przeprowadzono 10.1.1.18
inicjalizacji ustawnika Wymagane jest przeprowadzenie inicjalizacji.
pozycyjnego
Inicjalizacja przerwana  10.1.1.19 Inicjalizacja zostata przerwana np. z powodu realizacj
przez czynnik funkeji wymuszonego odpowietrzania lub IP Shutdown.
zewnetrzny 10.1.1.20 Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.
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Menu

Ograniczenie kgta obrotu

Przekroczony czas

Konfiguracja

P3799: zestaw modutéw

Brak modutu
pneumatycznego

Awaria czujnikéw
cisnienia

Zestaw modutéw 23799

Nieprawidtowe
potozenie przetgcznika
funkeji wymuszonego
odpowietrzania

Gniazdo C.1:
weijscie binarne aktywne
Gniazdo C.2:
wejécie binarne aktywne
Gniazdo C.3:
weijscie binarne aktywne
Gniazdo D.1:
wejécie binarne aktywne
Gniazdo D.2:
weijscie binarne aktywne
Gniazdo D.3:

wejécie binarne aktywne

Parametry procesu

10.1.1.

10.1.1.
.1.23

10.1

10.1.
.1.25
10.1.1.

10.1

10.1.

10.1.1.

10.1
10.1

10.1

10.1

10.1

10.1

10.1

10.1

10.1

10.1

1.24

.1.29
.1.30

.1.31

.1.32

.1.33

.1.34

.1.35

.1.36

1.37

.1.38

Dodatek

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabrycznal] / opis

Przekroczony zostat maks. dopuszczalny kgt obrotu
(+30°).

Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Inicjalizacja trwa za dtugo.
Mozliwa przyczyna: zablokowany zawér.

Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.
Wyswietlenie stanu

Niedopuszczany zestaw modutéw pneumatycznych,
patrz Tab. 14, str. 75.

Komunikat jest wyswietlany wtedy, gdy nie
zamontowano modutu pneumatycznego (musi byé
zamontowany przynajmniej jeden modut
pneumatyczny).

Brak pofgczenia z czujnikami ciénienia, uszkodzenie
czujnikéw ciénienia.
Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

W gniazdach C i D zamontowany jest taki sam modut
wymienny.
Przetqcznik funkcji wymuszonego odpowietrzania nie

jest ustawione zgodnie z zaleceniami w tabeli Tab. 18,
str. 93.

Stan: akfywne.
Stan: aktywne.
Stan: akfywne.
Stan: aktywne.
Stan: akiywne.
Stan: aktywne.

Wyswietlenie stanu
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Dodatek

Menu

Tryb pracy inny niz
AUTO

Funkcja wymuszonego
odpowietrzenia

Test w trakcie

Uruchomiona funkcja
nastawy awaryjnej

Diagnostyka

Zmiana tarcia (zawér
OTWARTY)

Zmiana tarcia (w
$rodkowym potozeniu)
Zmiana tarcia (zawér

ZAMKNIETY)

Nieprawidtowa
sygnatura zaworu

Brak cisnienia powietrza
zasilajgcego

Za niskie ci$nienie
powietrza zasilajgcego
Cisnienie powietrza
zasilajgcego > 10 bar

PST

PST: spetnione kryteria
przerwania testu

PST: kryterium
uruchomienia testu nie
zostato spetnione

FST

FST: spefnione kryteria
przerwania testu

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1
10.1
10.1

10.1

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1

10.1
10.1

.1.39

.1.40

1.41
.1.42

.1.43
.1.44
.1.45

.1.46

1.47

.1.48

.1.49
.1.50

.1.51

1.52

.1.53
.1.54

.1.55

.1.56
1.57

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis
Aktualnym trybem pracy nie jest tryb AUTO.

Funkcja wymuszonego odpowietrzenia jest uruchomiona.

Trwa jeden z festéw.

Uruchomiona zostata funkeja nastawy awaryjnego,
mozliwa przyczyna: nie dziata pomiar skoku.

Potwierdzi¢, aby skasowaé wiadomosé.
Wyswietlenie stanu

Zmienily sie warunki tarcia w zakresie OTWARTY.
Zmienity si¢ warunki tarcia w zakresie SRODKOWE
POLOZENIE.

Zmienily sie warunki tarcia w zakresie ZAMKNIETY.
Warunki pomyslnej sygnatury zaworu nie zostaty
spetnione.

Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.

Brak ci$nienia powietrza zasilajgcego
Cisnienie powietrza zasilajgcego jest za niskie.
Ciénienie powietrza zasilajgcego jest za wysokie.

Wyswietlenie stanu

Test PST zostaje przerwany.

Test PST nie jest uruchamiany

Wyswietlenie stanu

Test FST zostaje przerwany.
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Menu
FST: kryterium

uruchomienia testu nie
zostato spetnione

Modut pneumatyczny A
(P3799 A)

P3799: awaria

P3799: utrudnienie ruchu

P3799: zalecany
przeglad konserwacyjny

P3799: btad inicjalizacji

Modut pneumatyczny B
(P3799 B)

P3799: awaria

P3799: utrudnienie ruchu

P3799: zalecany
przeglad konserwacyjny

P3799: btad inicjalizacii
Sygnat AMR poza
zakresem

Btad sprzetowy

10.1

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1

10.1

10.1
10.1

10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1

.1.58

.1.59

.1.60

.1.61
.1.62

.1.63
.1.64
.1.65
.1.66
.1.67
.1.68

.1.69

.1.70
171

1.72
1.73
1.74
1.75
1.76
1.77
.1.78
1.79

Dodatek

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabrycznal] / opis

Test FST nie jest uruchamiany

Wyswietlenie stanu

Btad modutu pneumatycznego, moze byé konieczna
wymiana.

Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Mozliwa przyczyna: brak powietrza zasilajgcego, btad
wewnetrzny, uszkodzenie.

Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Mozliwa przyczyna: zmienity sie warunki tarcia.
Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Warunki uruchomienia inicjalizacji nie zostaty spetnione.
Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Wyswietlenie stanu

Btqd modutu pneumatycznego, moze byé konieczna
wymiana.

Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Mozliwa przyczyna: brak powietrza zasilajgcego, btad
wewnetrzny, uszkodzenie.

Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Mozliwa przyczyna: zmienity sie warunki tarcia.
Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Warunki uruchomienia inicjalizacji nie zostaty spetnione.
Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Wadliwy pomiar skoku.

Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Wewnetrzny bfgd urzgdzenia, zaciski przycisku
inicjalizacji (INIT), skontaktowaé sie z serwisem.
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Dodatek

Menu

Wzrost powyzej gérnej
wartosci granicznej
sumarycznej wartosci

skoku

Przesuniecie dolnego
potozenia kraricowego

Przesuniecie gérnego
potozenia kracowego

Wzrost dynamicznego
wspétczynnika
obcigzenia powyzej
goérnej wartosci
granicznej

Uchyb regulacji

Ograniczone zasilanie
elektryczne

Za niskie natezenie
pradu

IP Shutdown

Za wysokie natezenie
pradu

Ograniczenie kqgta obrotu

Spadek temperatury
ponize| min. wartosci
granicznej

Wzrost temperatury

powyzej maks. wartosci
granicznej

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1
10.1

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1
10.1

10.1

10.1

10.1

10.1

.1.80

.1.81

.1.82
.1.83

.1.84
.1.85

.1.86

.1.87

.1.88
.1.89

.1.90
1.91

.1.92

.1.93

.1.94

.1.95

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis

Wazrost powyzej gérnej wartosci granicznej absolutnej
sumarycznej warfosci skoku.

Mozliwa przyczyna: przesuniete potozenie montazowe
lub odczyt skoku ustawnika pozycyinego.

Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.

Moszliwa przyczyna: przesuniete potozenie montazowe
lub odczyt skoku ustawnika pozycyjnego.

Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.

Nastqpit wzrost powyzej gérnej wartosci granicznej,
mozliwa koniecznos¢ wymiany uszczelnienia dtawnicy
W zaworze.

Zakfécenia w obwodzie regulacyjnym, zawér
regulacyiny nie reguluje wartosci zadanej
w tolerowanym czasie

Krétkotrwate przerwy w dostawie pradu, ustawnik
pozycyjny pozostaje gotowy do pracy.
Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.

Warto$é¢ zadana < 3,7 mA

Wartoéé zadana < 3,85 mA

Warto$¢ zadana > 22 mA, ustawnik pozycyjny
pozostaje gotowy do pracy

Maks. dopuszczalny kqt obrotu (+30°) zostat
przekroczony (tylko podczas pracy w trybie sterowania).

Potwierdzi¢, aby skasowaé¢ wiadomosé.

Komunikat ostrzegawczy bez wptywu na prace
ustawnika pozycyjnego.

Komunikat ostrzegawczy bez wptywu na prace
ustawnika pozycyjnego.
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Menu
Brak mozliwosci 10.1.1.96
profoko’rowclnlo 10.1.1.97

12.3.5 Funkcje resetowania

Menu
Funkcje resetowania

Reset diagnosis (resetowanie
diagnozy)

Reset (standard) (resetowanie
(parametry fabryczne))

Reset (advanced)
(resefowanie (funkeja
rozszerzona)

Restart (ponowne
uruchomienie)

Reset initialization
(anulowane inicjalizacji)

11
11.1

11.2

11.3

Dodatek

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabrycznal] / opis
Nie wszystkie wpisy protokotu mozna bylo zapisaé.

Potwierdzi¢, aby skasowa¢ wiadomosé.

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis

Resetowanie wszystkich funkeji diagnostycznych, w tym
wykreséw i wykreséw historycznych

Przywrécenie fabrycznych nastaw ustawnika pozycyjne-
go, nastawy dotyczqce sitownika i zaworu pozostajq za-
chowane

Wszystkim parametrom przywracane sq nastawy fa-
bryczne.

Ustawnik pozycyjny zostaje wytgczony i ponownie uru-
chomiony.
Resetowane sq wszystkie parametry nastaw uruchomie-

niowych. Potem trzeba przeprowadzié¢ ponowng inicjali-
zacje.

12.3.6 Asystent uruchomienia ustawnika pozycyjnego

Menu

Zakres nastawy / wartosci [nastawa fabryczna] / opis

Asystent uruchomienia 12

ustawnika pozycyjnego

Kierunek czytania 12.1 [Moduty pneumatyczne z prawej strony] / moduty
pneumatyczne z lewej strony
Moduty pneumatyczne znajduijq sie po prawej lub lewe;
stronie wyswietlacza.

Jezyk/Language 12.2 [English]/Deutsch/Francais
Wybér jezyka menu.

Ustawienia wstepne sq 12.3 Zakoriczenie pracy asystenta uruchomienia ustawnika

zakoriczone. pozycyjnego
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Stellungsregler TROVIS/TROVIS SAFE HART® /
Positioner TROVIS/TROVIS SAFE HART® / Positionneur TROVIS/TROVIS SAFE HART®
Typ/Type/Type 3793
— Option M,N,P,T,V

wird die Konformitat mit den einschléagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

tv. b, g A M

ce_3793_de_en_fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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ce_3793-110.

SMART IN FLOW COMNTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/ Nous certifions que le produit

Stellungsregler TROVIS/TROVIS SAFE HART® /
Positioner TROVIS/TROVIS SAFE HART® / Positionneur TROVIS/TROVIS SAFE HART®
Typ/Type/Type 3793-110, -510, -810

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung BVS 16 ATEX E 117 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination BVS 16 ATEX E 117 issued by/
établi selon le certificat CE d'essais sur échantillons BVS 16 ATEX E 117 émis par:

DEKRA EXAM GmbH
Dinnendahlstralie 9
D-44809 Bochum
Benannte Stelle/Motified Body/Organisme notifié 0158

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2010,

EMG 201 30EU EN 61326-1:2006
EN 60079-0:2012+A11:2013,
Explosion Protection 2014/34/EU EN 60079-11:2012, EN 60079-15:2010,

EN 60079-31:2014

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-01-26
Im Mamen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

. bt e v ;&/;m

Gert Nahler Dr. Julian Fuchs
Z {ead of Dep /Chef du dép 2 Head of Depariment/Chef du département
i und i l] und i
D and Integration Technologi
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Tedafon: 069 4009-0 - Telefax: 069 40091507 Revison 06
Weismillerstrafie 3 60314 Frarnikfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW COMNTROL.

SAMSON

EU Konformitétserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/ Mous certifions que le produit

Stellungsregler TROVIS/TROVIS SAFE HART® /
Positioner TROVIS/TROVIS SAFE HART® / Positionneur TROVIS/TROVIS SAFE HART®
Typ/Type/Type 3793-850

entsprechend der Baumusterpriifbescheingung BVS 16 ATEX E 123 ausgestellt von der/ according to
the Type Examination BVS 16 ATEX E 123 issued by/
établi selon le certificat d'essais sur échantillons BVS 16 ATEX E 123 émis par:

DEKRA EXAM GmbH
Dinnendahlstralle 9
D-44809 Bochum

wird die Konformitét mit den einschldgigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-8-2:2005, EN 61000-6-3:2010,

St EN 61326-1:2006
_ _ EN 60079-0:2012+A11:2013,
Explosion Protection 2014/34/EU Shpditligtr i b

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdllerstralie 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-01-26
Im Mamen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

V. bk o iv LA

Gert Nahler Dr. Julian Fuchs

{ead of D hef du fead of Dep Chef du
und i i dte und
Develop ion and Integration Technolog
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 06
‘Wessmillerstralle 3 50314 Frankfurt am Main E-Mail: samsong@samson.de
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Translation -
EU-Type Examination Certifich{e

2 Equipment intended for use in potentially explosive atmospheres '-"-

Directive 2014/34/EU E.
N
| |

3 EU-Type Examination Cerificate Mumber: BVS 16 ATEX E 117
TJ'
I

4 Product: Positioner type TROVIS | TROVIS SAFE 3793 - **0 HAR
& Manufacturer: SAMSON AG /
6 Address: WeismiillerstraBe 3, 60314 Frankfurt am Main, Germ ﬁ{!

7 This product and any acceptable variations thereto are specified in the
the documents referred to therein.

8 DEKRA EXAM GmbH, Notified Body number 0158, in accorda
2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated

product has been found to comply with the Essenti e ?}f, :
design and construction of products intended P ‘explosive atn
Annex Il to the Directive. i

The examination and test results are /Wﬁﬁg VS,
i

i
i
.-";ﬁ.-{,r /)

EN 60075-11:2012 i

EN 60079-15:2010
EN 60078-31:2014

10 If the sign *X" is placéd
Special Conditions for Use

1 This EU-Type Ewamina_ijon Ce cate
product. Further requirements of the Difective apply
product. These are not covered by ;ﬁﬁu? 3

L

12 The marking of the product shall include the fo

I 2G Ex la IIC T4/T6 Gb /L
€& 120 Exialic Tesc Db 1O RS 3783 AAC

11 3G Ex nA IIC T4/T6 Ge L
€& 2 ExbiicTasec oy P 37934810

€ 2D ExtbUICTESCDb  fortype 3793510

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, 2016-12-01

Signed: Dr. Franz Eickhoff Signed: Ralf Leiendecker

Certifier Approver

Page 1 of 6 of BVS 18 ATEX E 117
This cetificale may only be repreduced in ils entirety and withoul any change.

Bl DEKRA EXAM GibH. Dinnendahistrasse 9, 44809 Bochum, Germany.
telephone +49.234, 3596-105, Fax +49.234,3696-110, 2s-exam@deira com
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13 Appendix
14 EU-Type Examination Certificate
BVS 16 ATEX E 117

15 Product description

15:1 Subject and type
Positioner TROVIS /| TROVIS SAFE 3793 HART®
3793-bedefghijkimnopgq

b c dje|f g|h i j q
X x %X|x|x x|x x
Explosion protection

1 1 0 112G ExiallC T4/T6 Gb /Il 2D Ex ia llIC T85°C Db

§ 1 0 12D ExtblIC T85°C Db

8 1 0 I3GExnAIIC T4/T6 Ge/ll 2D Ex tb IIIC T85°C

b ‘g d o

| Function (rot saety rlevan / / ” %y
I Pmumm, TGCaaeR el ;mj _ / zmw
] f / mw ,f,f,rl,f
// /ﬂm
/ #
L)
Houslng rnaberlal /
0 Standard aluminum die
1 Stainless steel {
n S J
| Special applications (not safety relevant)
o 7y
| Additional approvals (not safety relevant)
P
| Ambient temperature (not safety relevant)
q
Page 2 of 6 of BVS 16 ATEXE 117
ﬂmﬂ:s This certificate may only be reproduced In its entirety and without any change.

- DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahistrasse 9, 44609 Bochum, Germany,
telephone +40.234 3666.105, Fax +49 234 3666110, zs-sxam@dekra,com
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15.2

EB 8493 PL

Description

The TROVIS/TROVIS SAFE 3793 HART® Positioner is a single or double
attachment to pneumatic control valves. : ]
The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (controlled vari
the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from a col

to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding |
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The apparatus consists of an enclosure with degree of pratection IPG6 and co
mounted PCBs. In addition to the power supply terminals +11 / -12 the device 3
different options modules. The options modules provide additional connection termi
circuits. The serial interface (5 pin socket) for performing a firmware update

the manufacturer. i

Depending on the type of the apparatus there are different types of prot

Type 3793 - 110... has type of protection 'ia’ and it may be used for

(Zone 1 and Zone 21).

Type 3793 - 510... has type of protection 'tb’ and it may be 2

Type 3793 - 810... has type of protection 'nA’ and ‘b’ and i ﬁﬁ?ﬁ

(Zone 2 and Zone 21). i
T

The options modules are exchangeable. The type 2 =

on the type label of the options modules. Itis not al

protection ‘ia’, if it has ever been connected

The Options Module Code P includ
(Certificate: PTB 00 ATEX'ZP}?XT

Parameters

Electrical Parameters

Signal Circuit Terminal +11/-12

Nominal input current Iy

Mominal input power Pu

For types 3793 - 110...

Maximum input voltage u;

Maximum input current I

Maximum input power P

Maximum internal capacitance  C; Ihf 133 W/
Maximum internal inductance L negligible

Page 3 of 6 of BVS 16 ATEX E 117
This centificale may enly be reproduced in s entirety and withoul any change.

DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahistrasse §, 44809 Bochum, Germany,
telaphone +49.234. 3568-105, Fax +49 234 3698110, 2s-sxam@dekra com
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15.3.1.2 Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56

Nominal input voltage Un
Nominal input power Pn

For types 3793 - 110...

Maximum input voltage U

Maximum input current Iy

Maximum input power P
internal capacil; C

Maximum internal inductance L,

15.3.1.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 /-84

MNominal input voltage Un
Nominal input power Py

For types 3793 - 110...

Maximum input voltage u
Maximum input current Iy
Maximum input power P

Maximum internal capacitance G

Z
Maximum internal inductance }:&//’
o
/

g
p
15.3.1.4 Binary Input (24 V DG)J/éjp/l/i;
AL
LA
Nominal input vnjt;g‘gf,-/ 7
MNominal input power

For types 3793 - 110,
Maximum input voliage
Maximum input current
Maximum input power

Maximum internal capacitanc
Maximum internal inductance

4

/) //”N;x /
fHTTT
ff’/" e‘f"xffif" ;J,/

i
V//

.-’.”l., -"J_ ,r.ff.' iy
:‘{,r'r

/

/

§ "’l.-"lif
.

15.3.1.5 Position Transmitter Terminal +31/-32/

Nominal input voltage Uy
Nominal input power Pu

For types 3793 - 110...

Maximum input voltage u;
Maximum input current I
Maximum input power P
Maximum internal capacitance  C; 114 nF
Maximum internal inductance L, negligible
Page 4 of 6 of BVS 1€ ATEX E 117
P This certifs nly be in its entirety and without any chenge.
E*:" :4;';. e DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahistrasse 0, 44800 Bochum, Germany,
telaphone +40.234, 3506.108, Fax +49 234 3898-110, zs-exam{Pdelra com

150 EB 8493 PL



15.3.1.6 Forced Venting Terminal +81/ -82

Nominal input voltage Uy
Nominal input power Px

For types 3793 - 110...

Maximum input voltage

Maximum input current li
Maximum input power P

Maximum internal capacitance C;
Maximum internal inductance L

15.3.1.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 / -42 and +51 / -52

Nominal input voltage Uy
Nominal input power

For types 3793 - 110...

Supply variant

Maximum input voltage U
Maximum input current I
Maximum input power

Nominal input voltag
Nominal input powei

For types 3793 -110

Maximum input voltage
Maximum input current
Maximum input powel

Maximum internal capacitan
Maximum internal inductance L

15.3.2  Thermal Parameters

16.3.2.1 Types 3793 - 110... Group Il applications (type of

protection ia
Temperature Class T4 I
Temperature Class T6
Operation with Inductive Limit Switches supply variant type 3
Temperature Class T4
Temperature Class T6
15.3.2.2 Types 3793 - 110... Group |l applications (type of protection ia)
Maximum surface temperature T 85°C -40°C = Tamp S +55 °C
15.3.2.3 Types 3793 - 810... (type of protection nA)
Temperature Class T4 -40 °C = Typy s +80 °C
Temperature Class T8 A0°C S Topp S +55°C
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15.3.2.4 Types 3783 - 510... and types 3793 - 810... (type of protection tb)

Maximum surface temperature T 85 °C

Report Number
BVS PP 16.2198 EU, as of 2016-12-01

Special Conditions for Use
None

Essential Health and Safety Requirements
The Essential Health and Safety Requirements are covered by th
Drawings and Documents

We confirm the correctness of the Iranata
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Translation \

Type Examination Certificate

2 Component Intended for use onfin an Equipment or Protective System i

ex
Directive 2014/34/EU

3 Type Examination Certificate Number: BVS 16 ATEXE 123

4 Product: Positioner TROVIS / TROVIS SAFE 3793 - 850... HART®
5 Manufacturer: SAMSON AG

6 Address: WeismiillerstraBe 3, 60314 Frankfurt am Main,

7 This product and any acceptable variations thereto are specified in
the documents referred to therein.

8 DEKRA EXAM GmbH certifies that this product has b
and Safety Requirements relating to the design ani
polentially explosive atmospt given in Annex I
The examination and test results are record

i (oLl

R )f 16,21
Wi,

o z/:gffl y i }!‘ﬁf j
G x,/f o ”;;;;},f.-’,r;{,.f
i
) //’//f/; ;// i f’.-",w
/

9 Compliance with the Essential Heal

EN 60079-0:2012 + A11:201
EN 60079-15:2010 /

10 The sign *U" is placed afte
for a certificate intended
as a basis for certification

7,

W
W

/ / 7 é%f}?’ i

Sl

11 This Type Examination Cerificate rela
Further requirements of the Dire,dﬁlyé !
These are not covered by ihts,q'&rﬁ'J cate

12 The marking of the product shall ir

& 1136 Ex nA IIC T4/T6 Go

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, 2016-12-01

Signed: Dr. Franz Eickhoff Signed: Ralf Leiendecker

Certifier Approver
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13 Appendix

14 Type Examination Certificate
BVS 16 ATEXE 123

15 Product description
15.1 Subject and type
Positioner TROVIS | TROVIS SAFE 3793 - 850... HART®
3793-bcdefghijkimnopg
bcde‘f glh i|j k||m|n olplq
X x x|x|x x|[x x|x x|x|x|x|x|x|x
Explosion protection
8 5 0 I13GExnAIlIC T4/TB Ge
b i
| Function (not safety relevant)
e
| Pneumatics (not safety relevant)
f

g
Option module 1
0

1
4
8
BiY

n / ! !
| Special applications (not ant)
| Additional appmv:h(nofsawrelevam
| Ambient temperature (not safety relevant)
q

Fage 2 of 4 of BVS 16 ATEXE 123
Er;:um mcammmmhmhuummmwmm
e ot

i DEKRA EXAM GmibH, Dinnendahlsirasse 8, 44808 Bochum, Germany,
telaphone +49.234.2090-105, Fax +49,234,3606-110, 25-exam@dekra.com
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15.2 Description
The TROVISITROVIS SAFE 3793 HART® Positioner is a single or double act|
attachment to pneumatic control valves. 3
The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (con
the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from
to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding ol
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The apparatus consists of an enclosure with degree of protection IP66 and contail : {
mounted PCBs. In addition to the power supply terminals +11 / -12 the device contains
different aptions modules. The options modules provide additional connection
circuits. The serial interface (5 pin socket) for performing a firmware update
the manufacturer,

Type 3793 - 850... has type of protection 'nA’ and it may be used for Cate

The Options Modules are exchangeable. The type of protection ‘nA’ s|
label of the Options Modules.

153 Parameters

15.3.1  Electrical Parameters
15.3.1.1 Signal Circuit Terminals +11 /-1

Nominal input current
Nominal input power

16.3.12 Software Limit Switches (NAML

Nominal input voltage /
Nominal input power /

15.3.1.3 Binary Output (NAMUR) Ter

Nominal input voltage
Nominal input power

15.3.1.4 Binary Input (24 VV DC) Terminals +87 / -88

Nominal input voltage Un
Nominal input power Py

15.3.1.5 Position Transmitter Terminals +31 / -32

Nominal input voltage Uy 240 N
Nominal input power P 518 mw
Page 3 of 4 of BVS 16 ATEX E 123
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16.3.1.6 Forced Venting Terminals +81 / -82

Nominal input voltage Uy
Nominal input power Pu

15.3.1.7 Induclive Limit Switches Terminals +41 /42 and +51/-52

MNominal input valtage Uy
Nominal input power Pn

Nominal input voltage Ux
Nominal input power

LLI  15.3.1.8 Mechanical Limit Switches Terminals 47 / 48/49and 57/ 58/ 59

1532 Thermal Parameters:

Temperature Class T4
Temperature Class
16
17
18
/ /'_, / /
[ L, /
19 Drawings and Documents f'j,’x"fi // / i / /ﬁ j /
L /;f%ff
Drawings and documents are listed m‘_ﬁd,?grf ! /;/ff,:/ f{; /f if}r‘ J;’_;if,;
14 il ¥y il S
s SRR o m/f/’h’f’ﬂ’”@’;’ 4 AT
& We confirm the correciness of the translation from he German original, /77T TTT T
it In the case of arbitration only the German wording shall be valid and bindi It A;’,/f 4 f{,;’//f;%f/ﬁ_ /)
' 111/ I
DEKRA EXAM GmbH i
Bochum, dated 2016-12-01 A
/

BVS-LeMu A 20161157 j
Certifier Approver
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Addendum Page 1
Installation Manual for Apparatus certified by FM Approvals for use in Hazardous
Classified Locations
Electrical rating of Intrinsically Safe / Non-Incendive Apparatus for installation in Hazardous Locations

Table 1: Maximum values

Circuit Signal Position Limit Switches Limit Switches
Circuit Transmitter Inductive Software
Circuit No. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal No. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/ -46
and and
+51/-52 +55/-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax or |; 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 uH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Uv=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit Limit Switches Forced Binary Output Binary Input
Mechanical Venting (NAMUR) (24 V DC)
Circuit No. 7 and 8 9 10 11
Terminal No. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87/-88
and
57 /58159
Vimax or Ui 28V 28V 16V 28V
Imax OF | 115 mA 115 mA 52 mA 115 mA
Pi 500 mW TW 169 mW TW
Ci 22.2 nF 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li 150 uH negligible negligible negligible
Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ

* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6

Note: Entity / Nonincendive Field Wiring Parameters must meet the following requirements:
Uoor Voc S Ui or Vimax / loor Isc £ 1 or Imax / Po < Pi or Pmax
CaorCo2Ci+ Ccable / Laor Lo 2 Li + Lcable

The correlation between Temperature Class and permissible ambient temperature range Ta is shown
in Table 2.

Table 2:
Temperature Class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

For operation with Inductive Limit Switches (3793-130.....15 or 3793-130.....16) used with
Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW the correlation between Temperature Class and permissible ambient
temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature Class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Tas+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C
Revision Control Number: 0 / December 2016 Addendum to EB 8493 EN
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Intrinsically Safe when installed as specified in manufacturer’s Installation Manual.

FM approved for Hazardous Locations
Class I, Division 1 and 2, Groups A, B, C,D

Class ll, Division 1, Groups E, F, G

Class lll, Division 1

Class |, Zone 1, AEx ia lIC T4/T6

Enclosure Type 4X/ IP 66

Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 2

Nonhazardous Location

A

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

§ Terminal
< No.
g +11
e Signal t:ircuit
2 CircuitNo. 1
2 -12 T
hid |
o} |
o
] |
= |
|
|
|
|
|
|
Terminal !
=) No. !
s = |
< H |
H +11 — T
s & Signal gircuit
e @ Circuit|No. 1
553 i :
&5 5 !
s 3 |
s 3 I
S 2 +31 T "
= = Position transmitter|
Circuit No. 2
-32 -
|
|
|
|
+83 +
Binaryloutput
Circuit/No. 10
-84 1
|
|
|
|
+
87 Binar){input
Circuit;No. 11
-88 T

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters
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Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 3

Nonhazardous Location

A

A

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Terminal
i o No.
e =
+11 - —
s o Signal tircuit
e 2 12 Circuit|No. 1
g°8 ' |
oo |
® o |
T T
s 9 +45 +
= = Limit Swilch Softw.
Circuif No. 5
-46
|
|
|
+55
Limit Switch Softw.
Circuif No. 6
- 56
|
|
|
+83 I
Binary:output
CircuitiNo. 10
-84 +
|
|
|
|
|
Terminal |
: No. |
=] |
* 1
: +11 - —
P Signal gircuit
bl CircuitNo. 1
Py -12 T
e |
=
© |
° 1
T
] +81
= Forced venting
Circuit No. 9
-82 T
|
|
|
|
+83 - T
Binary output
CircuitiNo. 10
.84 -
|
|
|
|
+ il
87 Binary input
Circuit|No. 11
-88 |
|
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Addendum Page 4

Hazardous (Classified) Location Nonhazardous Location

A
v

|

|

|

|
<
< >
|

|

|

|

|

|

|

t

Terminal
: No.
L
H H +11 . PP
44 Signal ircuit Associated mtnrt\swally safe
e @ CircuitNo. 1 ___apparatus
& 5 -12 0 with Entity parameters
d o
~ ~ 1
© ™ |
T T |
3 32 |
s = +41 Limit Switch Ina._ ] Associated intrinsically safe
Circuif No. 3 __apparatus
-42 with Entity parameters
|
|
|
+51 ' Associated intrinsically saf
Limit Swlitch Ind. ssociated intrinsically safe
Circuit No. 4 apparatus
-52 T with Entity parameters
1
1
|
+83 Binaryjoutput | Associated intrinsically safe
CircuitiNo. 10 apparatus
-84 ; with Entity parameters
1
1
|
|
Terminal |
o No. |
@ |
+11 . Associated intrinsically safe
- Signal gircuit t
@ Circuit]No. 1 . _apparatus
o -12 T with Entity parameters
2 |
© |
© |
o 1
2 47 |
Mechanical Associated intrinsically safe
48 ¢ Limit _$witch s apparatus
Circuit No. 9 with Entity parameters
1
49 t
|
|
1
1
57 T
Mechénical Associated intrinsically safe
58 L_imit_ witch b apparatus
c"°“":"°- 10 with Entity parameters
59 :
|
1
1
|
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Addendum Page 5

Notes:

1. The apparatus may be installed in intrinsically safe and non-incendive field wiring circuits only
when used in conjunction with certified intrinsically safe or non-incendive associated
apparatus. For maximum values see Table 1 on page 1.

2. For the interconnection of intrinsically safe and associated intrinsically safe apparatus not
specifically examined in combination as a system, the Entity Parameters must meet following
requirements:

Voc or Uo < Ui or Vimax
Isc or lo < li or Imax

Po < Pi or Pmax
Caor Co > Ci + Ccable
Laor Lo > Li + Lcable

3. The installation must be in accordance with Canadian Electrical Code C.E.C. Part 1.

4. The installation must be in accordance with the National Electrical Code NFPA 70 and
ANSI/ISA RP 12.06.01.

5. Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.

6. Substitution of components may impair intrinsic safety.

7. The maximum nonhazardous area voltage must not exceed 250 Vrms.
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