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Bu montaj ve isletme kilavuzu hakkinda not

Bu montaj ve isletme talimatlari sizin icin, cihazi givenle monte etmenize ve ¢alishrmaniza

yardimei olmak amaciyla haziflanmistir. Bu talimatlar SAMSON cihazlarininin kontroli icin

baglayicidir. Bu talimatlarda gosterilen gorseller sadece taniim amaglidir. Kullanilan Grisn

sekli degisiklik gosterebilir.

= Bu talimatlarin givenli ve uygun kullanimi icin dikkatlice okuyunuz ve daha sonra refe-
rans olmasi igin saklayiniz.

= Eger bu talimatlar hakkinda herhangi bir sorunuz olursa, SAMSON Satis Sonrasi Servis
Departmant ile iletisime geginiz (aftersalesservice@samsongroup.com).

Bu iriinle i|gi|i isletme ve bakim talimatlari veya benzeri dékimanlara, in-
ternet sitemizdeki baglanhdan ulasabilirsiniz; www.samsongroup.com >
Service & Support > Downloads > Documentation.

Uyari isaretlerinin anlamlar

© Nor

Eger gerekli onlemler alinmazsa ciddi yara-  Ariza veya hata mesaji
lanma veya 6lime neden olacak durum
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Eger gerekli énlemler alinmazsa yaralanma
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

1 Givenlik talimatlar ve tedbirleri

Kullanim amaa

SAMSON TROVIS 3730-3 Pozisyoneri, pnomatik kontrol vanalarinin iizerine monte edilerek
vana pozisyonunu kontrol sinyaline atamak igin kullanilir. Bu cihaz, tam olarak tanimlanmis
kosullarda (6rnegin isletme basinci, sicaklik) calisacak sekilde tasarlanmishr. Bu nedenle ope-
ratorler, pozisyonerin yalnizca isletme kosullarinin teknik verilere uydugu uygulamalarda kul-
lanilmasini saglamalidir. Operatdrlerin pozisyoneri belirtilenler disindaki uygulamalarda ve-
ya kosullarda kullanmak istemesi halinde SAMSON ile iletisime gegin.

Cihazin kullanim amacina uygun kullanilmamasi sonucunda ortaya cikan zararlar veya ha-
rici kuvvet ya da harici etkenlerin neden oldugu zararlar icin SAMSON higbir sorumluluk ka-
bul etmez.

= Uygulama sinirlari ve alanlari ile olasi kullanimlar igin teknik verilere bakin.

Makul diizeyde ongérilebilir hatali kullanim

TROVIS 3730-3 Pozisyoneri su uygulamalar icin uygun degildir:

- Kalibrasyon sirasinda ve teknik verilerle tanimlanan sinirlarin disinda kullanim
Ayrica asagidaki faaliyetler, kullanim amacina uymamaktadir:

- Orijinal olmayan yedek pargalarin kullaniimas

- Talimatlarda agiklanmayan bakim faaliyetlerinin yapilmasi

Isletme personelinin nitelikleri

Pozisyonerin montaii, calishrilmasi ve bakimi endistri konusunda bilgili, tam egitimli ve yet-
kilendirilmis personel tarafindan yapilmalidir. Bu montaj ve isletme talimatlarina gore; egi-
timli personel, yirirlikte olan standartlar hakkinda bilgileri ile kendi bilgileri, deneyimleri ve
uzmanlasmis egitimlerinden dolayi olasi tehlikelerin farkinda olan ve tahsis edilen isi deger-
lendirebilecek bireyleri ifade etmektedir.

Bu cihazin patlama korumali versiyonlari, yalnizca 6zel egitimden gegmis ya da tehlikeli
alanlarda patlama korumali cihazlar Gzerinde calisma yapmaya yetkili personel tarafindan
cahistirlmalidir.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Kisisel koruyucu ekipman

Pozisyonerin dogrudan kullanimi igin herhangi bir kisisel koruyucu ekipman gerekli degildir.
Cihazin montaiji veya sokillmesi sirasinda kontrol vanasi izerinde galisma yapilmasi gereke-
bilir.

= Vana dokimanlarinda belirtilen kisisel koruyucu ekipman gerekliliklerine uyun.

= Diger koruyucu ekipman ile ilgili ayrintilar igin tesis operatory ile gorusin.

Revizyonlar ve diger degisiklikler

Uriinde yapilabilecek revizyonlara, déniistirmelere ve diger degisikliklere SAMSON izin
vermez. Kullanicr bu tir islemleri riskini kabul ederek yapar ve bu tir islemler 5rnegin emni-
yet tehlikelerine yol agabilir. Ayrica bu tir islemlerden gegen triin, kullanim amacinin gerek-
liliklerine artik uymayabilir.

Emniyet 6zellikleri

Hava beslemesinin ya da elektrik sinyalinin kesilmesi Uzerine, pozisyoner, tahrik Unitesinin
havasini tahliye ederek vananin tahrik Gnitesi tarafindan belirlenen emniyet konumuna hare-
ket etmesine neden olur.

Artk tehlikelere karsi uyar

Pozisyonerin, kontrol vanasi izerinde dogrudan etkisi vardir. Kisisel yaralanmalari veya mal
zararini dnlemek icin tesis operatorleri ve isletme personeli tarafindan proses akiskani, islet-
me basinci, sinyal basinci ya da hareketli parcalar yizinden kontrol vanasi icinde olusabile-
cek tehlikelerin engellenmesi igin uygun onlemler alinmalidir. Tesis operatorleri ve isletme
personeli, bu montaj ve isletme kilavuzunda yer alan, ozellikle kurulum, ¢alishrma ve bakim
isleri ile ilgili tim tehlike beyanlari, uyari ve ikaz notlarina uymalidir.

Besleme basincinin bir sonucu olarak pnématik tahrik tnitelerinde kabul edilemez hareketler
veya kuvvetler olusursa, uygun bir besleme basinci disirme istasyonu kullanilarak sinirlandi-
rilmaldir.

Operatdriin sorumluluklari

Operatorler, uygun kullanim ve emniyet diizenlemelerine uyulmasindan sorumludur. Opera-
torler, bu montaj ve isletme kilavuzunu isletme personeline vermekle ve isletme personelini
dogru isletme konusunda yonlendirmekle yukimlidir. Ayrica, operatdrler, isletme personeli-
nin ya da giinct taraflarin higbir tehlikeye maruz kalmadigindan emin olmalidir.
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

isletme personelinin sorumluluklar

isletme personeli bu montaj ve isletme kilavuzu ile verilen tehlike beyanlarini, uyarilari ve
ikaz notlarini okuyup anlamalidir. isletme personeli gegerli saglik, givenlik ve kaza nleme
dizenlemelerini de bilmeli ve bunlara uymalidir.

Referans standartlari, yonetmelikler ve diizenlemeler

CE isareti olan cihazlar, su Direktiklerin gerekliliklerine uyar:

- TROVIS 3730-3: 2011/65/EU, 2014/30/EU

- TROWVIS 3730-3-110/-510/-810/-850: 2011/65/EU, 2014/30/EU, 2014/34/EU
EAC isareti olan cihazlar, su Yonetmeliklerin gerekliliklerine uyar:

- TROVIS 3730-3: TR CU 020/2011 ve TR CU 012/2011 ve uygun GOST standartlari:

— TOCT 31610,0.0-2014 (IEC 60079-2011
- TOCT 31610,11.11-2014 (IEC 60079-:2011)

- TROVIS 3730-3-110/-510/-810/-850: TR CU 020/2011

UKCA isareti olan cihazlar, su Yonetmeliklerin gerekliliklerine uyar:

- TROVIS 3730-3: SI 2016 No. 1091, SI 2012 No. 3032

- TROVIS 3730-3-118/-518: S1 2016 No. 1091, SI 2016 No. 1107, SI 2012 No. 3032
- TROVIS 3730-3-858/-518: SI 2016 No. 1091, SI 2016 No. 1107, SI 2012 No. 3032
Uygunluk beyanlari ve EAC sertifikalar igin Ek'e bkz.

Uygunluk beyanlari ve EAC sertifikalar igin Ek'e bkz.

Referans dokiimanlar
Bu montaj ve isletme kilavuzuna ek olarak asagidaki dokimanlar gegerlidir:
- Vana diyagnostigi icin isletme talimatlari: » EB 8389-3

- Pozisyonerin monte edildigi bilesenlerin (vana, tahrik tnitesi, vana aksesuarlari vb.) mon-
taj ve isletme talimatlar.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1.1 Olasi ciddi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Patlayici ortam olusmasi nedeniyle 6limcil yaralanma tehlikesi.
Pozisyonerin potansiyel olarak patlayici ortamlarda yanlis montaii, isletimi veya bakim
atmosferin tutusmasina ve sonunda 8lime neden olabilir.

= Tehlikeli bolgelerde kurulum igin su dizenlemeler gegerlidir: EN 60079-14
(VDE 0165, Kisim 1).

= Pozisyonrerin kurulumu, isletimi veya bakimi, yalnizca 6zel egitimden gecmis ya da
tehlikeli alanlarda patlama korumali cihazlar Gzerinde ¢alisma yapmaya yetkili per-
sonel tarafindan yapilmalidir.

1.2 Olasi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Vanadaki hareketli pargalar nedeniyle kisisel yaralanma riski.
Pozisyonerin baslatlmasi sirasinda ve ¢alisma sirasinda vana tim strok araligi boyunca
hareket eder. Vananin igine sokulan el veya parmaklar yaralanabilir.

= Baslatma sirasinda, vana yoke baglantisina ellerinizi veya parmaklarinizi sokmayin
ve hareketli vana pargalarina dokunmayin.

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili givenligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

Pozisyoner, fesis icinde olmasa bile her calistirildiginda (Srnegin bakim, kalibrasyon ve
ekipman Uzerinde calisma sirasinda), kendinden givenli devreler igin kosullarin
gozetilmesi saglanmalidir.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde kullanilmasi amaglanan kendinden emniyetli
cihazlari, onaylanmis kendinden emniyetli giris baglantili Gnitelere baglayin.

= Onaylanmamis kendinden givenli giris baglantili Gnitelere baglanmis kendinden
guvenli cihazlari tekrar calishrmayin.

= Kendinden giivenli elektrikli ekipmani (U; veya UO, |, veya 10, P, veya PO, C; veya CO
ve L; veya LO) birbirine baglarken, EC tip inceleme sertifikalarinda belirtilen izin
verilen maksimum elektrik degerlerini asmayin.
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

Pnématik tahrik Gnitesi havalandirma yaparken ani yiksek ses.

Kontrol vanasi Gizerine monte edilen pozisyoner pnomatik tahrik initesinde havalandir-
ma olmasina neden olabilir. Havalandirma sirasinda yiksek bir ses olusabilir. Bu da duy-
ma kaybina neden olabilir.

= Vananin yakininda calisirken isitme korumasi kullanin.

1.3 Olasi mal zarari ile ilgili notlar

O DiKkAT

Yanlis montaj pozisyonu nedeniyle pozisyoner icin hasar riski.
= Pozisyoneri, cihazin arkasi yukari bakacak sekilde monte etmeyin.

= Cihaz sahada kuruldugunda tahliye agikligini kapatmayin ve kisitlamayin.

Yanls bir elekirik sinyali, pozisyonere zarar verecektir.
Pozisyonere giig saglamak icin bir akim kaynagi kullanilmalidir.

= Sadece akim kaynagr kullanin, gerilim kaynagi asla kullanmayin.

Terminallerin yanhs atanmasi, pozisyonere zarar verecek ve arizaya yol acacakhr.
Pozisyonerin diizgiin calismasi igin, ngériilen terminal atamasina uyulmalidir.

= Elektrik kablolarini, dngorilen terminal atamasina gore pozisyonere baglayin.

Baslatmanin tamamlanmamasi nedeniyle ariza.

Baslatma islemi, pozisyonerin montaj durumuna uyarlanmasi icin kalibre edilmesine ne-
den olur. Baslatma tamamlandiktan sonra pozisyoner kullanmaya hazir olur.

= Pozisyoneri ilk calishrmada baslahin.

= Montaj pozisyonunu degistirdikten sonra pozisyoneri tekrar baslatin.

Elektrik kaynak ekipmaninin yanls topraklanmasi nedeniyle pozisyonerde hasar
riski.

= Elektrik kaynak ekipmanini, pozisyonere yakin konumda topraklamayin.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1.4 Patlama korumasiyla ilgili 6zel talimatlar

Cihazin patlamaya karsi korumasinin temel aldigi bir pargasina bakim yapilmasi gerekirse,
yetkili bir denetci bu pargayr patlamadan koruma gerekliliklerine gore degerlendirene, bir
muayene sertifikasi verene veya cihaza uygunluk isareti verene kadar cihaz tekrar ¢alistiril-
mamalidir. Uretici, cihazi tekrar calishrmadan énce rutin bir test yapar ve bu rutin festin ge-
cildigi cihaza ilistirilen bir uygunluk isareti ile belgelenirse, kalifiye bir denetci tarafindan
muayene yapilmasi gerekli olmaz. Patlamaya karsi korumali bilesenleri yalnizca Gretici tara-
findan rutin olarak test edilen orijinal bilesenlerle degistirin.

Daha 6nce tehlikeli alanlar disinda galishrilmis olan ve gelecekte tehlikeli alanlarda kullanil-
masi amaglanan cihazlar, bakim yapilan cihazlarda yer alan giivenlik gereksinimlerine uy-
gun olmalidir. Tehlikeli alanlarda ¢alistrmadan once, patlamaya karsi korumali cihazlarin
bakimina yonelik teknik ozelliklere gore cihazlar test edin.

Ekipman tzerinde bakim, kalibrasyon ve ¢alismalar

= Tehlikeli alanlarin icinde veya disinda ekipmani kontrol veya kalibre etmek Gzere kendin-
den givenli devrelerle ara baglant icin yalnizca kendinden givenli akim/voltaj kalibra-
t6rleri ve dlcim aletleri kullanin.

= Kendinden givenli devreler icin sertifikalarda belirtilen izin verilen maksimum degerlere
uyun.
Koruma tipi Ex nA olan ekipman

= Ex nA koruma tiriiyle (kivileim gikarmayan ekipman) galistirilan ekipmanlarda, kurulum,
bakim veya onarim sirasinda yalnizca enerii varken devreleri baglayin, izole edin veya
degistirin.

= IP derecesi = 6X olan ve onayl sicaklik araligina uygun koruma tiiriine sahip sertifikals
kablo rakorlari ve korleme klapeleri kullaniimalidir.

> Sinyo| devresi, kablo kesiti 0,2 ila 2,5 mm? olan elekirik iletkenleri icin vida terminalleri
(terminal 11/12) kullanilarak baglanir. Sikma torku, 0,5 ila 0,6 Nm'dir.
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

Koruma tipi Ex t olan ekipman

= Ex t koruma tiriyle (muhafaza korumali) calistirilan ekipmanlarda, kurulum, bakim veya
onarim sirasinda yalnizca enerji varken devreleri baglayin, izole edin veya degistirin.

= Potansiyel olarak patlayici nitelikteki tozlu ortamlarda cihaz iizerinde ¢alisirken, muhafa-
za kapaginin agilmasinin patioma korumasinin etkisiz hale gelmesine neden olabilecegi-
ni unutmayin.

= IP derecesi = 6X olan ve onayl sicaklik araligina uygun koruma tiriine sahip sertifikals
kablo rakorlari ve karleme klapeleri kullaniimalidir.

= Sinyal devresi, kablo kesiti 0,2 ila 2,5 mm?2 olan elekirik iletkenleri icin vida terminalleri
(terminal 11/12) kullanilarak baglanir. Sikma torku, 0,5 ila 0,6 Nm'dir.

1.5 Cihaz Gzerindeki uyanlar

Uyan Uyarinin anlami

Ani yiksek giriltiye karsi uyari

Kontrol vanasi izerine monte edilen pozisyoner pndmatik tahrik tnitesinde
havalandirma olmasina neden olabilir. Havalandirma sirasinda yiksek bir
ses olusabilir. Bu da duyma kaybina neden olabilir.
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Cihaz Uzerindeki isaretler

2 Cihaz Uzerindeki isaretler

2.1 isim etiketi

Patlama korumali versiyon Patlama korumasi olmayan versiyon
samson TROVIS 3730-3 SAMSON TROVIS 3730-3
HART®  Positioner I8 HART ® Positioner 13
Supply 1 Supply 1
Input 2 Input 2
Pressure sensor [3] Pressure sensor

14 A ee technical data for
4 |enf temperature
sV 8 14
A" See EU Type Exam. Certificate for further values v 7
5 Mat.” 10 Date 9

Fimware 7 Hardware: 8 Date | 9 SIN 11
Mat. 10 SINT 11 Model 12
Model 12 SAMSON AG D-60314 Frankfur Made in Germany
SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany

1 Besleme basinci 7 Urin yazimi versiyonu
2 Sinyal arahg 8  Donanim versiyonu
3 Basing sensori (evet/hayir) 9 imalat yil
4 Patlama korumali cihazlar icin 10 Malzeme no.
koruma tipi 11 Seri No
5 Patlama korumali cihazlar icin sicaklik 12 Model numarasi
araliklar 13 Onaylar (CE, EAC, UKCA vb.)
6 NAMUR Onerisi NE 53 (i¢ spesifikas- 14 Veri Matris kodu (elektronik isim
yon) icin kod efiketi)

2.2 Opsiyonlar

TROVIS 3730-3 Pozisyonerine opsiyon modilleri takiliysa, her bir modili tanimlayan bir
etiket cihaza yapishrilir.

SAMSON TROVIS 3730 Module A

. 1 Opsiyon fonksiyonu
Model 2 2 Model numarasi
Serial no. 3 3 Seri No
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Cihaz Uzerindeki isaretler

2.3 Uriin yazimi versiyonlar:

Urn yaziimi revizyonlari

Eski Yeni
2.00.11 2.00.13

Baslatma optimize edilmis
2.00.13 2.00.15

Dahili revizyonlar

2.4 Parca kodu

Pozisyoner TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x x 0 x x 0 x x x x 1 0 x x x x x

LCD, otomatik ayarlama, HART® iletisimi ile

Patlama korumasi

S 00
Il 2G Ex ia IC T6 Gb/ 10
I 2D ExiaICT85°CDbIPSS ~ ~
Exdb [iol {alon bariyerl) 3 0

ATEX I2DExtbNICT8S°CDb 5. 10
I 3G Ex ec IIC Té G/ 10
I 3D Ex tb IIC T85 °C Gb

oo N3GExeclCTOGe 8. 50
Ex ia IC T4/T6 Gb/ 17
ExiallCT8S°CDb ..
Ex tb IC T85 °C Db 11

JECEX ~  -o-=To=o-stiseeeeooooooToooo.
Ex tb IC T85 °C Db/ 11
ExecllCT4/T6Ge .. ..

____________ ExnAlCT6Ge .85 1
Ex ia IC T4/T6 Gb 12

CCCEx  ExiD21T85 .
Ex tD A21 IP66 T85°C 12
Ex ia IC T4/T6 Gb

o Edemcrscob ! L
1Ex ia IC T6..T4 Gb X

EAC Ex ia IC T85 °C Db X 13
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Cihaz Uzerindeki isaretler

Pozisyoner TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x x 0 x x 0 x x x x 1 0 x x x x X
ISCL 1, Il I, Div. 1, Gr. A-G;
T* Ta*; Ex ia IC T* Gb 130
NI CL 1, Il ll Div. 2, Gr. A-G;
T* Ta*; Tip 4X; IP66
FM o-mTEIo
IS CL. 1, 11, 1l Div. 1, Gr. A=G; T* Ta*;
IS Cl. 1, Blge 1; AEx ia IC T* Gb 130
NICL 1, II, ll Div. 2, Gr. A-G; T* Ta*;
Tip 4X; IP66
Ex ia IC T4/T6 Gb 115
Balctescob 1S
NMETRO B icTascob 515,
B ExeclCT4/16Ge 855
KCSKorea _BxialCTO/M4 114
Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb 116
n2DexalcTescob ¢
WMy 12DExbIICTBSCOb 516
1055 Il 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc 816
Il 2D Ex tb IlIC T85 °C Db
11 3G Ex nA IIC T4/Té Gc 856
11 2 G Ex ia IC T4/Té Gb 118
n2pecianicTescop 1
X i2pEckbiCTBSCDb 518
Il 3G Exec lIC T4/Té Gc 858
Opsiyon A
Yok 0
Konum vericisi 4 ila 20 mA 1
ikili giris 24 V DC 2
Opsiyon B
Yok
ikili giris 24 V DC
Forced venting (Cebri havalandirma)
Opsiyon C
Yok
2x Yazilim limit sivigleri + ikili ¢ikis (PLC) 000

2x Yazilim limit sivileri + ikili ¢ikis (NAMUR) V' x x x

2x Endiktif limit sivicleri + ikili cikis (NAMUR);
=50 ila +85 °C
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Cihaz Uzerindeki isaretler

Pozisyoner TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x x 0 x x 0 x x x x 1 0 x x x X X

Opsiyon D
Yok

M12x1 konektéri ile harici strok senséri;
10 m baglanh kablolu

M12x1 konektdrli harici strok sensori igin hazirlanmis

Alan bariyeri
Yok
Tip 3770 Alan Bariyeri igin hazir

Acil durum kapatma
3.8 mA

Elektrik baglantisi
2x M20x1.5 (1x kablo rakoru, x bosluklu klape)

Muhafaza malzemesi
Aliminyum EN AC-44300DF (standart)
Paslanmaz celik 1.4408

Kapak
Yuvarlak pencereli

Penceresiz

Govde versiyonu

Standart

Ek havalandirma deligi ve VDI/VDE 3847 adaptori ile; strok toplama pargalari olmadan

Ek havalandirma delikli

00
20
21

Ek sertifikalar
SIL

izin verilen ortam sicakligs
Standart: =20 ila +85 °C
-40 ila +85 °C metal kablo rakoru

=55 ila +85 °C, metal kablo rakoru ile disik sicaklik versiyonu

Donanim versiyonu
1.00.00

99

Uriin yazilimi versiyonu
2.00.15

97

" Yalnizca patlama korumasi olan versiyonlar igindir
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3 Dizayn ve Calisma Prensibi

> Bkz. Fig. 3-1

TROVIS 3730-3 Elektropnomatik Pozisyoner,
pnomatik kontrol vanalarinin Gzerine monte
edilerek vana pozisyonunu (kontrol edilen
degisken x) kontrol sinyaline (ayar noktas
w) atamak icin kullanilir. Pozisyoner, bir
kontrol sisteminin elektrik kontrol sinyalini
kontrol vanasinin hareket veya agilma agisiy-
la karsilastirir ve pnomatik tahrik tnitesi igin
bir sinyal basinci verir.

Pozisyoner temel olarak temassiz bir hareket
sensory sisteminden (2), pndmatikten ve
mikro kontroldre (4) sahip elektronikten
olusur. Vana pozisyonu, ya rotasyon agis
olarak ya da toplama koluna hareket olarak,
buradan hareket sensériine (2) ve mikro
kontrolcre (4) iletilir. Mikro kontrolordeki PID
algoritmasi, hareket sensori (2) tarafindan
dlgilen vana pozisyonunu, A/D konvertori
(3) tarafindan dénistirildikten sonra
kontrol sistemi tarafindan verilen 4 ila

20 mA DC kontrol sinyaliyle karsilastirir.

Bir set degeri sapmasi durumunda, i/p mo-
dulinin (7) aktivasyonu degistirilir, boylece
kontrol vanasinin (1) tahrik Gnitesini asag
akis giclendiricisi (6) Uzerinde uygun sekilde
basinglandirilir veya havalandirilir. Sonug
olarak, vananin kapatma elemani (3rnegin
klape), ayar noktasi tarafindan belirlenen
pozisyona hareket etirilir.

Dizayn ve Calisma Prensibi

Pozisyoner, diiz metin ekraninda (11) meni-
de gezinti icin doner bir islem butonu dig-
mesi (10) ile calistirilir.

Pozisyonere, genisletilmis EXPERTplus tanila-
ma entegre edilmistir. Kontrol vanasi ve po-
zisyoner hakkinda bilgi saglar ve arizalarin
hizli bir sekilde tespit edilmesini saglayan
teshis ve durum mesajlari Uretir.

3.1

Hacim kisilamasi

Ek ekipman

Hacim kisitlamasi Q, hava cikis kapasitesini
tahrik Unitesinin boyutuna uyarlamaya ya-
rar.

Hacim kisilamasi, pozisyonerin sinyal basin-
a cikisina (veya basinc gostergesi braketinin
veya baglanti plakasinin gikisina) vidalanan
bir vida kisitlamasidir.

= Bir birim kisilamasinin kullaniimasini
oneririz.
—  Gegis siresi <1 sn olan lineer tahrik

Uniteleri icin (6rn. tahrik Gnitesi alani
240 cm?'den kiicik olan)

—  Hacmi 300 cm3'ten az olan doéner
tahrik Uniteleri icin.

> Gecis siresi = 1 sn olan tahrik Uniteleri,
hava akis hizinin kisitlanmasini gerektir-
mez.

EB 8484-3 TR
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Dizayn ve Calisma Prensibi

11
9 10 . v
Serial Interface ] o
"@ 42,0
12 FSK 'alve position M
I
# 4 /
A L _Ema
C
w Ei pL = #/
> ° # T ] Ei[m.2
’ | B [/
8[4 Elm3
N
I ________
7 S T
L
- C 2 /XIm4
I
o) /
5= B i‘ Elm.5
= > rd |
0 { M.6
Exhaust Supply 9 Output 38
1 Kontrol vanasi
1 2 Hareket sensori
4 3 A/D konvertdri
X 4 Mikro kontrolor
5 B disiriict
M Mevcut secenekler Dq 6 HZ?:Z%&ZCS?
M.1 Cebri havalandirma (Yalnizea B boslugu) 7 i/p konvertor
mg iF;?|Z'iS)'l9n transmiterleri 8 D/A konvertdri
3 Ikili giris o ilefisi P
M.4 !ki|i cikis (PLC) ile yazilim sinir anahtarlar 10 D%:IeTi;re?:lguuronu
M.5 !ki|i cikis (NAMUR) ile yazilim sinir anahtarlar 11 Ekran
M.6 Ikili gikis (NAMUR) ile endiktif sinir anahtarlari 12 HART® baglantis:
A Opsiyon A
B Opsiyon B
C Opsiyon C
Sek. 3-1: Blok semas:

3-2 EB 8484-3 TR



3.1.1 Opsiyonel ek fonksi-
yonlar

i Not:
Opsiyonel ek fonksiyonlar siparis
asamasinda secilmelidir ve teslim edilen
pozisyonerde hazir olarak kurulur. Bu
opsiyonlar sadece SAMSON Satis Sonrasi
Hizmetleri tarafindan degistirilebilir ya da

takilabilir.

Endiktif limit kontaklan

Vana iki ayarlanabilir sinirdan birine ulast-

ginda, endiktif yuva sensorleri kontrol siste-

mine bir sinyal gonderir. Bunlar ayarlanabi-
lir etiketlerle calistirilir. Endktif limit kontak-

larinin calismast icin cikis devresine anahtar-
lama amplifikatorleri baglanmalidir.

Yazilim limit kontaklan

Yazilim limit kontaklari, vananin iki ayarla-
nabilir sinirdan birine ulashgini bildirir.

- Sinir 1'e ulagiimadiginda

- Sinir 2 asildiginda

Asagidaki versiyonlar mevcuttur:

- |EC 61131-2 uyarinca PLC baglanmasi,
Pox = 400 mW

- EN 60947-5-6 uyarinca NAMUR sivigle-
me amplifikatorine baglanh

Pozisyon transmiterleri

Konum vericisi iki kablolu verici olup hareket
sensory sinyalini mikrodenetleyici tarafindan
islenen 4 ila 20 mA sinyali olarak yayinlar.
Bu sinyal, pozisyonerin giris sinyalinden ba-
§msiz olarak verilir. Ek olarak, konum veri-

Dizayn ve Calisma Prensibi

cis,, pozisyoner hatalarinin <2,4 mA veya
>21,6 mA'lik bir sinyal akimi Gzerinden gos-
terilmesine olanak tanir.

Forced venting (Cebri havalandirma)

Pozisyoner, terminallerdeki voltaj sinyali 11
V'un altina dustiginde tahrik Unitesini ya
havalandirir ya da hava ile besler. Bu, ayar
noktasindan bagimsiz olarak gergeklesir.

15 V'in Gzerindeki gerilimler, cebri havalan-
dirma islevini devre disi birakir.

ikili giris

ikili girisler degisken olabilir veya olmayabi-
lir (0 ila 24 V) ve asagidaki fonksiyonlari
saglayacak sekilde yapilandirilabilir:

- Anahtarlama durumu: ikili girisin anah-
tarlama durumu ginlige kaydedilir.

- Sahada yazma korumast: ilk baslatma-
dan sonra yerel bir yazma korumasi et-
kinlestirilebilir. ikili giris aktifken pozisyo-
nerde hicbir ayar degistirilemez. Pozis-
yoner tekrar baslatilamaz.

- PST (kismi strok testi): vananin hareket
kabiliyetini kontrol etmek ve dinamik
kontrol yanitini degerlendirmek icin test
(PST: kismi strok testi/FST: tam strok festi).

- PST'yi baslatma: ayarlanabilir bir
aralikta bir adim yanit testi yapin.

- FST'yi baslatma: yapilandirlabilir
parametreleri izleyerek tim strok
araligr boyunca bir adim yanit testi
yapin).

- Vanay sabit degere tastyin: vanayi ta-
nimlanmis bir konuma getirin (% olarak
vana konumu).
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Ek olarak, bir ikili giris devre dist birakilabi-
lir.

ikili cikis

Ariza alarmi cikisi, kontrol istasyonuna bir
ariza sinyali verir. Asagidaki versiyonlar
mevcuttur:

- |EC 61131-2 uyarinca PLC baglanmasi,
P = 400 mW

- EN 60947-5-6 uyarinca NAMUR sivigle-

me amplifikatorine baglant

3.2 Montaj versiyonlan

TROVIS 3730-3 Pozisyoner, ilgili aksesuar-
lari kullanarak asagidaki baglanti tirleri igin
uygundur (bkz. 'Kurulum' balimi):

— Direkt baglant - Tip 3277 Tahrik Unitesi
Pozisyoner, yoke baglanh izerine monte
edilir. Sinyal basinci tahrik initesine bir
baglant blogu izerinden baglanir: "mil
iten tahrik Unitesi" emniyet konumu hare-
keti icin dahili olarak vana yoke baglan-
tisindaki bir delik icinden ve "mil ceken
tahrik Unitesi" emniyet konumu hareketi
icin harici bir sinya| basing hatti aracili-
gyla.

- IEC 60534-6 uyarinca tahrik Unitelerine
baglanh:

Pozisyoner, bir NAMUR braketi kullanila-
rak kontrol vanasina baglanir.

- VDI/VDE 3847-1/-2'ye baglant:
ilgili aksesuarlar kullanilarak VDI/VDE
3847-1/-2'ye gore takilmasi, proses de-
vam ederken pozisyonerin hizli bir sekil-
de degistirilmesini saglar.

- Tip 3510 Mikro akis vanasina baglant
Pozisyoner, bir braket kullanarak vana
yokesine baglanir.

— VDI/VDE 3845 uyarinca doner tahrik
unitelerine baglanh:

Pozisyoner, ilgili aksesuarlar kullanilarak
doner tahrik Unitesine monte edilir.
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3.3 TROVIS-VIEW yazilimi kul-
lanilarak yapilandirma

Pozisyoner, SAMSON'in TROVIS-VIEW
Yazilimi (versiyon 4) ile yapilandirilabilir. Bu
amagla pozisyoner, bir bilgisayarin USB
baglanh noktasinin adaptor kablosu
kullanilarak kendisine baglanmasina olanak
taniyan bir dijital arabirime (SSP) sahiptir.

TROVIS-VIEW yazilimi, kullanicinin pozisyo-
neri kolayca yapilandirmasina ve proses pa-
rametrelerini cevrimici olarak gormesine ola-
nak saglar.

i Not:
TROVIS-VIEW, kullanicilarin cihaza 6zgi ve-
ritabani modiillerini kullanarak cesitli SAM-
SON cihazlarini yapilandirmasina ve para-
metrelendirmesine olanak taniyan tek tip bir
kullanici arayiizi saglar. 3730-3 cihaz mo-
diili Geretsiz olarak websitemizden indlirile-
bilir » www.samsongroup.com > HIZMET &
DESTEK > Indirmeler > TROVIS-VIEW.
TROVIS-VIEW hakkinda daha fazla bilgi
(ornegin sistem gereksinimleri) web sitemiz-
de ve Veri Foyiinde mevcuttur » T 6661 .

Dizayn ve Calisma Prensibi
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Dizayn ve Calisma Prensibi

3.4 Teknik Bilgiler

Tablo 3-1: TROVIS 3730-3 Elektropnématik Pozisyoner

Hareket

Ayarlanabilir hareket,
sunun icin

Direkt baglanti - Tip 3277: 3,6 ila 30 mm
IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglan- 3.6 ila 300 mm
t:

VDI/VDE 3847 uyarinca baglanh 3.6 ila 300 mm
Déner tahrik tnitelerine baglant: 24 ila 100°

Strok arahig

Vananin baslangigtaki hareketi/donis agist dahilinde ayarlanabilir; hare-
ket maksimum 1/5 ile sinirlandirilabilir.

Set degeri w

Sinyal araligr

410 20 mA - iki kablolu cihaz, ters polarite korumast - Minimum bosluk
4 mA

Statik imha siniri

40V, dahili akim siniri, yaklasik 40 mA

Minimum akim

Gorintileme/isletme icin 3,75 mA (HART® iletisimi ve yapilandirmasi)
Pnématik fonksiyon igin 3,90 mA

Yik empedansi

<9.3V (20 mA'da 465 Q'e karsilik gelir)

Besleme havasi

Besleme havasi

1,4 ila 7 bar (20 ila 105 psi)

ISO 857,3-], uyarinca Maksimum pargaqk boyutu ve Sinif 4
hava kalitesi sunludu:
yogunlugu:
Yag igerigi: Sinif 3
Basing ciglenme noktasi: Sinif 3 veya beklenen en disitk ortam
sicakliginin en az 10 K altinda
Histerezis <0,3%
Hassasiyet <0,1 %
Ozellikler Lineer/Esit yUzdeli/Ters esit yizdeli/SAMSON kelebek vana

Transit sUresi

Egzoz ve besleme yazilimla 240 sn'ye kadar ayri ayri ayarlanabilir

Hareket Yoni

Ters cevrilebilir

Hava sarfiyat, sabit du-
rum

Besleme havasindan bagimsiz olarak yaklasik 65 1. /s

Hava gikis kapasitesi (Ap

= 6 bar oldugunda)

Tahrik Gnitesi (besleme)

8,5m2/s - Ap =1,4 bar: 3,0 m3/s - Kypiizo:q) = 0,09

Tahrik Gnitesi (egzoz)

14,0m3/s - Ap = 1,4 bar: 4,5 m3/s - Kypaio-q = 0,15

3-6
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Cevre kosullari ve izin verilen sicakliklar

EN 60721-3 uyarinca izin verilen cevre kosullari

Depolama 1K6 (bagil nem <%95)
Tosima 2K4
-20 ila +85 °C: Bitin versiyonlar
-40 ila +85 °C: Metal kablo rakorlari ile
Calisma -55ila +85 °C: Metal kablo rakorlari ile disik sicaklik versiyonu

Patlamaya karsi korumali versiyonlar icin test sertifikasindaki limitlere
uyun.

Titresime dayaniklilik

Titresimler (sinusoidal)

DIN EN 60068-2-6 uyarinca:
0,15 mm, 10 ila 60 Hz; 20 m/s2, 60 ila 500 Hz / eksen
0,75 mm, 10 ila 60 Hz; 100 m/s2, 60 ila 500 Hz / eksen

Carpmlar (yari sinis)

DIN EN 60068-2-29 uyarinca:
150 m/s2, 6 ms; eksen basina 4000 ¢arpma

Gurilti

DIN EN 60068-2-64 uyarinca:
10 ila 200 Hz: 1 (m/s2)2/Hz
200 ila 500 Hz: 0,3 (m/s2)2/Hz
4 sa/eksen

Onerilen surekli gorev

<20 m/s?

Etkiler

Sicaklik <%0,15/10K

Yardimer giic Yok

Gereklilikler

EMC EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 ve NAMUR Oneri NE 21 ile

uyumlu

Koruma derecesi

IP 66/NEMA 4X

Elekirik baglanhlari

Kablo rakorlari

Tek M20x1,5 kablo rakoru 6 ila 12 mm klempli aralik
lkinci M20x1,5 ek olarak mevcut disli baglant

Terminaller

0,2 ila 2,5 mm?2 kablo kesitli vida terminalleri

Patlama korumasi

ATEX, IECEX, ...

Bkz. Table 3-3
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Malzemeler

Govde ve kapak DIN EN 1706'ya gére dékme aliminyum EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-
44300), kromat ve toz kaplama - Ozel versiyon: paslanmaz celik 1,4408

Pencere Makrolon® 2807

Kablo rakorlari

Poliamid, nikel kapli piring, paslanmaz celik 1.4305

Diger harici parcalar

Paslanmaz celik: 1,4571 ve 1,4301

iletisim

| SSP/HART® Revizyon 7 ile TROVIS VIEW

Agirhk

|A|Uminyum govdesi: yaklasik 1,0 kg - Paslanmaz celik govde: yakl. 2,2 kg

Tablo 3-2: Opsiyonel ek fonksiyonlar

Pozisyon fransmiterleri

Versiyon iki telli sistem, galvanik izolasyon, ters polarite korumasi, ters gevrilebilir
hareket yoni

Yardimer giig 10ila 30 V DC

Cikis sinyali 4ila 20 mA

Hata gosterimi 2,4 veya 21,6 mA

Yikstz akim 1,4 mA

Statik imha siniri 38VDC-30VAC

Yazilim limit kontaklan NAMUR PLC

Versiyon

Galvanik izolasyon, ters polarite
korumasi, réle ciki-
si, EN 60947-5-6'ya gore

Galvanik izolasyon, ters polarite ko-
rumast, bir PLC'nin ikili girisi.

EN 61131-2'ye gore,

P ox= 400 mW

Sinyal durumu

<1,0 mA (iletken degil)

R =10 kQ (iletken degil)

>2,2 mA (iletken)

R =348 Q (iletken)

Statik imha siniri 32V DC/24V AC 32V DC/50 mA
ikili ks NAMUR PLC
Versiyon Galvanik izolasyon, ters polarite Galvanik izolasyon, ters polarite ko-

korumasi, réle ciki-

si, EN 60947-5-6'ya gore

rumast, bir PLC'nin ikili girisi.
EN 61131-2'ye gore,
P ox= 400 mW

Sinyal durumu

<1,0 mA (iletken degil)

R =10 kQ (iletken degil)

>2,2 mA (iletken)

R =348 Q (iletken)

Statik imha siniri

32V DC/24V AC

16 V DC/50 mA

Endiktif limit kontaklar

3-8
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Versiyon

EN 60947-5-6'ya gore anchtarlama yikselticisine baglant icin, $J2-SN

yok|a§|m anahtark:rl, ters po|arife korumasi

Olgiim plakasi tespit edil-
medi

=3 mA

sicakhg

Olciim plakasi tespit edil- | <1 mA

di

Statik imha siniri 20V DC

izin verilen ortam =50 ila +85 °C

ikili giris (TROVIS-VIEW yazilminda yapilandirilmis sivicleme davranisi)

Aktif sivicleme davranisi (varsayilan ayarlar)

Giris

Harici sivig (yuzer kontak) ya da rle temast icin

Acik devre gerilimi

Maks. 10 V (kontak acikken)

Mevcut cizim

Maks. 100 mA (kontak kapandiginda titresir)

Kontak

Kapali: R <20 Q; agik: R >400 Q

Pasif sivicleme davranis:

Giris

Harici uygulanan DC gerilimi icin, ters polarite korumas

Gerilim girisi

Oila30V

Statik imha siniri

40V DC

Mevcut cizim

24 mA'da 3.7 V

Sivicleme gerilimi

Kapali: <1 V; agik: >6 V

Forced venting (Cebri havalandirma)

Versiyon Galvanik izolasyon, ters polarite korumasi
Gerilim girisi Oila 24V DC

Giris direnci >7 kQ

Sinyal du- Akiif Ue>11V

rumu Aktif degil | Ue>15V

Statik imha sinir 38 VDC/30V AC

Tablo 3-3: Patlamaya karsi koruma onaylarinin 6zeti

Sertifika Koruma tipi/yorumlar
o EC tip incelemesi ~ No. BVS 18 ATEX E 044 X Il 2G Ex ia IIC T6 Gb/
i sertifikasi Tarih 07.06.2018 11 2D Ex ia lIC T85 °C Db IP66

EB 8484-3 TR
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Sertifika

Koruma tipi/yorumlar

TROVIS 3730-3-

o ipi i serti-  No. BVS 18 ATEX E 044 X
sy @ E.C tp incelemesi sert 0, 11 2D Ex th 1IIC 785 °C Db
g fikast Tarih 07.06.2018
o @ ECtip incelemesi serti-  No. BVS 18 ATEX E 044 X Il 3G Ex ec IIC T6 Gc/
*® fikasi Tarih 07.06.2018 11 3D Ex th llIC T85 °C Gb
o ipi i serti-  No. BVS 18 ATEX E 044 X
8 @ E'C tip incelemesi serti 01 113G Ex ec IIC T6 Ge
g fikasi Tarih 07.06.2018
= | e No. IECEx BVS 18.0035X Ex ia IC T4/T6 Gb/
v % Tarih 27.07.2018 Ex ia IlIC T85 °C Db
- No. IECEx BVS 18.0035X
o | IECEx Ex tb IIIC T85 °C Db
o Tarih 27.07.2018
. No. IECEx BVS 18.0035X Ex th IIIC T85 °C Db/
@ * Tarih 27.07.2018 Ex ec IC T4/T6 Gc
5 No. IECEx BVS 18.0035X
© IECEx Tarih 27072018 Ex ec ICT6 Ge
No. 2020322307001518
o~ et Tarih 18.09.2020 Ex ia IIC T4/T6 Gb
= x Su tarihe 17.09.2025 Ex iaD 21 185
kadar ge-
cerli
No. 2020322307001518
~ Tarih 18.09.2020
o | CCCEx Su tarihe 17.09.2025 Ex tD A21 IP66 T85°C
kadar ge-
cerli
No A/P/HQ/MH/104/6351
| ccut Tarih 18.12.2019 Ex ia IIC T4/T6 Gb
i ° Su tarihe 31.12.2023 Ex ia llIC T85°C Db
kadar ge-
gerli
No. RU C-DE.HA65.B.00700/20
2| ac Torih 19.08.2020 1Ex ia IIC T6..T4 Gb X
i Su tarihe 18.08.2025 Ex ia IC T85 °C Db X
kadar ge-
cerli
FM No. FM21CAQ0064 ISCL. 1,11, 1, Div. 1, Gr. A-G; T*
= Tarih 18.10.2022 Ta"; Exia ICT" Gb
i NICL. 1, II, Il Div. 2, Gr. A-G; T*
Ta*; Tip 4X; IP66
M No. FM21CA0064 ISCL 1, 1, I, Div. 1, Gr. A-G; T* Ta*;
o Tarih 18.10.2022 ISCl.1, Balge 1;
el AEx ia ICT* Gb

NICl.1, Il Div. 2, Gr. A-G; T* Ta*;
Tip 4X; IP66

3-10
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Sertifika Koruma tipi/yorumlar
No. 1Ex 20.0090X
© Tarih 11.01.2021 Exia IIC T4/T6 Gb
= | INMETRO
' Sutariheka-  11.01.2024 Bxa IC T85°C Db
dar gegerli
No. Ex 20.0090X
© Tarih 11.01.2021
5 | INMETRO Ex th IC T85°C Db
' Sutorheka-  11.01.2024
dar gecerli
No. Ex 20.0090X
ﬁ INMETRO Torih 11:01.2021 Ex ec IC T4/T6 Ge
' Sutarihe ka-  11.01.2024
dar gecerli
No. 21-KA4BO-0920
= | Kes Korea Torih 06.12.2021 Exia ICT6/T4
' Sutorheka-  06.12.2022
dar gecerli
TR CMU 1055 No. ZETC/111/2021 Modil D
Tarih 25.08.2021

Su farihe ka- 24.08.2024

(":) dar gegerli
] No. ZETC/35/2021
5 112G Ex ia IIC T4/T6 Gb
g 2 | TRCMU 1055 Torih 26.07.207 11 2D Ex ia IlIC T85 °C Db
9 Sutarihe ka-  25.07.2024 Modil B
= dar gegerli
No. ZETC/35/2021
© Tarih 26.07.2021 11 2D Ex th IIIC T85 °C Db
o | TRCMU 1055
Sutarheka-  25.07.2024 Modil B
dar gegerli
No. ZETC/35/2021
113G Ex nA IIC T4/T6 Ge
= | memu 1085 Torth 26.07.2021 11 2D Ex th IIIC T85 °C Db
Su farihe ka- 25.07.2024 Modil B
dar gecer|i
No. ZETC/35/2021
© Tarih 26.07.2021 11 3G Ex nA IIC T4/T6 Ge
3 | RCMU 1055
Sutarheka-  25.07.2024 Modil B
dar gecerli
RS No. FM21UKEX0202X 112 G Ex ia IC T4/T6 Gb
= 112D Exia IC T 85 °C DI
' Tarih 18.10.2022 xia llCT 85 °C Db
o | ukex No. FM21UKEX0202X 112 D Ex tb IlIC T85 °C Db
© Tarih 18.10.2022
o | ukex No. FM21UKEX0203X 113 G Ex ec IIC T4/T6 Ge
3
*® Tarih 24.01.2023

EB 8484-3 TR 3-11



Dizayn ve Calisma Prensibi

3.5 mm cinsinden boyutlar

Baglant plakas

IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglanti

Basing gostergesi braketi

| —

w | I

70

Direkt baglant ﬁ"m

) ity |

212

T\

34

85

14

3-12
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Dizayn ve Calisma Prensibi

VDI/VDE 3847-1 uyarinca, 13
Tip 3277 Tahrik Unitesi Gzerine
baglanti @ Kol (bkz sayfa 3-16)

R
24

200
164

(j/
U =

d In I 3
(=4
164
VDI/VDE 3847 vyarinca NA-
MUR kirise baglanh @
ﬂ; 1( N/ \ ®
ﬁ B 9
-~ -
164
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Tek islevli tahrik Gnitesi olan VDI/

VDE 3847-2'ye baglant
202
164
b=
&l N
o ; 3
S
Cift islevli tahrik Gnitesi olan VDI/
VDE 3847-2'ye baglanh
260
164
A i

13
O

48

156 (1671)

1 Ara levha kullanarak baglant saglamak igin

3-14
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Dizayn ve Calisma Prensibi

VDI/VDE 3845 uyarinca doner tahrik Unitelerine baglanh

Agir hizmet tipi versiyon

52
— |
—
Rl=wld W @
8
~O|
o Tip 3710 Ters Ampli-
,,,,,,, | ® - - fikator
' I 1 e
e I?J 80 L?JB
2101 166
Hafif tip versiyon
52
[ ] |
| __
IO
o0 ) '=804%@ 1
oo = ’% i Tip 3710 Ters Amplifika-
T L tor
il Il
130
150
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Kol
1 z ~
L Y. -
—— e
v | —
Kol X y z
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm

XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

3.6 VDI/VDE 3845 uyarinca sabitleme seviyeleri (Eylil 2010)

Muin
Sabitleme seviyesi 2 (braket yizeyi)
M6 E
O
(- =t ‘ amnin ecccasscd Sabitleme seviyesi 1 (tahrik Gnitesi yizeyi)
IS R BN
Tohrik Unitesi
mm cinsinden boyutlar

- Oleis Al B| C @D M, | D"
AAOQ 501 25| 15 M5 igin 66 50

55
AAT 80| 30| 20 M5 igin % 50

55

@D —
AA2 80| 30| 30 M5 igin % 50

A 55
M3 Tazo| 30| 30| MM s | 0
AR 1 y30| 30 | s0 | Min | g | 0

5,5
A1 200] 50 | go | MOEM | 950 | 0

) Flans tipi FO5, DIN EN ISO 5211 uyarinca
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4 Nakliye ve sahada tasima

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gergeklestirilecektir.

Teslim edilen Grunlerin ka-

bulu

Gonderiyi aldiktan sonra asagidaki adimlari
izleyin:

4.1

1. Teslimat kapsamini kontrol edin. Pozisyo-
nerin isim levhasi Gzerindeki spesifikas-
yonlarin teslimat notundaki spesifikas-
yonlarla eslesip eslesmedigini kontrol
edin. isim etiketi bilgileri icin "Cihaz ize-
rindeki isaretler" bolimine bakin.

2. Tasima sirasinda hasar gorip gérmedi-
gini tespit etmek icin gonderiyi kontrol
edin. Varsa tim hasarlart SAMSON'a ve
tastyan araciya bildirin (teslimat notuna
atifta bulunun).

4.2 Pozisyonerden ambalaijin
cikarilmasi

Asagidaki sirayi takip edin:

= Pozisyoneri, pnomatik ve opsiyon modul-

lerini kurmadan énce ambalaji ¢tkarma-

yin.
> Amboalaji yerel mevzuata gore bertaraf
edin ve geri donistirin.

Nakliye ve sahada tasima

4.3 Pozisyonerin tasinmasi

= Pozisyoneri, tasima kosullarina uygun
sekilde ambalajlayin.
Tasima talimatlan

Pozisyoneri harici etkilere (6rnegin dar-
be) karsi koruyun.

— Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.

—  Izin verilen ortam sicakligina bagl ola-
rak tasima sicakligina dikkat edin ('Tasa-
rm ve calisma prensibi' bolimine ba-

kin).

4.4 Pozisyonerin depolanmasi

O DIiKKAT

Yanls depolama nedeniyle pozisyonerde

hasar riski.

= Depolama talimatlarina uyun.

= Uzun siire depolamaktan kaginin.

= Farkl depolama kosullar veya uzun de-
polama sireleri icin SAMSON ile iletisi-
me gegin.

Depolama talimatlar

Pozisyoneri harici etkilere (5rnegin dar-
be, sok, titresim) karsi koruyun.

- Korozyon korumasina (kaplama) zarar
vermeyin.

— Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.
Nemli ortamlarda yogusmay: onleyin.
Gerekirse bir kurutma maddesinden ve-
ya 1sitma yonteminden yararlanin.

EB 8484-3 TR



Nakliye ve sahada tasima

izin verilen ortam sicakligina bagl ola-
rak depolama sicakligini gozlemleyin
("Tasarim ve ¢alisma prensibi' bolimine

bakin).
Pozisyoneri kapagi kapali olacak sekilde
muhafaza edin.

Pnomatik ve elektrik baglantlarini kapa-
tin.

EB 8484-3 TR



5 Devreye Alma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

olimcil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda
pozisyoner izerinde calismak icin EN
60079-14'e (VDE 0165, Bolim 1) uyun.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlardaki
calismalar yalnizca 6zel egitim veya tali-
matlardan gegmis veya tehlikeli alanlar-
da patlamaya karsi korumali cihazlar
lizerinde calisma yetkisine sahip perso-
nel tarafindan gerceklestirilmelidir.

Vana izerindeki hareketli parcalardan do-

layi olusan ¢carpma tehlikesi.

= Kontrol vanasi calisirken hareket halinde-
ki herhangi bir vana parcasina dokun-
mayin.

= Pozisyoner Uzerinde herhangi bir montaj
veya kurulum calismasi yapmadan once,
besleme havasini ve kontrol sinyalini ke-
sip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi
birakin.

= Yoke baglantisi icine cisimler sokmak su-
retiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin
hareketine engel olmayin.

Devreye Alma

O DIKKAT

Yanls monte edilen parcalar/aksesuarlar-

dan dolayi bozulma riski.

= Pozisyoneri monte etmek ve kurmak icin
yalnizca bu montaj ve kullanim talimatla-
rinda listelenen montaj pargalarini ve ak-
sesuarlari kullanin. Baglant tirine dik-
kat edin.

5.1

Calisma konumu

Devreye alma kosullari

Pozisyoner icin calisma pozisyonu, operator
personelin bulundugu konumdan gorilen
pozisyoner Uzerindeki calisma kontrollerinin
onden gorinimudir.

Operatorler, pozisyonerin kurulumundan
sonra operator personelin gerekli tim isleri
guvenli bir sekilde yapabilmesini ve ¢alisma
konumundan cihaza kolayca erisebilmesini
saglamalidir.

Montaj yonii

= Cihaz sahada kuruldugunda tahliye acik-
ligini (bkz. Fig. 5-1) kapatmayin ve kisit-

lamayin.

= Montaj pozisyonuna uyun (bkz. Fig. 5-2).
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Devreye Alma

5.2 Devreye alma hazirhg
Montajdan 6nce asagidaki kosullarin sag-
landigindan emin olun:

—  Pozisyoner hasar gormemistir.

— Hava beslemesi heniz pozisyonere bagli

degildir.
—  Akim heniz pozisyonere bagl degildir.
Asagidaki adimlar izleyin:

= Montaj calismasinda kullanilacak gerekli
malzeme ve aletleri hazirlayin.

= Kol ve pim konumunu dogru ayarlayin
(bkz B&lim 5.4).

= Pnomatik baglantlardan koruyucu ka-
paklart cikarin.

5.3 Pozisyoner saftini don-
dirme
Pozisyoner milini dondirmek veya yerinde

tutmak icin, mevecut mil kilidini elle déndirin
veya tutun.

= Pozisyoner mili kolunu dondirmek icin
kilileme vidasini kullanmayin. Yalnizca
doner kolu elle dondiriin (bkz Fig. 5-5).

5.4 Kolu ve pim konumunu
ayarlama

i Not:
M kol, teslimat kapsamina dahil edilmistir.
S, L, XL kollari aksesuar olarak mevcuttur
(bkz Table 5-7). XXL kolu talep iizerine mev-
cuttur.

Pozisyoner, tahrik Unitesine ve pozisyonerin
arkasindaki kol ve kola yerlestirilen pim tara-
findan strok mesafesine uyarlanir.

5-4. sayfada yer alan hareket tablolarr,
pozisyonerdeki maksimum ayarlama aralig:-
ni gosterir. Vanada gerceklestirilebilen hare-
ket, ayrica secilen emniyet konumu ve tahrik
Unitesi yaylarinin gerekli sikishrmasi ile sinir-
landirilir.

Pozisyonerde standart olarak M kol bulunur
(pim pozisyonu 35) (bkz. Fig. 5-3).
Standart M kolla 35 pozisyonundan farkls
bir pim pozisyonu gerekirse veya bir L veya
XL kol boyutu gerekliyse, asagidakileri yapin
(bkz. Fig. 5-4):

1. Destek pimini (2) atanmis kol yuvasina
sabitleyin (pim konumu sayfa5-4'teki
kilavuz tablolarinda belirtildigi gibidir).
Yalnizca montaj kitinde bulunan daha
uzun takip pimini kullanin.

2. Kolu (1) pozsiyonerin miline yerlestirin
ve disk yay (1.2) ve somunu (1.1) kulla-
narak sikica sabitleyin.
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Devreye Alma

Tahliye acikhig

_ +
Sek. 5-1: Tahliye acikhgi @ ]

(pozisyonerin arkast)

—_— I
I 6 Déner kol \
@

i i

Kilitleme vidasi

Sek. 5-5: Saft kilidi

UL N_|
!
Sek. 5-2: ’zzii’;/c‘)/:/rcl;lre:n montaij po- Sek. 5-3: Pim pozisyonu 35 olan M kol
2

1.1

Z : 1.2

1 Kol
- 1 1 ,]2 SorEun
= 1, Disk yayi
é h 2 Takipypi);ni

Sek. 5-4: Kol ve takip piminin
montaji

= =Gy
—

[—
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Devreye Alma

5.4.1 Strok tablolar

i Not:

M kol, teslimat kapsamina dahil edilmistir.
IEC 60534-6 [NAMUR)'a gére baglanti icin S, L, XL kollari aksesuar olarak mevcuttur (bkz

Table 5-7 sayfa 5-51). XXL kolu talep iizerine mevcuttur.

Tablo 5-1: Tip 3277-5 ve Tip 3277 Tahrik initesine dogrudan baglant:

Tahrik Gnitesi bo-
yutu Strok mesafesi | Pozisyonerde ayarlama aralig Atanmis pim
[em?] [mm] Hareket [mm] Gerekli kol konumu
120 7,5 5,0ila 25,0 M 25
120/175/ .
240/350 15 7,0ila 35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 ila 50,0 M 50
Tablo 5-2: IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglant
Tip 3271 tahrik Unitesi ile SAMSON | Pozisyonerde ayarlama araligi
vanalar Diger kontrol vanalari
Strok mesa-
Tahrik Gnitesi boyutu fesi Min. hareket | Maks. hareket Atanmis pim
[em?] [mm] [mm] [mm] Gerekli kol konumu
120
ve Tip 3510 Vana 7.5 35 17,5 S 17
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 35,0 M 35
700/750 7,5 7,0 35,0 M 35
355/700/750 15 ve 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
1400 250 60,0 300,0 XXL 300

Tablo 5-3: Doner tahrik nitelerine baglant:

Acilma agisi

Gerekli kol

Atanmis pim konumu

24 ila 100°

M

90°

5-4
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5.5 Hacim kistlamasinin
yuklenmesi

Bir hacim kisittamasinin kullanilmasini éneri-
riz.

—  Gegis siresi <1 sn olan lineer tahrik Gni-
teleri icin (8rn. tahrik Unitesi alani 240
cm?'den kiigiik olan)

- Hacmi 300 cm3'ten az olan doner tahrik
Uniteleri icin.

Baglanh blogunda hacim kisilamasi (dog-

rudan baglant). Bkz Fig. 5-6.

=> Siparis no. 100041955

1. Sinyal basinci ¢ikisindaki O-halkasina
ince bir yaglayici tabakasi uygulayin.

2. Hacim kisilamasini (1) (6rn. altigen
anahtar kullanarak) baglant blogundaki
sinyal basinci gikisinin agikligina ( boru)
dikkatlice itin ve gidebildigi kadar cevi-
rin.

3. Baglant blogunu (2) pozisyoner ve tah-
rik Unitesi yokesine dogru yerlestirin ve
vidayi kullanarak sabitleyin.

Baglant plakasi/basing gostergesi brake-
tinde hacim kisitlamas (bkz Fig. 5-7)

=> Siparis no. 100041162

1. Baglant plakasinin (3)/basing gostergesi
braketinin sinyal basinc gikisindaki
O-halkali hacim kisitlamasini (1) mevcut
O-halkanin yerine takin.

2. Baglanh plakasini (3)/basing gostergesi
braketini konumlandiriciya yerlestirin ve
vidalar ve yayl rondelalar kullanarak sa-
bitleyin.

Devreye Alma

Sek. 5-6: Hacim kisilamasinin (1) baglant: blo-
guna (2) takilmasi

Sek. 5-7: Hacim kisitlamasinin (1) baglanti pla-
kasina (3) takilmasi
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Devreye Alma

5.6 Pozisyoner baglantsi

i

Not:

Gecis siresi <1 sn icin bir hacim kisitlamasi
kullanmanizi éneririz (bkz. bélim 5.5).

5.6.1 Direkt baglant

a)

>
>

Tip 3277-5 Tahrik Unitesi

120 cm? tahrik Gnitesi (bkz Fig. 5-8)

Gerekli montaj parcalari ve aksesuarlar:
Table 5-5, sayfa 5-49.

5-4. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.

Tahrik Gnitesinin "tahrik Unitesi mili uzar"
veya "tahrik Gnitesi mili geri cekilir" ari-

za emniyetli hareketine bagl olarak, de-
gistirme plakasini (9) tahrik initesi yoke-
sine monte edin. Ekleme semboliini isa-

ret ile sol veya sag tarafa hizalayin (bkz
Fig. 5-8, Ust).

. Baglant plakasini (6) veya basing gos-

tergesi braketini (7) basing gostergeleriy-
le birlikte pozisyonere monte edin. iki
contanin (6,1) dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun.

Pozisyonerin arkasindaki vidali klapeyi
(4) cikarin ve baglanti plakasindaki (6)
veya basing gostergesi braketindeki (7)
sinyal basinci gikisini (38) aksesuarlarda
bulunan durdurucu (5) ile kapatin.

. Takip kelepgesini (3) tahrik Unitesi miline

yerlestirin, hizalayin ve montaj vidasi
tahrik Unitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

. Kapak plakasini (10), olugun dar tarafi

(Fig. 5-8, sol) sinyal basing baglantsina
bakacak sekilde monte edin. Contanin
(14) tahrik Unitesi yoke baglantisina dog-
ru bakhgindan emin olun.

. Mkol (1) Gzerindeki takip piminin (2)

pim pozisyonunu kontrol edin. Baglanti
t0rU icin hareket tablolarina bakin. Gere-
kirse pim pozisyonunu degistirin (bkz.
bolim 5.4).

. Kalipli contayi (15) pozisyoner govdesi-

nin oluguna yerlestirin ve contay: (10,1)
govdenin arkasina takin.

. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip kelep-

gesinin (3) Ustine gelecek sekilde kapak
plakasina (10) yerlestirin. Kolu (1) uy-
gun sekilde ayarlayin ve pozisyoner mi-
lini mil kilidinde pozisyonda tutmak igin
pozisyoner kapagini agin (Fig. 5-5). Kol
(1), takip kelepgesi Uzerinde yay kuvve-
ti ile durmalidir. Pozisyoneri iki baglant
vidasini kullanarak kapak plakasina (10)
sabitleyin.

. Kapagi (11) diger tarafa monte edin.

Kontrol vanasi takildiginda, biriken yo-
gusan suyun tahliye edilmesini saglamak
icin tahliye klapesinin altta oldugundan
emin olun.

EB 8484-3 TR



Devreye Alma
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Sek. 5-8: Dogrudan baglant - Sinyal basinci baglantisi Tip 3277-5 Tahrik initesi 120 cm?
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b) Tip 3277 Tahrik Unitesi

>

>

>

175 ila 750 cm? tahrik Uniteleri
(Fig. 5-9)

Gerekli montaj parcalari ve aksesuarlar:

Table 5-6, sayfa 5-50.

5-4. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.

. Pozisyonerin arkasindaki sinyal basing

gikisini vidali klape (4, sira no. 0180-
1254) ve vidali klape heniiz yerinde de-
gilse ilgili O-halkasi (sira no. 0520-
0412) ile kapatin.

. Takip kelepgesini (3) tahrik nitesi miline

yerlestirin, hizalayin ve montaj vidasi
tahrik Unitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

Kapak plakasini (10), olugun dar tarafi
(Fig. 5-9, sol) sinyal basing baglantisina
bakacak sekilde monte edin. Contanin

(14) tahrik Unitesi yoke baglantisina dog-

ru bakhgindan emin olun.

. Mkol (1) Gzerindeki takip piminin (2)

pim pozisyonunu kontrol edin. Baglanti

t0r0 icin hareket tablolarina bakin. Gere-

kirse pim pozisyonunu degistirin (bkz.
bolim 5.4).

Kaliplanmis contay (15) pozisyoner mu-
hafazasinin oluguna yerlestirin.
Pozisyoneri, takip pimi (2), takip kelep-
gesinin (3) Ustine gelecek sekilde kapak
plakasina yerlestirin. Kolu (1) uygun se-
kilde ayarlayin ve pozisyoner milini mil
kilidinde pozisyonda tutmak igin pozis-
yoner kapagini agin (Fig. 5-5). Kol (1),

takip kelepgesi izerinde yay kuvveti ile
durmalidir.

Pozisyoneri iki baglanti vidasini kullana-
rak kapak plakasina (10) sabitleyin.

. Contanin baglant blogunun yanindan

cikinti yapan ucunun (16), tahrik Unitesi-
nin "mil iten tahrik Gnitesi" veya "mil ge-
ken tahrik Gnitesi" emniyetli konumu ha-
reketi icin tahrik Unitesi semboliyle es-
lesecek sekilde konumlandirildigindan
emin olun. Aksi takdirde, i¢ tespit vidasi-
ni sokin ve kapagr kaldirin. Contayi (16)
180° dondurip tekrar takin.

. Baglanti blogunu (12) ilgili contalar-

la birlikte pozisyonere ve tahrik Unite-

si yoke baglantisina yerlestirin ve viday:
(12.1) kullanarck sabitleyin. "Mil ceken
tahrik Unitesi" emniyet konumu hareketi-
ne sahip tahrik Gniteleri icin ayrica hpay
(12,2) cikarin ve harici sinyal basing bo-
rusunu monte edin.

. Kapagr (11) diger tarafa monte edin.

Kontrol vanasi takildiginda, biriken yo-
gusan suyun tahliye edilmesini saglamak
icin tahliye klapesinin altta oldugundan
emin olun.

5.6.2 IEC 60534-6 (NAMUR)

vyarinca baglanti

= Gerekli montaj parcalar ve aksesuarlari:

Table 5-7, sayfa 5-51.

> 5-4. sayfadaki hareket tablolarina

uyun.

> Bkz. Fig. 5-10
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Kapak plakasindan (10) keserek gikarin S 1 2 3 11
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i

16 12 12.1 *A 12.2

Kol
Somun
Disk yay1
Takip pimi
Takip kelepgesi
Kapak plakasi
Kapak
Havalandirma civatasi
Baglant blogu

Tahrik Gnitesi mili 12,1 Vida
ceken iten 12,2 Harici boru sistemi icin stoper veya baglant

13 Sivig plakasi
_@' ‘% 14 Conta

15 Kaliplanmis conta
16 Conta

Sek. 5-9: Dogrudan baglant — Sinyal basinci baglantisi Tip 3277 Tahrik initesi 175 ila 750 cm?
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Pozisyoner, bir NAMUR braketi kullanilarak
kontrol vanasina baglanir (10).

1.

Pozisyonerin arkasindaki sinyal basing
cikisini vidali klape (4, sira no. 0180-
1254) ve vidali klape heniz yerinde de-
gilse ilgili O-halkasi (sira no. 0520-
0412) ile kapatin.

ki civatayr (14) mil baglantisinin (9) bra-

ketine (9,1) vidalayin, takip plakasini (3)
en Uste yerlestirin ve sabitlemek icin vi-
dalari (14,1) kullanin.

Tahrik Gnitesi boyutlari 2800 cm? ve

1400 cm?, 120 mm hareket ile:

- 60 mm veya daha kiigik bir hareket
icin, uzun takip plakasini (3,1) dog-
rudan mil baglantisina (9) vidalayin.

- 60 mm'yi asan bir hareket icin, énce
braketi (16) ve ardindan takip plaka-
sini (3), civatalar (14) ve vidalar
(14.1) ile birlikte brakete monte edin.

NAMUR braketini (10) kontrol vanasina

asagidaki gibi monte edin:

- NAMUR kirisine tutturmak igin, dog-
rudan yoke baglant deliginde bir
M8 vida (11) ve disli kilit rondelas!
kullanin.

- Cubuk tipi yoke baglantlara sahip
vanalara takmak icin yoke baglanti-
nin etrafinda iki U-civata (15) kulla-
nin. NAMUR braketini (10) kabart-
mali skalaya gore hizalayin, boylece
takip plakasi (3) agi araliginin yarisi
kadar NAMUR braketine dogru kay-
dinllir (takip plakasinin yuvasi orta
vana hareketinde NAMUR braketi ile

merkezi olarak hizalanir) .

Baglanti plakasini (6) veya basing gos-
tergesi braketini (7) basing gostergeleriy-
le (8) birlikte pozisyonere monte edin. iki
contanin (6,1) dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun.

. Gerekli kol boyutunu (1) M, L veya XL ve

pin pozisyonunu tahrik Unitesi boyutuna
ve sayfa 5-4'teki strok tablosunda liste-
lenen vana hareketine gore segin.

Standart M kolla 35 pozisyonundan farkls
bir pim pozisyonu gerekirse veya bir L veya
XL kol boyutu gerekliyse, asagidakileri ya-
pin:

6.

Destek pimini (2) atanmis kol yuvasina

sabitleyin (pim konumu strok tablolarin-
da belirtildigi gibidir). Yalnizca montaj

kitinde bulunan daha uzun takip pimini
(2) kullanin.

Kolu (1) pozsiyonerin miline yerlestirin
ve disk yay1 (1.2) ve somunu (1.1) kulla-
narak sikica sabitleyin.

Kolu her iki yonde de gidebildigi yere
kadar bir kez hareket ettirin.

Pozisyoneri, takip pimi (2), takip plakasi-
nin (3, 3.1) yuvasinda olacak sekilde
NAMUR braketi Gzerine yerlestirin. Kolu
(1) uygun sekilde ayarlayin.

Pozisyoneri iki tespit vidasini kullanarak
NAMUR braketine vidalayin.
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Cubuk tipi yoke baglantiya ekleme
20 ila 35 mm ¢apli cubuklar

o £ N
~N
1 2800 cm? ve hareketi 16 | \%
| 260 mm olan tahrik ! N

i Uniteleri icin ek braket I<\ S
I \ N

XL ve L kol
Kol %]

Somun

Disk yayi ‘
Takip pimi !
Takip plakasi ‘

|

o=

Takip plakasi
Baglanti plakast
Contalar
Basing gostergesi braketi ‘
Basing gdstergesi montaij kifi
Mil baglantisi B
9,1 Braket

10 NAMUR braket
11 Vida

14 Civata

14,1 Vidalar

15  Uavata

16 Braket

VONOOWWN — — —

Sek. 5-10: IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglant:
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5.6.3 Tip 3510 Mikro akis va-
nasina baglant

> Bkz. Fig. 511

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Table 5-7, sayfa 5-51.

= 5-4. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.

Pozisyoner, bir braket kullanarak vana yoke-
sine baglanir.

1. Pozisyonerin arkasindaki sinyal basing
cikisini vidali klape (4, sira no. 0180-
1254) ve vidali klape heniiz yerinde de-
gilse ilgili O-halkasi (sira no. 0520-
0412) ile kapatin.

2. Braketi (9,1) mil konektorine sabitleyin.

3. ki civatayi (9.) mil baglantisinin () brake-
tine (9,1) vidalayin, takip plakasini (3)
en Uste yerlestirin ve sabitlemek icin vi-
dalari (9,3) kullanin.

4. Strok gosterge skalasini (aksesuarlar) al-
tigen vidalari (12,1) kullanarak yokenin
dis tarafina monte edin ve dlgegin mil
konektory ile hizalandigindan emin olun.

5. M8 vidalari (11.) dogrudan yoke tzerin-
deki deliklere vidalayarak altigen cubu-
gu (11,1) yokenin dis tarafina sabitleyin.

6. Braketi (10) altigen vida (10,1), sim ve
disli kilit contasi kullanarak alhgen gubu-
ga (11) sabitleyin.

7. Baglanh plakasini (6) veya basing gos-
tergesi braketini (7) basing gostergeleriy-
le birlikte pozisyonere monte edin. iki
contanin (6,1) dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun.

8. Takip pimi (2) dahil standart M kolunu
(1) pozisyoner milinden sokin.

9. Skolunu (1) alin ve takip pimini (2) pim
konumu 17 icin delige vidalayin.

10.S kolunu pozisyoner miline yerlestirin ve
disk yayini (1,2) ve somunu (1,1) kulla-
narak sikin.

Kolu her iki yonde de gidebildigi yere
kadar bir kez hareket ettirin.

11. Pozisyoneri, takip pimi takip piminin (3)
oluguna kayacak sekilde braketin (10)
Uzerine yerlestirin. Kolu (1) uygun sekil-
de ayarlayin. Pozisyoneri her iki viday

da kullanarak brakete (10) vidalayin.

5.6.4 VDI/VDE 3847-1 vya-
rinca baglant

> Bkz Fig. 5-12.

Bu tip bir baglanti, proses calisirken tahrik
Unitesi icindeki havayi bloke ederek pozisyo-
nerin hizli bir sekilde degistirilmesini saglar.

Sinyal basinci, kirmizi baglanti vidasi (20)
sokilerek ve adaptor blogunun altindaki ha-
va engelleyici (19) dondirilerek tahrik Unite-
sinde engellenebilir.

5-12
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Sek. 5-11: Tip 3510 Mikro akis vanasina baglant:

Somun

Disk yay1

Takip pimi

Takip plakas
Baglanti plakasi
Contalar

Basing gdstergesi bra-
keti

Basing gostergesi
montaj kiti

Mil baglantisi
Braket

Civata
Vidalar
Braket

Vida

Alhgen cubuk
Vidalar
Vidalar

EB 8484-3 TR

5-13



Devreye Alma

Tip 3277 Tahrik Gnitesine baglant (bkz
Sek. 5-12)

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Table 5-8, sayfa 5-51.
Pozisyoneri, Fig. 5-12 ile gosterildigi gibi,
yoke baglanti zerine monte edin. Sinyal
basinci, tahrik Gnitesine baglant plakasi
(12) Gzerinden yonlendirilir; "mil iten tahrik
Unitesi" emniyet konumu hareketi olan tahrik
uniteleri icin dahili olarak vana yoke bag-
lantisindaki bir delik icinden ve "mil ceken
tahrik Unitesi" icin harici boru hath aracili-
giyla.
Pozisyoner baglantisi icin sadece Y1 portu
gereklidir. Yay haznesinin hava iflemesi igin
Y2 portu kullanilabilir.

1. Pozisyonerin arkasindaki sinyal basing
cikisini vidali klape (4, sira no. 0180-
1254) ve vidali klape heniiz yerinde de-
gilse ilgili O-halkasi (sira no. 0520-
0412) ile kapatin.

2. Takip kelepgesini (3) tahrik Unitesi miline
yerlestirin, hizalayin ve montaj vidasi
tahrik Gnitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

3. Adaptor braketini (6) pozisyonerin izeri-

ne yerlestirin ve vidalari (6.1) kullanarak
monte edin. Contalarin dogru sekilde
oturdugundan emin olun. Hava tahliyeli
pozisyonerler icin pozisyoneri monte et-
meden once tipay (5) cikarin. Hava tah-
liyesi olmayan pozisyonerler icin vidals
klapeyi (4) bir havalandirma klapesi ile
degistirin.

4. 355,700 veya 750 cm?'lik tahrik inite-

leri icin, pozisyonerin arkasindaki M ko-

lu (1) Gzerindeki takip pimini (2) pim ko-
numu 35'ten gikarin, pim konumu 50
icin delige yeniden yerlestirin ve sikica
vidalayin.

15 mm strok mesafesine schip 175, 240
ve 350 cm? tahrik Uniteleri icin, takip pi-
mini (2) pim pozisyonu 35'te tutun.

5. Kaliplanmis contay (6.) adaptor braketi-
nin () oluguna yerlestirin.

6. Kaliplanmis contayi (17.) doner tablaya
(17,1) yerlestirin ve vidalari (17,2) kulla-
narak doner levhay adaptor bloguna
(13) monte edin.

7. Vidalari (18.) kullanarak bos plakay
(18,1) doner levhaya (17) monte edin.
Contalarin dogru sekilde oturdugundan
emin olun.

i Not:
Bos plakanin (18) yerine bir solenoid vana
da monte edilebilir.. Doner levhanin (17) yo-
ni, solenoid vananin montaj pozisyonunu

belirler. Alternatif olarak, klstflaylc: p/aka
monte edilebilir (> AB 11).

8. Vidalari (13.) adaptor blogunun (13,1)

orta deliklerinden gegirin.

9. Baglanti plakasini (12) conta (12.1) ile
birlikte "mil iten tahrik Unitesi" veya "mil
ceken tahrik Unitesi" emniyetli konumu
hareketine karsilik gelen vidalarin (13.1)
Uzerine yerlestirin. Gegerli emniyet konu-
mu hareketi, adaptor blogunun (13) olu-
gunun baglant plakasinin (12) olugu ile
hizalanmasiyla belirlenir (Fig. 5-13).

5-14
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1,2 Diskyay S
2 Takip pimi 12 Baglant plakasi
3 Takip kelepgesi 12,1 Conta
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Sek. 5-12: VDI/VDE 3847 uyarinca, Tip 3277 Tahrik Unitesi izerine baglanty
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Tahrik Gnitesi mili
iten ceken
gz

12 Baglanti plakasi v 7 v
13 Adaptdr blogu -
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Fig. 5-13:Emniyet konumu hareketi

10. Adaptor blogunu (13) baglanh plakasi
(12) ile birlikte, vidalari (13.1) kullana-

rak tahrik Unitesine monte edin.,

11.Tahliye klapesini (11.1) Exh. baglanhsi-
na takin.

12."Mil iten tahrik Unitesi" emniyet konumu
hareketi icin Y1 portunu kérleme tapasi
ile kapahin.

"Mil ¢eken tahrik Gnitesi" emniyet konu-
mu hareketi icin, Y1 portunu, tahrik ini-
tesinin sinyal basinci baglantisina bagla-
yin.

13. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip kelep-
gesinin (3) Ustiine gelecek sekilde adap-
tor blogunun tzerine (13) yerlestirin. Ko-
lu (1) uygun sekilde ayarlayin ve pozis-
yoner milini mil kilidinde pozisyonda tut-
mak igin pozisyoner kapagini agin
(Fig. 5-5). Kol (1), takip kelepgesi iizerin-
de yay kuvveti ile durmalidir.

14. Pozisyoneri iki tespit vidasini (6,3) kulla-
narak adaptdr bloguna (13) sabitleyin.

Kaliplanmis contanin (6.2) dogru sekilde
oturdugundan emin olun.

15. Yokenin diger kisminin Gzerine kapag
(11) monte edin. Kontrol vanasi takildi-
ginda, biriken yogusan suyun tahliye
edilmesini saglamak icin tahliye klapesi-
nin altta oldugundan emin olun.

VDI/VDE 3847'ye gére NAMUR kirisine

baglanh (bkz Fig. 5-14)

= Gerekli montaj parcalari ve aksesuarlar::
Table 5-8, sayfa 5-51.

= 5-4. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.

1. Seri 240 Vanalar, tahrik nitesi boyutu
1400-60 cm?'ye kadar: iki civatayr (14)
mil baglantisinin braketine veya dogru-
dan mil baglanhsina (versiyona bagli
olarak) vidalayin, takip plakasini (3) Uste
yerlestirin ve sabitlemek icin vidalari
(14.7) kullanin.

Tip 3251 Vana, 350 ila 2800 cm?2: Uzun
olan takip plakasini (3.1) mil baglantisi-
nin braketine veya dogrudan mil baglan-
tisina (versiyona bagli olarak) vidalayin.

Tip 3254 Vana, 1400-120 ila 2800
em?: iki civatayi (14) brakete (16) vidala-
yin. Braketi (16) mil baglantsina sabitle-
yin, takip plakasini (3) Ustine yerlestirin
ve sabitlemek icin vidalari (14.1) kulla-
nin.

Fig. 5-14'de gosterilen NAMUR kirisi

Uzerine pozisyoneri monte edin.

2. NAMUR kirisine tutturmak icin, NAMUR

baglanti blogunu (10) vida ve disli kilit
rondelasini (11) kullanarak dogrudan
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13 Adaptdr blogu 20 Tutma vidasi

Sek. 5-14: VDI/VDE 3847 uyarinca NAMUR kirise baglanti

171 17 172
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mevcut yoke baglanti deligine sabitleyin.
NAMUR vana baglantisi Gzerindeki isa-
reti ("1" ile isaretli tarafta) %$50'lik hare-
ketle hizalayin.

Cubuk tipi yoke baglantilara sahip va-
nalara, yoke bag|anhn|n etrafina yer|e§-
tirilmis sekillendirilmis plaka (15) kullani-
larak baglant icin: dort saplamayr NA-
MUR baglanti bloguna (10) vidalayin.
NAMUR baglanh blogunu ¢ubuga yer-
lestirin ve sekillendirilmis plakayi (15)
karsi tarafa konumlandirin. Sekillendiril-
mis plakay1 saplamalara tutturmak igin
somunlari ve disli kilit rondelalarini kulla-
nin. NAMUR vana baglantisi Gzerindeki
isareti ("1" ile isaretli tarafta) %50'lik ha-
reketle hizalayin.

3. Adaptor braketini (6) pozisyonerin izeri-

ne yerlestirin ve vidalari (6.1) kullanarak
monte edin. Contalarin dogru sekilde
oturdugundan emin olun. Hava tahliyeli
pozisyonerler icin pozisyoneri monte et-
meden once tipayi (5) gikarin. Hava tah-
liyesi olmayan pozisyonerler icin vidals
klapeyi (4) bir havalandirma klapesi ile
degistirin.

4. Gerekli kol boyutunu (1) M, L veya XL ve
pin pozisyonunu tahrik Unitesi boyutuna
ve sayfa 5-4'teki strok tablosunda liste-
lenen vana hareketine gore secin.

Standart M kolla 35 pozisyonundan farkli

bir pim pozisyonu gerekirse veya bir L veya

XL kol boyutu gerekliyse, asagidakileri ya-

pin:

— Destek pimini (2) atanmis kol yuvasina
sabitleyin (pim konumu strok tablolarin-
da belirtildigi gibidir). Yalnizca montaj

kitinde bulunan daha uzun takip pimini
(2) kullanin.

— Kolu (1) pozsiyonerin miline yerlestirin
ve disk yayi (1.2) ve somunu (1.1) kulla-
narak sikica sabitleyin.

Kolu her iki yonde de gidebildigi yere
kadar bir kez hareket ettirin.

5. Kaliplanmis contay (6,2) adaptor brake-
tinin oluguna yerlestirin.

6. Kaliplanmis contayi (17.) déner tablaya
(17,1) yerlestirin ve vidalari (17,2) kulla-
narak doner levhay adaptdr bloguna
(13) monte edin.

7. Vidalari (18.1) kullanarak bos plakays
(18) doner levhaya monte edin. Contala-
rin dogru sekilde oturdugundan emin
olun.

i Not:
Bos plakanin (18) yerine bir solenoid vana
da monte edilebilir.. Doner levhanin (17) yo-
nd, solenoid vananin montaj pozisyonunu
belirler. Alternatif olarak, kisitlayici plaka
monte edilebilir (» AB 11).

8. Adaptor blogunu (13) vidalari (13.1)
kullanarak NAMUR baglanti bloguna sa-
bitleyin.

9. Tahliye klapesini Exh. baglantisina takin.

10. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip plakasi-
nin (3, 3,1) Ustine gelecek sekilde adap-
tor bloguna (13) yerlestirin. Kolu (1) uy-
gun sekilde ayarlayin.

Pozisyoneri iki tespit vidasini (6,3) kulla-
narak adaptdr bloguna (13) sabitleyin.
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Kaliplanmis contanin (6.2) dogru sekilde
oturdugundan emin olun.

11.Hava iflemesi olmayan tek etkili tahrik
uniteleri icin adaptor blogunun Y1 por-
tunu tahrik Unitesinin sinyal basing bag-
lantisina baglayin. Y2 portunu karleme
tapas! ile kapatin.

Cift etkili tahrik Gniteleri ve hava ifle-
meli tahrik niteleri icin adaptdr blogu-
nun Y2 portunu, tahrik Gnitesinin ikinci
tahrik Unitesi haznesinin veya yay haz-
nesinin sinyal basing baglanhsina bagla-

yin.

5.6.5 VDI/VDE 3847-2 vya-
rinca baglant

SRP (tek islevli) ve DAP (cift islevli) doner tah-
rik Uniteleri icin VDI/VDE 3847-2'ye gore
NAMUR arayiizi ve tahrik Gnitesinin yay
bolmesinin hava tahliyesi ile 60 ila 1200 bo-
yutlarinda baglanti, ek boru tesisati olmadan
pozisyonerin dogrudan baglanmasini sag-
lar.

Ayrica, tek islevli tahrik Unitelerinde hava
bloke edilerek proses calisirken pozisyoner
hizli bir sekilde degistirilebilir.

Tahrik nitesini yerinde bloke etme (bkz
Sek. 5-15):
1. Kirmizi renkli tutma vidasini (1) sokin.

2. Adaptor blogunun altindaki hava engel-
leyiciyi (2) yaziya gore dondirin.

Devreye Alma

(7

1 Tutma vidasi
2 Hava engelleyici

Sek. 5-15: VDI/VDE 3847-2 uyarinca baglant
icin adaptor blogu
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a) Tek islevli tahrik Unitesi

versiyonu

Tip 31a Tahrik Unitesine monte etme
(baski 2020+), SRP versiyonu

> Bkz. Fig. 5-17

1.

Pozisyonerin arkasindaki sinyal basing
cikisini vidali klape (4, sira no. 0180-
1254) ve vidali klape heniiz yerinde de-
gilse ilgili O-halkasi (sira no. 0520-
0412) ile kapatin.

. Adaptor blogunu (1) dort sabitleme vi-

dasini (2) kullanarak tahrik Gnitesinin
NAMUR arayizine sabitleyin.
Contalarin dogru sekilde oturdugundan
emin olun.

Takip carkini (3) tahrik Gnitesi miline
monte edin. Eslesen mil adaptorini kul-

lanin (bkz Table 5-9 sayfa 5-52).

Adaptor braketini (4) adaptor blogunun
(1) Uzerine yerlestirin ve sabitleme vida-
larini (5) kullanarak sabitleyin.
Contalarin dogru sekilde oturdugundan
emin olun.

. Takip pimini pozisyoner koluna 90° po-

zisyonunda yerlestirin ve sabitleyin (bkz
Fig. 5-16). Yalnizca montaj kitinde bulu-
nan daha uzun takip pimini kullanin.
Pozisyoneri adaptor braketi (1) Gzerinde,
takip pimi tahrik Unitesinin takip carkina
(3) gegecek sekilde hizalayin.

Sabitleme vidalarini (6) kullanarak po-
zisyoneri adaptor braketine (4) sabitle-
yin.

= Contalarin dogru sekilde oturdugundan
emin olun.

Sek. 5-16: 90° pozisyonunda takip pimi
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Adaptdr blogu
Baglanti vidalari
Takip carki

Adaptor braketi
Baglanti vidalari
Baglanti vidalar

SO A WN —

Sek. 5-17: Tek islevli tahrik initesi izerine montaj
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b) Cift islevli tahrik Unitesi
versiyonu

Cift etkili (DAP) tahrik niteli uygulamalar
veya kismi strok testi iceren tek etkili (SAP)
tahrik Uniteli uygulamalar igin ek olarak bir
ters amplifikatori monte edilmelidir.

Bu durumda, 6zel bir adaptor braketi (4)
montaj icin gereklidir.
> Bkz Fig. 5-19.

1. Pozisyonerin arkasindaki sinyal basing
cikisini vidali klape (4, sira no. 0180-
1254) ve vidali klape heniiz yerinde de-
gilse ilgili O-halkasi (sira no. 0520-
0412) ile kapatin.

2. Adaptor blogunu (1) dort sabitleme vi-
dasini (2) kullanarak tahrik Gnitesinin
NAMUR arayizine sabitleyin. Contala-
rin dogru sekilde oturdugundan emin
olun.

3. Takip garkini (3) tahrik Gnitesi miline
monte edin. Eslesen adoptérij kullanin
(bkz Table 5-9 sayfa 5-52).

4. Adaptor braketini (4) adaptor blogunun
(1) Uzerine yerlestirin ve sabitleme vida-
larini (5) kullanarak sabitleyin. Contala-
rin dogru sekilde oturdugundan emin
olun.

5. Takip pimini pozisyoner koluna 90° po-
zisyonunda yerlestirin (bkz Fig. 5-16
sayfa 5-20).

6. Pozisyoneri adaptor braketi (1) Gzerinde,
takip pimi tahrik Gnitesinin takip ¢arkina
(3) gececek sekilde hizalayin.

7. Sabitleme vidalarini () kullanarak po-
zisyoneri adaptor braketine (4) sabitle-
yin.

8. Tip 3710 Ters Amplifikatori (7) iki kila-
vuz burg (8) ve terminal plakasi (9) ile
birlikte ilgili sabitleme vidalarini (10) kul-
lanarak adaptdr braketine monte edin.
Contalarin dogru sekilde oturdugundan
emin olun.

9. Adaptor blogundaki havalandirma kla-
pesini cikarin ve acikhig G V4 vidal kla-
pe ile kapatin.

10. Cift etkili tahrik tniteleri icin 'Doppel’
isaretli doner plakay: veya kismi strok
testli tek etkili tahrik Gniteleri icin 'PST’
isaretli doner plakayr monte edin. Bkz
Fig. 5-18. Contalarin dogru sekilde otur-
dugundan emin olun.

Sek. 5-18: Doner tablanin montaji
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Adaptér blogu
Baglant vidalari
Takip carki
Adaptor braketi
Baglant vidalari
Baglanti vidalari
Ters Amplifikator
Kilavuz burclar
Terminal plaka

0 Baglanti vidalar

Sek. 5-19: Kismi strok festi ile cift etkili tahrik Gnitesi veya tek etkili tahrik Gnitesi iizerine montaj
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AA4 arayizi icin ara plaka
> Bkz Fig. 5-20.
AA4 arayizli 900 ve 1200 boyutlarindaki

SRP ve DAP daner tahrik initeleri icin adap-

tor blogu ile adaptor braketi arasina bir ara
plaka (1) monte edilmelidir. Bu plaka, AA4
mil adaptori aksesuarlarina dahildir (bkz
Table 5-9 sayfa 5-52).

Solenoid vananin monte edilmesi
> Bkz Fig. 5-21.

Bos plakanin (12) yerine bir solenoid vana
da (12) monte edilebilir. Déner levhanin (14)
yonu, solenoid vananin montaj pozisyonunu
belirler. Alternatif olarak, kisitlayici plaka
monte edilebilir. Belgede daha fazla bilgi
bulunabilir » AB 11 (Solenoid Vanalar icin
Aksesuarlar).

Tek islevli tahrik Unitesi versiyonu:

| E—

!

Cift islevli tahrik Unitesi versiyonu:

™

7N N
© © \
\./ N~

Sek. 5-20: AA4 arayiizi icin 900 ve 1200 ebatlarindaki tahrik Gniteleri icin ara plaka
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noid vana

12 Sahte plaka
13 Soler

14 Déner levha

Sek. 5-21: Solenoid vananin monte edilmesi
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5.6.6 VDI/VDE 3845 uyarinca
baglant

> Bkz. Sek. 5-23

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Tablo 5-10, sayfa 5-52.
= 5-4. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.
Pozisyoner, iki gift braket kullanilarak doner
tahrik initesine monte edilir.
Pozisyoneri SAMSON Tip 3278 Doner
Tahrik Unitesine takmadan once, ilgili
adaptori (5) doner tahrik Gnitesi milinin
serbest ucuna monte edin.

i Not:
Pozisyoner asagida aciklandigi gibi takilir-
ken, tahrik Gnitesinin dénis yoniine dikkat
edilmesi zorunludur.

1. Takip kelepgesini (3) yuvali tahrik Unitesi
mili veya ara parcasi (5) zerine yerlesti-
rin.

2. Baglanh carkini (4) diz tarafi tahrik Gni-
tesine bakacak sekilde takip kelepgesi (3)
Uzerine yerlestirin. Yuvayi, vana kapals

konumdayken donis yoniyle eslesecek
sekilde hizalayin (bkz Fig. 5-23).

3. Baglant garkini (4) ve takip kelepgesini
(3) vida (4,1) ve disk yay: (4,2) kullana-
rak tahrik nitesi miline sikica sabitleyin.

4. Alitaki braket ciftini (10,1) kiveimlari ice
ya da disa bakacak sekilde (tahrik Unite-
si boyutuna bagli olarak) tahrik Unitesi
govdesine sabitleyin. Ustteki cift braketle-
ri (10) yerlestirin ve sabitleyin.

5. Baglant plakasini (6) veya basing gos-
tergesi braketini (7) basing gostergeleriy-
le birlikte pozisyonere monte edin. iki
contanin (6,1) dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun. Cift etkili yaysiz doner
tahrik Uniteleri, pozisyoner govdesinin
baglanh tarafinda bir ters amplifikatori-
nin kullanilmasini gerektirir (bkz bo-
[im 5.6.7).

6. Standart takip pimini (2), pozisyonerin
M kolundan (1) sékiin. Montaj kitinde
bulunan metal takip pimini (& 5 mm)
kullanin ve pim konumu 90° icin delige
stkica vidalayin.

7. Pozisyoneri Ustteki brakete yerlestirin
(10) ve sikica sabitleyin. Tahrik Gnitesinin
donis yonini dikkate alarak, kolu (1),
takip pimi ile baglanti carkinin (4) yuva-
sina oturacak sekilde ayarlayin
(Fig. 5-23). Tahrik Unitesi donme agisinin
yarisindayken kolun (1) pozisyonerin

1# /T o
E

1 — 4.1
2 —4.2
3 s
= -
\/_/

Sek. 5-22: Kaplin carkini Tip 3278 izerine

monte etme
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Sek. 5-22 ve Fig. 5-23 iin goster-

ge meni Kontrol vanasi saat ydniiniin tersine agilir
1 Kol
1.1 Somun Kontrol vanasi saat yéniinde agilir
1.2 Diskyay
2 Takip pimi
3 Takip kelepgesi
4 Kaplin ¢arki
4.1 Vida
4.2 Disk yay
4.3 Olgek plakasi 4&
5 Tahrik Gnitesi mili
Tip 3278 icin adaptor
Baglanti plakasi

6
6.1 Contalar

7 Basing gostergesi braketi
8

1

1

Basing gdstergesi montaj kiti
0 Ustteki cift braket
0.1 Alttaki cift braket

Fig. 5-23:Déner tahrik Gnitelerine baglanti
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uzun kenarina paralel oldugu garanti
edilmelidir.

8. Olcek plakasini (4,3), ok ucu kapali ko-
numu gosterecek ve vana takildiginda
kolayca okunabilecek sekilde baglant
carkina yapistirin.

a) Agir hizmet tipi versiyon

i Not:

Hacmi 300 cm3'ten az olan tahrik Gniteleri
icin bir hacim kisittamasi (bkz. bélim 5.5)
kullanmanizi éneririz.

> Bkz. Fig. 525

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Table 5-10, sayfa 5-52.

Her iki montaj kiti de gerekli tim montaj par-
calarini igerir. Kullanilan tahrik Gnitesi boyu-
tu igin pargalar montaj kitinden secilmelidir.

Tahrik Unitesini hazirlayin ve tahrik Unitesi
Ureticisi tarafindan saglanan, gerekli olabile-
cek adaptdri monte edin.

1. Pozisyonerin arkasindaki sinyal basing
cikisini vidali klape (4, sira no. 0180-
1254) ve vidali klape heniiz yerinde de-
gilse ilgili O-halkasi (sira no. 0520-
0412) ile kapatin.

2. Muhafazayi (10) doner tahrik Gnitesinin
Ustine monte edin. VDI/VDE baglantisi
olmasi durumunda, gerekirse altina ara
pargalari (11) yerlestirin.

3. SAMSONTip 3278 ve VETEC S160
Déner Tahrik Uniteleri icin, adaptord (5)
milin serbest ucuna sabitleyin ve VETEC R
Tahrik Unitesi icin adaptorin () Uzerine
yerlestirin. Tip 3278, VETEC S160 ve
VETEC R Tahrik Uniteleri igin, adaptérin
(3) Uzerine yerlestirin. Tip 3278,

VETEC $160 ve VETEC R Tahrik Uniteleri
icin, adaptorin (3) izerine yerlestirin.
VDI/VDE versiyonu igin bu adim, tahrik
Unitesi boyutuna baglidir.

4. Yapiskan etiketi (4,3), vana ACIK durum-
dayken etiketin sari kismi govde pencere-
sinde gorinecek sekilde baglanti Gzerine
yapistirin. Agiklayici semboller iceren ya-
piskan etiketler ektedir ve gerektiginde
govdeye yapishrilabilir.

5. Kaplin carkini (4) vida (4,1) ve disk yayi-
ni (4,2) kullanarak oluklu tahrik Unitesi
mili veya adaptor (3) Uzerine sabitleyin.

Tahrik Unitesi saat yo-

mﬁnﬁn tersine doniyor

1

Tahrik Unitesi saat
yoniinde déniyor

Sek. 5-24: Donis yoni
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<300 cm3 hacimli tahrik niteleri

1 Kol 6 Baglant plakasi (yalniz- icin sinyal basinai cikisinda bir vi-
1,1 Somun ca G ) da kistlamasi kulla
1,2 Disk yay: 6,1 Contalar
2 Takip pimi 7 Basing gostergesi braketi 6
3 Adaptor 8 Basing gostergesi montaj 6.1
4 Kaplin ¢arki kiti < 7-
4,1 Vida 10 Adaptér muhafazasi < 8
4,2 Disk yay: 10,1 Vidalar S
4,3 Yapiskan efiket 11 Ara parca
5 Tahrik nitesi mili veya
adaptor 1
51  Adaptor 1.1
_________ 1.2
vvvvvvvv i \ 2
4.1
4.2
4
4.3
t :._HE 3

ﬁ H —10.1

SAMSON Tip 3278 VDI/VDE 3845 uyarinca baglanh (Eylil
VETEC S160, VETECR ~ 2010)
Sabitleme seviyesi 1, AA1 ila AA4 ebah

Sek. 5-25: Doner tahrik Gnitelerine baglanti (agir hizmet versiyonu)
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6. Standart takip pimini (2), pozisyonerin
M kolundan (1) sokiin. Montaj kitinde
bulunan takip pimini (&5 mm) 90° pim
pozisyonuna takin.

7. Gerekli G V4 baglant disleri icin baglant
plakasini (6) veya basing gostergeli
braketi (7) pozisyonere monte edin. iki
contanin (6,1) dogru sekilde
oturdugundan emin olun. Cift etkili
yaysiz doner tahrik Uniteleri, pozisyoner
govdesinin baglanti tarafinda bir ters
amplifikatérinin kullanilmasini gerektirir

(bkz bolim 5.6.7).

8. Pozisyoneri, muhafazanin (10) Gzerine
yerlestirin ve sikin. Tahrik Gnitesinin do-
nis yonini dikkate alarak, kolu (1), ta-
kip pimi ile dogru yuvaya gececek sekil-
de ayarlayin (Fig. 5-24).

5.6.7 Cift etkili tahrik Uniteleri
icin ters cevirici amplifi-
kator

Cift etkili tahrik Uniteleriy|e kullanim icin, po-
zisyoner bir fers cevirici amplifikatord ile do-
natilmalidir:

2 SAMSON Tip 3710 Ters Cevirici Amplifi-
kator,
> EB 8392

Asagidakiler tiim ters cevirici amplifikator-
ler icin gegerlidir:

Pozisyonerin sinyal basinci, ters cevirici
amplifikatérinin 1 ¢ikisindan saglanir. Cikis
1'deki basinca eklendiginde gerekli besleme

basincina (Z) esit olan bir karsit basing cikis
2'ye uygulanir.

Asagidaki denklem gecerlidir:

cikis 1 + cikis 2 = Besleme basina (Z).

Cikis 11, basing yUkseldiginde vananin agil-
masina neden olan tahrik Unitesi izerindeki
sinyal basinci baglantisina baglayin.

Cikis 2'i, basing yukseldiginde vananin ka-

panmasina neden olan tahrik Gnitesi Uzerin-
deki sinyal basinci baglantisina baglayin.

5.6.8 Harici konum sensori
baglantisi

\
g —

Sek. 5-26:Mikro akisl bir vana iizerine monte
edilmis sensérlii pozisyoner initesi

= Gerekli montaj parcalar ve aksesuarlari:
, bkzTablo 5-11

Harici konum sensorli pozisyoner versiyo-
nunda, ayri bir muhafaza icinde bulunan
sensor bir plaka veya braket Gizerinden kont-
rol vanasina baglanir. Strok tutusu standart
bir cihazinkine karsilik gelir.

Pozisyoner bir duvara ya da boruya gerekti-
§i sekilde monte edilebilir.
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Pnomatik baglanti icin, segilen aksesuara
bagl olarak ya bir baglanti plakasi (6) ya da
bir basing gostergesi braketi (7) govdeye sa-
bitlenmelidir. Contalarin (6.1) dogru sekilde
oturdugundan emin olun (bkz. Fig. 5-10, sag
alt).

Elektrik baglantisi igin M12x1 konektorli 10
metrelik bir baglant kablosu teslimat kapsa-
mina dahildir.

i Not:

- Ayrica, 5.7 ve 5.8 bolimlerindeki talimat-
lar pnématik ve elektrik baglantilari icin
gecerlidir.

— 2009 yilindan bu yana, konum sensori-
niin (20) arkasinda kol (1) icin mekanik
durdurucu gorevi goren iki pim bulunmak-
tadir. Bu konum sensérii eski montaj par-
calart kullanilarak monte edilirse, montaj
plakasina/braketine (21) karsilik gelen iki
adet @ 8 mm delik acilmalidir. Bu anlam-
da bir sablon mevcuttur. Bkz Table 5-11.

a) Dogrudan baglanti ile konum
sensoriniin montaii

Tip 3277-5 120 cm?'lik tahrik Unitesi
(Sek. 5-27)

Sinyal basinci dogrudan baglanti plakasinin
sinyal basinci baglantist (9, Fig. 5-27 sol)
uzerinden diyafram haznesine yonlendirilir.
Devam etmek icin, nce aksesuarlarda bulu-
nan baglant plakasini (9) tahrik Gnitesi yoke-
sine vidalayin.

Devreye Alma

- Baglanti plakasini (9), “mil iten tahrik Gni-
tesi” veya “mil ceken tahrik Unitesi” ariza
emniyet konumu hareketi icin dogru sem-
bol isaretle hizalanacak sekilde cevirin
(asagidaki gibiFig. 5-27).

- Baglanti plakasi (9) contasinin dogru yer-
lestirildiginden emin olun.

— Baglant plakasi NPT ve G disli deliklere
sahiptir. Kullanilmayan disli baglantiy:
lastik conta ve kare conta ile kapatin.

Tip 3277 175 ila 750 cm?'lik tahrik nitesi:

Sinyal basinci, “mil iten tahrik Gnitesi” ariza
emniyetli versiyon icin tahrik Unitesi yokesinin
yan tarafindaki baglantiya yonlendirilir. "Mil
ceken tahrik Unitesi" hareket yonu ile basingli
hava, alt diyafram kasasinin Uzerindeki sin-
yal basinci baglantisina uygulanir. Yoke kis-
mindaki baglanti bir havalandirma klapesi
ile sabitlenir (aksesuarlar).

Konum sensoriniin monte edilmesi

1. Sensor Uzerindeki kolu (1) orta konuma
getirin ve yerinde tutun. Somunu (1.1)
sokun ve kolu disk yayi (1.2) ile birlikte
sensor milinden cikarin.

2. Konum sensoriing (20) montaj plakasina

(21) vidalayin.

3. Tahrik Gnitesinin boyutuna ve nominal
vana hareketine bagl olarak, bolim
5.4.1'eki hareket tablosundan hangi ko-
lun ve takip piminin (2) kullanilacagini
belirleyin. Pozisyoner, M kolu sensor Uze-
rinde pim konumu 35'te olacak sekilde
teslim edilir. Gerekirse, takip pimini (2)

EB 8484-3 TR
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pim pozisyonundan ¢ikarin ve dnerilen
pim pozisyonu icin delige hareket ettirin.
. Kolu (1) ve disk yayini (1.2) sensor mili-
nin Uzerine yerlestirin. Kolu orta konu-
ma getirin ve yerinde tutun. Vidalayin
(1.1).

. Takip kelepgesini (3) tahrik Unitesi miline
yerlestirin, hizalayin ve montaj vidasi
tahrik Gnitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

. Montaj plakasini sensorle birlikte tahrik
Unitesi yokesi Uzerine, takip pimi (2) ta-
kip kelepgesinin (3) Ustiine oturacak se-

kilde yerlestirin. Kol, takip kelepgesi ize-
rinde yay kuvveti ile durmalidir. Montaj
braketini (21) her iki vidayi da kullana-
rak tahrik Unitesi yoke baglantisina sabit-
leyin.

. Kapagr (11) diger tarafa monte edin.

Kontrol vanasi tqkl|d|§|ndc|, biriken yo-
gusan suyun tahliye edilmesini saglamak
icin tahliye klapesinin altta oldugundan
emin olun.

™\
AN

I — .

¥

SR fan\ i
2 i T
0 /E LB Lid T
21 5
— Sinyal Basinci
L1 4
Havalandirma ci-
vatasi
|_—Sinyal Basinci 1 Kol
1,1 Somun
1,2 Disk yay:
Tahrik Gnitesi mili 2 Takip pimi
Sembol —_| 6 NPT iten ceken 3 Takip kelepgesi
\@ 9 Baglant plakasi
. 11 Kapak
foaret e 0} @ @ 20 Konum sensori
v v 21 Montaj plakasi

Sek. 5-27: Tip 3277-5 Tahrik initesi (sol) ve Tip 3277 Tahrik dnitesi (sag) icin montaj

5-32 EB 8484-3 TR



b) IEC 60534-6'ya gére baglan-
ti ile konum sensoriniin mon-
taji

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:

, bkzTable 5-11
> Bkz Fig. 5-28.

1. Konum senscri izerindeki kolu (1) orta
konuma getirin ve yerinde futun. Somunu
(1.7) sokin ve kolu disk yay: (1.2) ile bir-
likte sensér milinden cikarin.

2. Konum sensdrini (20) brakete (21) vida-
layn.

Takip pimi (2) 35 konumunda olan standart

takili M kolu, 15 mm nominal strok mesafesi-

ne sahip 120 ila 350 cm? tahrik Uniteleri icin
tasarlanmistir. Diger tahrik Gnitesi boyutlari

Devreye Alma

veya hareketleri icin, 5.4.1 bolimindeki

strok tablosundan kol ve pim konumunu se-

cin. L ve XL kollari montaj kitinde mevcuttur.

3. Kolu (1) ve disk yayini (1.2) sensor mili-
nin Uzerine yerlestirin. Kolu orta konu-
ma getirin ve yerinde tutun. Vidalayin
(1.1).

4. iki civatayr (14) mil baglantsinin (9) bra-
ketine (9,1) vidalayin, takip plakasini (3)
en Uste yerlestirin ve sabitlemek icin vi-
dalari (14,1) kullanin.

5. Sensorlu braketi, takip pimi (2) takip pla-
kasinin (3) yuvasina oturacak sekilde
NAMUR nerviirine yerlestirin, ardindan
sabitleme vidalarini kullanarak braketi
vanaya vidalayin.

20 21 141 3 14 9.1

1.1,1.2

Sek. 5-28: |EC 60534-6 (NAMUR)'a gére montaj

1 Kol

1,1 Somun

1,2  Diskyay

2 Takip pimi

3 Takip plakasi
9 Mil baglantisi
9,1  Braket

14 Civata

14,1 Vidalar

20 Konum sensori
21 Braket
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¢) Konum sensoriinin Tip 3510
Mikro-akis valfine montaij

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:

, bkzTable 5-11
> Bkz Fig. 5-29.

1. Konum sensori tzerindeki kolu (1) or-
ta konuma getirin ve yerinde tutun. So-

munu (1.1) sdkiin ve standart takili M ko-

lunu (1) disk yayi (1.2) ile birlikte sensor
milinden cikarin.

2. Konum sensérini (20) brakete (21) vida-

layin.

Aksesuarlardan S kolunu (1) secin ve ta-
kip pimini (2) pim konumu 17 icin delige
vidalayin. Kolu (1) ve disk yayini (1.2)
sensor milinin Uzerine yerlestirin. Kolu
orta konuma getirin ve yerinde tutun. Vi-

dalayin (1.1).

. Takip kelepgesini (3) valf govdesi konek-

torine yer|e$tirin, dik aclyla hiza|ay|n ve
sikica vidalayin.

Braketi (21) konum sensoriyle birlikte
valf yokesi iizerine yerlestirin ve takipgi
piminin (2) takip kelepgesinin (3) yuvasi-
na kaydigindan emin olarak sikica vida-
layin.

Kol

([

\

L

Sek. 5-29: Mikro akisl bir vanaya montaj

1

1,1 Somun

1,2 Disk yayi

2 Takip pimi

3 Takip kelepgesi
20  Konum sensori
21 Braket
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d) Doner tahrik uniteleri Uzerine

montaj

= Gerekli montaj pargalar ve aksesuarlar:

j—

, bkzTable 5-11

Bkz Fig. 5-30.

Konum senséri Uzerindeki kolu (1) orta
konuma getirin ve yerinde tutun. Somunu
(1.1) sokin ve kolu disk yayi (1.2) ile bir-
likte sensor milinden cikarin.

Konum sensoriing (20) montaj plakasina
(21) vidalayin.

Normalde kola (1) takili olan takip pimi-
ni (2) aksesuarlardaki metal takip pimi

Devreye Alma

(@ 5 mm) ile degistirin ve pim konumu
90° icin delige vidalayin.

Kolu (1) ve disk yayini (1.2) sensor mili-
nin Uzerine yerlestirin. Kolu orta konu-
ma getirin ve yerinde tutun. Vidalayin
(1.7).

BSlim 5.6.3'de standart pozisyonere bag-
lant ile ilgili talimatlari izleyin.

Pozisyoner yerine, konum sensorini (20)
montaj plakasi (21) ile birlikte takin.

%k '”L—c:—'

- u

| o— |

Kol
Somun
Disk yay1

N —

micx
o, /
/

1.1,1.2

Sek. 5-30: Doner tahrik Gniteleri izerine montaj

Takip pimi
Konum sensori
Montaij plakas

NNN — — —
=S <~
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5.6.9 Paslanmaz celik govdel
pozisyonerleri baglama

Paslanmaz celik govdeli pozisyonerler, ta-
mamen paslanmaz gelikten yapilmis veya
altminyum icermeyen montaj pargalari ge-
rektirir.

i Not:
Pnématik baglanti plakasi ve basing géster-
gesi braketi paslanmaz celik olarak mevcut-
tur (sira numaralar asagida listelenmistir).
Tip 3710 Pnématik Ters Cevirici Amplifikatér
paslanmaz celik olarak mevcuttur.

Baglanti plakasi G V4 1400-7476
(paslanmaz celik) 4 NPT~ 1400-7477
Basing gostergesi G 4 1402-0265
braketi Ya NPT~ 1400-7108

(paslanmaz celik)

Table 5-4 ila Table 5-10 asagidaki kisitlama-

larla paslanmaz celik govdeli baglant pozis-

yonerleri icin gecerlidir.

Direkt baglanh

Table 5-5 ve Table 5-6 arasindaki tim bag-
lanti kitleri kullanilabilir. Baglanti blogu ge-
rekmez. Pnomatik baglant plakasinin pas-

lanmaz celik versiyonu havayi dahili olarak
tahrik initesine yonlendirir.

IEC 60534-6'e gore baglant (NAMUR kirisi
ya da cubuk tipi yokelere baglant)
Table 5-7'daki tim montaij kitleri kullanilabi-

Déner tahrik Gnitelerine baglanh

Table 5-10'deki montaj kitleri agir hizmet ti-
pi versiyon disinda kullanilabilir. Baglant
plakasi, paslanmaz celik

5.6.10 Tek etkili tahrik Uniteleri
icin hava Ufleme fonksi-
yonu

Pozisyonerden gikan alet havasi, tahrik Gni-
tesi icinde korozyon korumasi saglamak icin
tahrik Unitesi yay odasina yonlendirilir. Asa-
gidakileri gozlemleyin:

Tip 3277-5'e gére dogrudan baglanti (mil
FA'ya uzanir/mil FE'yi geri ¢eker)
Hava Gfleme islevi otomatik olarak saglanir.

Direkt baglanti - Tip 3277, 175 ila 750 cm?

Mil uzandiginda: siyah baglanti blogundaki
tipayt cikarin (12,2, Fig. 5-9) ve havalandir-
mali kisimda yayli hazneye pnomatik bir
baglanti yapin.

Mil geri cekildiginde: Hava Gfleme islevi oto-
matik olarak saglanir.

IEC 60534-6 uyarinca baglanti

(NAMUR kirise veya cubuk tipi yoke bag-
lantilara baglant) ve déner tahrik niteleri-
ne baglant

Pozisyoner, egzoz havasi igin boru tesisati
Uzerinden baglanabilen ek bir baglant ge-
rektirir. Aksesuar olarak mevcut olan bir
adaptdr su amaglarla kullanilir:

lir. Baglanh plakasi, paslanmaz gelik Vidal yuksik GV 0310-2619
(M20x1,5) VaNPT  0310-2550
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i Not:
Adaptor, gévdedeki M20x1,5 baglantilarin-
dan birini kullanir, bu da ya/mzca bir kablo
rakorunun takilabilecegi anlamina gelir.

Tahrik Unitesini tahliye eden baska vana ak-
sesuarlarinin kullanilmasi durumunda (6rn.
solenoid valf, hacim gUdendirici, hizh egzoz
vanasi), bu egzoz havasi da ifleme fonksi-
yonuna dahil edilmelidir. Pozisyonerdeki
adaptor zerindeki baglanti, boru tesisatina
monte edilmis bir cek valf (Srnegin G V4 ki-
silamali vidal baglant, sira no. 1991-
5777) veya Ya NPT (sira no. 1992-3178) ile
korunmalidir. Aksi takdirde, pozisyoner mu-
hafazasindaki basing, ortam basincinin tze-
rine cikar ve yorucu bilesenler aniden tepki
verdiginde pozisyonere zarar verir.

Devreye Alma

5.7 Pnomatik baglanhlarin ku-
rulmasi

Sinyal basincini bagladiktan sonra acikta

kalan parcalarin (pozisyoner, tahrik Gnitesi

veya vana) olasi hareketi nedeniyle

yaralanma riski.

= Acikta kalan hareketli parcalara dokun-
mayin veya bunlari bloke etmeyin.

O DIKKAT

Besleme havasinin yanhs baglanmasi po-

zisyonere zarar verir ve arizaya neden

olur.

= Vida baglantilarini aksesuarlardan bag-
lant plakasina, basing gostergesi montaj
bloguna veya baglanti bloguna vidala-

yin.

Pnomatik baglant noktalari, pozisyonerin
arkasinda bulunur (bkz Fig. 5-31).

O DIKKAT

Hava kalitesi gerekliliklerine uyulmamasi

nedeniyle ariza riski.

= Sadece yag ve kir icermeyen kuru besle-
me havasi kullanin.

= Giris basinci diisiirme istasyonlari igin
bakim talimatlarini okuyun.

= Baglant borularinin icinde tikaniklik ol-
mamasina dikkat ediniz.

EB 8484-3 TR
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|
|

* Ek havalandirma deligi yalnizca TROVIS 37
30-3-xxx0xxxxx0xx0xx2x00xxxxx versiyo-
nunda bulunur

Sek. 5-31: Pnomatik baglantilar

5.7.1 Besleme havasi

Pnomatik tahrik initesi havalandirma

yaparken ani yiiksek ses.

= Vananin yakininda ¢alisirken isitme koru-
masi kullanin.

O DIKKAT
Montaj, kurulum ve ¢alishrmanin yanls si-
rasi nedeniyle ariza riski.
2 Asagidaki sirayi takip edin.
1. Pnématik baglantlardan koruyucu
kapaklari gikarin.
2. Pozisyoneri, vana izerine monte
edin.
3. Besleme havasini baglayin.
4. Elekrik giicini baglayn.
5. Ayarlari yapin.

Baglanti plakasindaki, basing gostergesi
montaj blogundaki ve baglant blogundaki
pnomatik baglantilar, istege bagh olarak

Va NPT veya G Va disli bir delik olarak tasar-
lanmistir. Metal veya bakir borular ile plastik
hortumlar icin standart bd§|dnh uclarini kul-
lanabilirsiniz.

= Bolim 5.7 icindeki talimatlara bakin.

5.7.2 Besleme basinci
baglantisi

Sinyal basinci baglantisi, pozisyonerin tahrik
Unitesine nasil monte edildigine baghdir:

5-38
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Tip 3277 Tahrik Unitesi

= Besleme basinci baglantis sabittir.

IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglant

> "Mil geken tahrik Gnitesi" emniyet konu-
mu hareketi icin, sinyal basincini, tahrik

Unitesinin Ustindeki baglantiya baglayin.

= "Mil iten tahrik Unitesi" emniyet konumu
hareketi icin, sinya| basincini, tahrik ini-
tesinin altindaki baglantiya baglayin.

Déner tahrik niteleri (agir hizmet versiyo-
nu)

=> Doner tahrik Uniteleri igin Greticinin bag-
lant spesifikasyonlari gegerlidir.

5.7.3 Sinyal basinci okuma

1% ipucu

Besleme havasini ve sinyal basincini izlemek
icin basing géstergeleri monte etmenizi 6ne-
ririz (bolim 5.9 icindeki aksesuarlara ba-

kin).

Basing gostergelerinin montaji:
= Bkz bolim 5.6.2 ve Fig. 5-10.

5.7.4 Besleme basinci

Gerekli besleme havasi basinci, yay ayar sa-
hasina ve tahrik tnitesinin hareket yonine
baghdir (emniyet konumu hareketi).

Yay ayar sahasi, tahrik Gnitesine bagl olarak
tezgah araligi veya sinyal basinci aralig ola-
rak isim plakasinda yazilidir. Hareket yoni
ise FA veya FE ya da sembolle gosterilir.

Devreye Alma

Mil iten tahrik Unitesi FA (HAVAYLA ACILAN)

Ariza ile kapanir (kiiresel ve agili vanalar

icin):

> Gerekli besleme basinci = Ust yay ayar
sahasi degeri + 0,2 bar, en az 1,4 bar.

Mil ceken tahrik Unitesi FE (HAVAYLA KAPA-

NAN)

Ariza ile acilir (kiresel ve acili vanalar icin):

Siki kapanan valfler icin maksimum sinyal

basincl pst,, kabaca su sekilde hesaplanir:
2.1 -
st = F+ domdp [bar]
4. A
d = Yuvacapi[em]
Ap = Vana iizerindeki fark basing [bar]
A = Tahrik nitesi alani [cm?]
F = Tahrik Onitesinin st yay ayar sa-

hasi degeri [bar]

Herhangi bir sey belirtilmemisse asagidaki

gibi hesaplayin:

> Gerekli besleme basinci = Ust yay ayar
sahasi degeri + 1 bar

EB 8484-3 TR
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5.8 Elekirik baglantlarinin
kurulmasi

verilen maksimum elektrik degerlerini as-
mayin.

Patlayici ortam olusmasi nedeniyle 6limciil

yaralanma tehlikesi.

2> Tehlikeli alanlarda kurulum icin, kullanil-
digi ilkede gegerli olan ilgili standartlara
uyun.
Almanya'da gegerli olan standart:
EN 60079-14 (VDE 0165, Bélim 1) Pat-
layici Ortamlar — Elektrik Tesisatlari Tasa-
rimi, Segimi ve Montaji.

Yanlis elekirik baglantisi, patlamaya karsi
korumay: giivensiz hale getirecektir.

= Terminal atamasina uyun.

= Emaye vidalari gevsetmeyin.

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili gi-

venligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde
kullanilmasi amaglanan kendinden emni-
yetli cihazlari, onaylanmis kendinden
emniyetli giris baglantli initelere bagla-
y’n.

= Onaylanmamis kendinden givenli giris
baglantili Gnitelere baglanmis kendinden
guvenli cihazlari tekrar calishrmayin.

= Kendinden giivenli elektrikli ekipmani (U
veya U0, [, veya 10, P, veya PO, C, veya
CO ve L; veya LO) birbirine baglarken, EC
tip inceleme sertifikalarinda belirtilen izin

Pnomatik tahrik Gnitesi havalandirma

yaparken ani yiksek ses.

= Vananin yakininda calisirken isitme koru-
masi kullanin.

Kablo ve tellerin secimi

= Kendinden giivenli devrelerin kurulumu
icin EN 60079-14'teki ilgili maddelerine
uyun.

= Kullanilmayan kablo girislerini klapelerle
kapdhn.

= —20 °C'nin alhindaki ortam sicakliklarin-
da kullanilan ekipman igin metal kablo
girisleri kullanin.

Koruma tipi Ex nA olan ekipman

Koruma tipi Ex nA'ya (kivileim ¢ikarmayan
ekipman) gore calistirilan ekipmanlarda,
yalnizca kurulum, bakim veya onarim sira-
sinda enerji verilirken devreler baglanabilir,
kesilebilir veya anahtarlanabilir.

IP derecesi = 6X olan ve onayli sicaklik arali-
gina uygun koruma tiriine sahip sertifikals
kablo rakorlari ve korleme klapeleri kullanil-
malidir.

Sinyal devresi, kablo kesiti 0,2 ila 2,5 mm?
olan elekirik iletkenleri icin vida terminalleri
(terminal 11/12) kullanilarak baglanir. Sik-
ma torku, 0,5 ila 0,6 Nm'dir.
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Koruma tipi Ex t olan ekipman rekli olmasi halinde, bu iletken, cihazin icine

Koruma tipi Ex t'ye (muhafaza ile koruma) veya disina baglanabilir.
gore calishrilan ekipmanlarda, yalnizea ku-

rulum, bakim veya onarim sirasinda enerji

verilirken devreler boglonabilir, kesilebilir ve-

ya anahtarlanabilir.

isletme sirasinda potansiyel olarak patlayici
toz ortamlarinda muhafaza kapaginin agil-
masi patlama korumasinin etkisiz hale gel-
mesine neden olabilir.

IP derecesi = 6X olan ve onayli sicaklik arali-
gina uygun koruma tiriine sahip sertifikali
kablo rakorlari ve kérleme klapeleri kullanil-
malidir.

Sinyal devresi, kablo kesiti 0,2 ila 2,5 mm?
olan elektrik iletkenleri icin vida terminalleri
(terminal 11/12) kullanilarak baglanir. Sik-
ma torku, 0,5 ila 0,6 Nm'dir.

5.8.1 Kablo rakoru ile kablo
girisi
TROVIS 3730-3 Pozisyonerin muhafazasin-

da, gerektiginde kablo rakorlari ile donatila-

bilen dért disli delik bulunur.

= Kablo rakoru versiyonu ortam sicaklig
ara||§|no bqghdlr ("Tasarim ve calisma
prensibi' bolimindeki teknik verilere ba-
kin).

= Vida terminalleri, 0,2 ila 2,5 mm?2 (stkma
torku 0,5 Nm) kablo kesitleri icin tasar-
lanmistr.

= En fazla bir akim kaynagr baglayin.

Genel olarak pozisyoneri bir kusaklama ilet-
kenine baglamak gerekli degildir. Ancak ge-
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5.8.2 Elekirik giici

© DIKKAT
Montaj, kurulum ve ¢alishrmanin yanls si-
rasi nedeniyle ariza riski.
> Asagidaki sirayi takip edin.
1. Pnématik baglantlardan koruyucu
kapaklari cikarin.
2. Pozisyoneri, vana Uzerine monte
edin.
3. Besleme havasini baglayin.
4. Elektrik giicini baglayn.
5. Ayarlari yapin.

= Gerekirse, Fig. 5-32 ila Fig. 5-37'da
gosterilen baglant secenekleri.

= Elektrik glicini (mA sinyali) Fig. 5-38
kisminda gosterildigi sekilde baglayin.

Aksesuarlar

Kablo rakorlart M20z1.5 Siparis no.
Siyah plastik

(6 ila 12 mm sikistrma araligi) 8808-1011
Mavi plastik

(6 ila 12 mm sikishrma aralig) 8808-1012
Nikel kaplamali bronz

(6 ila 12 mm sikishrma aralig) 1890-4875
Nikel kaplamali bronz

(10 ila 14 mm sikishrma aralig:) 1992-8395
Paslanmaz celik 1.4305

(8 ila 14,5 mm sikishrma aralig) 8808-0160
Adaptor M20x1.5 ila V2 NPT

Toz kaplamali aliminyum 0310-2149
Paslanmaz celik 1400-7114
5-42
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D D D D D© D D D D D D D

o] o] | o] o] {[on] (o] | o] (o] | o] ]| o] ]

Enduktif limit kontag 1

+41

=52
Enduktif limit kontag 2
+51

Sek. 5-32: Endiiktif limit kontaklarinin terminal baglantisi

717
~ «{

Zl |/,
E E

D D D D D© D D D D D D D

o] [ | o] o] |[on] (o] |[on] (o] o] (o] o] ]

i

~46/-92 Yazilim limiti kontag: 1
+45/+91 (PLC/NAMUR)

-56/-94 Yazilim limiti kontag 2
+55/493 (PLC/NAMUR)

Sek. 5-33: Yazilim limit kontaklarinin terminal baglantsi
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Sek. 5-35: Zorla havalandirma igin terminal baglantisi

Opsiyon A
#/
Ei
D D D© D D D D© D D© D D D
o] o] o] ] || [ o] ] { o] o] ] ]
-32
+31
Sek. 5-34: Pozisyon transmiterinin terminal baglantisi
Opsiyon B
V
I
D D D D D D D D D D D D
o] ]| | o] o] || (o] |[on] (o] | o] (o] | o] o]
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Opsiyon B Opsiyon A

D D D D D D D D D D D D

o] o] ] ]| | o] o] | o] (o] | o] o] | o] o]

Sek. 5-36: Cift girisler icin terminal baglantisi

/.
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/

E
D D D D D© D D D D D D D

o] [ | o] o] {[on] (o] |[on] (o] o] (o] o] ]

i

-96/-84  Arizq gostergesi,
+95/+83 PLC/NAMUR

Sek. 5-37: Cift cikish terminal baglantisi (hata alarm ¢ikhsi)
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Sek. 5-38: mA kontrol sinyalini baglama

Givenli alanda baglanti El tipi iletisim cihazi veyq- — 1 —

ikinci FSK modem !

|

|

Lr—
4

:
|
| /AR
d

4ila 20 mA |

| TROVIS 3730-3
1

Kontrolér/kontrol is-

tasyonu I><

Tehlikeli alanda baglanti

Giivenli bolge | Tehlikeli alan

)

]

¥/ T

£ TROVIS 3730-3
41

NS

Kontroldr/kontrol istasyonu

Patlama korumali izo-
lasyon amplifikatori

L— —_d
El tipi iletisim cihazi veya ikinci FSK
modem (patlama korumal)

Sek. 5-39: FSK modem ile baglant
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5.8.3 HART® iletisiminin
kurulmasi

Bir FSK modem veya el tipi iletisim cihazi
(gerekirse bir izolasyon amplifikatori) kulla-
nilarak bilgisayar ile pozisyoner arasindaki
iletisim, HART® protokoliine dayalidir.

Viator FSK modem

- RS-232  Kullanilmi- Siparis no. 8812-0130
yor

Kullanilmi- Siparis no. 8812-0132
yor

- USB

Kontroldrinin veya kontrol istasyonunun yik
empedansi cok disikse, kontrolor ile pozis-
yoner arasina bir izolasyon amplifikatori
baglanmalidir (tehlikeli alanlarda baglanan
pozisyoner icin arabirim). Bkz Fig. 5-39.
Pozisyoner tehlikeli alanlarda kullaniliyorsa,
patlamaya karsi korumali bir izolasyon
amplifikatsri kullaniimalidir.

HART® protokoliini kullanarak, tim bagls
kontrol odasi ve saha Uniteleri, standart bir
veri yolu ile kendi adresleriyle ayri ayri ad-
reslenebilir.

Standart veri yolu:

Standart veri yolu modunda pozisyoner,
analog ayar noktasini izler. Veri yolu adresi/
yoklama adresi 1 ile 15 araliginda olmalidir.

iletisim hatalan oldugunda:

Proses kontrolorii/kontrol istasyonu cikisi
HART® uyumlu olmadiginda iletisim hatalari
meydana gelebilir.

Alternatif olarak, 250 Q'luk bir direnc seri

olarak baglanabilir ve patiama korumasi ol-
mayan pozisyonerlerin ve koruma tiri Ex tb

Devreye Alma

(Fig. 5-40) olan pozisyonerlerin analog ¢iki-
sina paralel olarak 22 pF'lik bir kapasitor
baglanabilir. Sonug olarak kontrolor cikisinin
yUki artacakhr.

Kontroldr/kontrol istasyo-
nu

Sek. 5-40: Cikis sinyalinin uyarlanmasi

5.1.1 EN 60947-5-6 vyarinca

anahtarlama
amplifikatori

Limit kontaklarinin calismasi icin cikis devre-

sine anahtarlama amplifikatsrleri baglanma-
lidir. EN 60947-5-6'ya uygun cikis devrele-

rinin sinir degerlerine uygun olmalidir.

> Tehlikeli alanlarda kurulum icin, i|gi|i di-
zenlemelere uyun.

Guvenli alanlardaki (tehlikeli olmayan
alanlar) uygulamalar igin yazilim limit
kontaklari, IEC 61131'e uygun olarak
PLC'nin ikili girisine dogrudan baglanabilir.
Bu, anma gerilimi 24 V DC olan IEC 61131-
2 Madde 5.2.1.2'ye gore dijital girislerin
standart ¢calisma araligr icin gegerlidir.

EB 8484-3 TR
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5.9 Aksesuarlar

Tablo 5-4: Genel aksesuarlar

Aciklama Siparis no.
Cift etkili tahrik Gniteleri icin ters gevirici amplifikator Tip 3710
Siyah plastik (6 ila 12 mm sikishrma araligi) 8808-1011
Mavi plastik (6 ila 12 mm sikishrma araligr) 8808-1012
Kablo rakoru M20x1.5 Nikel kaplamali bronz (6 ila 12 mm sikishrma araligi) 1890-4875
Nikel kaplamali bronz (10 ila 14 mm sikistirma araligi) 1992-8395
Paslanmaz gelik 1.4305 (8 ila 14,5 mm sikishrma araligi) 8808-0160
Toz kaplamali aliminyum 0310-2149
Adaptér M20x1.5 ila V2 NPT
Paslanmaz celik 1400-7114
M kol 0510-0510
L kol 0510-0511
XL kol 0510-0512
XXL kol 0510-0525
Baglant bloguna montaj icin 100041955
Hacim kisitlamasi
Baglant plakasi/basing gésterge braketi izerine montaj icin 100041162
izole USB arayiiz adaptdris (SSP arayiiziinden bilgisayardaki USB portuna) 1400-9740

TROVIS-VIEW 6661 (www.samsongroup.com > HIZMET & DESTEK > indirmeler > TROVIS-VIEW)
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Tablo 5-5: Tip 3277-5'e dogrudan baglanti (bkz bolim5.6.1 a))

Agiklama Siparis no.
Montai parga- | 120 cm? veya daha kiigik tahrik Uniteleri icin standart versiyon 1400-7452
lar 120 cm? veya daha kiicik tahrik Gniteleri igin kiyaslanabilir versiyon 1402-0940
Tip 3277-5xxxxxx.00 Tahrik Unitesi icin eski degistirme plakasi (eski) 1400-6819
Tip 3277-5xxxxxx.01 Tahrik tnitesi icin yeni degistirme plakasi (eski)") 1400-6822
Tohrik Unitesi | Tip 3277-5xxxxxx.01 Tahrik Gnitesi (yeni) , G V8 ve & NPT icin yeni baglant plaka-
1400-6823
aksesuarlari | si
Tip 3277-5xxxxxx.00 Tahrik tnitesi (eski): G V8 icin eski baglanti plakasi 1400-6820
Tip 3277-5xxxxxx.00 (eski): ¥8 NPT icin eski baglanti plakasi 1400-6821
G 1400-7461
Baglant plakasi (6)
Va NPT 1400-7462
G 1400-7458
Pozisyoner ak- | Basing gostergesi braketi (7)
sesuarlari Va NPT 1400-7459
Paslanmaz celik/piring 1402-1637
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gésterge montaij kiti | m |
8) chlsil::nmcz celik/paslanmaz 1402-1638

1) Yeni tahrik Uniteleri ile sadece yeni degistirme ve baglant plakalari kullanilabilir (indeks 01). Eski ve yeni plakalar
birbiriyle degistirilemez.

EB 8484-3 TR
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Tablo 5-6: Tip 3277'ye dogrudan baglant: (bkz bolim5.6.1 b))

Montaj parcalari/aksesuarlar Siparis no.
175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? tahrik Uniteleri icin standart versiyon 1400-7453
175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? tahrik Uniteleri icin boya ile uyumlu versiyon 1402-0941
G Vs 1400-8819
Contalar ve vida ile baglanti blogu » I:PT 1402-0901
A _
Paslanmaz gelik/piring 1402-1637
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gésterge montaj kiti Paslanmaz celik/paslanmaz ce- 1402-1638
lik
Baglant blogu icin hacim kisilamasi (<240 cm? iin Snerilir) 100041955
Vida baglantilari ile boru hatti Siparis no.
G Vs/G ¥ 1402-0970
Tahrik Unitesi (175 cm?), celik
Va NPT/% NPT 1402-0976
o , G /G % 1402-0971
Tahrik Unitesi (175 cm?), paslanmaz elik Ve NPT/ NPT 1202-0978
/ B ]
o e e . G /G ¥s 1400-6444
Tahrik Gnitesi (240 cm?), celik Ve NPT/% NPT 1402.0911
/ B -
e . . G /G ¥s 1400-6445
Tahrik Unitesi (240 cm?), paslanmaz celik Ve NPT/% NPT 1402.0912
/ B }
o . G V4/G % 1400-6446
Tahrik Gnitesi (350 cm?), celik Ve NPT/% NPT 1202.0913
/ B -
G V4/G ¥ 1400-6447
Tahrik Gnitesi (350 cm?), paslanmaz gelik Ve NPT/% NPT 1402-0914
A B -
G /G ¥s 1402-0972
Tahrik Gnitesi (355 cm?), celik Ve NPT/% NPT 1202-0979
/ B -
o _ G V4/G % 1402-0973
Tahrik Gnitesi (355 cm?), paslanmaz elik V4 NPT/% NPT 1202-0980
/ B -
i G V4/G % 1400-6448
Tahrik Unitesi (700 cm?), celik V4 NPT/% NPT 1202-0915
/ B -
G Vs/G ¥ 1400-6449
Tahrik Gnitesi (700 cm?), paslanmaz gelik Vo NPT /% NPT 14020916
/ B -
G Vs/G ¥ 1402-0974
Tahrik Unitesi (750 cm?), celik Vo NPT /% NPT P
/ B ]
G Vs/G ¥ 1402-0975
Tahrik Unitesi (750 cm?), paslanmaz elik Ve NPT/ NPT 1202-0982
/ B -

1 "mil geken tahrik Gnitesi" etki yoni igin;
st diyafram haznesinin hava iflemesi ile;
"mil iten tahrik Gnitesi" etki yoni icin diyafram haznesinin hava iflemesi
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Tablo 5-7: IEC 60534-6 uyarinca NAMUR kirise baglanti veya cubuk tipi yoke baglantilara
baglant: 1 (bolim 5.6.2)

Strok [mm] | Kol | Tahrik Gnitesi icin Siparis no.
7.5 S |Tip 3271-5 ila 60/120 cm? ve Tip 3510 Mikro akisl vana 1402-0478
5ila 50 | M2 | Diger ireficilerdeki tahrik tniteleri ve 120 ila 750 cm? etkili alan ile Tip 3271 1400-7454
14ila 100 | L |Diger ireticilerden tahrik Gniteleri ve 1000 ila 1400-60 cm? ile Tip 3271 1400-7455
30/60 mm strok mesafeli Tip 3271, 1400-120 ve 2800 cm? versiyonlari 3 1400-7466
0 Emerson ve Masoneilan lineer tahrik Gniteleri icin montaj braketleri (ayrica, hare-
6voeyc: L | kete bagh olarak IEC 60534-6'ya gore bir montaj kiti gereklidir). Yukaridaki sa- | 1400-6771
tirlara bakin.
Valtek Tip 25/50 1400-9554
40ila200| Xt Diger'ijreticilerden tahrik niteleri ve 1400-120 ve 2800 cm? ile ve 120 mm ha- 1400-7456
reket ile Tip 3271
Aksesuarlar Siparis no.
G 1400-7461
Baglanti plakasi
a NPT 1400-7462
G 1400-7458
Basing gostergesi braketi
a NPT 1400-7459
Paslanmaz celik/piring 1402-1637
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gdsterge montaij kit Paslanmaz celik/paslanmaz 1402-1638
celik

1 20 ila 35 mm cubuk ¢apr

2 M kol, temel cihaz iizerine monte edilir (teslimat kapsamina dahil edilmistir)

3 Tip 3273 120 mm nominal strok mesafeli yana monteli el ¢arki ile baglantili olarak, ek olarak bir braket (0300-
1162) ve iki havsali vida (8330-0919) gereklidir.

Tablo 5-8: VDI/VDE 3847-1'ye gére baglant (bkz bolim 5.6.4)

Montaj parcalari Siparis no.
VDI/VDE 3847 arayiz adaptdri 1402-0257
ISO 228/1-G s 1402-0268
Algminyum
Tahrik Gnitesi yay haznesinin hava tahliyesi icin baglant V418 NPT 1402-0269
iceren baglant plakasi 1SO 228/1-G Va4 1402-0270
Paslanmaz celik
Vs-18 NPT 1402-0271
175 ila 750 cm? ile SAMSON Tip 3277 Tahrik Unitesine baglant icin montaj kiti 1402-0868
SAMSON Tip 3271 Tahrik Unitesine veya tgiincd taraf tahrik Gnitelerine baglant icin montaj kiti 1402-0869
100 mm'ye kadar vana hareketi icin hareket kesme 1402-0177
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| 100 ila 200 mm vana hareketi icin hareket kesme (sadece SAMSON Tip 3271 tahrik Gnitesi) 1402-0178

Tablo 5-9: VDI/VDE 3847-2'ye gére baglant (bkz bolim 5.6.5)

Agiklama Siparis no.
Solenoid vana arayiizi icin bos plakali PFEIFFER Tip 31a (baski 2020+) Déner Tah-
e e Ll 1402-1645
rik Uniteleri igin montal b|ogu
IMO"'O‘i parea- | Solenoid vana arayiizi igin bos plaka (ayri satilir) 1402-1290
ar
Seri 3730 (VDI/VDE 3847) igin adaptor braketi 1402-0257
Seri 3730 ve Tip 3710 (DAP/PST) icin adaptor braketi 1402-1590
Mil adaptori AAT 1402-1617
Tahrik Gnitesi ' ootors AA2 14021616
aksesuarlari
Mil adaptori AA4 1402-1888
Tablo 5-10: Déner tahrik initelerine baglanti (bkz bélim 5.6.6)
Montaj parcalari/aksesuarlar Siparis no.
VDI/VDE 3845 uyarinca baglanh (Eylil 2010), tahrik nitesi yiizeyi sabitleme seviyesi 1'e karsilik gelir
Ebat AAT ila AA4, CrNiMo celik braketli versiyon 1400-7448
Boyut AAT ila AA4, agir hizmet versiyonu 1400-9244
Boyut AA5, agir hizmet versiyonu (6r., Hava Torku 10 000) 1400-9542
Braket yiizeyi, sabitleme yizeyi 2'ye karsilik gelir, agir hizmet versiyonu 1400-9526
1400-8815
Maks. doner tahrik Gniteleri icin baglanti. 180° agilma agisi, sabitleme seviyesi 2 ve
1400-9837
SAMSON Tip 3278 ve 160/320 cm?, CrNiMo celik braket igin baglant 1400-7614
2 f ' f f i5 M! 5 &ir hi i-
)'ll:r(l)ucm ile SAMSON Tip 3278'e ve VETEC Tip S160, Tip R ve Tip M'ye baglanti, agir hizmet versi 1400-9245
1400-5891
320 cm? ile SAMSON Tip 3278'e ve VETEC Tip $320'e baglanti, agir hizmet versiyonu ve
1400-9526
Camflex II'ye baglant 1400-9120
G 1400-7461
Baglanti plakasi
a NPT 1400-7462
G 1400-7458
Basing gostergesi braketi
Ya NPT 1400-7459
Aksesuarlar
Paslanmaz gelik/piring 1402-1637
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gésterge montai kiti  poglanmaz celik/paslanmaz
. 1402-1638
celik
Baglant blogu icin hacim kisitlamasi (<300 cm3 hacimli tahrik Gniteleri icin Snerilir) 100041162
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Montaj parcalari/aksesuarlari Siparis no.
Eski montaj pargalari Gizerindeki montaj konumu sablonu 1060-0784
120 cm?'lik tahrik Gnitesi igin montaj pargalari 1400-7472
Tip 3277-5x000cx.00 Tahrik initesi ile | C V8 1400-6820
Direkt baglanti | (9, eski) baglant plakas: 6 NPT 1400-6821
Baglant plakasi (yeni) Tip 3277-5xxxxxx.01 Tahrik Unitesi (yeni) ! 1400-6823
175, 240, 350, 355 ve 750 cm?'lik tahrik Gniteleri igin montaj pargalari 1400-7471
:lAMUR baglan- L ya da XL kolunu kullanan NAMUR kirisine baglant icin montaj parcalari 1400-7468
Tip 3510 Mikro
akis vanasina Tip 3271 60 cm?lik tahrik Gnitesi icin montaj pargalari 1400-7469
baglanh
VDI/VDE 3845 (Eylil 2010)
Tahrik Unitesi yizeyi sabitleme dizeyi 1'e karsilik gelir
AA1 ila AA4 boyutlarinda, takip kelepgesi ve kaplin carki ile,
CrNiMo celik braketli versiyon 1400-7473
Boyut AAT ila AA4, agir hizmet versiyonu 1400-9384
Déner tahrik Boyut AA5, agir hizmet versiyonu (6r., Hava Torku 10 000) 1400-9992
initelerine
baglant Braket yiizeyi, sabitleme yizeyi 2'ye karsilik gelir, agir hizmet 1400-9974
versiyonu
] N ) ) . L:
SAMSON Tip 3278 ve 160 cm? ve VETEC Tip S160 ve Tip R, agir hizmet 1400-9385
versiyonu
1400-5891
SAMSON Tip 3278 ve 320 cm? ve VETEC Tip S320, agir hizmet tipi ve
1400-9974
G 1400-7461
Baglant plakasi (6)
Va NPT 1400-7462
G 1400-7458
Basing gostergesi braketi (7)
Pozisyoner akse- Va NPT 1400-7459
suarlari | ik oiri
Maks. 6 bara kadar basing gostergesi Paslanmaz celik/piring 1402-0938
montai kiti (gikis/besleme) Paslanmaz gelik/paslanmaz celik 1402-0939
Pozisyoneri duvara monte etmek icin braket (Not: Duvar temelleri sahadan saha-
s - ) . N 0309-0184
ya degistiginden diger sabitleme parcalari kurulum yerinde saglanmalidir).

1) Yeni tahrik niteleri ile sadece yeni baglanti plakalari kullanilabilir (indeks 01). Eski ve yeni plakalar birbiriyle degis-

tirilemez.
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6 Calisma

Pnématik tahrik Gnitesi havalandirma yaparken ani yiksek ses.
= Vananin yakininda calisirken isitme korumasi kullanin.

Ekran

Déner islem butonu
Baslatma tusu (INIT)
ACIK HAVA/KAPALI HAVA siirgiili anahtari
SSP arayizi

oahhwN—

Sek. 6-1: TROVIS 3730-3 Pozisyonerin calistirma kontrolleri

6.1 Doner islem butonu

Sahada ¢alishrma icin doner islem butonu, ekranin yaninda bulunur (montaj konumuna bag-
Ii olarak alt sagda veya alt solda).

@& Dondirme: menii &desi, parametre eya deger secimi.
@& Basma: ayari dogrulama.

@0 iki saniye basili tutma: meni dizeyine dénme
(ilerleme cubuguyla birlikte ESC belirir).
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6.2 ACIK HAVA/KAPALI HAVA sirgili anahtar

= 'Baslatma ve konfigirasyon' bolimlerine bkz.

6.3 Baslatma tusu (INIT)

Pozisyoner, tahrik Gnitesi veya vana izerinde acikta kalan parcalar nedeniyle yaralanma
riski.
= Acikta kalan hareketli parcalara dokunmayin veya bunlari bloke etmeyin.

© DIKKAT

islem, tahrik Gnitesinin veya vananin hareketiyle bozulur.

> Islem devam ederken baslatma islemini gerceklestirmeyin. Once kapatma vanalarini ka-
patarak tesisi izole edin.

Normal isletme icin, pozisyoneri vanaya monte ettikten sonra INIT tusuna basarak baslatma
islemini baslatmaniz yeterlidir. Bu durumda, baslatma, MAX baslatma modu kullanilarak
gerceklestirilir ('Baslatma ve konfigirasyon' bolimine bakin). Ayrica, parametre listesindeki
(bkz. Ek A) varsayilan ayarlar gegerlidir.

Hizl baslatma igin asagidaki adimlar izleyin:

1. Pozisyoneri, vana Uzerine monte edin.

2. Besleme havasini baglayin.

3. Elektrik giicini baglayin.

> Ik baslatma sirasinda sihirbaz gorintilenir ('Baslatma ve konfigirasyon' bolimine ba-

kin).

4. ATO/ATC sirgili anahtarini, 6.2bsliminde aciklandigi gibi vananin ariza emniyetli ko-
numuna uyacak sekilde ayarlayin.

5. Baslatma tusuna (INIT) basmak icin ince bir cisim kullanin.

6-2 EB 8484-3 TR



Calisma

6.4 Ekran

i Not:
Ekranin isletme araligi =20 ile +65 °C arasindadir. Ekranin okunabilirligi bu sicaklik araligi-
min disinda sinirhdr.

Elektrik giici (mA kontrol sinyali) baglanir baglanmaz, ilk ¢alistirma sirasinda sihirbaz go-
rintilenir ('Baslatma ve konfigirasyon' bolimine bakin) ve diger tim durumlarda, 0-0 ile
0-10 arasinda ekran numaralandirmasi (ekranin sag Ust kosesinde) ile isaretlenen ana ek-
ran (Fig. 6-2 sol) goriintilenir. Goriintilenen simgeler, calisma modu, durum vb. hakkinda
bilgi saglar. (bkz. bolim 6.4.1). Ana ekrandan menii diizeyine (Fig. 6-2, sag) gitmek icin
tusuna basin. Menu dizeyinde, tim ayarlar yapilabilir ve fonksiyonlar yuritilebilir. 'Bas-

latma ve konFigUrasyon' balimi temel calistirma oyor|cr|n|n bir aciklamasini icerir. Sahada
calisma icin mend yapisi ve parametrelerin listesi Ek A'da yer almaktadir.

Ana ekran Meni dizeyi

Ekron numord|dnd|rmqstj Ekron numoro|0nd|rmoscj

o] |0-0 Main rmenu I
Target operating

Valve position AL

Calisma modu, durum me- Menilerin gosterimi, alt mendler,
sajlari vb. parametreler vb.

Sek. 6-2: TROVIS 3730-3 Pozisyonerin ana ekrani ve meni dizeyi

> 0-0ila 0-4 numarali ekranlarda gezinmek icin @ digmesini saat ydniinde gevirin. 0-0
ile 0-4 arasindaki ekranlar, pozisyonerin ¢alisma modu, yapilandirmasi, durumu vb.ne
bagli olarak gizlenir veya gosterilir.

= Ana ekrandan meni diizeyine gitmek igin @ butonuna basin.
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Tablo 6-1: Ana ekrandaki okumalarin 6zeti

Gorinim | Aciklama
0-0 Baslangig ekrani: Vana pozisyonu % olarak
0-1 Vana pozisyonu derece olarak
0-2 % cinsinden set degeri
0-3 % cinsinden set degeri sapmasi
0-4 Mesaijlar

i Not:

Mesaijlardan bazilari (ekran 0-9) onaylanabilir: bu durumda mesaii secin ve @ butonuna
basin (yalnizca yapilandirma etkinlestirildiginde mimkindir, 'Baslatma ve Konfiriigasyon'

bélimiine bkz).

Meni diizeyinde okumalar

= Schada ¢alisma igin meni yapisi ve parametrelerin listesi Ek A'da yer almaktadir.

6.4.1 Ekran simgeleri

Table 6-2: Calisma aralig

Simge | Calisma modu Aciklama
u
U Otomatik mod Pozisyoner, kapali dongu isletimindedir ve mA sinyalini takip eder.
™ | Manuel mod Pozisyoner, mA sinyali yerine manuel set degerini takip eder.
S SAFE Pozisyoner, tahrik Unitesini pnomatik cikistan havalandirir.

(emniyet konumu)

s Acik déngii kontrolii | Agik dongii kontrol modu, vana konumunun manuel olarak ayarlan-
* modu ") masina izin verir (pozisyoner baslatilmamis olsa bile).

f" Fonksiyon modu Pozisyoner baslatma veya bir test devam ediyor.

1 Acik dongi kontrol modu dogrudan secilemez ve pozisyoner heniz baslahlmadiginda manuel mod-
la aynidr.
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Tablo 6-3: NAMUR durumu

Calisma

Simge

Anlami

&

Ariza

W

Fonksiyon kontroli

e

Spesifikasyon disi

©

Bakim talep edildi

Tamam (mesaj yok)

Tablo 6-4: Diger simgeler

Simge | Anlami

I | Yozma korumasi, konfigiirasyon etkin degil
C | CYuvasina kurulu secenek

1 | D Yuvasina kurulu secenek

¥ | il kontak 1 akii

A | ikii kontak 2 akif

A | kil kontak 3 akif
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7 Baslatma ve konfigirasyon

Bu bolimde aciklanan isler, sadece bu tir gorevleri gergeklestirecek kadar nitelige sahip per-
sonel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle 6limcil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda pozisyoner izerinde calismak icin EN 60079-
14'e (VDE 0165, Bolim 1) uyun.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlardaki calismalar yalnizca 6zel egitim veya talimatlar-
dan gecmis veya tehlikeli alanlarda patlamaya karst korumali cihazlar izerinde calisma
yetkisine sahip personel tarafindan gerceklestirilmelidir.

Vana izerindeki hareketli parcalardan dolay: olusan carpma tehlikesi.

= Kontrol vanasi calisirken hareket halindeki herhangi bir vana parcasina dokunmayin.

= Pozisyoner iizerinde herhangi bir montaj veya kurulum ¢alismasi yapmadan once, besle-
me havasini ve kontrol sinyalini kesip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi birakin.

= Yoke baglantsi icine cisimler sokmak suretiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin hareketi-
ne engel olmayin.

Pnématik tahrik Gnitesi havalandirma yaparken ani yiksek ses.
= Vananin yakininda calisirken isitme korumasi kullanin.

Baslatmadan once, asagidaki kosullarin saglandigindan emin olun:
— Pozisyoner, talimatlara gore dogru bir sekilde monte edilmistir.

- Pnomatik ve elektrik baglantilari, talimatlara gore yapilmistr.
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© DIKKAT

Montaj, kurulum ve ¢alishrmanin yanhs sirasi nedeniyle ariza riski.
> Asagidaki sirayi takip edin.

Pnématik baglantlardan koruyucu kapaklari ¢ikarin.
Pozisyoneri, vana izerine monte edin.

Besleme havasini baglayin.

Elektrik giiciini baglayn.

Ayarlari yapin.

ONON =

Montaj ve baslatma faaliyetleri tamamlandiktan sonra ayarlarla baslayabilirsiniz (bkz. bs-
[im 7.2). Pozisyoner, elekirik giic kaynagi (mA kontrol sinyali) baglandiktan hemen sonra
calishirilabilir.

7.1 ilk calishrma

TROVIS 3730-3 Pozisyoner, sevkiyattan sonra ilk kez devreye alindiktan sonra, elektrik giict-
nin baglanmasinin ardindan sihirbaz otomatik olarak baslar. Kullanicilarin ekranin okuma
yoninG ve men dilini (ilk galishrma sirasinda ingilizcedir) ayarlamasina yardimer olur. Ekra-
nin okuma yoni montaj konumuna (ekranin sag veya solunda olan doner islem butonunun
konumu) baglidir.

1. @ déndiriin: ekran okuma yonini belirleyin. S’[ar’[-up wizard |‘| I3
2. & butonuna iki kez basma: okuma ydnini dog- Heading direction

rulama.

3. @ butonunu déndirme: dili secme.

Fight

4. @ butonuna iic kez basma: dili dogrulama.

= Ardindan, ekran otomatik olarak ana ekrana ge-
cer ('Calistirma’ bolimine bkz).

= Sihirbazda ESC segildiginde, ileri (>) ve geri (<) ogeleri ile sihirbazin 1/3 (montaj
konumu), 2/3 (dil) ve 3/3 (gikis sihirbazi) ekranlari arasinda gezinebilirsiniz.

= Bes dakika icinde herhangi bir ayar girilmezse, pozisyoner otomatik olarak ana ekra-
na doner.
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7.2 Calishrma ayarlan

> Asagidaki sirayr koruyarak calishrma ayarlarini gergeklestirin:

Eylem Bolim

1. Yapilandirmay: etkinlestirme 7.3

2. "Start-up" (Calistirma) menistni secme 7.4

3. Tahrik Unitesi tipini ayarlama 7.4.1
4. Ariza emniyet konumu hareketini belirleme 7.4.2
5. Pim konumunu belirleme 7.4.3
6. Nominal araligin ayarlanmasi 7.4.4
7. Baslatma modunu secme 7.4.5
8. Baslatma modunu ayarlama 7.4.6
9. Pozisyoneri baslatma 7.5

7.3 Parametreleri degistirmek icin konfigiirasyonu etkinlestirme

4.

8,

. Ana meniye gecmek icin *® (baslangic ekraninda) butonuna basin.

" Kullanici kolu [6] gorinene kadar cevirin
Bu durumda (Sahada- okuma) etkinlestirme konfigiirasyonu devre disi birakildiginda
gorunur.

On-site: write (Sahada: yaz) gérinene kadar @ butonuna basin ve butonu déndiriin.
Dogrulamak icin & butonuna basin.

Baslangic ekranina donmek icin @ butonunu iki saniye basili tutun.

= Konfigiirasyon etkin. Yazma korumasi simgesi i@ gorintilenemiyor.

i Not:
5 dakika icinde herhangi bir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir.
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7.4 Calshrma menisi

1. Ana meniye gecmek icin *® (baslangi¢ ekraninda) butonuna basin.
2. Cahstrma [7] gérinene kadar &) butonunu déndiriin.

3. Calishrma menisine gitmek icin & butonuna basin.

7.4.1 Tahrik Unitesi tipini ayarlama

Secilebilecek ¢ farkli parametre mevcuttur:
— Lineer tahrik Unitesi
— Déner tahrik Unitesi

—  Pim konumu ve nominal aralik icin ayri ayar seceneklerine sahip lineer tahrik Unitesi (uz-
man)

1. Cahstirma [7] menisinde Tahrik Unitesi [7.1] gérinene kadar @& butonunu déndiriin.
2. Tahrik initesi tipini ayarlamak icin @ butonunu basarak déndiirin.

3. Ayari dogrulamak icin &) butonuna basin.

7.4.2 Arnza emniyet konumu hareketini belirleme

Vana tipini ve tahrik Unitesinin hareket yonini dikkate alarak vananin emniyet konumunu ta-
nimlayin: ACIK HAVA/KAPALI HAVA sirgili anahtarini suna gore konumlandirin:

Emniyet konumu Aciklama

Anchtar ayari: ACIK HAVA Sinyal basinct vanayr agar; drnegin ariza duru-
munda kapanan vanada

Anahtar ayari: KAPALI HAVA Sinyal basinci vanayi kapatir; rnegin ariza du-
rumunda acilan vanada

Kontrol amagh: baslatma tamamlandiktan sonra, vana kapohldlglnda pozisyoner ekrani
%0" gostermelidir. Eger sorun bu degilse, sirgili anahtarin konumunu degistirin ve pozisyo-
neri yeniden baslahn.
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7.4.3 Pim konumunun belirlenmesi
Ayar secenekleri, girilen tahrik Unitesi tipine bagldir:

Lineer tahrik Unitesi icin: Pim pozisyonu [7.2] 'None' (yok), 17, 25, 35, 50, 70, 100,
200 veya 300 mm

— Déner tahrik initesi icin: Pim pozisyonu [7.3]: 90°

Lineer tahrik Unitesi (uzman) icin: Pim pozisyonu [7.4]: 10 ila 655 mm

1. Cahshrma [7] menisinde Pim pozisyonu [7.2/7.3/7.4] gorinene kadar & butonunu
déndirin.

Tahrik Unitesinin monte edilme sekline uygun pim pozisyonunu girmek icin & butonu-
nun basarak déndurin.

3. Ayari dogrulamak icin @) butonuna basin.

i Not:
NOM ve SUB baslatma modlari icin bir pim pozisyonu girilmelidir. 7.4.6 bélimiine bakin.

7.4.4 Nominal arahgin ayarlanmasi

Olasi ayar aralig, girilen pim pozisyonuna baglidir.

1. Calshrma [7] menisinde Nominal aralik [7.5/7.6/7.7] gorinene kadar & butonunu
déndirin.

2. Nominal araligi ayarlamak icin @) butonunu basarak déndiriin.

3. Ayan dogrulamak icin &) butonuna basin.

i Not:

Pim pozisyonu girilmediyse, Nominal aralik sadece Lineer tahrik initesi (uzman) tahrik Gni-
tesi tipi icin kullanilabilir.
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7.4.5 Baslatma modunun segilmesi

Baslatma sirasinda pozisyoner, sirtinme kosullarina ve kontrol vanasinin gerektirdigi sinyal ba-
sincina en uygun sekilde uyarlanir. Otomatik ayarlamanin tiri ve kapsami, segilen baslatma mo-
duna baglidir. Asagidaki baslatma modlar meveuttur:

MAX: Maksimum aralik

Pozisyoner, KAPALI konumdan karsi hareket durdurucusuna kadar kapatma elemaninin ha-
reketini/dénis acisini belirler ve bu hareketi/dénis agisini %0 ila %100 arasinda ¢alisma
araligr olarak benimser.

NOM: Nominal aralik - Tom kiresel vanalar igin baslatma modu

Kalibre edilmis senscr, tam vana hareketinin ¢ok dogru bir sekilde lgilmesini saglar. Baslat-
ma sirasinda pozisyoner, kontrol vanasinin belirtilen nominal aralikta (hareket veya agi) gar-
pisma olmadan hareket edip edemedigini kontrol eder. Bu durumda, belirtilen nominal aralik
calisma aralig olarak kabul edilir.

MAN: Manvuel olarak secilen son konumlar - Kisresel vanalar icin baslatma modu

Baslatmaya baslamadan dnce kontrol vanasini manuel olarak son konumlara getirin. Pozis-
yoner, vananin hareket ettigi iki konumdan hareket/agi farkini hesaplar ve bunu ¢alisma
araligi olarak benimser. Bu baslatma modu, yalnizca vana konumu son konumlarda farklilik
gosterdiginde ve pozisyoner heniz baslatimamissa baslahlabilir.

SUB: Yedek kalibrasyonu - Tesis ¢alisirken bir pozisyoneri degistirmek igin

Tam bir baslatma prosediiri birkag dakika sirer ve vananin bu sirede tim hareket aralig
boyunca birkac kez hareket etmesi gerekir. SUB baslatma modunda, kontrol parametreleri
tahmin edilir ve bir baslatma prosediiri tarafindan belirlenmez. Sonug olarak, yiksek dizey-
de bir dogruluk beklenemez. Tesis izin veriyorsa, farkli bir baslatma modu segilmelidir.

Yedek kalibrasyonu, proses devam ederken bir pozisyoneri degistirmek icin kullanilir. Bu
amagla, kontrol vanasi genellikle belirli bir konumda mekanik olarak veya tahrik Gnitesine
disaridan yonlendirilen bir basing sinyali vasitasiyla pnomatik olarak bloke edilir. Bloke po-
zisyonu, fesisin bu vana pozisyonu ile ¢alismaya devam etmesini saglar. Bu durum gegici
asama icin faydali oldugunda, bloke konumu emniyet konumu da olabilir.

Yedek pozisyoner zaten baslatimissa, pozisyoneri yeniden baslatmadan 6nce sifilama ger-
ceklestirin ('Calishrma' bolimine bkz).
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7.4.6 Baslatma modunun ayarlanmasi

i Not:
5 dakika icinde herhangi bir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir. Yapilandirmay:
etkinlestirme: bkz. 7.3.

MAX ve NOM baslatma modlarinin ayarlanmas::

1. Calishrma [7] menisinde Baslatma modu [7.10] gorinene kadar @& butonunu dénd-
run.

2. MAX veya NOM baslatma modunu ayarlamak icin @ butonunu basarak déndiriin.

3. Ayan dogrulamak icin @ butonuna basin.

i Not:
NOM baslatma modu igin bir pim pozisyonu girilmelidir. 7.4.3 bélimine bakin.

MAN baslatma modunun ayarlanmasi

i Not:
MAN baslatma modu, yalnizca vana konumu son konumlarda farklilik gésterdiginde ve po-
zisyoner heniz baslatimamissa baslatilabilir.

1. Cahshrma [7] menisiinde Baslatma modu [7.10] gériinene kadar & butonunu dondii-
run.

2. MAX baslatma modunu ayarlamak igin @& butonunu basarak déndirin.
3. Ayan dogrulamak icin @ butonuna basin.
4. Ayar nokiasi (acik dongii kontrolii) [7.14] gériinene kadar &) butonunu dondiiriin.

5. Vanay ilk son konuma getirmek icin & butonunu basarak déndirin. -34,0 ile
+34,0°arasinda bir deger girin.
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6. Degeri (ilk son konum) onay|qmdk icin @ butonuna basin.
7. Vana pozisyonu 1'i kabul et [7.15] gériinene kadar @ butonunu cevirin.

8. Girilen birinci vana pozisyonunu vana pozisyonu 1 olarak onaylamak igin @ butonuna
basin.

9. Ayar noktasi (acik dongii kontrolis) [7.14] gérinene kadar & butonunu dondiiriin.

10. Vanay: ikinci son konuma getirmek igin @ butonunu basarak déndiiriin. —34,0 ile
+34,0°arasinda bir deger girin.

11.Degeri (ikinci son konum) onaylamak igin @ butonuna basin.
12.Vana pozisyonu 2'yi kabul et [7.17] gériinene kadar @ butonunu cevirin.

13.Girilen ikinci vana pozisyonunu vana pozisyonu 2 olarak onaylamak icin @ butonuna
basin.

SUB baslatma modunun ayarlanmasi

i Not:
SUB baslatma modu, proses devam ederken bir pozisyoneri degistirmek icin secilebilen ye-
dek kalibrasyonudur. Bu modda, kontrol parametreleri tahmin edilir ve bir baslatma prose-
diiri tarafindan belirlenmez. Sonug olarak, yiksek diizeyde bir dogruluk beklenemez. Tesis
izin veriyorsa, farkli bir baslatma modu secilmelidir.
SUB baslatma modu, yalnizca pozisyoner heniiz baslatilmamissa baslatilabilir.

1. Mevcut vana pozisyonunu % cinsinden yazin.

2. Calstirma [7] menisinde Baslatma modu [7.10] gorinene kadar @ butonunu dénd-
ron.

3. SUB baslatma modunu ayarlamak icin & butonunu basarak déndirin.
4. Ayari dogrulamak icin & butonuna basin.

5. Pim pozisyonu [7.2/7.3/7.4] gorinene kadar @& butonunu cevirin.
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6. Tahrik Gnitesinin monte edilme sekline uygun pim pozisyonunu girmek igin & butonu-
nun basarak déndurin.

7. Ayari dogrulamak icin @ butonuna basin.

8. Nominal aralik [7.5/7.6/7.7] gorinene kadar & butonunu déndirin.

9. Tahrik Gnitesinin nominal araligi ayarlamak icin @ butonunu basarak déndiriin.
10. Ayari dogrulamak igin @ butonuna basin.

11. Meveut vana pozisyonu [7.19] gérinene kadar &) butonunu cevirin.

12.Vananin halihazirda bloke oldugu meveut vana konumunu % olarak ayarlamak icin
(bkz. adim 1) & butonunu basarak cevirin.

13.Dénme yénii [7.20] simgesi gorinine kadar & butonunu déndiriin.

14.Kolun donis yoninin vananin kapanma yonine uyacak sekilde donis yonini ayarla-
mak icin & butonunu basarak déndiriin.
Ornek:
Klape mili asagi dogru hareket ettiginde vana kapanir. Bu eylem, pozisyoner kolunun
saat yoninin tersine donmesine neden olur (ekrana bakarken).

= Ayar: Saat yoninin tersi

i Not:

SUB baslatma gerceklestirildikten sonra kontrol parametreleri degistirilebilir (Yapilandirma
[81/Kontrol parametreleri [8.4], bkz. Ek A).

7.5 Pozisyonerin baslatimasi

= Opsiyonel limit kontaklari olan pozisyonerler igin, pozisyoneri calishrmadan 6nce 7.6
boliming okuyun.

7.4 bolimine gore tim ayarlar yapildiktan sonra pozisyoner baslatma islemi baslatilabilir.
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Pozisyoner, tahrik initesi veya vana izerinde agikta kalan parcalar nedeniyle yaralanma
riski.
> Agikta kalan hareketli parcalara dokunmayin veya bunlari bloke etmeyin.

© DIKKAT

Islem, tahrik Gnitesinin veya vananin hareketiyle bozulur.

> islem devam ederken baslatma islemini gerceklestirmeyin. Once kapatma vanalarini ka-
patarak tesisi izole edin.

i Not:
Baslatma, yalnizca yapilandirma etkinlestirildikten sonra meni izerinden baslatilabilir.

1. Calishrma [7] menisinde Baslatmayi baslat [7.21] gorinene kadar @& butonunu dén-
dirin.

2. Baslatmayr baslatmak icin @ butonuna basin.
3. (OK) Tamam ile uyariyr onaylayin.
4. Baslatma sireci tamamlanana kadar bekleyin.

Baslatmadan sonra pozisyoner, Baslatmay: baslat [7.21] meni ogesinde kalir.
= Ana menilye donmek igin @ butonunu iki saniye basili tutun.

> Baslangic ekranina dénmek icin @ butonunu yine iki saniye basili tutun.

= Pozisyoner kullanilmaya hazirdir.

1% ipucu
Baslatma, baslatma tusuna (INIT) basilarak da baslatilabilir. 'Calistirma' bélimiine bkz.
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7.6 Anahtarlama noktalarinin ayarlanmasi

Sinir anahtarlarinin anahtarlama noktalar genellikle hareket/agi son konumlarinda bir sin-
ya| verilecek sekilde ayquanlr. Istege bdg";h olarak, anahtarlama noktasi hareket/ag qro||§|n-
da herhangi bir konuma da ayarlanabilir, 6rn. bir ara konum belirtilirse.

Her iki sivicleme noktasi da doner digme-
nin Ustindeki iki ayar vidasindan ayarla-
nir:

— Limit konta@i 1: ayarlama vidasi 1

—  Limit konta@ 2: ayarlama vidasi 2

Ayarlama vidalari isaretlenir: 1 ayarlama

vidasi 1 ve Il ayarlama vidasi 2.

Asagidakiler tim ayarlar icin gegerlidir:

= Sivicleme noktasini ayarlarken veya
kontrol ederken vanayi her zaman orta
pozisyondan (%50) sivicleme noktasina
getirin.

= Tim ortam kosullarinda siviglemeyi ga-
ranti etmek icin, sivicleme noktasini me-
kanik durdurmadan (ACIK/KAPALI)
yaklasik %5 6nce ayarlayin.

= Kontak fonksiyonlari:

— Alandan ¢ikarilan etiket: kontak ka-
pali

- Alana eklenen etiket: kontak dclk

Ayarlama vidasi 1
Ayarlama vidasi 2
Kilitleme vidasi
Etiket 1

Etiket 2

Yakinlik sivigleri

SO AN WN —

Sek. 7-3: Anahtarlama noktalarinin ayarlanmasi
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7.6.1 KAPAL pozisyonuna ayarlama

1.
2.

7.

Pozisyoneri calishrma (bkz bolim 7.5).

Manuel modu ('Calistirma’ bolimine bkz) kullanarak vanayr %5'e getirin (degeri ekran-
dan okuyun).

Kilitleme vidasini cevirerek acin (3).

Etiketleri, sivicleme amplifikatorinin yanit vermesine neden olacak sekilde alandan ¢ika-
na veya alana girene kadar ayarlamak icin ayar vidalarini cevirin. Kontrol amaciyla si-
vigleme voltajini dlgebilirsiniz.

Déner diigmeyi tutun ve kilitleme vidasini (3) sikin (sikma torku 1,1 £ 0,1 Nm).

Vanayi anahtarlama konumundan uzaklastirin ve cikis sinyalinin degisip degismedigini
kontrol edin.

Vanayi tekrar anahtarlama pozisyonuna alin ve anahtarlama noktasini kontrol edin.

7.6.2 ACIK pozisyonuna ayarlama

1.
2.

Pozisyoneri calishrma (bkz bolim 7.5).

Manuel modu ('Calistirma’ bolimiine bkz) kullanarak vanay: %95'e getirin (degeri ek-
randan okuyun).

Kilitleme vidasini cevirerek acin (3).

. Etiketleri, sivicleme amplifikatorinin yanit vermesine neden olacak sekilde alandan gika-

na veya alana girene kadar ayarlamak icin ayar vidalarini gevirin. Kontrol amaciyla si-
vicleme voltajini dlgebilirsiniz.

Doner digmeyi tutun ve kilitleme vidasini (3) sikin (stkma torku 1,1 £ 0,1 Nm).

Vanayi anahtarlama konumundan uzaklastirin ve cikis sinyalinin degisip degismedigini
kontrol edin.

Vanay! tekrar anahtarlama pozisyonuna alin ve anahtarlama noktasini kontrol edin.
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8 Calisma

Bu bolimde aciklanan isler, sadece bu tir gorevleri gergeklestirecek kadar nitelige sahip per-
sonel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle 6limcil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda pozisyoner izerinde calismak icin EN 60079-
14'e (VDE 0165, Bolim 1) uyun.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlardaki calismalar yalnizca 6zel egitim veya talimatlar-
dan gecmis veya tehlikeli alanlarda patlamaya karst korumali cihazlar izerinde calisma
yetkisine sahip personel tarafindan gerceklestirilmelidir.

Vana izerindeki hareketli parcalardan dolay: olusan carpma tehlikesi.

= Kontrol vanasi calisirken hareket halindeki herhangi bir vana parcasina dokunmayin.

= Pozisyoner iizerinde herhangi bir montaj veya kurulum ¢alismasi yapmadan once, besle-
me havasini ve kontrol sinyalini kesip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi birakin.

= Yoke baglantsi icine cisimler sokmak suretiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin hareketi-
ne engel olmayin.

8.1 Ekranin okuma ydninin degistirilmesi

Ekranin okuma yoni, herhangi bir zamanda montaj durumuna (180° déndiriimis) uyarla-
nabilir.

1. Ana meniiye gecmek icin *® (baslangic ekraninda) butonuna basin.
2. Okuma yéniinii degistir [5] simgesi goriniine kadar &) butonunu dondiiriin.

3. Okuma yonini degistirmek icin & butonuna basin.
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8.2 HART® iletisimi
HART® iletisimi icin kosullar:

= Pozisyonere en az 3,6 mA besleyin.
= FSK modemi, mevcut dongiiye paralel bir sekilde baglayin.

Spesifikasyon 1.2'ye uygun bir DTM dosyasi (Device Type Manager) iletisim icin kullanilabilir.
Bu da cihazin rnegdin PACTware kullanici arayiizi ile calistirilmasina izin verir. Pozisyonerin
tim parametrelerine DTM ve kullanici arayiizi Uzerinden erisilebilir.

= Baslatma igin, 6nce 'Baslatma ve konfigirasyon' boliminde aciklandig sekilde ilerleyin.

i Not:
Pozisyonerde uzun bir hesaplama siresi gerektiren veya pozisyonerin gegici bellegine biyik
miktarda veri kaydedilmesine neden olan karmasik islevler baslatilirsa, DTM dosyasi tarafin-
dan "busy" (mesgul) uyarisi verilir. Bu uyari bir hata mesaji degildir ve basitce onaylanabi-
lir.

HART® iletisiminin kilitlenmesi

HART® iletisimi icin yazma erisimi kilitlenebilir. Bu fonksiyon, pozisyonerde yerel olarak et-
kinlestirilebilir veya devre disi birakilabilir (Yapilandirma [8]/HART iletisimi [8.3]/Kilitli
[8.3.1]) (ayar secenekleri: Evet/Hayir, varsayilan ayar: Hayir, Ek A'daki parametre listesine
bakin).

Saha isletmesini kilileme

HART® iletisimi ile sahada ¢alistirma kilitlenebilir. Bu kilileme fonksiyonu yalnizca HART® ile-
tisimi izerinden devre disi birakilabilir. Varsayilan olarak sahada ¢alisma etkindir.

i Not:
TROVIS-VIEW iizerinden erisim, HART® iletisimi iizerinden sahada calismanin kilittenmesi
yoluyla da kilitlenir.
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8.2.1 Dinamik HART® degiskenleri

HART® spesifikasyonu, bir deger ve bir mihendislik biriminden olusan dért dinamik degiske-
ni tanimlar. Bu degiskenler gerektigi gibi cihaz parametrelerine atanabilir. Evrensel HART®
komutu 3, dinamik degiskenleri cihazdan okur. Bu, Ureticiye dzel parametrelerin evrensel bir
komut kullanilarak da aktarilmasina olanak tanir.

TROVIS 3730-3 Pozisyonerde, dinamik degiskenler Yapilandirma klasorinde (> HART iletisi-
mi) asagidaki gibi atanabilir:

Tablo 8-1: Dinamik HART® degiskenleri atamasi

Degisken Birim, agiklama
Giristeki ayar noktasi %
Vana pozisyonu %
Hata sinyali %

Mevcut durum aktif/aktif deQi|
Mevcut durum aktif/ aktif degil !
Mevcut durum aktif/aktif degil !

Durum mesaijlari

Secenek A: ikili giris

Segenek B: ikili giris

Toplam vana hareketi Mevcut toplam vana hareketi

PST sonucu

Gerceklestirilmedi/basarili /teste 6zel hata mesaii

FST sonucu

Gerceklestirilmedi/basarili /teste 6zel hata mesaii

Ayrik vana pozisyonu

Pozisyoner baslatilmad, Kapali, Acik, Ara konum

Mevcut sicaklik

Mevcut sicakligin dlcilen degeri

1) Parametre degerlendirmesi, pozisyonerde kullanilan istege bagli ekipmana baglidir

EB 8484-3 TR
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8.3 Calisma modunu degistirme

Baslatma islemi basaril bir sekilde tamamlandiktan sonra, pozisyoner otomatik moda geger
(OTOMATIK). Otomatik moddan manuel moda (MAN) gegis sorunsuzdur.

1. Ana meniyi degistirmek icin & butonuna basin (baslangic ekraninda) (Hedef mod
menUsy goruntilenir)

2. @ yeniden basin. Hedef modu ayarlamak igin cevirin (AUTO/SAFE/MAN).

3. Dogrulamak igin & butonuna basin.

8.4 Baslangi¢ noktasi (zero) kalibrasyonunun yapilmasi

Vanadaki hareketli parcalar nedeniyle kisisel yaralanma riski.

= Baslangic noktasi kalibrasyonu sirasinda, vana yokesine elinizi ya da parmaklarinizi
sokmayin ve hareketli vana parcalarina dokunmayin.

= Tahrik initesi milini bloke etmeyin.

Vananin kapali konumunda tutarsizlik olmast durumunda, 6rn. yumusak contali klapelerle
bdslanglg noktasini (sifiri) yeniden kalibre etmek gerekebi|ir. Baslanglg noktasi (zero) kalib-
rasyonu sirasinda vana bir kez kapali konuma hareket eder.

Pozisyoner, tahrik Gnitesi veya vana izerinde acikta kalan parcalar nedeniyle yaralanma
riski.
= Acikta kalan hareketli parcalara dokunmayin veya bunlari bloke etmeyin.

O DIKKAT

Islem, tahrik Gnitesinin veya vananin hareketiyle bozulur.

> slem devam ederken baslangic noktasi (zero) kalibrasyonu islemini gerceklestirmeyin.
Once kapatma vanalarini kapatarak fesisi izole edin.
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i Not:
%5'ten fazla sifir noktasi kaymasi varsa baslangic noktasi (zero) kalibrasyonu mimkiin de-
gildir.

1. Cahstrma [7] menusinde Baslangi¢ noktasi (zero) kalibrasyonunu baslat [7.22] gori-
nene kadar @ butonunu déndirin.

2. Baslangic noktasi (zero) kalibrasyonunu baslatmak icin @) butonuna basin.
3. (OK) Tamam ile uyariyr onaylayin.
4. Baslangig noktasi (zero) kalibrasyonu tamamlanana kadar bekleyin.

Baslangig noktas (zero) kalibrasyonundan sonra pozisyoner, Baslangig noktasi (zero) ka-
librasyonunu baslat [7.22] meni 6gesinde kalir.

= Ana meniye donmek icin @ butonunu iki saniye basili tutun.

= Baslangic ekranina donmek icin @ butonunu yine iki saniye basili tutun.

8.5 Pozisyonerin sifilanmasi

© DIKKAT

Islem, tahrik Gnitesi milinin hareketiyle bozulur. )

> slem devam ederken pozisyoneri sifirlamayin. Once kapatma vanalarini kapatarak tesisi
izole edin.

Sifirlama, pozisyonerin varsayilan ayarlara sifilanmasini saglar. TROVIS 3730-3 Pozisyone-
rinde Table 8-2'deki sifirlama secenekleri vardir:

1. Fonksiyonlari sifirla [11] gorinene kadar (ana menii icinde) & butonunu cevirin.
2. Meniiye gitmek icin @) butonuna basin.
3. Sifirlama fonksiyonunu segmek icin & butonunu déndirin.

4. Sifirlama fonksiyonunu gerceklestirmek icin @ butonunu basin.
5. (OK) Tamam ile uyariyi onaylayin.
6

. Sifirlama fonksiyonu tamamlanana kadar bekleyin.
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Tablo 8-2: Sifirlama fonksiyonu

Sifirlama fonksiyonu

Aciklama

Ornek

Reset diagnosis

Grafikler ve histogramlar dahil tim
tani fonksiyonlarini sifirlar.

Gegmisteki calisma saatlerinin
tanilama analizleri artik gecerli

degildir.

Reset (standard)

Pozisyoneri teslimat sirasindaki
durumuna sifirlar. Tahrik Gnitesine
ve vanaya 6zel ayarlar degismeden
kalir. Diyagnostik konfigirasyon
ayarlari sifirlanir.

Baglanh durumu degisir. Vana
onarilmis veya degistirilmistir.
Pozisyoner tanilama verileri artik
gecerli degildir. Pozisyoner tekrar
baslatilmalidir.

Reset (advanced)

Tum parametreler, teslimat sirasinda
ayarlanan varsayilan degerlerine
sifirlanacakhr.

Pozisyoner, baska bir tahrik Unitesi/
vana Uzerine monte edilmistir.

Yeniden baslatma

Pozisyoner kapatilir ve yeniden
baslatilir.

Bir arizadan sonra vananin tekrar
cc||5hr||mc15|

Reset initialization

Calishrma ayarlari iin tim
parametreler sifirlanir. Sonrasinda
pozisyoner tekrar baslatilmalidir.

Baslangi¢ ayarlarinda degisiklik
yapilmasi gereklidir.
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9 Anzalar

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

o6limciil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda
pozisyoner iizerinde calismak icin EN
60079-14'e (VDE 0165, Bolim 1) uyun.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlardaki
calismalar ya/nlzca Szel egitim veya tali-
matlardan gegmis veya tehlikeli alanlar-
da patlamaya karsi korumali cihazlar
iizerinde calisma yetkisine sahip perso-
nel tarafindan gerceklestirilmelidlir.

Aniza giderme modiliniin kullanilmasi ne-

deniyle pnématik tahrik Gnitesinde patlama

riski.

Pozisyoner iizerinde calismadan énce, tahrik

Unitesi ya da diger herhangi bir vana akse-

suart:

> llgili tim tesis bélimlerinin ve tahrik ini-
tesinin basincini disiriin. Depolanmis
enerjinin serbest kalmasini saglayn.

Hareketli tahrik initesi ve klape mili kay-

nakl ezilme tehlikesi.

= Pozisyonere hava beslemesi bagliyken
yoke baglantisi icine elinizi veya par-
maklarinizi sokmayin.

=> Pozisyoner Uzerinde calismadan énce,
pnématik hava beslemesini kesin ya da
kilitleyin.

Anzalar

= Yoke baglantsi icine cisimler sokmak su-
retiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin
hareketine engel olmayin.

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili gu-

venligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde
kullanilmasi amaclanan kendinden emni-
yetli cihazlari, onaylanmis kendinden
emniyetli giris baglantili initelere bagla-
yln.

= Onaylanmamis kendinden givenli giris
baglantil Gnitelere baglanmis kendinden
guvenli cihazlari tekrar calistirmayin.

= Kendinden giivenli elektrikli ekipmani (U
veya U0, | veya 10, P; veya PO, C; veya
CO ve L; veya LO) birbirine baglarken, EC
tip inceleme sertifikalarinda belirtilen izin
verilen maksimum elektrik degerlerini as-
mayin.

Pnomatik tahrik nitesi havalandirma

yaparken ani yiiksek ses.

= Vananin yakininda calisirken isitme koru-
masi kullanin.

Arizalar, durum siniflandirmasi icin bir sim-
ge (bkz. Table 9-1) ve bir hata kimligi ile bir-
likte hata mesaijlar ile ekranda gosterilir.
Table 9-2 olasi hata mesajlarini ve dnerilen
eylemleri listelemektedir.
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Arizalar

i Not:

Tabloda listelenmeyen arizalar icin SAMSON’un Satis Sonrasi Servisi ile iletisime gegin. Ha-
ta mesajlarinin durum siniflandirmasi SAMSON'in TROVIS-VIEW yaziliminda degistirilebilir.

Tablo 9-1: Durum siniflandirmasi simgeleri

Simge

Anlami

Ariza

Fonksiyon kontroli

Spesifikasyon disi

Bakim talep edildi

El[6 ||

Mesaj yok

EB 8484-3 TR



Tablo 9-2: Sorun Giderme

Anzalar

k?n(:ﬁt;;i :::n Mesaqj Onerilen eylem/aciklama
1 @ Baslangig: strok mesafesine = Pozisyoner baglantisini, pim
ulasilamadi) pozisyonunu ve besleme basincini
kontrol edin.

2 Baslangig: Strok ¢ok kiigik = Pozisyoner baglantisini, pim
pozisyonunu ve besleme basincini
kontrol edin.

3 Baslangig: hareket yok = Pozisyoner montaijini, pim konumunu ve
besleme havasini kontrol edin. Montaj
parcalarinin borularini ve
yapilandirmasini kontrol edin.
Pozisyoneri emniyet konumunun disina
cikarin.

21 @, Baslangig: pim konumu = Pim pozisyonunu kontrol edin.

26 @ Sifir algilama siresi doldu = Baslangic noktasi kalibrasyonu ok
zaman aldi. Besleme basinci ve
pozisyoner baglantisini kontrol edin.

27 & Pozisyoner baslatlmadi = Baslatma islemi gergeklestirin.

29 Ariza emniyeti konumu modu Hata yoksa galisma modunu degistirin.

32 @ Baslangig: harici olarak iptal > Gig kaynagini ve elektrik sinyalini

edildi kontrol edin.

36 @ Baslangig noktasi kaymasi ok > Onceeki baslangic noktasi farki cok

biyik biyik. Besleme basincini ve pozisyoner
baglantisini kontrol edin.

50 PST: baslama kriterleri = Pozisyoner konfigiirasyonunu kontrol

sog|onn§1|yor edin.y e

51 @ PST: iptal kriterleri saglaniyor = Pozisyoner konfigirasyonu. Vanay ve
pozisyoner baglantisini kontrol edin.

56 FST: baslama kriterleri = Pozisyoner konfigiirasyonunu kontrol

sog|on:1|yor edin.y e

57 @ FST: iptal kriterleri saglantyor = Pozisyoner konfigirasyonu. Vanay ve
pozisyoner baglantisini kontrol edin.

144 & Cihaz icindeki sicaklik min. = Ortam sicakhigini kontrol edin.

sinirin altinda

145 & Cihaz igindeki sicaklik maks. = Ortam sicakhigini kontrol edin.

sinirin Ustinde

EB 8484-3 TR
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Arizalar

kli.lnc:lit%i :::‘ Mesaj Onerilen eylem/aciklama
146 W Test devam ediyor Pozisyoner test modundadir (6rn. baslatma
islemi, adim yanit testi vb.).
> Test tamamlanana kadar bekleyin veya
testi iptal edin.

148 IP kapatma 2> Gig kaynagini ve elektrik sinyalini

kontrol edin.

149 @ Gerilim distklogu > Gl kaynagini ve elektrik sinyalini
kontrol edin.

150 alisma modu AUTO degil Pozisyoner, AUTO modu disinda bir

cols o <;o||§h):'mq modunda. Bir hq?o yok.

153 ﬁ Akim ¢ok disuk > G kaynagini ve elektrik sinyalini
kontrol edin.

154 & Akim ¢ok yuksek 2 Gl kaynagini ve elektrik sinyalini
kontrol edin.

155 @ Dinamik stres faktori asildi > Yedek pargayr yakinda siparis etmenizi
oneririz.

156 @ Toplam vana hareketi siniri asildi | = Kontrol vanasinin diizgiin ¢alishgindan
emin olmak icin vanay: kontrol edin.

157 @ Cebri havalandirma fonksiyonu | & Voltaj beslemesini kontrol edin. Cebri
havalandirmanin neden tetiklendigini
arashirin.

160 ikili giris secenegi A akiif = Okuma, opsiyonel ek fonksiyon
konfigiirasyonu ile uyumlu.

161 ikili giris secenegi B aktif = Okuma, opsiyonel ek fonksiyon
konfigiirasyonu ile uyumlu.

162 @ Secenek kombinasyonlari gecerli | & Gerekirse secenegi kaldirin ya da

degil degistirin.

194 @ Ayar noktasi sapmasi = Pozisyoner baglantisini ve besleme
basincini kontrol edin.

195 @ Alt son konum kaydi = Sit ve klapeyi kontrol edin.

196 @ Ust son konum kayd = Sit ve klapeyi kontrol edin.

198 @ AMR sinyali aralik disinda = Pozisyoner baglantisini kontrol edin.
Harici bir ariza ya da donanim hatasi
olabilir.

201 @ Cebri havalandirma fonksiyonu | & Dogru anahtar pozisyonunu ayarlayin.

icin anahtar pozisyonu dogru
degil

9-4
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Anzalar

kli-ln:Iti%i E::n Mesqj Onerilen eylem/agiklama

211 @ Acil durum modu aktif = Hareket 6lcimini kontrol edin.

215 @, Giuinlik kaydi durduruldu 2 Kisaca, veri hacmi islemek icin cok
fazla.

221 @ Harici pozisyon sensori hatasi = Sensori ve sensor kablosunu olasi
arizalar icin kontrol edin.

222 @ Calisma arahig kapali konumda | = Pozisyoner baglantisini ve vanay: kontrol
edin. Calisma aralig kaymis ya da son
konuma yakin olabilir.

223 @, Maksimum ACIK konumda = Pozisyoner baglantisini ve vanay: kontrol

galisma arahig: edin. Calisma araligi kaymis ya da son
konuma yakin olabilir.

224 4@, Degisen ¢alisma araligi: calisma | & Pozisyoner baglantisini ve vanayi kontrol
arahg: minimum ACIK konuma edin. Calisma araligi kaymis olabilir.
dogru kayiyor

225 @ Degisen ¢alisma araligi: calisma | & Pozisyoner baglantisini ve vanayi kontrol
araligi maksimum ACIK konuma edin. Calisma araligi kaymis olabilir.
dogru kayiyor

226 @, Sinirh galisma araligi: alt aralik | 2 Besleme basincini, pozisyoner
baglantisini ve vanay kontrol edin.
Sizinh ya da blokaj olabilir.

227 @ Sinirl galisma araligi: Ust aralik = Besleme basincini, pozisyoner
baglantisini ve vanay: kontrol edin.
Sizint ya da blokaj olabilir.

2641 @, Baslangic: iptal edilmis (kontrol = Pozisyoner baglantisini, pim

dogrulugu) pozisyonunu ve besleme havasini kontrol
edin. Pozisyoneri yeniden calistirin.
Mimkinse bir vida kelepgesi kullanin.
2644 @ Baslangig: disik kontrol = Pozisyoner baglantisini, pim
dogrulugu pozisyonunu ve besleme havasini kontrol
edin. Pozisyoneri yeniden calishrin.
Mimkiinse bir vida kelepgesi kullanin.
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Arizalar

kli.ln‘:lti(:";i ::; Mesaj Onerilen eylem/aciklama

2643 @ Ba§|cmg|<;: act sinirlamasi = Pozisyoner bo§|anhsml, kolu ve pim
pozisyonunu kontrol edin.

2645 @ Baslangig: zaman asimi = Pozisyoner montajini, pim konumunu ve
besleme havasini kontrol edin. Montaj
pargalarinin borularini ve
yapilandirmasini kontrol edin.

Diger sorun giderme islemleri

Arizanin tanimi

Tedbirler

Ekranda 6lciilen deger yok

>
>

Elektrik baglantsini ve giic kaynagni kontrol edin.

Ortam sicakhigini kontrol edin (ekranin ¢alisma

arahigi 30 ile +65 °C arasindadir).

Tahrik Unitesi cok yavas hareket ediyor

v ¥

Besleme basincini kontrol edin.
Filtre icin dogru ayar (gegis siresi).

Borularin ve vida baglantilarinin enine kesitini
kontrol edin.

Montaj pargalarinin yapilandirmasini kontrol edin.

Tahrik Unitesi yanlis yonde hareket ediyor.

Karakteristik ayari kontrol edin.
Boru baglantisini kontrol edin.

Montaj pargalarinin yapilandirmasini kontrol edin.

Pozisyonerden hava kagiyor.

Contalari kontrol edin.

Sinir anahtari dizgin ¢alismiyor

B0 AR 2 2 AR

Montaj ve kablolari kontrol edin.

Sinyal tellerinin polaritesini kontrol edin.

9.1 Acil durum eylemi

Hava beslemesinin ya da elektrik sinyalinin kesilmesi Gzerine, pozisyoner, tahrik nitesinin
havasini tahliye ederek vananin tahrik Gnitesi tarafindan belirlenen emniyet konumuna hare-
ket etmesine neden olur. Tesiste acil durum eylemlerinin gerceklestirilmesinden tesis operator-

leri sorumludur.

1F lpucu

Vana arizasi durumunda acil eylem, ilgili vana belgelerinde aciklanmistr.

9-6
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10 Bakim

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

olimcil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda
pozisyoner izerinde calismak icin EN
60079-14'e (VDE 0165, Bolim 1) uyun.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlardaki
calismalar yalnizca 6zel egitim veya tali-
matlardan gegmis veya tehlikeli alanlar-
da patlamaya karsi korumali cihazlar
lizerinde calisma yetkisine sahip perso-
nel tarafindan gerceklestirilmelidir.

Hareketli tahrik initesi ve klape mili kay-

nakl ezilme tehlikesi.

= Pozisyonere hava beslemesi bagliyken
yoke baglantsi icine elinizi veya par-
maklarinizi sokmayin.

=> Pozisyoner izerinde ¢alismadan &nce,
pnématik hava beslemesini kesin ya da
kilitleyin.

= Yoke baglantisi icine cisimler sokmak su-
retiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin
hareketine engel olmayin.

Bakim

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili gii-

venligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde
kullanilmasi amaclanan kendinden emni-
yet/i cihazlari, onaylanml; kendinden
emniyetli giris baglantli Gnitelere bagla-
yin.

= Onaylanmamis kendinden givenli giris
baglantili Gnitelere baglanmis kendinden
giivenli cihazlari tekrar calishirmayin.

= Kendinden givenli elektrikli ekipmani (U,
veya UO, [, veya 10, P. veya PO, C; veya
CO ve L; veya LO) birbirine baglarken, EC
tip inceleme sertifikalarinda belirtilen izin
verilen maksimum elektrik degerlerini as-
mayin.

Pnomatik tahrik Gnitesi havalandirma

yaparken ani yiiksek ses.

= Vananin yaklnlnda calisirken isitme koru-
masi kullanin.

Pozisyoner, fabrikadan ¢ikmadan dnce
SAMSON ftarafindan kontrol edilmistir.

— SAMSON!'un Satis Sonrasi Servisinden
izin alinmadan bu talimatlarda
agiklanmayan bakim veya onarim
cahsmalari yapilirsa Grin garantisi
gecersiz hale gelir.

- Yalnizca Grinin asil 6zelliklerine uygun
sekilde SAMSON tarafindan Uretilmis
orijinal yedek pargalari kullanin.

EB 8484-3 TR
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Bakim

10.1 Kapak penceresinin temiz-
lenmesi

Pencere, Makrolon®'dan yapilmistir ve asin-

dirici temizlik maddeleri veya solvent iceren

maddelerle temizlendiginde zarar gorir. Ha-
sardan kacinmak icin:

= Pencereyi ovarak kurulamayin.

= Klor veya alkol iceren temizlik maddeleri
veya asindirici temizlik maddeleri kullan-
mayin.

= Temizlik icin asindirici olmayan yumusak
bir bez kullanin.

Tablo 10-1: Onerilen denetim ve test

10.2 Yazilim gincellemeleri

Bir donanim yazilimi giincellemesi istemek
icin yerel SAMSON mihendislik ve sahs
ofisinizle veya yan kurulusunuzla (P> www.
samsongroup.com > SAMSON Hakkinda >
Sats ofisleri) iletisime gegin.

Gerekli 6zellikler

Yazilim giincellemesi talep ederken litfen
asagidaki detaylari da belirtin:

- Tip

- Seri No

— Konfigirasyon ID

- Mevcut Grin yazilimi versiyonu

- Gerekli Grin yazilimi versiyonu

Denetim ve test

Negatif bir sonu¢ olmasi halinde yapilacaklar

Pozisyoner Uzerindeki isaret, etiket ve isim
etiketlerini okunabilirlik ve eksiksizlik yoninden
kontrol edin.

isim levhalari veya etiketleri hasar grmisse,
eksikse ya da yenilenemiyorsa, SAMSON ile

iletisime geginiz.

Kir kapli ve okunmayan yazilar temizleyin.

Siki bir sekilde monte edilmesi icin pozisyoneri
kontrol edin.

Gevsek montaj vidalarini sikin.

Pnomatik baglantilart kontrol edin.

Vidali baglant pargalarinin gevsek erkek uglu
konnektorlerini sikin.

Sizinh yapan hava borularini veya hortumlari
yenileyin.

Gii¢ besleme kablolarini kontrol edin.

GeV§ek kalO rokor|c1r|n| 5|k|n.

Bikilu kablolarin terminallere itildiginden emin
olun ve terminallerdeki gevsek vidalari sikin.

Hasar goren hatlar degistirin.

Ekrandaki hata mesaijlarini kontrol edin (@, W,

& ve @simgebri ile gosterilen).

Ariza giderme (bkz 'Arizalar' bslima).

10-2
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Bakim

10.3 Pozisyonerin periyodik
denetimi ve testi

Minimum Tablo 10-1'e gore denetim ve test
oneririz.
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11 Devreden ¢ikarma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

olimcil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda
pozisyoner izerinde calismak icin EN
60079-14'e (VDE 0165, Bolim 1) uyun.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlardaki
calismalar yalnizca 6zel egitim veya tali-
matlardan gegmis veya tehlikeli alanlar-
da patlamaya karsi korumali cihazlar
lizerinde calisma yetkisine sahip perso-
nel tarafindan gerceklestirilmelidir.

Pnématik tahrik Gnitesi havalandirma ya-

parken ani yiiksek ses.

= Vananin yakininda ¢alisirken isitme koru-
masi kullanin.

O DIKKAT

Kapali dongii kontrolii kesintiye ugrahlarak

siirec bozulur.

= Proses devam ederken ve sadece kapat-
ma vanalarini kapatarak tesisi izole ettik-
ten sonra pozisyoneri monte etmeyin ve-
ya bakimini yapmayin.

Devreden cikarma

Pozisyoneri devreden ¢ikarmak icin asagida-
ki islemleri yapin:

1. Hava beslemesi ve sinyal basinci baglan-
tsini kesip kilitleyin.

2. Pozisyonerin kapagini agin ve kontrol
sinyali kablolarini ayirin.

EB 8484-3 TR
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12 Kurulumu kaldirma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

olimcil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda
pozisyoner izerinde calismak icin EN
60079-14'e (VDE 0165, Bolim 1) uyun.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlardaki
calismalar yalnizca 6zel egitim veya tali-
matlardan gegmis veya tehlikeli alanlar-
da patlamaya karsi korumali cihazlar
lizerinde calisma yetkisine sahip perso-
nel tarafindan gerceklestirilmelidir.

1. Pozisyoneri devre disi birakin ('Devre di-
st birakma' bolimine bakin).

2. Kontrol sinyali kablolarini pozisyonrden
ayirin.

3. Besleme havasi ve sinyal basinci icin hat-
lart ayirin (baglant blogu kullanilan
dogrudan baglanti igin gerekli degildir).

4. Pozisyoneri gtkarmak icin, pozisyoner
izerindeki iki sabitleme vidasini gevse-
tin.

Kurulumu kaldirma

EB 8484-3 TR
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13 Onarimlar

Arizali bir pozisyoner onarilmali veya degis-
tirilmelidir.

© DIKKAT

Yanlis bakim veya onarim calismalari ne-
deniyle pozisyonerin hasar goérme riski.

= Kendi basiniza onarim calismasi yapma-

yin.
= Onarim isleri icin SAMSON'un Satis

Sonrasi Servisi ile iletisime gecin.

13.1 Patlama korumali
cihazlarin bakimi

Cihazin patlamaya karsi korumasinin temel
aldigr bir parcasina bakim yapilmas: gere-
kirse, yetkili bir denetci bu parcayr patiama-
dan koruma gerekliliklerine gore degerlendi-
rene, bir muayene sertifikasi verene veya ci-
haza uygunluk isareti verene kadar cihaz
tekrar calistirilmamalidir. Uretici, cihazi tek-
rar calishrmadan dnce rutin bir test yapar ve
bu rutin testin gegildigi cihaza ilistirilen bir
uygunluk isareti ile belgelenirse, kalifiye bir
denetci tarafindan muayene yapilmasi ge-
rekli olmaz. Patlamaya karsi korumali bile-
senleri yalnizca Uretici tarafindan rutin ola-
rak test edilen orijinal bilesenlerle degistirin.

Daha 6nce tehlikeli alanlar disinda calistiril-
mis olan ve gelecekte tehlikeli alanlarda kul-

Onarimlar

lanilmasi amaglanan cihazlar, bakim yapi-
lan cihazlarda yer alan givenlik gereksinim-
lerine uygun olmalidir. Tehlikeli alanlarda
calishrmadan 6nce, patlamaya karst koru-
mali cihazlarin bakimina yonelik teknik 6zel-
liklere gore cihazlar test edin.

13.2 Cihazlarin SAMSON'a iade
edilmesi

Kusurlu pozisyonerler onarim igin SAM-
SON'a iade edilebilir.

Cihazlarin SAMSON'a iadesi icin asagidaki

adimlari izleyin:

1. Pozisyoneri devre disi birakin ('Devre di-
si birakma' bdlimine bakin).

2. Pozisyoneri cikarin ('Cikarma' bolimine

bakin).

. Web sitemizin Urinlerin iadesi
sayfasinda agiklandigr sekilde ilerleyin
» www.samsongroup.com > Bakim &
Destek > Satis sonrasi Hizmeti >
Urinlerin iadesi

EB 8484-3 TR
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14 Hurdaya ayirma

Elektrikli ve elektronik ekipman
Ureticisi olarak, ahk elekirikli
ekipman (stiftung ear) icin Alman
ulusal sicilinde kayitlyiz,

WEEE sicil no.: DE 62194439

> Yere|, ulusal ve uluslararasi atik mevzuat-
larina uyun.

= Bilesenleri, yaglari ve tehlikeli maddeleri
diger ev atiklariniz ile birlikte hurdaya
ayirmayin.

1% Ipucu
Talep izerine, irini sokmek ve geri donis-

tiirmek icin bir servis saglayici gérevlendire-
biliriz.

Hurdaya ayirma

EB 8484-3 TR
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15 Sertifikalar

Asagidaki sertifikalar sonraki sayfalara ek-
lenmistir:

TROVIS 3730-3 igin AB Uygunluk Beya-

ni

TROVIS 3730-3-110, -510, -810 igin
AB Uygunluk Beyani

TROVIS 3730-3-850 icin AB Uygunluk
Beyani

TROVIS 3730-3 icin TR CU Sertifikasi

TROVIS 3730-3 icin TR CU 020/2011
uyarinca Beyan

TROVIS 3730-3 igin UKCA Uygunluk Be-

yani

TROVIS 3730-3-118, -518 icin UKCA
Uygunluk Beyani

TROVIS 3730-3-858 icin UKCA Uygun-

luk Beyani

TROVIS 3730-3-110, -510, -810, igin
AB tipi denetim sertifikasi

TROVIS 3730-3-850 Uygunluk Beyani
FM onaylari

Sertifikalar

Gosterilen sertifikalar, bu belgenin
yayinlandigi tarihte giinceldi. En giincel
sertifikalar web sitemizde bulunabilir:
» www.samsongroup.com > Uriinler &
Uygulamalar > Uriin Secici > Vana
aksesuarlari > TROVIS 3730-3

TROVIS 3730-1-111, -511, -811, -851 icin
IECEx sertifikasi

TROVIS 3730-3-113 icin TR-CU Ex sertifi-
kasi

TROVIS 3730-1-118, -518 icin UKEX Sertifikas!
TROVIS 3730-1-858 icin UKEX Sertifikasi

EB 8484-3 TR
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EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

- EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-21
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

U /(ZC( o (V(u/fs'u

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schafer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale
Development Valve Attachments and Measurement Technologies

ce_trovis-3730-3-_de_en _fra_rev08.pdf
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7

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-110..., -510..., -810...

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung BVS 18 ATEX E 044 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination BVS 18 ATEX E 044 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons BVS 18 ATEX E 044 X émis par:

DEKRA EXAM GmbH
DinnendahlstralRe 9
D-44809 Bochum
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0158

— wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2012+A11:2013, EN 60079-11:2012,
EN 60079-15:2010, EN 60079-31:2014

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 2014/34/EU

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-22
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

pdf

Ll /?C( fv. CJ&/&U

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schéfer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale

ce_trovis-3730-3-110-510-810-_de_en_fra_rev08.

Development Valve Attachments and Measurement Technologies
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EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-850...

entsprechend der EU-Baumusterprifbescheingung BVS 18 ATEX E 045 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination BVS 18 ATEX E 045 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons BVS 18 ATEX E 045 émis par:
DEKRA EXAM GmbH
Dinnendahlstrale 9
D-44809 Bochum
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0158
— wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
Explosion Protection 2014/34/EU EN 60079-0:2012+A11:2013, EN 60079-15:2010
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlllerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-22
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

el PRI

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schafer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale

ce_trovis-3730-3-850-_de_en_fra_rev08.pdf

Development Valve Attachments and Measurement Technologies
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EBPA3MIICKII S3KOHOMUWYECKHIA COI03
[ H [ JEKJAPAITMS O COOTBETCTBUA

3agsuTens, OOMIECTBO ¢ OrpaHUYeHHOI oTBeTCTBeHHOCTRIO "CAMCOH KOHTPOJIC".
OCHOBHO# T0CY/IapCTBEHHBIH PErUCTPALMOHHBI Homep: 1037700041026, MecTo HaxoxIeHHs M a,
MecTa OCyWIeCTBIeHHA JearenbHocTH: 109544, ropon Mocksa, OynbBap DHTY3MACTOB, H0M 2. 3Tak 5

komuara 11. Poccuiickas ®enmepauus. Tenedon: +7 (495) 777-4545. ampec 5neKTPOHHO _MOYTHL
samson(@samson.ru.

B Jinne [enepanbroro anpekropa Kpemvinamxarnosa Aspera Munpucosnya, 1eHCTBYIONIErO HA OCHOBAHUK
YcraBa.

3a5IBJISIET, 4T0 [103HIMOHepEI SIeKTPOMHeRMAaTHIeCKHe ¢ MapkupoBkoid SAMSON tunos TROVIS 3730-1
TROVIS 3730-3.

HUsrorosuteas "SAMSON AG Mess- und Regeltechnik".
MecTo HaXOMIEHMS W aJpec MecTa OCYIISCTBIICHHS JESTENLHOCTH [0 H3COTOBJIEHHIO MPOIYKIHH:
Weismullerstrasse 3. 60314 Frankfurt am Main. ®eneparusnas Pecny6nuka Cepmanus.

[pomykuus wusrotoBmena B coorBercTBuu ¢ 2014/30/EU_"Electromagnetic compatibility directive"
2014/30/EU "IupeKTHBA [0 3IeKTPOMArHHTHON COBMECTHMOCTH").

Kon TH B3I EASC: 9032 89 000 0.

CepuifHbIif BBITYCK.

COOTBETCTBYET TP TP_TC 020/2011 "DneKTpoMArHHTHAS COBMECTHMOCTb _TEXHHYECKUX
cpencTs".

Jlexapauus 0 COOTBETCTBHH MPHHATA HA OCHOBAHHH JKCIUIYaTAUMOHHON A0KYMEHTALMH (HHCTPYKIIHK
o MoHTaxy ¥ _skcniyarauuum EB  8484-1 RU): mnportokoma wcmerranmit Ne 10-08-2020 ot
04.08.2020. sbinanHoro McmbitatesnsHoil naboparopueil OOLecTBAa ¢ OpAHMYEHHOH OTBETCTBEHHOCTHIO
"

"UcnpiTaTe bHBIH HeRTp".
CxeMa JIeK/1apHpOBAHUS COOTBETCTBHA: 1.

JonoaHuTeNbHAS dor usa pasmensl 5 u 7 T'OCT 30804.3.2-2013 (IEC 61000-3-2:2009)
"COBMECTHMOCTD TEXHUYECKNX CPEACTB 3JICKTPOMArHUTHAS. OMuccus TapMOHHUYECKHUX COCTABIAIOUINX TOKA
TeXHHYECKMMH CDEICTBAMU ¢ MOTpebniemMbiM TokoM He Gomee 16 A (B onHoit dase). HopMmel 1 meTomb
ucnpitanuit", pasnen 5 T'OCT 30804.3.3-2013 (IEC 61000-3-3:2008) "COBMECTHMOCTE TEXHMHECKHX
CPEACTB dNIeKTpOMarHuTHas. OrpaHiyeHne H3MeHeHHH HaMps/KeHns, KoneOaHnii HanpsokeHus U hirkepa B
HU3KOBOJIBTHBIX _CHCTEMAX 3/IEKTPOCHaOkeHus 0Oliero HasHadeHWs. TeXHWYECKHe CpEICTBA _C
norpebnsembiv_Tokom He Gosee 16 A (B onHoit dase). moAxirouyaeMble K 3JI€KTPUYECKON CeTH mpu
HecOBMI0IeHNY ONpe/Ie/IeHHBIX YCIOBUH MOAKIF0YeHH. HOPMBI ¥ METOJIbI MCTIbLITAHMK",

Ycnopus XpaHeHws: MOJ HaBecaMy DU TeMIIeparype OKDPYXKAIOLIEro Bo3ayxa OT muHyc 60 °C jo
mnoc 60 °C M OTHOCHTENbHOM BiakHocTH 10 70%. HasHaueHHbIf cpok xpamenus: 24 wmecsna.
HasHaueHHbI# cpok cyxGbl: 15 ser.

KppivimamxainoB Asper HHnpucosid
(®M.0. sassutens)

O
PerucTpanuoHHbIii HOME < ALUH 0 COOTBETCTBHH:
EAOSC N RU JI-DE.MX24.B.01219/20
JlaTa perncTpaniH AeKIAPALHH O COOTBETCTBHH: 05.08.2020
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EBPA3MIICKUI SKOHOMUWYECKHIA COI03
E H [ JEKJAPAIIMSI O COOTBETCTBUU

3asiBuTens OBMECTRO ¢ orpaHUYeHHOM oTBeTcTBeHHOCTRIO "CAMCOH KOHTPOJIC".

OCHOBHOH ToCYNapCTBeHHbIA PErHCTpauroHHblil HoMep: 1037700041026. MecTo HaxOxIEHHS H_ajipec
MecTa OCYIUECTBACHHA AesTenbHocTu: 109544, ropox Mocksa, OyibBap DHTY3MACTOB, A0M 2, 3Tax 5
komuara 11. Poccuiickas ®enmepauns. Tenedon: +7 (495) 777-4545. ampec 5neKTpOHHOI mOYTHL
samson(@samson.ru.

B Jue [enepanproro nupekropa Kpeivimamxarnoea Aspera Munpucosnya, AeACTBYIOUIEr0 HA OCHOBAHUK
Ycraga.

3asIBJISIET, 4T0 [103HIIMOHEPBI dIeKTPOMHEeBMAaTHIeCKHe ¢ Mapkuposkoii SAMSON tumos TROVIS 3730-1
TROVIS 3730-3.

Hsroroeureas "SAMSON AG Mess- und Regeltechnik".

MecTo HAXOXJIEHMS M aJpec MecTa OCYIISCTBIIEHHS JESTEeNLHOCTH [0 HM3TOTOBIEHHE MPOIYKIHHU:
Weismullerstrasse 3. 60314 Frankfurt am Main, ®enepatusnas Pecny6nuka [epManms.

[pomykuus wusrotosnena B coorperctsiy ¢ 2014/30/EU "Electromagnetic _compatibility directive"
(2014/30/EU "[IupeKTHBA [0 3IeKTPOMArHUTHOMN coBMecTUuMOcTH").

Kox TH B3JT EASC: 9032 89 000 0.

CepuifHblit BBITYCK.

COOTBETCTBYET TP TP _TC 020/2011 "DaeKTpoMAarHHTHAA COBMECTHMOCTb TEXHHYECKUX
cpesicTB".

Jexaapauusi 0 COOTBETCTBHH MPUHATA HA OCHOBAHMH DKCIUYaTALMOHHO! I0KYMEHTAUMH (MHCTPYKIMK
0 MOHTaxky © okcruyatauun EB  8484-1 RU): mportokoma mcmbrranmii  Ne 10-08-2020 ot
04.08.2020. sprianHoro McnsitatensHoit saGoparopueil OfliecTsa ¢ OrpaHUYEHHOH OTBETCTBEHHOCTEHIO
"

'VcnbiTareIbHBIH EHTDP".
CxeMa JIeK/1apupOBAHNS COOTBETCTBAA: 111,

JononuuTensHas dop usi pasgensl 5 w7 I'OCT 30804.3.2-2013 (IEC 61000-3-2:2009)
"COBMECTHMOCTb TEXHHYECKHX CPEACTB 3JICKTPOMArHUTHas. Dmuccus TapMOHHMYECKUX COCTABIAIOUINX TOKA
TEXHMYECKHMM CDeNcTBaMU ¢ noTpebnsembiv TokoM He Gomee 16 A (B oxHoii daze). Hopmel u MeTombl
ucnpitanuit", pasmen 5 I'OCT 30804.3.3-2013 (IEC 61000-3-3:2008) "COBMECTHMOCTE TEXHHYECKHUX
CpPeJICTB dJIEKTPOMarHuTHad. OrpaHuYeHne H3MEHeHUI HaNpskeHHs. Konebannii Hanpsokenus u diaukepa B
HHU3KOBOJIBTHBIX  CHCTEMAaX dIeKTPOCHAOXKeHHs 0o6lIero Ha3Ha4eHWs. TexXHWYECKHe CpeicTBa ¢
notpebngembiM_TokoM He Gosnee 16 A (B oxHO# (ase). mojxmouaeMble K 3MEKTPUHYECKOH CETH HpH
HeCOGIOAEHNH ONPe/IeNIeHHbIX YCIOBHIt MOAKIFOYeH s, HOPMBI M METOIBL HCHIBITAHKH".

Ycnoeus XpaHeHHA: [MOJ| HABECAMH MDH TeMIIepaType OKPY)XAIOUIEro Bosayxa or muHyc 60 °C jo
mwioc 60 °C W OoTHOCHTEeNbHOM BiakHocTH 10 70%. HasHaueHHbIA cpok XpaHeHHs: 24 Mecsna.
HasnaueHHblit cpok cyxBsr: 15 ner.

KpevinamxaiioB Asper Manpucosud
(®M.0. sassurens)

EASC N RU I-DE.MX24.B.01219/20
JlaTa perHcTpanuu AeKIAPALHHE O COOTBETCTBHH: 05.08.2020
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Sertifikalar

UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:

Electropneumatic Positioner TROVIS 3730-3

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard
S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005
The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011

EN 61326-1:2013

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

fm: Ao L beg

Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00

Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismuellerstrasse 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1 of 1
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UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:
Electropneumatic Positioner
TROVIS 3730-3-118 / -518

according to the UK-Type Examination Certificate FM21UKEX0202X issued by:

FM Approvals Limited
Voyager Place
Maidenhead, Berkshire
SL6 2PJ

United Kingdom
Approved Body No. 1725

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1107 EN IEC 60079-0:2018

The Equipment and Protective Systems Intended for EN 60079-11:2012

Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016 EN 60079-31:2014

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

ffa%@ L Au 5/@,\%’

Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00

Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismuellerstrasse 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1 of 1
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Sertifikalar

UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:
Electropneumatic Positioner
TROVIS 3730-3-858

according to the UK-Type Examination Certificate FM21UKEX0203X issued by:

FM Approvals Limited
Voyager Place
Maidenhead, Berkshire
SL6 2PJ

United Kingdom
Approved Body No. 1725

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1107 EN IEC 60079-0:2018

The Equipment and Protective Systems Intended for EN IEC 60079-7:2015/A1:2018

Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14
Signed for and behalf of the manufacturer:

o A A B

Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00

Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismuellerstrasse 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1 of 1
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Translation \
EU-Type Examination Certificate

Equipment intended for use in potentially explosive atmospheres \
Directive 2014/34/EU

EU-Type Examination Certificate Number: BVS 18 ATEX E 044 X
Product: Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-
Manufacturer: SAMSON AG

Address: WeismiillerstraRe 3, 60314 Frankfurt am Main, Germgﬁy

the documents referred to therein.

DEKRA EXAM GmbH, Notified Body number 0158, in a
2014/34/EU of the European Parliament and of the Coun;,)] G
product has been found to comply with the Essential Lie;ﬁ
design and construction of products intended f g
Annex Il to the Directive.

The examination and test results are

The Essential Health and Safety- éﬁ};é
7

EN 60079-0:2012 + A11'2/013//7

EN 60079-11:2012 Y,

EN 60079-15:2010

EN 60079-31:2014

If the sign “X” is /pla;

Special Conditions,

This EU-Type Examination Certiic

product. Further requirements of the,

product. These are/not covered by this ¢
/ /]

The marking of the produdt shall iriclud

.

lowing/
i
& 11 2G Ex ia IIC T4IT6 Gb'/// /for TROVIS| 7@6 3440/ 1 ///

11 2D Ex ia IIC T85°C Db 111111111111/, I

/ /’,//’ y ’,r”/l////// //

& 12D Exth IC T85°C Db ' for TROVIS 8730/3:510L.///////// i /, ///// |
//////) //// (T

i i ‘///////

Jif
/

@ 113G Ex nA IIC T4/T6 Ge'  for TROVIS 3736—3—810..4
112D Ex tb llIC T85°C Db

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, 2018-06-07

Signed: Ralf Leiendecker Signed: Dr Michael Wittler

Certifier Approver

Page 1 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
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13 Appendix

14 EU-Type Examination Certificate
BVS 18 ATEX E 044 X

16 Product description

16.1 Subject and type
Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-#+++*+ssskkssssnrss

TROVIS 3730-3- difei g S R L m e T e T et

c
¢ Explosion protection
0 II2GExiallC T4/T6 Gb /Il 2G Ex ia IlIC T85°C Db
0 112D Extb IIIC T85°C Db
0 1I3GExnAIIC T4/T6 Ge/ Il 2D Ex tb IlIC T85°C Db
d  Function
Not relevant
e Slot A Option
0 Without
7 . 1 Position transmitter 4 to 20 mA
b 2 Binaryinput 24 V DC
¥ f Slot B Option
i Without

P
§ Position transmitter 4 /t}/z o
b Binary input 24 %
{1 a2

N

a
a
1
5
8

ng
COpS

z?ff/m |
i / /
e

e

)

’ 2/'44 300D
449;,5? ///i;’,

e

mal
iﬁi&r’n&’

Ss'st

/ /Covet/
/o’ / Cover /| )i il
/A/ ‘With round windo(v/// /f /// /,’,/, il
/2/ sed (without wing /i
0/ /4, Housing version

/' Notrelevant /' ' 1)
/v’ Additional approval
=" Not relevant
s Ship approval
- Not relevant
'/ Permissible ambient
temperature
- Notrelevant

- If Slot D option 5 or 6 is configured only Slot A option 0 is permitted.
- For TROVIS 3730-3-510...: For Slot D, only options 0, 5 and 6 are permitted.
- For TROVIS 3730-3-810...: For Slot D, only option 0 is permitted.

Page 2 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
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156.2

!

Description

The Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-... is a single acting
attachment to pneumatic control valves. \

The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (cont
the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from a contr
to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output sigl
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator. \ i

The apparatus consists of an enclosure with several fixed mounted PCBs. In atJdit&on

supply terminals +11 / -12 the device contains slots for different options modules. Th
modules provide additional connection terminals for external circuits. The serial inte
socket) for performing a firmware update may only be used by the manufactugér.

Depending on the type of the apparatus there are different types of protectio
TROVIS 3730-3-110... has type of protection “ia” and may be used for Ca}g@
(Zone 1 and Zone 21). £

TROVIS 3730-3-510... has type of protection “tb” and may be used for Caf g

The Options Module Code C includes a Pepperl+Fuchs ind;% / /
2
7

For TROVIS 3730-3-110... (type of protection “ia” f%/
2

Two different sets of input parameters are Eg/r@j §

i

Parameters /%(/
Electrical Parameters for T,B/OG g :

the options module is supplied with p: rgm/? Z

b 15.3
15.3.1 IS
Type of protection “ia” "~ / /
16.3.1.1 Signal Circuit Termipgﬂ‘f% %
/) A /Y
¥ Maximum input voltage’,
s Maximum input current’
156.3.1.2
Maximum input current
Maximum input power
Maximum internal capacitance / ,
Maximum internal inductance / ///
15.3.1.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 / -84/ /// /// // i
Maximum input voltage /M /) //// f
Maximum input current li ////// / / 52
Maximum input power Py (1 nes /s
i
Maximum internal capacitance Ci / 1
Maximum internal inductance L
15.3.1.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88
Maximum input voltage V] DC 28 Vv
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 w
Maximum internal capacitance Ci 371 nF
Maximum internal inductance L negligible
Page 3 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
(('DAkkS This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
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15.3.1.5 Position Transmitter Terminal +31 / -32
Maximum input voltage U; DC
Maximum input current li
Maximum input power Pi
Maximum internal capacitance Ci
Maximum internal inductance L
15.3.1.6 Forced Venting Terminal +81 / -82
Maximum input voltage U; DC
Maximum input current . li
Maximum input power Py
Maximum internal capacitance G
Maximum internal inductance L

15.3.1.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 / -42 and +51 / -52

Maximum input voltage
Maximum input current
Maximum input power

Maximum internal capacitance
Maximum internal inductance

16.3.2  Electrical Parameters for type of W
156.3.2.1 Signal Circuit Terminal +11 /%

Nominal input current %
o

P i Nominal input voltage
e Nominal input power//
Sewl 15322 Soﬂwareumits\n//j;e//e/{ '
5 Nominal input volt € //
Nominal input po '/
156.3.2.3 Binary Output’(N,A;l\?lR,/ 5
Nominal inputyoltade,//////,
Nominal input power
15.3.2.4 Binary Input (24 V D
Nominal input voltage, ;
Nominal inputpo‘w‘e‘r‘ 1111111/
15.3.2.5 Position Transmitter Terminal #31//-32

Nominal input voltage
Nominal input power

16.3.2.6 Forced Venting Terminal +81 /-82

Nominal input voltage
Nominal input power

156.3.2.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 /-42 and +51/ -52
Nominal input voltage Uy i ‘
Nominal input power Py |

Page 4 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X

« This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
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15.3.3
15.3.3.1

16.3.3.2

16.3.3.3

i
@
{

Thermal Parameters

For TROVIS 3730-3-110... Group Il application (type of protection “ia")
Temperature Class T4
Temperature Class T6

Operation with Inductive Limit Switches supply variant type 3
Temperature Class T4
Temperature Class T6 -40

Operation with external position sensor

Temperature Class T4
Temperature Class T6

For TROVIS 3730-3-110... Group Il application (type of protection “ia”)
Maximum surface temperature T85°C

Operation with external position sensor
Maximum surface temperature T85°C

For TROVIS 3730-3-510... and TROVIS 3730-3-810... (type of;

Temperature Class
Temperature Class
Maximum surface temperature

Report Number

For TROVIS 3730
For applications/in
with certified ohes:
ambient temperatr

Essential Healt

Drawings an“d‘Doéumems' /)
Drawings and documents are listed

L //

{paus,,

/ [/ /]
We confirm the correctness of the translation from the German origi
In the case of arbitration only the German wording shall be valid and’bin ng.

iall

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, dated 2018-06-07
BVS-Su/Nu A 20170879

Y/

Certifier

Approver

Page 5 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
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©

(( DAKKS

EB 8484-3 TR

Translation
Type Examination Certificate

Equipment intended for use in potentially explosive atmospheres
Directive 2014/34/EU

Type Examination Certificate Number: BVS 18 ATEX E 045

.
Product: Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-85%
Manufacturer: SAMSON AG

Address: WeismiillerstraBe 3, 60314 Frankfurt am Main, Germ fn

the documents referred to therein.

DEKRA EXAM GmbH certifies that this product has been
and Safety Requirements relating to the design and
potentially explosive atmospheres given in Annex Il to |

The examination and test results are recorded in the

e

The Essential Health and Safety Req%

EN 60079-0:2012 + A11:2013_~ 9/;}// irérme
EN 60079-15:2010 Type i

7/

If the sign “X” is placed a ;( ifi

/,

s

Special Conditions fo;fgsg/g

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, 2018-06-07

Signed: Ralf Leiendecker Signed: Dr Michael Wittler

Certifier Approver

Page 1 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
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13 Appendix

14 Type Examination Certificate
BVS 18 ATEX E 045
15 Product description

16.1 Subject and type
Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-850%***#*xskkxsssknsnss

TROVIS 3730-3- dife i g i h A KIS MEn o g T et

a b c
a b c Explosion protection
8 5 0 II3GExnAIIC T4/T6 Gc
d Function
- Not relevant
e Slot A Option
0 Without
1 Position transmitter 4 to 20 mA
2 Binary input 24 VDC
Slot B Option
Without
Position transmitter 4 to 2
Binary input 24 V DC
Forced ventin

g SlotC Op
0 Withou%
e

Page 2 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

A’.‘.“::m‘mm DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlistrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
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15.2 Description

The Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-850... is a single
positioner for attachment to pneumatic control valves. The Positioner mainly I
electronics part and one pneumatic module. The parts are assembled in an e

completely solid from aluminium or stainless steel. The rating of the enclosure
IP66. The device is built in type of protection “nA”. L

15.3 Parameters
Signal Circuit Terminal +11/-12

Nominal input current In

Nominal input voltage Uy

Nominal input power Py

Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56 L
Nominal input voltage Uy

Nominal input power
i Binary Output (NAMUR) Terminal +83 /-84
e Nominal input voltage

Nominal input power

Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -

Nominal input voltage /
Nominal input power

e e

Position Transmitter Termi
Nominal input voltage
Nominal input power///{
Forced Venting T rm'/jé;
Nominal input vg’l a/z/j

Nominal input,bq»/e@// :

Inductive Limi'tlsr,\/éy{t/c'h
Nominal input voltage ///////
Nominal input power / ///////,

1532 Thermal Parameters /////////////

Temperature Class
Temperature Class

Page 3 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

Nenguese DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
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16 Report Number

BVS PP 18.2083 EU, as of 2018-06-07

17 Special Conditions for Use
None
18 Essential Health and Safety Requirements

The Essential Health and Safety Requirements are covered by the standards
19 Drawings and Documents

Drawings and documents are listed in the confidential report.

We confirm the correctness of the translation from the German original.
In the case of arbitration only the German wording shall be valid and bindi

DEKRA EXAM GmbH y
[l Bochum, dated 2018-06-07
Kl BVS-Ret/Su/Nu A 20170881
o /
. ?
e L4 TN
/

Page 4 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

(( DAKKS
e DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
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CERTIFICATE OF CONFORMITY vH s

1. HAZARDOUS (CLASSIFIED) LOCATION ELECTRICAL EQUIPMENT PER US REQUIREMENTS

2.  Certificate No: FM21US0097
Equipment: Type 3730-3 series TROVIS HART Positioner
(Type Reference and Name)

4. Name of Listing Company: Samson AG

5.  Address of Listing Company: Weismuellerstrasse 3

Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

6. The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

7.  FM Approvals LLC, certifies that the equipment described has been found to comply with the following Approval
standards and other documents:

FM Class 3600:2022, FM Class 3610:2021, FM Class 3611:2021, FM Class 3810:2021,
ANSI/ISA 60079-0:2020, ANSI/UL 60079-11:2018, ANSI/UL 60079-31:2015, ANSI/ISA 61010-1:2012,
ANSI/UL 121201:2019, ANSI/IEC 60529:2020, NEMA 250:2008

8. If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

Certificate issued by:

C)g %W“”GAN(’ 18 January 2023

J(E. Marquedant Date
VP, Manager - Electrical Systems

To verify the availability of the Approved product, please refer to www.approvalguide.com

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

o

F 347 (Apr 21) Page 1 of 5
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SCHEDULE FM Approvals

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

9. This certificate relates to the design, examination and testing of the products specified herein. The FM
Approvals surveillance audit program has further determined that the manufacturing processes and quality
control procedures in place are satisfactory to manufacture the product as examined, tested and Approved.

10. Equipment Ratings:

Intrinsically Safe for Class I, II, lll Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, and G hazardous (classified) locations
in accordance with drawing EB 8484-3 , Intrinsically Safe for Class |, Zone 1, Group IIC hazardous
(classified) locations in accordance with drawing EB 8484-3; Nonincendive for Class |, II, Ill Division 2,
Groups A, B, C, D, F and G hazardous locations, indoors and outdoors (Type 4X, IP66) with an ambient
temperature rating per the table in Section 12 below

11.  The marking of the equipment shall include:

IS Class I, Il Ill, Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, G; T* Ta*

IS Class |, Zone 1, AEx ia IIC T* Gb

NI Class I, Il, lll Division 2, Groups A, B, C, D, F, G; T* Ta*

Type 4X; IP66

For Entity and NIFW parameters — refer to document no. EB8484-3
T* - See below

12. Description of Equipment:

General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic
control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (controlled variable
x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from a control system to the
travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output signal pressure (output variable
y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and one
pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die
cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material
the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of

Type 4X and IP66

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 2 of 5
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Thermal Ratings:

SCHEDULE

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

<M/\AnumvaIS‘

Member of the FM Global Group

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in

Table 2.
Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature T.

T4

-40°C<Ta<+70°C

T6

-40°C<Tas+45°C

Electrical Ratings:

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/ -46
and and
+51/-52 +55/-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
P 1W 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 711 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24V DC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 VvV DC)
Circuit no. TA 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or I; 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 3 of 5
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SCHEDULE

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

FM Approvals

Member of the FM Global Group

P; 74 mW 1TW 169 mW 1TW

Ci 11.1nF 12.2nF 11.1 nF

Li Negligible Negligible Negligible

Rated values Un=24V DC *Un=8.2V Un=24V DC
Ri=1kQ

TROVIS 3730-3-1300efghijkimnopqrst

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1,2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use:

None

Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals US Certification Requirements.

Schedule Drawings

A copy of the technical documentation has been kept by FM Approvals.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA

T:+1(1)7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21)
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Grou

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

16. Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

18t October 2022 Original Issue.

Supplement 1:
18 January 2023 Report Reference: RR235223 dated 18" January 2023.
Description of the Change: Typos corrected in Section 12 (Description of Equipment)

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 5 of 5
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CERTIFICATE OF CONFORMITY @uumvals

1. HAZARDOUS LOCATION ELECTRICAL EQUIPMENT PER CANADIAN REQUIREMENTS

2.  Certificate No: FM21CA0064
3. Equipment: Type 3730-3 series TROVIS HART Positioner
(Type Reference and Name)
4. Name of Listing Company: Samson AG
5. Address of Listing Company: Weismuellerstrasse 3
Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

6. The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

7. FM Approvals LLC, certifies that the equipment described has been found to comply with the following
Approval standards and other documents:

CAN/CSA C22.2 No. 94:R2011, CAN/CSA-C22.2 No. 213:2017, CAN/CSA-C22.2 No. 60079-0:2019,
CAN/CSA-C22.2 No. 60079-11:2014, CAN/CSA C22.2 No. 60079-31:2015,
CAN/CSA-C22.2 No. 60529:2016, CAN/CSA-C22.2 No. 61010-1:2012

8. If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

Certificate issued by:

O F %%UW/’“R%/ 18 January 2023

J/E. Marquedant Date
VP, Manager - Electrical Systems

To verify the availability of the Approved product, please refer to www.approvalguide.com

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE “a

i

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

i
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Grou

Canadian Certificate Of Conformity No: FM21CA0064

9. This certificate relates to the design, examination and testing of the products specified herein. The FM
Approvals surveillance audit program has further determined that the manufacturing processes and quality
control procedures in place are satisfactory to manufacture the product as examined, tested and Approved.

10. Equipment Ratings:

Intrinsically Safe for Class I, Il, Ill Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, and G hazardous (classified)
locations in accordance with drawing EB 8484-3, Intrinsically Safe for Class |, Zone 1, Group IIC hazardous
(classified) locations in accordance with drawing EB 8484-3; Nonincendive for Class |, Il, Il Division 2,
Groups A, B, C, D, F, and G hazardous locations, indoors and outdoors (Type 4X, IP66) with an ambient
temperature rating per the table in Section 11 below

11.  The marking of the equipment shall include:

IS Class |, Il, lll, Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, G; T* Ta*
Exia lIC T* Gb

NI Class |, II, lll Division 2, Groups A, B, C, D, F, G; T* Ta*

Type 4X; IP66

For Entity and NIFW parameters — refer to document no. EB8484-3
T* - See below

12. Description of Equipment:

General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from a
control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output signal
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and one
pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel
die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric
material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of

Type 4X and IP66

Thermal Ratings:
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown

in Table 2.
Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature T.
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
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For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW,

the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is
shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature
Ta
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 40°C<Ta<+45°C
Operation with External position sensor |
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature
Ta
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Ta<s+55°C
Electrical Ratings:
Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software
transmitter switches limit
switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55/ -56
Vmax or U; 28V 28V 16V 16V
Imax oF I; 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
P; 1W 1W 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary
sensor (NAMUR) input (24
VvV DC)
Circuit no. VA 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE/ +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or U; 48V 28V 16V 28V
Imax or I 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
P; 74 mW 1W 169 mW 1W
Ci 11.1 nF 12.2nF 11.1nF

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
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Li Negligible Negligible Negligible
Rated values Uvn=24VDC *Un=82V Uvn=24VDC
Ri=1kQ

TROVIS 3730-3-1300efghijkimnopqrst

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o =Cover: 1or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

13. Specific Conditions of Use:
None

14. Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Canadian Certification Scheme.

15. Schedule Drawings

A copy of the technical documentation has been kept by FM Approvals.

16. Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

18 October 2022 | Original Issue.

Supplement 1:
18 January 2023 | Report Reference: RR235223 dated 18" January 2023.
Description of the Change: Typos corrected in Section 12 (Description of Equipment)

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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Addendum Page 1
Installation Manual for Apparatus certified by FM Approvals for use in Hazardous
Classified Locations
Electrical rating of Intrinsically Safe / Non-Incendive Apparatus for installation in Hazardous Locations

Table 1: Maximum values

Circuit Signal Position Limit Switches Limit Switches
Circuit Transmitter Inductive Software
Circuit No. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal No. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax or |i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1w TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External Position Forced Binary Output Binary Input
Sensor Venting (NAMUR) (24 VvV DC)
Circuit No. 7 8 9 10
Terminal No. V_REF / PISTE/ +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or i 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
Pi 74 mW 1TW 169 mW 1TW
Ci 11.1nF 12.2 nF 11.1 nF
Li negligible negligible negligible
Rated values Un=24V DC *Un=8.2V Un=24V DC
Ri=1kQ

* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6

Note:

Uoor Voc S Ui or Vmax / loor Isc S 1i or Inax / Po £ Pi or Pmax
CaorCo2Ci+ Ccable / Laor Lo 2 Li + Lcable

Entity / Nonincendive Field Wiring Parameters must meet the following requirements:

The correlation between Temperature Class and permissible ambient temperature range Ta is shown

in Table 2.
Table 2:

Temperature Class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with Inductive Limit Switches (3730-3-130.....3 or 3730-3-130.....4) used with
Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW the correlation between Temperature Class and permissible ambient

temperature range is shown in Table 3.
Table 3:

Temperature Class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Tas+70°C

T6

-40°C<Tas+45°C

Revision Control Number: 0 / August 2022

Addendum to EB 8484-3 EN
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Addendum Page 2

Intrinsically Safe when installed as specified in manufacturer’s Installation Manual.
FM approved for Hazardous Locations

Class |, Division 1 and 2, Groups A, B, C, D
Class I, Division 1, Groups E, F, G
Class lll, Division 1

Class |, Zone 1, AEx ia lIC T4/T6
Enclosure Type 4X/ IP 66

Hazardous (Classified) Location Nonhazardous Location

|

|

|

|
i<

v

< —P

I
I
|
|
|
8 Terminal |
8 No. |
: |
< +11 i intrinsi
3 Signal lircuit Associated intrinsically safe
3 Circuif No. 1 _apparatus
5 -12 T with Entity parameters
] |
° |
g I
= I
|
|
|
|
Terminal :
: No. I
- |
S +11 - . PP
‘? Signallcircuit Associated intrinsically safe
@ Circuif No. 1 __apparatus
8 -12 | with Entity parameters
& I
© |
g |
= +31 o ooition ransmitte] Associated intrinsically safe
Circult No. 2 __apparatus
-32 with Entity parameters
I
|
|
|
Terminal :
No. |
H +11 - . . . .
g Signallcircuit Associated intrinsically safe
] Circuit No. 1 __apparatus
P -12 i with Entity parameters
g |
5 |
@
s !
3 +87 Binary input 24V Associated intrinsically safe
= Circuit No. 10 apparatus
-88 : with Entity parameters
I
I
I
|
Revision Control Number: 0 / August 2022 Addendum to EB 8484-3 EN

EB 8484-3 TR 15-29



15-30

Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 3

Nonhazardous Location

Terminal
No.

+11

Signal circuit
Circuit No. 1

-12

Model 3730-3-130.3..

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+81

Forced:venting
Circu!t No. 8

-82

Terminal
No.

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+11

SignaI:circuit
Circuit No. 1

-12

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+45

Model 3730-3-130...2..

Limit Switch Softw.

Circulit No.5

-46

+55

-56

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Limit Switch Softw.

Circujt No. 6

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+83

Binar;t output
Circujt No. 9

-84

Revision Control Number: 0 / August 2022

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters
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Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 4

Nonhazardous Location

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Terminal
: : : No.
@ < w»
H H H +11
§ § § Signal ¢ircuit
T s T R
[ I ) Circuit No. 1
gsgsg M .
NN N |
© el ©
T T T :
$ 88 L !
= = = Limit Switch Ind.
Circui* No. 3
-42 |
|
|
|
+51
Limit Switch Ind.
Circuif No. 4
- 52 T
|
|
|
+83 ]
Binary Iputput
CircuitiNo. 9
-84 'I
|
|
|
|
|
|
|
|
Terminal |
q?: No. |
: |
: +11
2 Signal gircuit
- Circuit No. 1
@ -12 T
(=3
I |
& I
2 |
] i
o V_REF T
= External IPosition
Sensor
PISTE ¢ Circuit No. 7
GND

Revision Control Number: 0 / August 2022
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Addendum Page 5

Notes:

1. The apparatus may be installed in intrinsically safe and non-incendive field wiring circuits only
when used in conjunction with certified intrinsically safe or non-incendive associated
apparatus. For maximum values see Table 1 on page 1.

2. For the interconnection of intrinsically safe and associated intrinsically safe apparatus not
specifically examined in combination as a system, the Entity Parameters must meet following
requirements:

Voc or Uo < Ui or Vmax
Isc or lo < li or Imax

Po < Pi or Pmax
Caor Co > Ci + Ccable
Laor Lo S Li + Lcable

3. The installation must be in accordance with Canadian Electrical Code C.E.C. Part 1.

4. The installation must be in accordance with the National Electrical Code NFPA 70 and
ANSI/ISA RP 12.06.01.
5. Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.
6. Substitution of components may impair intrinsic safety.
7. The maximum nonhazardous area voltage must not exceed 250 Vrms.
8. Cable entry M20 x 1.5 or metal conduit
Revision Control Number: 0 / August 2022 Addendum to EB 8484-3 EN
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IECEx Certificate
5. of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC Certification Scheme for Explosive Atmospheres

for rules and details of the IECEx Scheme visit www.iecex.com

(for printed version)

Date:

Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X Issue No: 1 Certificate history:
Issue No. 1 (2018-07-27)
Status: Current Issue No. 0 (2018-06-08)
Page 1 of 4
Date of Issue: 2018-07-27
Applicant: SAMSON AG
Weismiillerstralie 3
60314 Frankfurt am Main
Gemany
Equipment: Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-...
Optional accessory:
Type of Protection: Equipment protection by intrinsic safety "i", by type of ion "n", Equi dust ignition
protection by enclosure "t"
Marking:
See Annex
Approved for issue on behalf of the IECEx Ralf Leiendecker
Certification Body:
Position: Deputy Head of Certification Body
Signature:

Y. b

.02 2oy

1. This certificate and schedule may only be reproduced in full.
2. This certificate is not transferable and remains the property of the issuing body.
3. The Status and authenticity of this certificate may be verified by visiting the Official IECEx Website.

Certificate issued by:

DEKRA EXAM GmbH

— 5 DEKRA

Gemany
On the safe side.

EB 8484-3 TR

15-33



IECEx Certificate
of Conformity

®
Certificate No: IECEx BVS 18.0035X Issue No: 1
Date of Issue: 2018-07-27 Page 2of 4
Manufacturer: SAMSON AG

Weismiillerstraie 3
60314 Frankfurt am Main
Germany

Additional Manufacturing location(s):

This certificate is issued as verification that a sample(s), representative of production, was assessed and tested and found to comply with the
|EC Standard list below and that the manufacturer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificate, was assessed and
found to comply with the IECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx Scheme
Rules, IECEx 02 and Operational Documents as amended.

STANDARDS:
The apparatus and any acceptable variations to it specified in the schedule of this certificate and the identified documents, was found to comply
with the following standards:

IEC 60079-0: 2011 Explosive atmospheres - Part 0: General requirements

Edition:6.0

IEC 60079-11 : 2011 Explosive atmospheres - Part 11: Equipment protection by intrinsic safet
Edition:6.0

This Certificate does not indicate compliance with electrical safety and performance requirements other than those expressly included in the

Standards listed above.

TEST & ASSESSMENT REPORTS:

A of the i listed has met the ination and test requir as recorded in
Test Report:

DE/BVS/ExTR18.0037/01

Quality Assessment Report:

DE/TUN/QARO06.0011/08
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IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx BVS 18.0035X Issue No: 1
Date of Issue: 2018-07-27
Page 3 of 4
Schedule
EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by this certificate are as follows:

General product information:

The Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-... is a single acting positioner for attachment to pneumatic control valves.
The positi ensures a p i i of the valve position (controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It
compares the input signal received from a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding
output signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The apparatus consists of an enclosure with several fixed mounted PCBs. In addition to the power supply terminals +11 / -12 the device
contains slots for different options modules. The options modules provide additional connection terminals for external circuits. The serial
interface (5 pin socket) for performing a firmware update may only be used by the manufacturer.

Depending on the type of the apparatus there are different types of protection:

TROVIS 3730-3-111.... has type of protection ‘ia” and it may be used for applications requiring EPL Gb or Db

TROVIS 3730-3-511.... has type of protection “tb” and it may be used for applications requiring EPL Db.

TROVIS 3730-3-811.... has type of protection “nA” and “tb” and it may be used for applications requiring EPL Gc or Db.

TROVIS 3730-3-851... has type of protection “nA” and it may be used for applications requiring EPL Ge.

The Options Module Code C includes a Pepperl+Fuchs inductive limit switch type SJ2-SN (Certificate IECEx PTB 11.0092X, standards IEC
60079-0:2011 Ed.6.0, IEC 60079-11:2011 Ed.6.0).

For TROVIS 3730-3-111... (type of protection “ia"), when using the options module Code C: Two different sets of input parameters are
permissible (supply variant type 2 and type 3). If the options module is supplied with parameters type 3, the ambient temperature is limited.

Model type code:

See Annex

Ratings:

See Annex

SPECIFIC CONDITIONS OF USE: YES as shown below:

For TROVIS 3730-3-111:
For applications in Dust Group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with certified ones. The cable glands and
blanking plugs must be suitable for the ing ambient and have a degree of protection of at least IP54.

EB 8484-3 TR 15-35



IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx BVS 18.0035X Issue No: 1
f I 5 07-27

Date of Issue: 2018- Page 4 of 4

DETAILS OF CERTIFICATE CHANGES (for issues 1 and above):

The type denomination and model code were changed.

Annex:

BVS_18_0035X_Samson_Annex_lssue1.pdf

15-36

EB 8484-3 TR



IEC

Certificate No.:

Model type code:

IECEx Certificate > DEKRA

of Conformity

IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 1 of 4

TROVIS 3730-3-***+tkssrrxnssionnirs
b f

cliidiside

[N Y
Q= aag

9

d  Function

- Not relevant

D | B K [ B n o s p gt

Explosion protection

Exia IIC T4/T6 Gb / Ex ia IlIC T85°C Db
Extb IIIC T85°C Db

ExnA IIC T4/T6 Ge/ Ex tb IlIC T85°C Db
ExnA IIC T4/T6 Gc

e Slot AOption
0

Without

1 Position transmitter 4 to 20 mA

2 Binary input 24 V DC

Slot B Option

Without

Position transmitter 4 to 20 mA
Binary input 24 V DC

Forced venting

-

0
1
2
3

9

arwNO

Slot C Option

Without

Software limit switches + Binary output (NAMUR)

1 x Inductive limit switches + Binary output (NAMUR)
2 x Inductive limit switches + Binary output (NAMUR)

1 x Software limit switches + 1 x Inductive limit switches + Binary output (NAMUR)

Slot D Option
Without

External travel sensor; 3712 housing with connector; ready mounted

ourWN-SO

External travel sensor; 3712 housing with 10 m connecting cable
i Reserved
- Not relevant
j Reserved
- Not relevant
k Emergency shutdown
- Not relevant
| Electrical connection
0  Without
1 Two M20x1.5, one plastic cable gland
2 Two M20x1.5, two metal cable glands
m Reserved
- Not relevant
n  Housing material
0 Aluminium EN AC-44300DF
1  Stainless steel 1.4408
o Cover
1 With round window
2 Closed (without window)
p q Housing version
- - Notrelevant
r  Additional approval
- Not relevant
s Ship approval
- Not relevant
L ¢

External travel sensor, 1050-0850 housing with M12x1 connector; with 10 m connecting cable
External travel sensor, 1050-0650 housing with M12x1 connector; ready mounted

External travel sensor; 3712 housing with connector; with 10 m connecting cable
External travel sensor; 3712 housing with cable gland; ready mounted

ambient

- Not relevant

- If Slot D option 5 or 6 is configured only Slot A option 0 is permitted.
- For TROVIS 3730-3-511...: For Slot D, only options 0, 5 and 6 are permitted.

- For TROVIS 3730-3-811... and TROVIS 3730-3-851....: For Slot D, only option 0 is permitted.

EB 8484-3 TR
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of Conformity

Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 2 of 4

Ratings:

1 Electrical Parameters for type of protection “ia”
1.1 Signal Circuit Terminal +11/-12

Maximum input voltage U; 28 \Y
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 w
Maximum internal capacitance Ci 14.6 nF
Maximum internal inductance Li negligible
1.2 Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56
Maximum input voltage U 16 \%
Maximum input current l; 52 mA
Maximum input power P 169 mwW
Maximum internal capacitance C 114 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 / -84
Maximum input voltage U 16 \
Maximum input current li 52 mA
Maximum input power P 169 mw
Maximum internal capacitance Ci 111 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88
Maximum input voltage Ui 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 w
Maximum internal capacitance (o] 371 nF
Maximum internal inductance L negligible

1.5 Position Transmitter Terminal +31 / -32

Maximum input voltage V) 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power Pi 1 w
Maximum internal capacitance Ci 1.1 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.6 Forced Venting Terminal +81 / -82
Maximum input voltage U 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 W
Maximum internal capacitance Ci 1.4 nF
Maximum internal inductance L negligible
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n of Conformity
Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 3 of 4

1.7 Inductive Limit Switches Terminals +41/-42 and +51 / -52

Type 2 Type 3
Maximum input voltage U; 16 V 16 Vv
Maximum input current li 25 mA 52  mA
Maximum input power P 64 mwW 169 mw
Maximum internal capacitance G 41.1 nF 41.1 nF
Maximum internal inductance L 100 pH 100 uH
2 Electrical Parameters for type of protection “tb“ and “nA*
2.1 Signal Circuit Terminal +11 /-12
Nominal input current In 4..20 mA
Nominal input voltage Un 98 V
Nominal input power Pn 212 mw
2.2 Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56
Nominal input voltage Uy 82 VvV
Nominal input power Py 17 mw
2.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 /-84
Nominal input voltage Uy 8.2 \2
Nominal input power Py 17 mw
2.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88
Nominal input voltage Uy 24 \%
Nominal input power Py 12 mw
2.5 Position Transmitter Terminal +31 / -32
Nominal input voltage Uy 24 \%
Nominal input power Pn 518 mw
2.6 Forced Venting Terminal +81 /-82
Nominal input voltage Uy 24 \
Nominal input power Py 173 mw
2.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 / -42 and +51 / -52
Nominal input voltage Un 8.2 \
Nominal input power Py 17 mw
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IECEX Certificate
of Conformity

D DEKRA

-40 °C < Tomy < +80 °C
-40 °C < Tomp < +55 °C

-40 °C < Tomp < +70 °C
-40 °C < Tomp < +45 °C

-30 °C < Tamp S +80 °C
-30 °C < Tamp < +55 °C

-40 °C S Tamp S +55 °C

-30 °C < Tamp < +55 °C

-40 °C < Tamp < +80 °C
40 °C < Tomp < +55 °C

40 °C < Tamp <+70°C

Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 4 of 4
3 Thermal Parameters
3.1 For TROVIS 3730-3-111... Group Il application (type of protection “ia")
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Operation with Inductive Limit Switches supply variant type 3
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Operation with external position sensor
Temperature Class T4
Temperature Class T6
3.2 For TROVIS 3730-3-111... Group lIl application (type of protection “ia")
Maximum surface temperature T85°C
Operation with external position sensor
Maximum surface temperature T85°C
3.3 For TROVIS 3730-3-511... and TROVIS 3730-3-811... and TROVIS 3730-3-851...
(type of protection “nA” and “tb”)
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Maximum surface temperature T85°C
Marking

Exia lIC T4/T6 Gb
Exia IlIC T85°C Db

For TROVIS 3730-3-111...

Ex tb IIC T85°C Db

For TROVIS 3730-3-511...

Ex tb IlIC T85°C Db
Ex nA lIC T4/T6 Gc

For TROVIS 3730-3-811...

ExnA lIC T6 Ge

For TROVIS 3730-3-851...
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UNITED KINGDOM CONFORMITY ASSESSMENT

UK-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

2 Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres —
UKSI 2016:1107 (as amended) — Schedule 3A, Part 1

3 UK-Type Examination Certificate No: FM21UKEX0202X

4 Equipment or protective system: Model Type 3725, 3730-4/-5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793
5 Name of Applicant: Samson AG
6 Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3
Postfach 101901
Frankfurt

D60314, Germany

7 This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to
this certificate and documents therein referred to.

8 FM Approvals Ltd, Approved Body number 1725, in accordance with Regulation 42 of the Equipment and
Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016, UKSI
2016:1107 (as amended), certifies that this product has been found to comply with the Essential Health and
Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in potentially
explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

9 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those identified in
item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

1 This UK-Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered by this
certificate.

12 The marking of the equipment or protective system shall include:

@ See Annex for Marking details

~ Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
FMA provais DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor Aluko-Oginni,

L2 - E=victor.aluko-oginni@fmapprovals.com
< Foxit PhantomPDF Version: 10.1.5

Victor Aluko-Oginni
Certification Manager, FM Approvals Ltd.

Issue date: 20* October 2022

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE [

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom LLRDDUU
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com CERTIFICATION
0259

F UKEX 020 (Jan/21) Page 1 of 16
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SCHEDULE FM Approvals

Men FM Glob

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

13 Description of Equipment or Protective System:

Type 3725

General - The type 3725 electropneumatic positioner is a single-acting positioner for attachment to
pneumatic linear and rotary valves. It is a self-calibrating device with automatic adaptation to valve and
actuator. The positioner is mounted on pneumatic control valves and is used to assign the valve position
(controlled variable x) to the control signal (reference variable w). The positioner compares the electric
control signal of a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a signal
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The positioner consists of a magneto resistive sensor (2), an analog i/p converter (6) with a downstream
booster (7) and the electronics unit with microcontroller (4). The travel or opening angle is measured by the
pick-up lever connected to the sensor (2) installed in the positioner and the downstream electronics. When
a system deviation occurs, the actuator is either vented or filled with air. If necessary, the signal pressure
change can be slowed down by a volume restriction as necessary. The i/p module (6) is supplied with a
constant upstream pressure by the pressure

regulator (8) to make it independent of the supply air pressure.

Construction - The Type 3725 electropneumatic positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic control
valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter and the
electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of rotation or a
travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the microcontroller. The PID
algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the travel sensor to the 4 to 20
mA DC control signal issued by the control system after it has been converted by the AD converter. In case
of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either vented or filled with air. As a
result, the closure member of the valve is moved to the position determined by the reference variable. The
pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the module’s output can be restricted by
software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from
a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output
signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable, bus-
powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and Foundation™ Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type TROVIS 3730-4_5 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to the
input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational angle of
the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

14 Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

15 Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

16 Test and Assessment Procedure and Conditions:

This UK-Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.
Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM Approvals
Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable Regulations in all

applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History
Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20" October 2022 | Original Issue.
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SCHEDULE

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner 3725-118b

Equipment Markings
112 G Exia llC T* Gb

Electrical Ratings

ANNEX

FM Approval

Mem

FM Global

Signal circuit / Circuit no. 1
Connection to terminals +11/-12

Type of protection:

Intrinsically safe, Ex ia,

Rated current: 4 to 20 mA
Vmax | Ui 28V
Imax / Ii 115 mA
Maximum values P W
Ci 8.3 nF
Li Negligible

Thermal Ratings

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

-25°C<Ta<+80°C

Model Code

b = Software limit switches: 0 or 1

Specific Conditions of Use

1. The manufacturer documentation and the operating instructions manual must include all required information

to minimize the risk of electrostatic charging. A warning label shall be affixed to the equipment.

Positioner TROVIS / 3730-1-118defghijkimno

Equipment Markings
112G Ex ia IIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T85°C Db
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Electrical Ratings

FM Approval

M Glob

SCHEDULE

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55 /-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li Negligible Negligible 100 pH Negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T.
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is 40 °C < T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or4

g = reserved: not safety relevant
h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover:1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant
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FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F UKEX 020 (Jan/21)

EB 8484-3 TR

Page 6 of 16

15-49



SCHEDULE FM Approvals

Mem

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
Specific Conditions of Use
1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / 3730-1-518defghijkimno

Equipment Markings
112D Ex tb IIIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Uv=8.2V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is -40 °C =T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant

h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover: 1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant
n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.
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SCHEDULE FM Approvals

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner TROVIS / 3730-3-118defghijkimnopgqrst

Equipment Markings
112G Exia lIC T* Gb
112D Ex ia IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55 /-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 vV DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE/ +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or li 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
Pi 74 mW 1TW 169 mW 1TW
Ci 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li Negligible Negligible Negligible
Rated values Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is <40 °C < T, <+ 70 °C
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SCHEDULE FM Approvals

Men M Glob

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Tas+70°C
T6 40°C<Ta<+45°C

The permissible ambient temperature range T for dust group IIC T 85°Cis 40 °C < T,<+70°

Operation with External position sensor |

Table 4:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T for dust group llIC is 30 °C s T. < + 55 °C
Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o= Cover: 10r2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the
corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.
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SCHEDULE

FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner TROVIS / 3730-3-518defghijkimnopqrst

Equipment Markings
112D Ex tb 11IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | IN=4mA..20mA | Un=24VDC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position | Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 V DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24V DC *Un=8.2V,Ri=1kQ Un =24V DC

Thermal Ratings
The permissible ambient temperature range Ta for dust group llIC is 40 °C s T.< + 70 °C

Operation with External position sensor |

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C £ T. < + 55 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1, 2 0or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or 2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.
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SCHEDULE

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner 3730-41/51cdefghijk

Equipment markings

112G Exia lIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T80°C Db

Electrical Ratings

FM Approvals

Member of the FM Global Group.

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Vmax or Ui 24V 175V 16V 28V
Imax OF | 360mA 380 mA 25 mA or 52 mA 115 mA
P; 1.04 W 532 W 64 mW or 169 mW 1TW
C; 5nF 5nF 60nF 5.3 nF
Li 10 uH 10 uH 100 uH Negligible
Rated values *Uv=82V,Ri=1
kQ
Circuit Binary input
(24 v DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vmax or Ui 30V
Imax or I; 100 mA
Pi 1TW
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC
* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6
Circuit External position Binary input
sensor
Circuit no. 6 7
Terminal no. | Pins p9, p10, p11 +85/ -86
Uo 8.61V 5.88V
lo 55 mA 1mA
Po 250 mW 5,32 W
Ci 5nF
Li 10 pH
Rated values
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25
mA,Pi = 64 mW, the correlation between temperature class and permissible ambient temperature
range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, li/ P;
T4 -40°C<Tas+75°C
T6 40°C<Ta<+45°C 52 mA /169 mW
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 _40°C < Ta< + 55°C 25 mA /64 mW

The permissible ambient temperature range Ta for dust group llIC is 40 °C = T.< + 80 °C
Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1

d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner 3730-45/55cdefghijk
Equipment markings
112D Ex tb 11IC T80°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
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FM Approvals

SCHEDULE
Member of the FM Global Group
to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=8.2V
Ri=1kQ
Circuit Binary input
(24 Vv DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Rated values Un=24VDC
Thermal Ratings
The peri ible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 80 °C
Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1
g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1
i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1
k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-118efghijkimnopq

Equipment Markings

112G Exia lIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches

Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6

Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45/-46 and +55 / -56

Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V

Imax OF | 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA

P; 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mwW

Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF

Li negligible negligible 100 uH negligible

Rated values | IN=4 mA...20mA | Un=24VDC *Uv=82V,Ri=1kQ | *Un=8.2V,Ri=1kQ
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SCHEDULE

FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Circuit Mechanical limit Forced Binary output Binary input (24 V DC)
switches venting (NAMUR)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47 /48149 +81/-82 +83 /-84 +87 /-88
and
57 /58 /59

Vmax or U; 28V 28V 16V 28V

Imax oOr i 115 mA 115 mA 52 mA 115 mA

P; 500 mW 1TW 169 mW TW

Ci 22.2nF 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF

Li 150 pH Negligible Negligible Negligible

Rated values Un=28VDC Uv=24VDC [*Un=8.2V,R=1kQ Un=24V DC

Circuit Analog input Servo drive External position Binary output

(AMR) and sensor Il (contact)

external (24 vV DC)
position
sensor |

Circuit no. 12 13 14 15

Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86

Vmax or U; 28V 48V 28V 28V

Imax or i 115 mA 65 mA 115 mA 115 mA

P; 1TW 74 mW 1w 1TW

Ci 11.1nF 100 nF 11.1 nF 11.1 nF

Li 150 uH 8mH negligible negligible

Rated values Uv=3.5VDC Un=24V DC Un =24V DC

Thermal Ratings

The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is

shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+80°C

T6

—40°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 70 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+70°C

T6

—-40°C<Ta<+45°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is -40 °C S T. <+ 70 °C
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Operation with External position sensor |

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Tas+55°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is =30 °C < Ta < + 55 °C

Model Code

e = not safety relevant

fg = not safety relevant

hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant

g = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-518efghijkimnopq

Equipment Markings
112D Ex tb 1IIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/ -46
and and

+51/-52 +55/-56

Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ
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SCHEDULE

FM Approvals

Memb

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

er of the FM Global Group

Circuit Mechanical limit Forced venting Binary output Binary input
switches (NAMUR) (24 vV DC)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87/-88
and
57 /58 /59
Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=8.2V Un=24VDC
Ri=1kQ
Circuit Analog input Servo drive (AMR) | External position Binary output
and external sensor I (contact)
position sensor | (24 v DC)
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86
Rated values Uv=3.5VDC Un=24VDC Un=24VDC

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 70 °C

Operation with External position sensor |

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C < T, < + 55 °C

Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1
n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
q = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.
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TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

2 Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres —
UKSI 2016:1107 (as amended)

3 Type Examination Certificate No: FM21UKEX0203X

4 Equipment or protective system: Model Type 3730-4/5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793

5 Name of Applicant: Samson AG

6 Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3

Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

7 This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the
schedule to this certificate and documents therein referred to.

8 FM Approvals Ltd, certifies that this product has been found to comply with the Essential Health
and Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in
potentially explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:
PR459607 dated 18" October 2022

9 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those
identified in item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the
following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN IEC 60079-7:2015+A1:2018, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to
specific conditions of use specified in the schedule to this certificate.

1" This Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered
by this certificate.

12 The marking of the equipment or protective system shall include:

@ See Annex for marking details
N Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
F A DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor

el E2 o Aluko-Oginni, E=victor.aluko-oginni@

fmapprovals.com

Victor Aluko-Oginni
Certification Manager, FM Approvals Ltd.

Issue date: 24" January 2023 3 g
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SCHEDULE FM Approvals:

Me

FM Global Group

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

13 Description of Equipment or Protective System:

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic
control valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter
and the electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of
rotation or a travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the
microcontroller. The PID algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the
travel sensor to the 4 to 20 mA DC control signal issued by the control system after it has been converted
by the AD converter. In case of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either
vented or filled with air. As a result, the closure member of the valve is moved to the position determined
by the reference variable. The pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the
module’s output can be restricted by software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 Positioner mainly consists of the electronics part. The parts
are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received
from a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding
output signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable,
bus-powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and FoundationTM Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type 3730-4/5 Positioner mainly consists of the electronics part. The parts are
assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure has a
cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window can
be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of Type 4X and IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.
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FM Glob

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

TROVIS / TROVIS SAFE 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to
the input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational
angle of the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

14 Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

15 Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

16 Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.

Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM
Approvals Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable
Regulations in all applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20 October 2022 | Original Issue.

Supplement 1:

Report Reference: RR235223 dated 18" January 2023.

24" January 2023 | Description of the Change: “HART” removed from TROVIS 3730-1 and other
Typos corrected in Section 13 (Description of Equipment or Protective System).
No change to the CDL.
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ANNEX

Positioner TROVIS 3730-1-858defghijkimno

Equipment Markings
113G Ex eclIC T* Ge

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 /-56
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Uv=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

40°C<Ta<+80°C

T6

40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Tas+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C
Model Code

d = function: not safety relevant
e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant
h = Electrical connection: 0 or 1
i = Housing material: 0 or 1
j=Cover: 10r2

EB 8484-3 TR

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant
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Positioner TROVIS 3730-3-858defghijklmnopqrst

Equipment Markings
113G Ex ec lIC T* Ge

Electrical Ratings

FM Approvals

Mem

e FM Global Group

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55/-56
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Uv=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 v DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

40°C<Ta<+80°C

T6

40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4 -40°C<Tas+70°C

T6 -40°C=<Tas+45°C
Operation with External position sensor |
Table 4:

Temperature class Permissible ambient temperature T,

T4 -30°C<Ta<+80°C

T6 -30°C<Tas+55°C
Model Code

d = function: not safety relevant
e = Slot A Options: 0, 1 or 2
f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3
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g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o= Cover: 1or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Positioner 3730-48/58cdefghijk

Equipment markings
113G Ex eclIC T* Ge

113D Ex tc IlIC T80°C Dc

Electrical Ratings

FM Approvals

Mem

e FM Global Group

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=8.2V
Ri=1kQ
Circuit Binary input
(24 v DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vinax or U; 30V
Imax OF li 100 mA
P 1W
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC

Thermal Ratings
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25 mA,Pi = 64 mW,
THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, i/ P;
T4 40°C<Tas+75°C
T6 40°C<T.<+45°C 52 mA /169 mW
T4 40°C<Ta<+80°C
T6 _40°C < Ta<+ 55°C 25 mA /64 mW

The permissible ambient temperature range T, for dust group IlIC is 40 °C < T, <+ 80 °C

Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use
For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS SAFE 3793-858efghijkimnopq

Equipment Markings
113G Exec lIC T* Ge

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit

transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45 /-46 and +55 / -56
Rated values | IN=4mA...20mA | Un=24V DC *Un=8.2V,Ri=1kQ *Un=8.2V,Ri=1kQ
Circuit Mechanical limit Forced Binary output (NAMUR) Binary input (24 V DC)

switches venting
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47/48/49 +81/-82 +83 /-84 +87 /-88
and
57 /58 /59

Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Unv=8.2V,Ri=1kQ Un=24VDC
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FM Approvals

Mem

e FM Global Group

Circuit Analog input Servo drive External position Binary output
(AMR) and sensor |l (contact)
external (24 vV DC)
position
sensor |
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85 /-86
Rated values Un=3.5VDC Un=24VDC Un=24VDC

Thermal Ratings

The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is

shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

—40°C=<Ta<+80°C

T6

—40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4 —40°C<Ta<+70°C

T6 —40°C<Tas+45°C
Operation with External position sensor |
Table 3:

Temperature class Permissible ambient temperature T,

T4 -30°C<Ta<+80°C

T6 -30°C<Tas+55°C
Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90

| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
g = Ambient temperature: not safety relevant
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

16 Ek A (konfigirasyon talimatlari)

16.1 Kod listesi

16.1.1 Ana ekranin yapisi

Ekran/numaralandirmasi
0-0
0-1
0-2
0-3
0-4

Aciklama
Baslangic ekrani: Vana pozisyonu % olarak
Vana pozisyonu derece olarak
Ayar noktasi % olarak
Ayar noktasi sapmasi % olarak

Mesaijlar

16.1.2 Meni yapisi ve parametreleri (meni seviyesi)

i Not:

Yiiriitillen meni égelerinin ve parametrelerin mevcudiyeti, pozisyonerin yapilandirmasina

baghdr.

Sahada isletme parametreleri
Meni
Ana meni

Hedef calisma modu 1

Ayar noktast (acik dongi 2
kontrolij)

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim

[AUTO]: Otomatik mod

SAFE:  Emniyet konumu

MAN:  Manuel mod

Otomatik moddan manuel moda gegis sorunsuzdur.

-34.0 to +34.0° [-30.0°]

Vana, bir ayar noktasi belirlenerek agik déngi kontrol
modunda (pozisyoner heniiz baslatimamisken) bir pozisyoner
tarafindan manuel olarak hareket ettirilebilir. Derece cinsinden
dlgiim mutlak degildir ve yalnizca bir kilavuz olarak
disinilmistir.

EB 8484-3 TR
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Menu

Manuel ayar noktas
(MAN)

Emniyet konumu icin
neden

Okuma yonini degistir

Kullanicr seviyesi

Calishrma
Tohrik Unitesi

Pim konumu

Lineer tahrik Unitesi icin
pim pozisyonu

Doner tahrik Unitesi icin
pim pozisyonu

Lineer tahrik Gnitesi
(uzman) icin pim
pozisyonu

Nominal aralik

Lineer tahrik Unitesi icin
nominal aralik

7.2

7.3

7.4

7.5

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim
—%25,0 ila %125,0 [%0,0]

islem butonu ile manuel ayar noktasini ayarlayin. Pozisyoner
baslahldiginda mevcut hareket/agi % olarak gérintilenir.
Pozisyoner baslatlmamissa, kolun uzunlamasina eksene gore
konumu derece (°) olarak gosterilir.

Emniyet konumuna gecis nedeni gosterilir. Parametre, yalnizca
emniyet konumunda bir degisiklik olmasi durumunda
goruntilenir.

Okuma yoni /ou
-oA pwmjQ

Ekranin okuma ydninin 180° degistirilir.
[Sahada (salt okunur)]l/Sahada

Verileri degistirme segeneginin kilidi acilir (bes dakika iginde
herhangi bir ayar girilmezse iptal edilir).

[Lineer tahrik Unitesi]

Doner tahrik initesi

Lineer tahrik tnitesi (uzman)

Tahrik Gnitesi tipini segin: Pim konumu ve nominal aralik igin
ayri ayar seceneklerine sahip lineer tahrik tnitesi (uzman).

izleyici pim, vana hareketine/agilma agisina bagh olarak
uygun konuma monte edilmelidir ('Kurulum' bolimindeki strok
tablolarina bakin).

[Yokl/17/25/35/50/70/100/200/300 mm
90°

[10] ila 655 mm
Pim konumu belirtilen aralikta sirekli olarak ayarlanabilirdir.

Olasi ayar araligi, secilen pim pozisyonuna baglidir. Pim
pozisyonu girilmediyse, "Nominal aralik" sadece "Lineer
tahrik Unitesi (uzman)" tahrik Gnitesi tipi icin kullanilabilir
('Kurulum' bolimindeki strok tablolarina bakiniz).

60,0 ila 300,0 [200,0]

16-2
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Menu

Déner tahrik Gnitesi icin
nominal aralik

Lineer tahrik Gnitesi
(uzman) icin nominal
aralik

Maks. nom. aralik

Tespit edilen nominal
aralik

Baslatma modu

Hacim giglendirici

Ters Amplifikator

Emniyet konumu

Ayar noktasi (agik dongi
kontroli)

Vana pozisyonu 1'i kabul
et

Vana pozisyonu 1

Vana pozisyonu 2'yi

kabul et

Vana pozisyonu 2

Mevcut vana pozisyonu

7.8

7.9

7.10

7.11

7.12

7.13

7.14

7.15

7.16
7.7

7.18
7.19

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim
24.0 ila 100.0° [90.0°]

[3.6] ila 655.0 mm

Pim pozisyonu ve nominal aralik icin girilen degerlere bagli
olarak gosterilen maksimum olasi nominal aralik.

Doner tahrik tniteleri igin beliflenen nominal aralik gosterilir.

[MAX]: Kapatma elemaninin KAPALI konumundan tahrik Gni-
tesindeki karsi durdurmaya kadar olan hareketi/agisi.

NOM: Kapatma elemaninin KAPALI konumundan gésterilen
ACIK konuma kadar élcilen hareketi/agisi.

MAN: Manuel olarak secilen aralik
SUB:  Yedek kalibrasyonu (baslatma olmadan)

Pozisyoner bir hacim giclendirici ile birlestirilmisse, bu

parametrenin buna gore ayarlanmasi gerekir.
[Mevcut degill/Mevcut

Pozisyonere bir ters gevirme amplifikatori baglysa, bu
parametre buna gore ayarlanmalidir.

[Mevcut degill/Mevcut
ATO/ATC siirgili anahtar konumunun okunmasi
-90,0 ila 90,0° [-30,0°]

MAN baslatma modunda vananin manuel olarak ayarlanan
ilk son konumu
Kabul etmek icin dogrulayin.

Sadece okuma (kol pozisyonu derece olarak)

MAN baslatma modunda vananin manuel olarak ayarlanan
ikinci son konumu
Kabul etmek icin dogrulayin.

Sadece okuma (kol pozisyonu derece olarak)

—%25,0 ila %125,0 [%0,0]

EB 8484-3 TR
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Menu

Donis yonu

Baslatmay: baslat

Baslangic noktasi (zero)
kalibrasyonunu baslat

Gegerli baslatma

Baslatma modu
Tahrik Unitesi
Pim konumu

Pim konumu

Pim konumu
Nominal aralik
Nominal aralik
Hacim giiclendirici
Ters Amplifikator
Emniyet konumu
T98 (besleme)

T98 (egzoz)

Déngi kazanimi
(besleme)

Déngi kazanimi (egzoz)

7.20

7.21
7.22

7.27

7.27.1
7.27.2
7.27.3
7.27 .4
7.27.5
7.27.6
7.27.7
7.27.8
7.27.9
7.27.10
7.27.11

7.27.12

7.27.13

7.27.14

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

Saat yéniinin tersi/[Saat yoni]

Kolun donis yoning belirler. Ornek:

Klape mili asagi dogru hareket ettiginde vana kapanir. Bu
eylem, pozisyoner kolunun saat yoniiniin fersine donmesine
neden olur (ekrana bakarken).

= Ayar: Saat ydninin fersi

Baslatmak igin dogrulayin.
Baslatmak igin dogrulayin.

Gegerli baslatma klasori, pozisyonerin son baslatma islemi
icin kullanilan parametre degerlerini listeler. Baslatma
isleminin basarisiz olmasi durumunda, son basarili baslatma
isleminin degerleri, parametreler bu arada degismis olsa bile
bu klasrde kayitl kalir. Bu parametre degerlerinin Gzerine
yalnizca baska bir baslatma islemi basariyla
tamamlandiginda yazilir.

Listelenen tim parametreler pozisyonerin ilk baslatimasinda
varsayilan ayarlarina getirilir.

7.10'te girilen baslatma modu okumasi.

7.1'de girilen tahrik Gnitesi tipinin okumasi.

7.2'da girilen pim konumu okumasi.

7.3'da girilen pim konumu okumasi.

7.4'da girilen pim konumu okumasi.

7.5/7.7'de giri|en nominal aralik okumasi.

7.6'de girilen nominal aralik okumasi.

7.11'de girilen hacim giclendirici okumasi.

7.112'de girilen ters gevirme amplifikatorinin okumasi.
ATO/ATC siirgili anahtar konumunun okunmasi

0'dan %98'e bir adim elde etmek icin tahrik Gnitesini hava ile
doldurmak icin gereken sire [ms]. Deger, baslatma sirasinda
belirlenir.

0'dan %98'e bir adim elde etmek icin tahrik Gnitesini
havalandirmak igin gereken sire [ms]. Deger, baslatma
sirasinda belirlenir.

8.4.4'te girilen dongi kazanimi (besleme) okumasi.

8.4.8'te girilen dongi kazanimi (egzoz) okumasi.

16-4
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Meni
Yapilandirma
Ayar noktasi isleme

Alt w-aralik degeri

Ust w-aralik degeri

Hareket Yoni

Ozellikler

8.1
8.1.1

8.1.2

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim

%[0,0] ila 75,0

Alt ayar noktasi araligi degeri, Ust aralik degerinden ((w-son)
%0 = 4 mA) daha kiiciik olmalidir.

Ayar noktasi araligi, w-son ve w-baslangig arasindaki farkhr
ve Aw = %25 = 4 mA olmalidir.

Ayar noktasi araligi %0 ila 100 % = 4 ila 20 mA oldugunda,
vana tim ¢alisma araligr boyunca %0 ila %100 hareket/donis
agist boyunca hareket etmelidir.

Bolinmis aralikh ¢alismada vanalar daha kiigik ayar
noktalariyla galisir. iki vanay: kontrol etmek igin kontrol
Unitesinin kontrol sinyali, drnegin vanalar giris sinyalinin
sadece yarisinda tam hareket/donis agisi boyunca hareket
edecek sekilde bolinir (ilk valf, %0 ila 50 = 4 ila 12 mA'ya
ayarlanir) ve ikinci valf %50 ila 100 =12 ila 20 mA'ya
ayarlanir).

%25,0 ila {100,0]
Ayar noktasinin Ust aralik degeri, alt aralik degerinden
(w-baslangig) daha biyik olmalidir.

[Artan/artan] veya Artan/azalan
Ayar noktasinin vana konumu Uzerindeki etkisi su sekilde
belirlenir:

- Artan/artan: ayar noktasi ormkga bir kirresel vana ac;|||r.

- Arfan/azalan: ayar noktasi arttikea bir kirresel vana
kapanr.

Asagidaki ozelliklerden birini segin:
[Lineer]

Esit yizde

Ters esit yizde

Kelebek vana, lineer

Kelebek vana, esit yizde

Déner klapeli vana, lineer

Déner klapeli vana, esit yizde
Bolmeli kiiresel vana, lineer
Bolmeli kiresel vana, esit yizde
Kullanici tanimh (TROVIS-VIEW ayarlari)

EB 8484-3 TR
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Menu

Alt x-aralik degeri

Ust x-aralik degeri

Rampa siresi (yikselme)

Rampa siresi (disme)

Alt son konum

Son konum w <= (set
degeri kesmede azalma)

8.1.9
8.1.10

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim
[0.0] ila %99.0

Nominal veya ¢alisma araliginda hareket/agi igin alt aralik
degeri

Calisma araligi, vananin gergek hareketi/agisidir ve alt
hareket/aci araligr degeri ve Ust hareket/agi araligi degeri ile
sinirhdir. Genellikle, calisma aralig ve nominal aralik aynidir.
Nominal aralik, alt ve Ust x araligi degerleri ile galisma aralig:
icine sinirlandirlabilir.

Deger gosterilir veya girilmesi gerekir. Karakteristik uyarlanir.
Alt ve Ust x aralik degeleri arasindaki fark en az %1 olmalidir.

%1,0 ila {100,0]

Nominal veya ¢alisma araliginda hareket/agi igin Gst aralik
degeri

Deger gosterilir veya girilmesi gerekir.

Karakteristik uyarlanir.

Ornek: Calisma aralig, rnegin ok biiyik boyutlandiriimis bir
kontrol vanasinin araligini sinirlamak igin degistirilir. Bu
fonksiyon icin, ayar noktasinin tim ¢ozinirlik araligr yeni
sinirlara dénustirilor.

Ekrandaki %0, ayarlanan alt sinira ve %100, ayarlanan Gst
sinira karsilik gelir.

Alt ve st x aralik degeleri arasindaki fark en az %1 olmalidir.

[0,0] ila 10000,0 s

Vana agildiginda ¢alisma araliginda hareket etmek iin
gereken siire.

Bazi uygu|ama|ardo, tahrik Unitesinin calisma sirecine cok
hizli girmesini 6nlemek icin gegis siresinin sinirlandiriimasi
tavsiye edilir.

[0,0] ila 10000,0 s
Vana kapandiginda ¢alisma araliginda hareket etmek igin
gereken sire.

[Etkinlestirilmis]/Devre disi birakilmis
%0,0 ila 49,0 [%1,0]

Ayar noktasi w, vananin kapanmasina neden olan nihai
degerde girilen yizdeye ulasirsa, tahrik Gnitesi derhal
tamamen havalandirilir (HAVAYLA ACILR ile) veya hava ile
doldurulur (HAVAYLA KAPANIR ile). Bu eylem her zaman
vananin maksimum derecede siki kapanmasina yol acar.
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Menu
Ust son konum

Son konum w >= (Set
degeri kesme artisi)

Tanimlama

Pozisyoner

Urin yazilimi versiyonu
Donanim versiyonu
Seri No

HART® iletisimi

iletken degil

Sabit deger (ilefisim)
Sabit deger (iletisim)
Yoklama adresi

Dongu akim degeri
Etiket no.

Aciklama

Etiket no. (uzun)
Baslama ekleri

Cihaz bayragini bulun
Nihai kurulum numarasi

Kontrol parametreleri

8.1.11
8.1.12

8,2
8.2.1
8.2.1.1
8.2.1.2
8.2.1.3
8,3
8.3.1
8.3.2
8.3.3
8.3.4
8.3.5
8.3.6
8.3.7
8.3.8
8.3.9
8.3.10
8.3.11
8.4

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim
[Devre disi birakilmis]/Etkinlestirilmis

%51,0 ila 100,0 [%99,0]

Ayar noktasi w, vananin agilmasina neden olan nihai degerde
girilen yiizdeye ulasirsa, tahrik Gnitesi derhal hava ile
doldurulur (HAVAYLA ACILR ile) veya tamamen havalandirilir
(HAVAYLA KAPANIR ile). Bu eylem her zaman vananin
tamamen agilmasina yol acar.

Ornek: U yollu vanalar iin kesmeyi %99'a ayarlayn.

Yazilim versiyonunu gésterir.
Donanim versiyonunu gosterir.

Seri numarasini gosterir.

Evet/[Hayr]

Aktif /[Aktif degil]

%1,0 ila {100,0]

[0] ila 63

0/1

En fazla 8 karakter girisi
En fazla 16 karakter girisi
En fazla 32 karakter girisi
[5]ila 20

Evet/[Hayr]

Salt okunur

EB 8484-3 TR
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Meni Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim
3% ipucu
Kontrol parametreleri SAMSON brosiirinde B Kontrolérler ve Kontrolli Sistemler Teknik Bilgi serisinin

bir parcasi olarak aciklanmistir (www.samsongroup.com > Hizmet & Destek > indirmeler >
Dokiimantasyon).

Olis bant 8.4.1 %[0,11 ila 100,0
Dahili eylem bilesenini  8.4.2 [Akiifl/ Aktif degil
etkinlestir

Kullanici tanimli kontrol ~ 8.4.3 [Aktif degill/Aktif

parametreleri

Dongu kazanimi 8.4.4 1ila 650 [10]

(besleme)

Kp (besleme) 8.4.5 0,1 ila 200 [27]

Ki (besleme) 8.4.6 0,1ila 100 [7,5]

Kd (besleme) 8.4.6 0,5 ila 200 [100]

Dongi kazanimi (egzoz) 8.4.8 1ila 650 [50]

Kp (egzoz) 8.4.9 0,1 ila 200 [18]

Ki (besleme) 8.4.10 0,1ila100[7,5]

Kd (egzoz) 8.4.11 0,5 ila 200 [100]

Son konum (optimize) 8.4.12 [Aktif] / Aktif degil

Opsiyonlar 8,5

Modil durumu 8.5.1 Salt okunur

Tanimlama 8.5.2 Salt okunur

Opsiyon A 8.5.3 A opsiyonu parametreleri (daha sonra 16-10 sayfasindaki
parametre agiklamalarina bkz).

Modil durumu 8.5.4 Salt okunur

Tanimlama 8.5.5 Salt okunur

Opsiyon B 8.5.6 B opsiyonu parametreleri (daha sonra 16-10 sayfasindaki
parametre agiklamalarina bkz).

Modil durumu 8.5.7 Salt okunur

Tanimlama 8.5.8 Salt okunur

Sinir anahtari 1 8.5.9...

Limit kontak 2 8.5.10...
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Meni
Limit kontak 3
Terminal aciklamasi

Fonksiyon
Mod

Kenar kontroli

Sinir

Mevcut durum
DO testine basla.
Test modu

Harici konum sensdri
durumu

Harici konum sensori
Tip

Terminal aciklamasi
Fonksiyon

Harici konum sensori
kimligi

Harici konum sensori
sinyali (ham)

Harici konum sensori
sinyali

Konum sensorinin
secilmesi

8.5.11...

.6
.7
8
9

8.5.12
8.5.13
8.5.13.1
8.5.13.2

8.5.13.3
8.5.13.4

8.5.13.5
8.5.13.6

8.5.13.8

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim

Salt okunur
Salt okunur

Sinir altinda
Sinir Ustinde

iletken/yiksek
Kilitleme/dUsik

-%20,0 ila 120,0

Salt okunur

Baslatmak igin dogrulayin.
Salt okunur

Salt okunur

Salt okunur
Salt okunur
Salt okunur

Salt okunur
Salt okunur
Salt okunur

Salt okunur

EB 8484-3 TR
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Ek A (konfigiirasyon talimatlar)

Opsiyon parametreleri

i Not:

Parametrelerin mevcudiyeti, kullanilan opsiyonlara baglidir.

Meni
Yapilandirma
Opsiyonlar
Opsiyon A
Terminal aciklamasi
Fonksiyon

Yap||cmd|rmct

Akiif ikili giris ile eylem

ikili giris Uzerinden sabit
deger

Kenar kontroli

Fonksiyon

Mod
Kenar kontroli

Fonksiyon
Fonksiyon

Konum vericisinin ey|em
yonu

Konum vericisindeki hata
mesaiji

8.5
8.5.3
8.5.3.1
(.5,
8.5.3.4

8.5.3.5

8.5.3.6

8.5.3.7

8.53.8

8.5.3.9

8.5.3.10

8.5.3.11
8.5.3.12
8.53.13

8.5.3.14

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

Salt okunur

ikili giris (24 V)
Kontak (anahtar)
Kontak (0 ila 24 V)

Anahtarlama durumu

Yerel yazma korumasini etkinlestir
PST'yi baslat

FST'yi baslat

Vanay: sabit degere kadar hareket ettir

%0,0 ila 100,0

Aktif = Anahtar kapali
Aktif = Anahtar acik

Okuma
Yazilim sinir anahtar
Ariza alarmi gikisi

Sinir altinda
Sinir stinde

iletken/ yUksek
Kilitleme/dustk

Kacak sensori
Pozisyon transmiterleri

Artan/artan
Artan/azalan

Yok
dissuk
yuksek

16-10
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Meni Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim
Sinir 8.5.3.15 -%20,0ila 120,0

Meveut durum 8.5.3.16 Salt okunur

Andlog ¢ikis sinyali 8.5.3.17  Salt okunur

Mevcut durum 8.5.3.18  Salt okunur

Analog cikis sinyali 8.5.3.19  Salt okunur

DO testine basla. 8.5.3.20 Baslatmak icin dogrulayin.
AO testine basla. 8.5.3.21 Baslatmak icin dogrulayin.
Test modu 8.5.3.22 Salt okunur

Andlog ¢ikis test sinyali ~ 8.5.3.23 -%10,0ila 110,0
Opsiyon B 8.5.6

Fonksiyon 8.5.6.3  Ikili giris (24 V)
Yapilandirma 8.5.6.4 Kontak (anahtar)

Kontak (0 ila 24 V)

Akiif ikili giris ile eyflem  8.5.6.5  Anahtarlama durumu
Yerel yazma korumasini etkinlestir
PST'yi baslat
FST'yi baslat
Vanayi sabit degere kadar hareket ettir

ikili giris Uzerinden sabit  8.5.6.6  %0,0 ila 100,0

deger
Kenar kontroli 8.5.6.7  Akiif = Anahtar kapali
Aktif = Anahtar acik
Fonksiyon 8.5.6.8 Okuma
Yazilim sinir anchtari
Ariza alarmi cikisi
Mod 8.5.6.9  Sinir alinda
Sinir Ustinde
Kenar kontroli 8.5.6.10 iletken/yiksek
Kilitleme/diisuk
Fonksiyon 8.5.6.11 Kagcak sensorii
Fonksiyon 8.5.6.12 Pozisyon transmiterleri

Konum vericisinin eylem  8.5.6.13  Artan/artan
yonu Artan/azalan
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Meni Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim
Konum vericisindeki hata  8.5.6.14 Yok
mesaji dustk
yiksek
Yogusuk durumda hata  8.5.6.15  Evet/Hayir
mesaji
Sinir 8.5.6.16 -%20,0ila 120,0
Meveut durum 8.5.6.17  Salt okunur
Analog ¢ikis sinyali 8.5.6.18  Salt okunur
Mevcut durum 8.5.6.19 Salt okunur
Analog cikis sinyali 8.5.6.20 Salt okunur
Testi YAPMAYA basla. 8.5.6.21 Baslatmak icin dogrulayin.
AO testine basla. 8.5.6.22 Baslatmak icin dogrulayin.
Test modu 8.5.6.23  Salt okunur

Analog cikis test sinyali  8.5.6.24 -%10,0ila 110,0

Okunabilir proses verileri

Meni Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim

Proses verileri 9

Mevcut calisma modu 9.1 Mevecut ¢alisma modunu gésterir

Emniyet konumu igin 9.2 Emniyet konum nedeni gosterilir

neden

Set degeri 9.3 % cinsinden Slcim

Manuel ayar noktasi 9.4 Ayarlanan set degerinin okunmasi

(MAN)

Filtre sonrasi ayar noktasi 9.5 Ayar noktasi islemeden sonra ayarlanan ayar noktasinin
okunmasi (bolinmus aralik, siki kapqnmo fonksiyonu vb.)

Vana pozisyonu 9.6 Derece cinsinden dlgim

Vana pozisyonu 9.7 % cinsinden dlcim

Ayar noktasi sapmasi 9.8 % cinsinden dlctim

Cihaz icindeki sicaklik 9.9 °C cinsinden 8lcim

Sabit deger (iletisim) 9.10 % cinsinden &lciim
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Meni Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim
Sabit deger (iletisim) 9.11 Aktif/ Aktif degil

ikili giris Uzerinden sabit  9.12 % cinsinden 6lcim

deger

ikili giris Gzerinden sabit  9.13 Akiif/ Aktif degil

deger

Tanilama/bakim 10

Cihaz durumu 10.1

Durum mesaijlari 10.1.1

Yogusuk durum 10.1.1.1

Calistirma 10.1.1.2

Yapilandirma 10.1.1.29 Goriintilenebilir mesajlar:

Fresas vl 10.1.1.35 sayfa 16-14'da parametre agiklamalarina bkz.
Tanilama 10.1.1.40

Toplam vana hareketi 10.1.2 Toplam tam vana hareket déngisi

Toplam vana hareketi 10.1.3 Toplam vana hareketi siniri

sinirt x 1000

Ayar noktasi sapmasi igin 10.1.4 sn cinsinden olciim Gecikme siresi yalnizca operator
gecikme siresi yazilimi kullanilarak ayarlanabilir.

Ayar noktasi sapmast igin 10.1.5 Hata izleme icin kullanilir.

tolerans bandi +/-

Cihaz icinde maks. 10.1.6 °C cinsinden 6lcim

sicaklik )

Cihaz icinde min. sicaklik 10.1.7 °C cinsinden dlcim

1)

Calisma saati sayac 10.1.8 g:sa:dd:ss cinsinden olgim

Baslatma sayisi 10.1.9 Gerceklestirilen baslatma sayisi

Baslangic noktasi (zero)  10.1.10 Okuma, son baslatma isleminden beri gerceklestirilen
kalibrasyonu sayisi baslangig noktasi kalibrasyonlarinin sayisini gésterir.
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Meni Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim
Testler 10.2
Adim yanit testi (PST) 10.2.1 Vananin hareket kabiliyetini kontrol etmek ve dinamik

kontrol yanitini degerlendirmek icin test (PST: kismi strok
testi/FST: tam strok testi).

PST'yi baslat 10.2.1.1 Testi baslat

Test durumu 10.2.1.3 ilerleme cubugu olarak &l¢cim

iptal edildi: x izleme 10.2.1.4 % cinsinden Slcim. Aralik ihlal edildiginde iptal edilir.
Adim yanit testi (FST) 10.2.2

FST'yi baslat 10.2.2.1 Testi baslat

Test durumu 10.2.2.3 ilerleme cubugu olarak slctim

Tanilama: durum mesajlan

Meni Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim

Tanilama/bakim 10

Cihaz durumu 10.1

Durum mesgjlari ~ 10.1.1

Yogusuk durum 10.1.1.1 Durum gostergeleri

Calishrma 10.1.1.2 Durum gostergeleri

Baslatma hatas 10.1.1.3 Durum gostergeleri

Yanlis calisma 10.1.1.4 Yanlis ¢alisma modu ayarlanmis.

modu Onerilen eylem: Calisma modunu degistir.
10.1.1.5 Mesaii silmek icin onaylayin.

Hareket cok kicik  10.1.1.6 Belirlenen hareket, sinirin altinda.

Onerilen eylem: Pozisyoner baglantisini, pim pozisyonunu ve besleme
basincini kontrol edin.

10.1.1.7 Mesaii silmek icin onaylayin.

W Gérintilenen deger yalnizca bilgi amaglidir. Ortam sicakligi izin verilen araligi ash@inda veya altina distiginde

hicbir hata mesaiji gérUntUlenmez ("Tasarim ve calisma ilkeleri' bdliminde Teknik verilere bkz).
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Menu

Strok mesafesine
ulasilamadi

Hareket yok

Pim konumu

iptal edildi (kontrol
dogrulugu)

Dusik kontrol
dogrulugu

Positioner not
initialized
(Pozisyoner
baslatilmad)

Initialization

canceled (external)

(Baslatma iptal
edildi (haricen))

10.1

10.1.
10.1.

10.1.
10.1.

10.1.
10.1.

10.1.
10.1.

10.1.
10.1.

10.1.

10.1.

.1.8

Onerilen eylem:

1.9
1.10

Onerilen eylem:

1.11
1.12

Onerilen eylem:

1.13
1.14

Onerilen eylem:

1.15
1.16

Onerilen eylem:

1.17
1.18

Onerilen eylem:

1.19

Onerilen eylem:

1.20

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

Algilanan nominal hareket, ayardaki degerden daha
kiicuktir.

Pozisyoner baglantisini, pim pozisyonunu ve besleme
basincini kontrol edin.

Mesaii silmek icin onaylayin.
Olasi neden: vana blokesi.

Pozisyoner montajini, pim konumunu ve besleme
havasini kontrol edin. Montaj parcalarinin borularini ve
yapilandirmasini kontrol edin. Pozisyoneri emniyet
konumunun disina gikarin.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Ayarlanan kol M, strok mesafesi ile uyusmuyor.
Pim pozisyonunu kontrol edin.

Mesaiji silmek icin onaylayin.

Kontrol kriterleri saglanmiyor.

Pozisyoner baglantisini, pim pozisyonunu ve besleme
havasini kontrol edin. Pozisyoneri yeniden ¢alistirin.
Mimkinse bir vida kelepgesi kullanin.

Mesaii silmek icin onaylayin.
Kontrol kriterleri saglanmiyor.

Pozisyoner baglantisini, pim pozisyonunu ve besleme
havasini kontrol edin. Pozisyoneri yeniden galistirin.
Mimkinse bir vida kelepgesi kullanin.

Mesaii silmek icin onaylayin.
Pozisyoner baslatilmalidir.

Baslatma islemi gergeklestirin.

Baslatma iptal edildi; r. cebri havalandirma veya IP
kapatma nedeniyle.

G kaynagini ve elekirik sinyalini kontrol edin.
Pozisyoneri yeniden calistirin.

Mesaii silmek icin onaylayin.

EB 8484-3 TR
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Menu

Aci sinirlamasi

Zaman asimi

Baslangic noktasi

(zero) kalibrasyonu

hatasi

Baslangic noktasi

(zero) kalibrasyonu

zaman asimi

Baslangic noktasi
(zero): kayma >>

Yapilandirma

Secenek
kombinasyonlari
gecerli degil

Cebri
havalandirma
anahtari yanlis

ikili giris secenegi

A akiif

ikili giris secenegi B

aktif

Harici pozisyon
sensory hatasi

1.21

Onerilen eylem:

1.22
1.23

Onerilen eylem:

1.24
1.25

Onerilen eylem:

.1.26

Onerilen eylem:

1.27
1.28

Onerilen eylem:

1.29
1.30

Onerilen eylem:

.1.31

Onerilen eylem:
.1.32

.1.33

.1.34

Onerilen eylem:

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim
izin verilen maksimum dnis acisi (30°) asildi.

Pozisyoner baglantisini, kolu ve pim pozisyonunu
kontrol edin.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Baslatma islemi cok uzun sirdi.
Olasi neden: vana blokesi.

Pozisyoner montaijini, pim konumunu ve besleme

havasini kontrol edin. Montaj parcalarinin borularini ve
I P

yapilandirmasini kontrol edin.

Mesaii silmek igin onaylayin.

Baslangic noktasi kalibrasyonu tamamlanamadi. Cebri
havalandirma aktif olabilir.

Pozisyoner baglantisini, pim pozisyonunu ve besleme
havasini kontrol edin. Set calisirma modunu kontrol
edin. Cebri havalandirmanin neden tetiklendigini
arastirin.

Baslangi¢ noktasi kalibrasyonu ¢ok zaman aldh.

Pozisyoner baglantisini, pim pozisyonunu ve besleme
havasini kontrol edin.

Mesaii silmek icin onaylayin.
Onceki baslangic noktasi farki ¢ok biyik.

Pozisyoner baglantisini, pim pozisyonunu ve besleme
havasini kontrol edin.

Durum gostergeleri

izin verilmeyen segenek kombinasyonu

Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

Cebri havalandirma segenegi icin izin verilmeyen
montaj durumu

Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

Okuma, opsiyonel ek fonksiyon konfigirasyonu ile
uyumlu.

Okuma, opsiyonel ek fonksiyon konfigiirasyonu ile
uyumlu.

Sensor ya da sensor kablosu arizali.

Sensori ya da sensor kablosunu kontrol edin.
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Meni

Proses verileri
Calisma modu
AUTO degil
Cebri

havalandirma
fonksiyonu

Test devam ediyor

Emergency mode
active (Acil durum
modu aktif)

Kontrol vanasi
tanimlama

PST

PST: iptal kriterleri
saglaniyor

PST: baslama
kriterleri
saglanmiyor

FST

FST: iptal kriterleri
saglaniyor

FST: baslama
kriterleri
saglanmiyor

AMR sinyali aralik
disinda

10.1.1.35
10.1.1.36

10.1.1.37

Onerilen eylem:

10.1.1.38

10.1.1.39

Onerilen eylem:

10.1.1.40

10.1.1.41
10.1.1.42

Onerilen eylem:

10.1.1.43

Onerilen eylem:

10.1.1.44
10.1.1.45

Onerilen eylem:

10.1.1.46

Onerilen eylem:

10.1.1.47

Onerilen eylem:

10.1.1.48

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim
Durum gostergeleri

Pozisyoner, AUTO modu disinda bir ¢alistirma
modunda. Bir hata yok.

Cebri havalandirma akiif.

Voltaj beslemesini kontrol edin. Cebri havalandirmanin
neden tetiklendigini arastirin.

Pozisyoner test modundadir (6rn. baslatma islemi, adim
yanit testi vb.).
Test modu iptal edilebilir.

Acil durum modu aktif. Olasi neden: hareket lcimi
dizgin calismiyor.

Hareket 8lcimini kontrol edin.

Durum gostergeleri

Durum gostergeleri
PST iptal edildi.

Pozisyoner konfigiirasyonu. Vanay: ve pozisyoner
ba§|qnhsm| kontrol edin.

PST baslamadh.

Pozisyoner konfigiirasyonunu kontrol edin.

Durum gostergeleri
FST iptal edildi.

Pozisyoner konfigiirasyonu. Vanayi ve pozisyoner
baglanhsini kontrol edin.

FST baslamadh.

Pozisyoner konfigiirasyonunu kontrol edin.

Hareket 8lcimi kusurlu. Olasi neden: Harici bir ariza
ya da donanim hatasi olabilir.

Pozisyoner baglantisini, pim pozisyonunu ve besleme
havasini kontrol edin. Giig kaynagini ve elektrik
sinyalini kontrol edin.

Mesaii silmek icin onaylayin.

EB 8484-3 TR
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Menu

Donanim arizasi

Toplam vana
hareketi siniri asildi

Lower end position
shifted (Alt son
konum kayd)

Upper end position
shifted (Ust son
konum kayd)

Dinamik stres
faktori asilds

Ayar noktas
sapmasi

Brownout (Gerilim
dusukligi)

Current too low
(Akim ¢cok dusik)

IP kapatma

Current too high
(Akim ¢ok yiiksek)

10.1.1.49

Onerilen eylem:

10.1.1.50

Onerilen eylem:

10.1.1.51

Onerilen eylem:

10.1.1.52
10.1.1.53

Onerilen eylem:

10.1.1.54
10.1.1.55

Onerilen eylem:

10.1.1.56

Onerilen eylem:

10.1.1.57

Onerilen eylem:

10.1.1.58
10.1.1.59

Onerilen eylem:

10.1.1.60

Onerilen eylem:

10.1.1.61

Onerilen eylem:

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim
Dahili cihaz hatasi. Baslatma tusu (INIT) sikismus.

Pozisyoneri bastan baslatin. Satis sonrasi servisimiz ile
iletisime gegin.

Toplam vana hareketi sinirt asildi.

Kontrol vanasinin diizgiin galishgindan emin olmak igin
vanay kontrol edin.

Olasi neden: pozisyonerin montaj diizeni veya hareket
baglantisi kaymishr.

Klape, sit ve kontrol vanasinin dogru ¢alisip
calismadigini kontrol edin.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Olasi neden: pozisyonerin montaj dizeni veya hareket
baglantisi kaymishr.

Klape, sit ve kontrol vanasinin dogru ¢alisip
calismadigini kontrol edin.

Mesaii silmek icin onaylayin.
Sinir asildi. Vana salmastrasini degistirmek gerekebilir.
Gerekirse, yedek parga siparisi verin.

Kontrol dongiisi hatast, vana artik tolere edilebilir
sreler icinde kontrol edilen degiskeni izlemiyor.

Pozisyoner baglantisini ve besleme basincini kontrol
edin.

Kisa sureli glg arizasi. Pozisyoner kullanilmaya hazir
kaliyor.

Gi¢ kaynagini ve elektrik sinyalini kontrol edin.
Mesaii silmek icin onaylayin.

Ayar noktasi < 3,7 mA

Giig kaynagini ve elektrik sinyalini kontrol edin.
Ayar noktasi < 3,85 mA

Gig kaynagini ve elektrik sinyalini kontrol edin.

Ayar noktasi > 22 mA. Pozisyoner kullanilmaya hazir
kaliyor.

Giig kaynagini ve elektrik sinyalini kontrol edin.
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Menu

Cihaz icindeki

SICleIk min. sinirin

altinda

Cihaz icindeki
sicaklik maks.
sinirin Ustinde

Aci sinirlamasi

Giinlik kayd:
durduruldu

KAPALI konumda
calisma arc1||§|

Maks. ACIK
konumda calisma
araligs

Sinirli calisma
arahig:: alt aralik

Sinirl calisma
araligr: st aralik

10.1

10.1

10.1.

10.1.
10.1.

10.1.
10.1.

10.1.

10.1.

10.1.

.1.62

Onerilen eylem:

.1.63

Onerilen eylem:

1.64

Onerilen eylem:

1.65
1.66

Onerilen eylem:

1.67
1.68

Onerilen eylem:

1.69

Onerilen eylem:

1.72

Onerilen eylem:

1.73

Onerilen eylem:

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim
Uyari, pozisyonerin calismasini etkilemiyor.

Ortam sicakligini kontrol edin.

Uyari, pozisyonerin ¢alismasini etkilemiyor.

Ortam sicakligini kontrol edin.

izin verilen maksimum dénos acisi (£30°) asildi (sadece
acik dongi kontrol modundal).

Pozisyoner baglantisini, pim pozisyonunu ve besleme
havasini kontrol edin.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Tom ginlik girislerini yozmak mimkin degildi
(muhtemelen hacim verileri kisa sireligine ok yiksekti).

Pozisyoneri bastan baslatin.
Mesaii silmek icin onaylayin.

Calisma araligi kaymis ya da son konuma yakin
olabilir.

Kontrol vanasinin ve baglantinin diizgiin ¢alishgindan
emin olmak icin vanayi kontrol edin.

Calisma araligi kaymis ya da son konuma yakin
olabilir.

Kontrol vanasinin ve baglantinin diizgiin ¢alishgindan
emin olmak icin vanayi kontrol edin.

Sizinti ya da blokaj olabilir.

Kontrol vanasinin ve baglantinin diizgiin ¢alishgindan
emin olmak icin vanay: kontrol edin.

Sizinh ya da blokaj olabilir.

Kontrol vanasinin ve baglantinin dizgiin calishgindan
emin olmak icin vanay: kontrol edin.
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Ek A (konfigiirasyon talimatlar)

Sifirlama fonksiyonlari

Meni Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim

Sifirlama fonksiyonlar: 11

Reset diagnosis 11.1 Grafikler ve histogramlar dahil tim tani fonksiyonlarini
sifirlar.

Reset (standard) 11.2 Pozisyoneri teslimat sirasindaki durumuna sifirlar. Tahrik
Unitesine ve vanaya 6zel ayarlar degismeden kalir.

Reset (advanced) 11.3 Tum parametreler, teslimat sirasinda ayarlanan
varsayilan degerlerine sifilanacakr.

Yeniden baslatma 11.4 Pozisyoner kapatilir ve yeniden baslahlir.

Reset initialization 11.5 Calishrma ayarlari igin tim parametreler sifirlanir.

Sonrasinda pozisyoner tekrar baslatilmalidir.

Meni Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim
Sihirbaz 12
Okuma yoni 12.1 [Sag pnomatik baglanh]/Sol pnomatik baglanh

Montaj konumu, pnématik modiller ekranin saginda
veya solunda olacak sekilde

Sprache/Dil 12.2 [English]/Deutsch/Francais
Meni dili
Ayarlar tamamlandi 12.3 Sihirbazdan ¢ik
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16.2 Vana ozelliklerinin segimi

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Meni 6gesi 8.1.9'da secilebilen ozellikler asagida grafik bigiminde gosterilmistir.

i Not:
Bir &zellik sadece bir calisma yazilimi (rnegin SAMSON'un TROVIS-VIEW veya DD/DTM/
EDD) kullanilarak tanimlanabilir (kullanici taniml 6zellik).

Lineer
100 1~ Strok/agi [%]
50 4
Set degeri [%]
0 T 1
0 50 100
Esit yizde Ters esit yizde
100 1~ Strok/agi [%] 100 1~ Strok/aci [%]
50 A 50 4
Set degeri [%] | Set degeri [%] |
0 T 1 0 T 1
0 50 100 0 50 100
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Ek A (konfigiirasyon talimatlar)

Kelevek vana, lineer

100 1~ Strok/aci [%]

50

Set degeri [%]
0 T |
0 50 100

Kelebek vana, esit yizde

100 1~ Strok/aci [%]

50 4

Set degeri [%] |
T |
0 50 100

0

Doner klapeli vana, lineer

100 1 Strok/agi [%]

50 A

Set degeri [%] |
T 1
0 50 100

0

Doner klapeli vanq, esit yizde

100 1 Strok/aci [%]

50

Set degeri [%] |
T |
0 50 100

0

Bolmeli kiiresel vana, lineer

100 1~ Strok/aci [%]

50 -

Set degeri [%] |
T i
0 50 100

Bolmeli kirresel vana, esit yizde

100 1~ Strok/ac1 [%]

50

Set degeri [%] |
T {
0 50 100
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17 Ek B

17.1 Sahs sonrasi servis

Bakim veya onarim isleri ile ilgili olarak ya
da arizalar veya kusurlar ortaya cikhiginda
destek icin satis sonrasi servisimiz ile irtibata
gegin.

Satis sonrasi servisimize aftersalesservice@
samsongroup.com adresi izerinden ulasabi-
lirsiniz.

SAMSON AG ve yan kuruluslarinin adres-
leri

Dinya ¢apinda SAMSON AG'nin ve yan
kuruluslarinin, bayilerin ve servislerin adres
bilgilerini web sitemizde (www.sam-
songroup.com) veya tim SAMSON {rin ka-
taloglarinda bulabilirsiniz.

Gerekli 6zellikler
Liten asagidaki detaylari da belirtiniz:

— Siparisteki siparis numarasi ve poz. nu-
marasi

— Model numarasi, konfigirasyon kimligi,
seri numarasi, Urin yGZ|||m| surimo (isim
etiketi ayrintilari icin 'Cihaz Gzerindeki
isaretler' bolimiine bakin)

Ek B

17.2 BK sahs bélgesi ile ilgili bil-
giler

Asagidaki bilgiler 2016 tarihli ve 1105
sayil Basingli Ekipmanlar (Givenlik)
Yonetmeligi, 2016 tarihli ve 1105 sayili
YASAL DUZENLEMELER 2016 (UKCA
isaretlemesi) ile uyumludur. Kuzey irlanda
icin gegerli degildir.

ithalater

SAMSON Controls Ltd
Perrywood Business Park
Honeycrock Lane
Redhill, Surrey RH1 5)Q

Telefon: +44 1737 766391
E-posta: sales-uk@samsongroup.com
Website: uk.samsongroup.com
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