MONTERINGS- OG
BETJENINGSVEJLEDNING Y

EB 8484-3 DA

Overszttelse of original betjeningsveijldning

LENAPYS" N
g ' @' ) W VIRV

COMMUNICATION PROTOCOL

TROVIS 3730-3 Smart positioner (HART®)

Firmware-version 2.00.xx c € [H[ EE ceEngd

Udgave December 2023




Bemaerkninger til installations- og betjeningsvejledning

Denne installations- og betjeningsvejledning vejleder i sikker installation og drift/betjening of
SAMSON apparatet. Denne vejledning er forpligtende i forhold til handtering of SAMSON-
apparater. Billederne i denne vejledning er kun til illustration. Det faktiske produkt kan
variere.

= For at kunne anvende denne vejledning sikkert og korrekt skal man lzese den grundigt og
opbevare den til senere brug.

= Hvis du har spergsmél til denne vejledning, bedes du kontakte SAMSONs
Eftersalgsservice (affersalesservice@samsongroup.com).

Dokumenter vedrgrende enheden, sasom installations- og
betjeningsvejledning” instead of “installationsvejledning og
brugsanvisning er tilgaengelige pé vores hjemmeside pa
www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads >
Documentation.
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Sikkerhedsanvisninger og forholdsregler

1 Sikkerhedsanvisninger og forholdsregler

Tiltaenkt anvendelse

SAMSON TROVIS 3730-3 positioneren monteres pd pneumatiske reguleringsventiler og
bruges til tilknytning af ventilpositionen til styresignalet. Enheden er beregnet til brug under
praecist definerede betingelser (f.eks. driftstryk, temperatur). Derfor skal driftsledere sikre sig,
at positioneren kun anvendes under forhold, hvor driftsbetingelserne modsvarer angivelserne
i de tekniske data. Hvis positioneren skal anvendes til formél eller under forhold, der afviger
fra de specificerede, skal man kontakte SAMSON.

SAMSON har infet ansvar for skader, som skyldes, at enheden ikke anvendes fil det tiltaenkte
formal, eller for skader, som skyldes udefrakommende péavirkninger eller andre eksterne
faktorer.

= Se greensevaerdier og anvendelsesomréder samt mulig brug i de tekniske data.

Rimeligvis forudsigelig forkert brug

TROVIS 3730-3 positioneren er ikke beregnet il felgende anvendelse:

- Brug uden for greenseomradet defineret under dimensionering og gennem tekniske data
Endvidere strider falgende handlinger imod tilteenkt anvendelse:

- Brug of uoriginale reservedele

- Vedligeholdelse, der ikke udferes som beskrevet i denne vejledning

Driftspersonalets kvalifikationer

Positioneren ma kun monteres, tages i brug og vedligeholdes af fuldt uddannet og kvalificeret
personale, som felger industriens retningslinjer og praksis. | henhold fil naervaerende
monterings- og betjeningsvejledning betyder uddannet personale: personer som er i stand til
at vurdere det arbejde, de er sat til at udfere, og som er i stand til at se mulige farer baseret
pé deres seerlige uddannelse, viden og erfaring, samt det kendskab de har til relevante
standarder.

Eksplosionssikrede versioner af denne enhed ma kun betjenes af specialuddannet eller
instrueret personale eller af personale, som er autoriseret il at arbejde med eksplosionssikret
udstyr i farlige omrader.

Personligt beskyttelsesudstyr

Direkte h&ndtering af positioneren kraever ikke brug af personligt beskyttelsesudstyr. Arbejde
pé reguleringsventilen kan vaere ngdvendigt ved montering eller afmontering af enheden.

= Se kravene il personligt beskyttelsesudstyr specificeret i ventil-dokumentationen.
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= Sperg anlaeggets driftsleder om yderligere beskyttelsesudstyr.

Andringer og andre modificeringer

Andringer, omformninger eller andre modificeringer of produktet er ikke tilladt of
SAMSON. Hvis dette foretages, er det for ejerens egen risiko, og det kan medfare
eksempelvis sikkerhedsrisici. Endvidere lever produktet eventuelt ikke leengere op til kravene
til dets tilteenkte anvendelse.

Sikkerhedsfunktioner

| tilfelde of fejl p& luftforsyningen eller det elekiriske signal udlufter positioneren aktuatoren,
og ventilen gér til fejlsikker position defineret af aktuatoren.

Advarsel mod yderligere risici

Positioneren pavirker reguleringsventilen direkte. For at undgé tilskadekomst eller tingsskade
skal driftsledere og betjeningspersonale forhindre farer, der kan opsta i reguleringsventilen
pa grund of driftsmediet, driftstrykket, signaltrykket eller bevaegelige dele ved at traeffe
passende forholdsregler. Driftsledere og betjeningspersonale skal vaere opmaerksomme pa
alle farehenvisninger, advarsler og henvisninger i denne monterings- og
betjeningsvejledning, isser vedrarende installation, ibrugtagning og vedligeholdelse.

Hvis den pneumatiske aktuator frembringer bevaegelser eller kreefter som et resultat of
forsyningstrykket, skal det begraenses med brug af en passende station til reduktion of
forsyningstrykket.

Driftslederens ansvar

Driftsledere er ansvarlige for korrekt brug samt overholdelse of sikkerhedsbestemmelserne.
Driftsledere skal overdrage denne monterings- og betjeningsvejledning til
betjeningspersonalet og instruere personalet i korrekt betjening. Endvidere skal driftsledere
sikre, at betjeningspersonale og tredjepart ikke udszettes for farer af nogen art.

Betjeningspersonalets ansvar

Betjeningspersonalet skal have lzest og forstaet denne monterings- og betjeningsveijledning
samt kende de anferte farehenvisninger, advarsler og henvisninger. Endvidere skal
betjeningspersonalet kende relevante sundheds- og sikkerhedsbestemmelser samt
bestemmelser vedrarende forebyggelse of ulykker og felge anvisningerne heri.

Refererede standarder, direktiver og bestemmelser

CE-maerkede enheder opfylder kravene i felgende direktiver:

- TROVIS 3730-3: 2011/65/EU, 2014/30/EU

- TROVIS 3730-3-110/-510/-810/-850: 2011/65/EU, 2014/30/EU, 2014/34/EU
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EAC-maerkede enheder opfylder kravene i falgende bestemmelser:

- TROVIS 3730-3: TR CU 020/2011 og TR CU 012/2011 med relevante GOST
standarder:

— TOCT 31610.0-2014 (IEC 60079-0:2011)
— TOCT 31610.11-2014 (IEC 60079-11:2011)

- TROVIS 3730-3-110/-510/-810/-850: TR CU 020/2011

UKCA-maerkede enheder opfylder kravene i falgende bestemmelser:

— TROVIS 3730-3: SI 2016 nr. 1091, SI 2012 nr. 3032

- TROVIS 3730-3-118/-518: S 2016 nr. 1091, SI 2016 nr. 1107, SI 2012 nr. 3032
- TROVIS 3730-3-858/-518: 51 2016 nr. 1091, SI 2016 nr. 1107, SI 2012 nr. 3032
Se overensstemmelseserklseringer og EAC-certifikater i fillegget.

Se overensstemmelseserkleeringer og EAC-certifikater i fillegget.

Refereret dokumentation
Felgende dokumenter er gaeldende ud over denne monterings- og betieningsvejledning:
- Betjeningsvejledning vedrerende ventildiagnostik: » EB 8389-3

— Monterings- og betjeningsvejledninger fil komponenter, som positioneren er monteret pé
(ventil, aktuator, ventiltilbehar osv.)

1.1 Bemazrkninger om mulig alvorlig tilskadekomst

Risiko for dedelige kvaestelser pa grund af dannelse of en eksplosiv atmosfeere.

Ukorrekt installation, betiening eller vedligeholdelse af positioneren i en potentielt
eksplosiv atmosfzere kan medfere antsendelse af atmosfeeren og i vaerste fald deden.

= Felgende bestemmelser vedrarer installation i farlige omrader: EN 60079-14
(VDE 0165, del 1).

2 Installation, betjening eller vedligeholdelse af positioneren skal udferes af
specialuddannet eller instrueret personale eller of personale, som er autoriseret til at
arbejde med eksplosionssikret udstyr i farlige omrader.
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1.2 Bemaerkninger om mulig tilskadekomst

A\ ADVARSEL

Risiko for tilskadekomst p& grund of bevaegelige dele pa ventilen.

Ventilen bevaeger sig i sin fulde vandring under initialisering af positioneren og under
drift. Der er risiko for kvaestelser pa haender eller fingre, hvis man farer dem ind i venti-
len.

= For ikke haender eller fingre ind i ventildelen, og berer ikke bevaegelige dele under
initialisering.
Egensikkerhed gjort virkningsles i egensikre enheder.

Hver gang positioneren betjenes, selv nar det ikke foregar pa anleegget (f.eks. under
vedligeholdelse, kalibrering af og arbejde p& udstyr), skal man serge for, at betingelser-
ne for egensikre kredse er opfyldt.

= Egensikre enheder beregnet til brug i egensikre kredse mé& kun filsluttes certificerede
egensikre input-forbundne enheder.

= Tag ikke egensikre enheder i brug igen, som har vaeret tilsluttet egensikre input-for-
bundne enheder uden certificering.

= Overskrid ikke maks. tilladte elektriske vaerdier specificeret i EU typepraveattesterne
ved forbindelse af egensikkert elektrisk udstyr (U, eller Uy, |, eller 1,, P, eller Py, C; eller
Coog L eller Ly).

Pludselig kraftig stej, nér den pneumatiske aktuator udlufter.

Positioneren monteret pa reguleringsventilen kan f& den pneumatiske aktuator til at udluf-
te. Der kan dannes kraftig stej under udluftningen. Dette kan medfere hereskade.

= Brug herevaern, nér du arbejder taet p& ventilen.
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1.3 Bemarkninger om mulig tingsskade

O BEMARK

Risiko for beskadigelse af positioneren pé grund af ukorrekt monteringsposition.

= Montér ikke positioneren med bagsiden opad.

= Undgé at speerre eller hindre ventilationsébningen, nér enheden installeres p&
brugsstedet.

Et ukorrekt elekirisk signal vil beskadige positioneren.

Positioneren skal stremforsynes med en stremkilde.

= Brug kun en stremkilde, aldrig en spaendingskilde.

Hvis terminalerne forbindes forkert, beskadiges positioneren, og dette medferer
driftsfejl.

Den beskrevne tilslutning af terminalerne skal falges, for at positioneren kan fungere
korrekt.

= Tilslut de elektriske ledninger til positioneren iht. den beskrevne forbindelse aof
terminalerne.
Driftsfejl pa grund af, at initialisering endnu ikke er afsluttet.

Positioneren kalibreres under initialiseringen for at tilpasse den il installationen. Efter
endt initialisering er positioneren klar til brug.

= Positioneren skal initialiseres ved farste ibrugtagning.

= Positioneren skal initialiseres igen, nar monteringspositionen er blevet sendret.

Risiko for beskadigelse af positioneren pé grund of forkert jording aof svejseudstyr.

= Svejseudstyrets stelklemme ma ikke placeres taet pé positioneren.

1.4 Serlige anvisninger vedrerende eksplosionsbeskyttelse

Hvis en del af enheden, som eksplosionsbeskyttelsen er baseret pd, skal vedligeholdes, ma
enheden ikke tages i brug igen, fer en kvalificeret tilsynsferende har foretaget en
bedemmelse iht. krav til eksplosionsbeskyttelse, har udstedt et inspektionscertifikat eller har
foretaget en overensstemmelsesmaerkning. Inspektion udfert af en kvalificeret tilsynsferende
er ikke pakraevet, hvis producenten udferer en rutinetest af enheden, for den tages i brug
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igen, og nér det er dokumenteret med en overensstemmelsesmaerkning, at enheden har
bestaet rutinetesten. Eksplosionsbeskyttede komponenter mé kun udskiftes med originale,
rutinetestede komponenter fra producenten.

Enheder, der allerede har vaeret anvendt uden for farlige omrader og som senere skal
anvendes i farlige omréder, skal leve op til sikkerhedskravene til vedligeholdte enheder. For
enhederne anvendes i farlige omrader skal de testes iht. specifikationerne for vedligeholdelse
af eksplosionsbeskyttede enheder.

Vedligeholde og kalibrering af udstyr samt arbejde pé udstyr

= Brug kun egensikre strem-/spaendingskalibratorer og méleinstrumenter pé& egensikre
kredse til kontrol eller kalibrering af udstyr i eller uden for farlige omrader.

= Vaer opmaerksom pé& maks. tilladte veerdier specificeret i certifikater vedrarende egensikre
kredse.

Udstyr med beskyttelsestype Ex nA

= P4 udstyr med beskyttelsestype Ex nA (ikke-gnistdannende udstyr) mé kredse kun
tilsluttes, isoleres eller omskiftes, mens de er stremferende, i forbindelse med installation,
vedligeholdelse eller reparation.

= Brug certificerede kabelafsluminger og lukkepropper med korrekt beskyttelsestype og
IP klassificering = 6X, der passer fil det certificerede temperaturomréde.

= Tilslut signalkredsen med skrueterminaler (terminal 11/12) til elektriske ledere med en
tveersnitsflade fra 0,2 fil 2,5 mm2. Tilspaendingsmomentet er 0,5 til 0,6 Nm.

Udstyr med beskyttelsestype Ex t

= P4 udstyr med beskyttelsestype Ex t (beskyttet med indkapsling) m& kredse kun tilsluttes,
isoleres eller omskiftes, mens de er stremferende, i forbindelse med installation,
vedligeholdelse eller reparation.

= Nar man arbejder p& udstyr i potentielt eksplosive stavatmosfeerer, skal man vaere
opmaerksom pa, at hvis husets daeksel ébnes, kan eksplosionsbeskyttelsen blive
virkningslgs.

= Brug certificerede kabelafslutninger og lukkepropper med korrekt beskyttelsestype og
IP klassificering = 6X, der passer fil det certificerede temperaturomréde.

= Tilslut signalkredsen med skrueterminaler (terminal 11/12) til elektriske ledere med en
tveersnitsflade fra 0,2 til 2,5 mm2. Tilspasndingsmomentet er 0,5 1il 0,6 Nm.
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1.5 Advarsler pa enheden

Advarsel Advarslens betydning

Advarsel mod pludselig kraftig stgj

Positioneren monteret p& reguleringsventilen kan fa den pneumatiske
aktuator til at udlufte. Der kan dannes kraftig stej under udluftningen. Dette
kan medfare hereskade.
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Mzrkning pé enheden

2 Mzrkning pa enheden

2.1 Typeskilt

Eksplosionsbeskyttet version Version uden eksplosionsbeskyttelse
samson TROVIS 3730-3 SAMsOoN TROVIS 3730-3
HART®  Positioner L HART® Positioner 13
Supply 1 Supply 1
Input 2 Input 2
Pressure sensor Pressure sensor
14 ASeebtechnicd data for
4 ambient temperature
e V8 14
A‘ See EU Type Exam. Cerfificate for further values Fv 7
5 Mat.” 10 Date 9
Fimware 7 Hardwore! 8 Date = 9 SIN 11
Mat. 10 SINT 11 Model 12
Model 12 SAMSON AG D-60314 Frankhurt Made in Germany
SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany
1 Forsyningstryk 7 Firmware-version
2 Signalomréde 8 Hardware-version
3 Tryksensor (ja/nej) 9 Produkfionsdato
4 Beskyttelsestype for eksplosionsbeskyttede 10 Materialenummer
enheder 11 Serienummer
5  Temperaturomréder for 12 Modelnummer
eksplosionsbeskyttede enheder 13 Godkendelser (CE, EAC, UKCA osv.)
6 Kode for NAMUR anbefaling NE 53 14 Datamatrixkode (elektronisk typeskilt)

(intern specifikation)

2.2 Ekstraudstyr

Hvis ekstra moduler er installeret i TROVIS 3730-3 positioneren, er der sat en maerkat pa en-
heden til identifikation af modulet:

SAMSON TROVIS 3730 Module A

. 1 Ekstraudstyrets funktion
Model 2 2 Modelnummer

Serial no. 3 3 Serienummer
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Mzrkning pé enheden

2.3 Firmware-versioner

Firmware-opdateringer

Tidligere | Ny

2.00.11 2.00.13

Initialisering optimeret
2.00.13 2.00.15

Interne opdateringer

2.4 Artikelkode

Positioner TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x x 0 x x 0 x X X X X X X X X X X

Med LCD, autotune, HART® kommunikation
Eksplosionsbeskyttelse
Uden 000
Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb 110
Il 2D Ex ia llIC T85 °C Db
Il 2D Ex tb lIC T85°C Db 510 1
ATEX ~ mmoemeeeesmeoeeiooeeoeoo ool
Il 3G Ex ec IIC T4/Té Gc 810 .
1l 2D Ex tb IIC T85°C Db
I 3G Ex ec IIC T4/T6 Gc 850 1
Ex ia IIC T4/T6 Gb 111
Ex ia IC T85°C Db
Ex tb IIIC T85°C Db 511 1
[ECEX ~  omomememememoeemeeeeeeeilaoen
Ex tb IIC T85°C Db 81 1 1
Ex ec IC T4/Té Dc
Ex ec IIC Té Ge 851 1
Ex ia IIC T4/T6 Gb 11 2
CCC Ex Ex ia IC T85 °C Db
Ex tb IC T85 °C Db 512 1
CCoE Ex ia IC T4/T6 Gb 111
1Exia ICT6..T4 Gb X
EAC Ex Ex ia IIC T85 °C Db X hhs
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TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x x 0 x x 0 x X X X X X X X X X X

1
1
1
1
1

Positioner
Ex ia IIC T4/T6 Gb 111
Ex ia lIC T85°C Db
Ex tb lIC T85°C Db 511
ECAS-Ex ~ ~---------m--omeome-ooooeoeooooo
Ex tb IIC T85°C Db 811
Ex ec IC T4/Té Ge
Ex ec IC T6 Gc 851
IS klasse 1, 11, I, div. 1,
gr. AB,CDEFG; T4/T6
Ex ia IC T4/T6 Gb 130
NI klasse I, I, lll div. 2,
gr. ABCDFG; T4/T6
FM 1S klasse I, II, Il div. 1,
gr. AB,C,DEFG; T4/T6
IS klasse |, zone 1, 130
AEx ia IC T4/6 Gb
NI klasse I, I, lll div. 2,
gr. AB,CDFG;T4/T6
Ex ia IC T4/T6 Gb 115
Ex ia IIIC T85°C Db
Ex tb IC T85°C Db 515
INMETRO ~ ------=-=-=== ool T
Ex ec IC T4/Té Gc 815
Ex tb IIIC T85°C Db
Ex ec IC T4/Té Ge 85
KCS Korea Ex ia IC T6/T4 114
Ex ia IIC T4/T6 Gb 112
NEPSI Ex ia lIC T85°C Db
Ex tb lIC T85°C Db 512
Il 2G Ex ia IIC T4/Té Gb 116
Il 2D Ex ia IlIC T85 °C Db
I 2D Ex tb IIC T85 °C Db 516
TRCMU 1055 -----------------mommmmm oo oo
Il 3G Ex nA IC T4/Té Gc 81 6
Il 2D Ex tb IIC T85 °C Db
Il 3G Ex nA IIC T4/Té Ge 856
Il 2G Ex ia IIC T4/Té Gb 118
Il 2D Ex ia IIIC T85 °C Db
UK Ex Il 2D Ex tb IIIC T85°C Db 18
Il 3G Ex ec IIC T4/T6 Gc 58
EB 8484-3 DA



Mzrkning pé enheden

Positioner TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x x 0 x x 0 x X X X X X X X X X X

Tilvalg A

Uden 0
Positionstransmitter 4 til 20 mA 1
Binaert input 24 V DC 2

Tilvalg B

Uden 0
Bineert input 24 V DC 2
Tvungen udluftning 3

Tilvalg C

Uden

2x software-graenseafbrydere + binzert output (PLC)

2x software-greenseafbrydere + binzert output (NAMUR) )

2x induktive greenseafbrydere + binzert output (NAMUR);
-50 til +85 °C

Tilvalg D
Uden

Ekstern vandringssensor med M12x1 forbindelsesdel;

med 10 m forbindelseskabel

Forberedt til ekstern vandringssensor med M12x1 forbindelsesdel

Feltbarriere
Uden
Forberedt til type 3770 feltbarriere

Driftsstop i nedsituation

3,8 mA

Elekirisk filslutning
2x M20x1,5 (1x kabelafslutning, 1x lukkeprop)

Hus materiale
Aluminum EN AC-44300DF (standard)
Rustfrit stal 1.4408

Daeksel
Med rund rude
Uden rude
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Mzrkning pé enheden

Positioner TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x x 0 x x 0 x Xx X X X X X X X X X
Hus version | |
Standard 00
Med ekstra ventilationshul og VDI/VDE 3847 adapter; uden dele il vandringssensor 20
Med ekstra ventilationshul 21

Sikkerhedsgodkendelse
SIL

Typegodkendelse til anvendelse fil ses
Uden

Bureau Veritas

DNV GL

American Bureau of Shipping (ABS)
Lloyd's Register

o W N

Tilladt omgivelsestemperatur
Standard: -20 til +85 °C
—40 til +85 °C kabelafslutning af metal

-55 til +85 °C, lavtemperatur-version med kabelafslutning af metal

Hardware-version

HV 01.00.00 929
Firmware-version

SV 02.00.15 97
11 Kun til versioner med eksplosionsbeskyttelse

EB 8484-3 DA 2-5



EB 8484-3 DA



3 Opbygning og virkemade
> SeFig. 3-1

Den elekiropneumatiske TROVIS 3730-3 po-
sitioner monteres p& pneumatiske regule-
ringsventiler og bruges til tilknytning of ven-
tilpositionen (styret variabel vaerdi x) til styre-
signalet (saetpunkt w). Positioneren sammen-
ligner det elekiriske styresignal fra et styresy-
stem med ventilens vandring eller &bnings-
vinkel, og der frembringes et signaltryk for
den pneumatiske aktuator.

Positioneren bestér hovedsageligt of et
bergringsfrit vandringssensor-system (2),
pneumatiske komponenrer samt
mikrocontrollerens elektronik (4).
Ventilpositionen overfgres enten som en
drejevinkel eller en vandring via
aftasterarmen til vandringssensoren (2) og
sendes videre til mikrocontrolleren (4). PID-
algoritmen i mikrocontrolleren sammenligner
ventilpositionen malt med vandringssensoren
(2) med 4 til 20 mA DC styresignalet leveret
af styresystemet, nar dette er blevet
omformet of A/D-omformeren (3).

| tilfaelde of seetpunktsafvigelse sendres akti-
veringen af i/p-modulet (7), s& regulerings-

ventilens aktuator (1) trykpavirkes eller udluf-

tes via den efterkoblede booster (6). Dette
ger, at ventilens lukkeelement (f.eks. kegle)
indtager en position defineret af saefpunktet.
Positioneren betjenes med en drejetrykknap
(10) med menu-navigation pa klartekst-dis-
playet (11).

Opbygning og virkemade

De udvidede EXPERTplus diagnosefunktioner
er integreret i positioneren. De giver infor-
mation om reguleringsventilen og positione-
ren og genererer diagnose- og statusmedde-
lelser, s& fejl hurtigt kan lokaliseres.

3.1 Yderligere udstyr

Volumenbegranser

Volumenbegreenseren Q tilpasser luftforsy-
ningskapaciteten til aktuatorens sterrelse.

Volumenbegreenseren fungerer med en

skrue, som skrues ind i positionerens signal-

tryks-udgang (eller udgangen pé trykmdle-

rens konsol eller tilslutingsplade).

= Vi anbefaler, at man anvender en volu-
menbegraenser

— Til linezere aktuatorer med en over-
forselstid <1 s (f.eks. med en akiua-
torflade mindre end 240 cm?)

- Til drejeaktuatorer med en volumen
mindre end 300 cm3

= Aktuatorer med en overferselstid > 1 s
kraever ikke begraensning i luftstrems-
maengden.

3.1.1 Mulige ekstra funktioner

i Bemaerk
Mulige ekstra funktioner skal vaelges under
ordreafgivelsen og er installerede og klar il
brug i den leverede positioner. Ekstraudstyr

kan kun udskiftes eller eftermonteres af
SAMSON: Eftersalgsservice.
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Opbygning og virkemade
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Exhaust Supply 9 Output 38
1 Reguleringsventil
L 2 Vandringssensor
Y 3 A/D omformer
X 4 Mikrocontroller
5 Trykredukior
M Tilgeengelige tilvalg DQ 6 Luftbooster
M.1 Tvungen udluftning (kun &bning B) 7 i/p omformer
M.2 Positionstransmittere 8 D/A omformer
M.3 Bineert input 9 Kommunikationsinterface
M.4  Software-graenseafbrydere med binzert output (PLC) 10 Drejetrykknap
M.5 Software-graenseafbrydere med binzert output (NAMUR) 11 Display
M.6 Induktive greenseafbrydere med binzert output (NAMUR) 12 HART® tilslutning
A Tilvalg A
B Tilvalg B
C Tilvalg C

Fig. 3-1: Blokdiagram
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Induktive greenseafbrydere

Induktive slot-sensorer sender et signal il et
styresystem, ndr ventilen nér en of de to ju-
sterbare greenser. De styres med justerbare
tags. For at kunne anvende de induktive
graenseafbrydere skal omkoblingsforstserke-
re tilsluttes i output-kredsen.

Software-graenseafbrydere

Software-graenseafbryderne signalerer, at
ventilen har néet en of de fo justerbare
graenser.

— Nér greense 1 ikke er néet
— Nér greense 2 er overskredet

Felgende versioner er tilgeengelige:

— Tilslutning of en PLC iht. IEC 61131-2,
Pox = 400 mW

— Tilslutning til NAMUR omkoblingsforstaer-
ker iht. EN 60947-5-6

Positionstransmittere

Positionstransmitteren er en toleder-transmit-
ter og sender vandringssensorsignalet som et
4 til 20 mA signal behandlet af mikrocon-
trolleren. Dette signal sendes uathaengigt of
positionerens input-signal. Endvidere mulig-
ger positionstransmitteren visning af fejl pa
positioneren via en signalstrem pé 2,4 mA
eller 21,6 mA.

Tvungen udlufining

Positioneren udlufter enten aktuatoren eller
forsyner den med luft, nar spaendingssigna-
let ved terminalerne falder til under 11 V.
Dette sker uafhaengigt of saetpunktet. En
spaending over 15V holder funktionen med
tvungen udlufting inaktiv.

Opbygning og virkemade

Binaert input

Det binaere input kan vaere flydende eller ik-
ke-flydende (O til 24 V) og kan konfigureres
med folgende funktioner:

— Omskiftningstilstand: det binzere inputs
omskiftningstilstand logges.

- Skrivebeskyttelse pa stedet: en lokal
skrivebeskyttelse kan aktiveres efter forste
initialisering. Né&r det binaere input er
aktivt, kan der ikke aendres indstillinger
pd positioneren. Positioneren kan ikke
initialiseres igen.

- PST (partiel vandring test): test for at
kontrollere ventilens evne til ot bevaege
sig og for at bedemme dens dynamiske
styrerespons
(PST: partiel vandring test/FST: fuld van-
dring test).

— Start PST: foretag en trin-responstest i
et justerbart omréde.

— Start FST: foretag en trin-responstest i
hele vandringsomrédet baseret pé
konfigurerbare parametre).

- Bevaeg ventil fil fast vaerdi: bevaeg venti-
len til en defineret position (ventilposition
i %).

Endvidere kan et binaert input deaktiveres.

Binaert output

Et fejlalarm-output signalerer en fejl til

styrestationen. Felgende versioner er

tilgeengelige:

— Tilslutning of en PLC iht. IEC 61131-2,
P = 400 mW

— Tilslutning til NAMUR omkoblingsforstaer-
ker iht. EN 60947-5-6
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3.2 Montering

TROVIS 3730-3 positioneren kan monteres
pd felgende mader med det tilsvarende tilbe-
her (se afsnittet 'Installation'):

— Direkte montering pd type 3277 aktuator
Positioneren monteres pd ventildelen.
Signaltrykket ledes til aktuatoren via en
forbindelsesblok: internt via et hul i ven-
tildelen til "aktuatorspindel kares ud" fejl-
sikker handling og via en ekstern signal-
trykslinje til "aktuatorspindel keres ind"
fejlsikker handling.

- Montering pé& aktuatorer iht. IEC 60534-
6:
Positioneren monteres pa reguleringsven-
tilen med et NAMUR-beslag.

- Montering iht. VDI/VDE 3847-1/-2:
Montering iht. VDI/VDE 3847-1/-2 med
det tilsvarende tilbeher ger det muligt at
udskifte positioneren hurtigt, mens an-
laegget er i gang.

— Montering pé type 3510 mikroflow-ventil
Positioneren monteres pd ventildelen med
et beslag.

- Montering pé drejeaktuatorer iht. VDI/
VDE 3845:

Positioneren monteres pé drejeaktuatoren
med det tilsvarende tilbeher.

3.3 Konfiguration med TROVIS-
VIEW softwaren

Positioneren kan konfigureres med
SAMSONSs TROVIS-VIEW software

(version 4). Til dette formal har positioneren
et digitalt interface (SSP), s& en computers
usb-port kan forbindes med den med et
adapterkabel.

Med TROVIS-VIEW softwaren kan brugeren
nemt konfigurere positioneren og se pro-
cesparametre online.

i Bemaerk
TROVIS-VIEW har et ensartet brugerinterfa-
ce, som ger det muligt for brugere at konfi-
gurere og parametrisere SAMSON enheder
med enheds-specifikke databasemoduler.
3730-3 enhedsmodulet kan downloades
gratis pd vores websted via » www.samson-
group.com > SERVICE & SUPPORT > Down-
loads > TROVIS-VIEW.
Der findes yderligere information om TRO-
VIS-VIEW (f.eks. systemkrav) pd vores webs-
ted og i databladet » T 6661 .
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Opbygning og virkemade

3.4 Tekniske data

Tabel 3-1: TROVIS 3730-3 Elektropneumatisk positioner

Vandring

Justerbar vandring ved Direkte montering pé& type 3277: 3,6 til 30 mm
Montering iht. IEC 60534-6 (NAMUR): 3,6 til 300 mm
Montering iht. VDI/VDE 3847 3,6 til 300 mm
Montering pé drejeaktuatorer: 24 til 100°

Vandringsomréde Justerbar inden for ventilens initialiserede vandring/drejevinkel;
vandringen kan begraensen til 1/5 maksimalt.

Saetpunkt w

Signalomrade 4 1il 20 mA - toleder-enhed, beskyttelse mod omvendt polaritet - Minimum
spaend 4 mA

Statisk 40V, intern stremgraense ca. 40 mA

destruktionsgraense

Min. stremstyrke 3,75 mA til display/drift (HART® kommunikation og konfiguration)

3,90 mA for pneumatisk funktion
Belastingsimpedans < 9,3V (modsvarer 465 Q ved 20 mA)

Forsyningsluft
Forsyningsluft 1,4 til 7 bar (20 til 105 psi)
:.;gk\écﬁi;gf_ i]ht' ﬁ/‘\;lfs. partikelsterrelse og -teet-  Klasse 4
Olieindhold: Klasse 3
Trykdugpunkt: Klasse 3 eller mindst 10 K under la-
vest forventede omgivelsestemperatur
Hysterese <0,3%
Sensitivitet <0,1 %
Karakteristik Linezer/ensartet procentdel/ensartet procentdel, invers/SAMSON
butterflyventil
Overfarselstid Udluftning og tilfersel kan justeres separat op til 240 s med software
Bevaegelsesretning Reversibel

Luftforbrug, stationaert | Uatheengigt of forsyningsluft ca. 651, /h

Luftforsyningskapacitet (nér Ap = 6 bar)
Aktuator (tilfarsel) 8,5m,3/h - ved Ap = 1,4 bar: 3,0 m3/h - Kyauo0°q) = 0,09
Aktuator (udluftning) 14,0m3/h - ved Ap = 1,4 bar: 4,5 m3/h - K02 = 0,15
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Opbygning og virkemade

Omgivende betingelser og filladte temperaturer

Tilladte omgivende betingelser iht. EN 60721-3

Opbevaring 1K6 (relativ luftfugtighed <95 %)
Transport 2K4
=20 til +85 °C:  Alle versioner
" —40 til +85 °C:  Med kabelafslutninger af metal
Dri

-55til +85 °C:  Lavtemperatur-version med kabelafslutninger af metal

Veer opmeerksom pé graensevaerdierne i testcertifikatet vedrerende
eksplosionsbeskyttede versioner.

Vibrationsmodstand

Vibrationer (sinus)

Ifalge DIN EN 60068-2-6:
0,15 mm, 10 til 60 Hz; 20 m/s2, 60 til 500 Hz pr. akse
0,75 mm, 10 til 60 Hz; 100 m/s2, 40 til 500 Hz pr. akse

Udsving (halv Ifzlge DIN EN 60068-2-29:
sinusbelge) 150 m/s2, 6 ms; 4000 udsving pr. akse
Stej Ifalge DIN EN 60068-2-64:

10 til 200 Hz: 1 (m/s?)2/Hz
200 til 500 Hz: 0,3 (m/s?)2/Hz
4 h/akse

Anbefalet konstant
drift

<20 m/s?

Pavirkninger

Temperatur <0,15%/10K

Hieelpestrem Ingen

Krav

EMC Lever op til kravene i EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 og
NAMUR anbefaling NE 21

Beskyttelsesgrad IP 66/NEMA 4X

Elekiriske filslutninger

Kabelafslutninger

En M20x1,5 kabelafslutning til 6 til 12 mm klemmeomrade
Anden M20x1,5 gevindforbindelse f&s ogsé

Terminaler Skrueterminaler il 0,2 til 2,5 mm? tvaersnitsflade
Eksplosionsbeskyttelse
ATEX, IECEx, ... | Se Tabel 3-3

3-6
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Opbygning og virkemade

Materialer

Hus og daeksel

Trykstebt aluminum EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) iht. DIN EN 1706,
kromateret og pulvercoatet - Specialversion: rustfrit stal 1.4408

Rude

Makrolon® 2807

Kabelafslutninger

Polyamid, nikkelpletteret messing, rustfrit stal 1.4305

Andre udvendige dele

Rustfrit stal: 1.4571 og 1.4301

Kommunikation

| TROVIS VIEW med SSP/HART® revision 7

Vagt

|A|uminumhus: ca. 1,0 kg - Hus i rustfrit stél: ca. 2,2 kg

Tabel 3-2: Mulige ekstra funktioner

Positionstransmittere

Version

reversibel bevaegelsesretning

Toleder-system, galvanisk isolation, beskyttelse mod omvendt polaritet,

Hjzelpestram 10 til 30 V DC
Output-signal 41l 20 mA
Fejlvisning 2,4 eller 21,6 mA
Strem ubelastet 1,4 mA

Statisk
destruktionsgraense

38V DC-30VAC

Software- NAMUR PLC
grenseafbrydere
Version Galvanisk isolation, beskyttelse Galvanisk isolation, beskyttelse mod

mod omvendt polaritet, omkoblings-
output iht. EN 60947-5-6

omvendt polaritet, PLC binaert input
iht. EN 61131-2, P, . = 400 mW

Signa|ﬁ|stond

<1,0 mA (ikke-ledende)

R = 10 kQ (ikke-ledende)

>2,2 mA (ledende)

R = 348 Q (ledende)

Statisk
destruktionsgraense

32VDC/24V AC

32V DC/50 mA

EB 8484-3 DA

37



Opbygning og virkemade

Binzert output NAMUR PLC

Version Galvanisk isolation, beskyttelse Galvanisk isolation, beskyttelse mod
mod omvendt polaritet, omkoblings- | omvendt polaritet, PLC bingert input
output iht. EN 60947-5-6 iht. EN 61131-2, P, = 400 mW

. . <1,0 mA (ikke-ledende) R =10 kQ (ikke-ledende)

Signaltilstand
>2,2 mA (ledende) R = 348 Q (ledende)

Statisk 32V DC/24V AC 32V DC/50 mA

destruktionsgraense

Induktive graenseafbrydere

Version For tilslutning til omkoblingsforstaerker ifelge EN 60947-5-6, $J2-SN
narhedsafbrydere, beskyttelse mod omvendt polaritet

Maleplade ikke =3 mA

detekteret

Méleplade detekteret <l mA

Statisk 20V DC

destruktionsgraense

Tilladt omgivende =50 til +85 °C

temperatur

Binaert input (omskiftingsforlgb konfigureret i TROVIS-VIEW software)
Aktivt omskiftningsforleb (standard-indstilling)

Indgong Til ekstern afbryder (ﬂydekontakt) eller relaekontakt
Aben kreds Maks. 10 V (nér kontakten er aben)
spaending
Stremforbrug Maks. 100 mA (impulsmoduleret, nér kontakt er lukket)
Kontakt Lukket: R <20 Q; aben: R >400 Q
Passivt omskiftningsforleb
Indgang Til eksternt tilfert DC spaending, beskyttelse mod omvendt polaritet
Spaendingsinput 0til30V
Statisk 40V DC
destruktionsgraense
Stremforbrug 3,7 Vved 24 mA
cOlmskiffningsspaen- Lukket: <1 V; &ben: >6 V
ing
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Tvungen udlufining

Version Galvanisk isolation, beskyttelse mod omvendt polaritet
Speendingsinput 0til 24 vV DC

Input-modstand 27 kQ

Signalfil- Aktiv Ue<l1V

stand lkke aktiv | Ue >15V

Statisk 38V DC/30V AC

destruktionsgraense
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Opbygning og virkemade

Tabel 3-3: Sammenfatning af EX-godkendelser

Certificering t:fn"f::":::gpe/
o EUtype prov- Nummer BVS 18 ATEX E 044 X Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb
= @ ningsatiest Dato 11-05-2023 Il 2D Ex ia IC T85 °C Db
o EUstype prov- Nummer BVS 18 ATEX E 044 X I 2D Ex th IlIC T85°C Db
@ @ ningsattest Dato 11-05-2023
o EUstype prov- Nummer BVS 18 ATEX E 044 X II 3G Ex ec IIC T4/T6 Gc
@ @ ingsattest Dafo 11-05-2023 Il 2D Ex th IIC T85°C Db
3 @ Overensstemmel-  Nummer BVS 18 ATEX E 045 Il 3G Ex ec IIC T4/T6 Gc
@ seserklaering Dato 11-05-2023
= ECEx Nummer IECEx BVS 18.0035X Ex Ec IIC T4/'|;6 Gb
= Dato 26-05-2023 x ia [IIC T85°C Db
= Nummer IECEx BVS 18.0035X Ex tb IIC T85°C Db
= | IECEx
- Dato 26-05-2023
g ECEx Nummer IECEx BVS 18.0035X Ex tb IC T85°C Db
L Dafo 26:05-2023 x ec IC T4/T6 Dc
S = Nummer IECEx BVS 18.0035X Ex ec IIC T6 Ge
R 9 IECEx
. Dato 26-05-2023
% Nummer 2020322307001518 Ex ia IC T4/T6 Gb
= 2| cccex Dato 29-04-2023 Exia lC T85 °C Db
Gyldig indfil  17-09-2025
Nummer 2020322307001518 Ex th IlIC T85 °C Db
% CCC Ex Dato 29-04-2023
Gyldig indfil  17-09-2025
Nummer A/P/HQ/MH/104/8013 Ex ia IC T4/T6 Gb
= | ccoE Dato 31-12-2023
' Gyldig indfil  31-12-2028
Nummer RU C-DE.HA65.B.00700/20 1Exia ICT6..74 Gb X
= | EACEx Dato 19-08-2020 Exia lC T85 °C Db X
Gyldig indfil  18-08-2025
Nummer 24-02-100818/E23-12-097682/NB0007 | Ex ia IIC TA/Té Gb
= | ECAS-Ex Dato 07-02-2024 Exia lIC T85°C Db
Gyldig indfil  06-02-2025
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Opbygning og virkemade

Certificering t::‘mli::gpe/
Nummer 24-02-100818/E23-12-097682/NB0007 | Ex tb IlIC T85°C Db
o | ECAS-Ex Dato 07-02-2024
' Gyldig indfil  06-02-2025
Nummer 24-02-100818/E23-12-097682/NB0007 | Ex tb IIIC T85°C Db
= | ECAS-Ex Dato 07-02-2024 Ex ec ICT4/T6 Ge
' Gyldig indiil  06-02-2025
Nummer 24-02-100818/E23-12-097682/NB0007 | Ex ec IIC T6 Gce
8 | EcAs-Ex Dato 07-02-2024
Gyldig indfil  06-02-2025
Nummer FM21CA0064 IS klasse I, 11, 11l, div. 1,
gl Dato 18-10-2022 o i’:ﬁg&ﬁ'zgg 4/16
- NI klasse I, 11, lll div. 2,
gr. AB,CDFG; T4/T6
Type 4X; IP66
Nummer FM21US0097 IS klasse I, 11, 11l, div. 1,
° Dato 18-10-2022 %‘kﬁiffi': ;G{,TA/ T
S | FM AEx ia IC T4/6 Gb
o NI klasse I, II, lll div. 2,
2 gr. AB,CDFG; T4/T6
g Type 4X; IP66
[\ IEx 20.0090X/1 Ex ia IIC T4/T6 Gb
E INMETRO Dato 11-01-2024 Ex ia llIC T85°C Db
Gyldig indtfil  10-01-2030
NI IEx 20.0090X/1 Ex tb IlIC T85°C Db
E. INMETRO Dato 11-01-2024
Gyldig indtil  10-01-2030
N Ex 20.0090X/1 Ex ec IIC T4/T6 Ge
= | INMETRO Dato 11-01-2024 Ex tb IlIC T85°C Db
' Gyldig indfil  10-01-2030
Nr. IEx 20.0090X/1 Ex ec IC T4/Té Gc
ﬁ INMETRO Dato 11-01-2024
Gyldig indtil  10-01-2030
Nummer  21-KA4BO-0920 Ex ia IIC T6/T4
; KCS Korea Dato 06-12-2021
Gyldig indtil  06-12-2024
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Opbygning og virkemade

Certificering Ees yhelsestype/
commentarer
Nummer GYJ23.1092X Ex ia IIC T4/T6 Gb
= | NEPSI Dato 29-04-2023 Exia lC T85°C Db
Gyldig indfil ~ 28-04-2028
Nummer GYJ23.1092X Ex tb IIC T85°C Db
N
o | NEPSI Dato 29-04-2023
Gyldig indtil  28-04-2028
Nummer ZETC/35/2021 Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb
2| TR CMU 1055 Dafo 26-07-2021 112D Ex ia IC T85 °C Db
Gyldig indfil  25-07-2024
Nummer ZETC/35/2021 11 2D Ex tb IlIC T85 °C Db
& 2| TRCMU 1055 Dato 26-07-2021
o v
NS Gyldig indtil ~ 25-07-2024
g Nummer ZETC/35/2021 11 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc
el o,
€ =| memu 1055 Dato 26072021 112D Bx b llC 85 °C Db
Gyldig indfil  25-07-2024
Nummer ZETC/35/2021 Il 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc
hel
9 | TR CMU 1055 Dato 26-07-2021
Gyldig indfil  25-07-2024
| e Nummer FM21UKEX0202X Il 2G Ex ia IC T4/T6 Gb
= X Dato 18-10-2022 I 2D Ex ia IliC T85 °C Db
® Nummer FM21UKEX0202X Il 2D Ex th IIIC T85°C Db
o | UKEx
- Dato 18-10-2022
@ Nummer FM21UKEX0203X I 3G Ex ec IIC T4/Té Ge
o3 | UK Ex
| Dato 24-01-2023

3-12
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3.5 Malimm

Opbygning og virkemade

Tilslumingsplade

Montering iht. IEC 60534-6

Trykmalerkonsol

15

46

Direkte montering

70

1 —

iyt |

212

34

2T\

89
B I
85

14

28
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Opbygning og virkemade

Montering iht. VDI/VDE 3847-1 13

pé type 3277 aktuator
@ Arm (se side 3-17)

i

i
24

200
164

I 3
T
164
Montering iht. VDI/VDE 3847
p& NAMUR-ribbe @
ﬂ; ’( 7/ N\ o
=l <
4 il
K/ZT
164
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Opbygning og virkemade

Montering iht. VDI/VDE 3847-2 med
enkeltvirkende aktuator

202
164

fi

al

156 (167 1)

13
(=

48

Montering iht. VDI/VDE 3847-2 med
dobbeltvirkende aktuator

260

164

| -
A\

156 (1671)

68

) Til montering med mellemplade
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Opbygning og virkemade

Montering pé drejeaktuatorer iht. VDI/VDE 3845

Kraftig version

1 [ | =2

— ] E
0)
2
el
9 Type 3710
,,,,,,, L |® ™ T reverseringsforsteerker
Uy L] I?J 80 %
39 130
86 ‘ ‘
2101 166
Let version
L4 L]
|
e
|
O ' O o~ ]} |=//%
| o 80
o o Yy 0 Bl  —1d
T o L reverseringsforstaerker
50 A4
130
150
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Opbygning og virkemade

Arm
| z N
| y —
} : X | /_\/\‘ O
i -
‘ W% gh
Arm X y z
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

3.6 Fastgerelsesniveauer iht. VDI/VDE 3845 (september 2010)

M

min

Fastgerelsesniveau 2 (beslagets flade)

- — : i IRcaccceces Fastgerelsesniveau 1 (aktuatorflade)

Y N SN

Aktuator

3 / o | Malimm
Sterrelse | A B C ad Muin | DV

< }z)/\ : /\g{ > AAO 50| 25| 15| 55HIM5 | 66 | 50
\L/ AA1 80| 30| 20| 5,5tM5 9 | 50

) AA2 80| 30| 30| 55tIM5 | 96 | 50

A AA3 130| 30| 30| 554IM5 | 146 | 50

AA4 130| 30| 50| 5,5tiM5 146 | 50
AAS 200| 50 | 80 | 6,5t M6 220 | 50
" Flangetype FO5 iht. DIN EN ISO 5211
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4 Forsendelse og transport pa
brugsstedet

Arbejdet beskrevet i dette afsnit skal udferes
af personale, der er tilstraekkeligt kvalificeret
til at udfere disse opgaver.

4.1 Accept of leverede varer

Ger felgende, nar forsendelsen er modtaget:

1. Kontrollér omfanget of leveringen.
Kontrollér, at specifikationerne pé
positionerens typeskilt svarer til
specifikationerne pé felgesedlen. Se
afsnittet '"Maerkning pa enheden' med
detaljer om typeskiltet.

2. Kontrollér forsendelsen for
transportskader. Giv SAMSON og
spediteren besked om eventuelle skader
(se felgesedlen).

4.2 Fjernelse of emballagen
fra positioneren

G& frem pa felgende made:

= Fjern forst emballagen umiddelbart fer
installation af positioneren, pneumatiske
moduler og tilvalgte moduler.

> Aflevér emballagen til genanvendelse
iht. lokale bestemmelser.

Forsendelse og transport pa brugsstedet

4.3 Transport af positioneren

= Positioneren skal emballeres korrekt for
at leve op til transportkrcwene.
Anvisninger vedrgrende transport

— Beskyt positioneren mod ydre
pévirkninger (f.eks. slag)

— Beskyt positioneren mod fugt og smuds.

- Veer opmaerksom pa transport-
temperaturen afhaengigt of filladt
omgivelsestemperatur (se kapitlet
'Opbygning og virkemade').

4.4 Opbevaring of
positioneren

O BEMARK

Risiko for beskadigelse af positioneren pa

grund of forkert opbevaring.

= folg anvisningerne vedrerende
opbevaring.

= Undgd lang opbevaringstid.

= Kontakt SAMSON, hvis betingelserne for
opbevaring afviger, eller hvis enheden
skal opbevares i laengere tid.

Anvisninger vedrerende opbevaring

- Beskyt positionerne mod ydre
pévirkninger (f.eks. slag, sted, vibration).

—  Pas pa ikke at beskadige
korrosionsbeskyttelsen (coating).

—  Beskyt positioneren mod fugt og smuds.
Undga kondensdannelse pé steder med
megen fugt. Anvend om nadvendigt et
terremiddel eller opvarmning.
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Forsendelse og transport pa brugsstedet

Vaer opmaerksom pa
opbevaringstemperaturen afhsengigt of
tilladt omgivelsestemperatur (se kapitlet
'Opbygning og virkeméde').

Opbevar positioneren med lukket

daeksel.

Pneumatiske og elektriske forbindelser
skal forsegles.
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5 Installation

Arbejdet beskrevet i dette afsnit skal udferes
af personale, der er tilstraekkeligt kvalificeret
til at udfere disse opgaver.

Installation

Risiko for dedelige kvaestelser pa grund af

antaendelse af eksplosiv atmosfaere

= folg anvisningerne i EN 60079-14
(VDE 0165, del 1) vedrerende arbejde
pd positioneren i en potentielt eksplosiv
atmosfeere.

= Arbejde i en potentielt eksplosiv atmo-
sfaere skal udferes af specialuddannet el-
ler instrueret personale eller af persona-
le, som er autoriseret til at arbejde med
eksplosionssikret udstyr i farlige omréder.

A\ ADVARSEL

Fare for at komme i klemme pé grund of

bevagelige dele pa ventilen.

= Beror ikke bevaegelige ventildele, nér re-
guleringsventilen er i drift.

= For der udferes nogen form for monte-
rings- eller installationsarbejde pd positi-
oneren, skal man tage reguleringsventi-
len ud of drift ved at afbryde og spaerre
forsyningsluften og styresignalet.

= Man mé ikke hindre aktuatorens og keg-
lespindlens bevaegelse ved at fere gen-
stande ind i ventildelen.

O BEMARK

Risiko for drifisfejl pé grund af forkerte

monteringsdele/forkert tilbehor.

= Ved montering og installation af positio-
neren m& man udelukkende anvende de
monteringsdele og det tilbeher, der er
angivet i denne monterings- og betje-
ningsvejledning. Veer saerlig opmaerksom
p& monteringsmdden.

5.1 Installationsbetingelser

Arbejdsposition
Arbejdspositionen i forhold til positioneren

er set forfra imod betjeningselementerne set
fra betjeningspersonalets position.

Efter installation af positioneren skal driftsle-
deren sikre, at betjeningspersonalet kan ud-
fare alt nadvendigt arbejde sikkert og nemt
fa adgang til enheden fra arbejdspositionen.

Monteringsretning

= Undgé at speerre eller hindre ventilations-
&bningen (se Fig. 5-1), nar enheden in-
stalleres pé brugsstedet.

= Vzer opmaerksom p& monteringspositio-
nen (se Fig. 5-2).
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Installation

5.2 Forberedelse af installati-
onen

Kontrollér fer montering, at felgende betin-

gelser er opfyldt:

— Positioneren er ubeskadiget.

— Luftforsyningen er endnu ikke tilsluttet po-
sitioneren.

-  Stremforsyningen er endnu ikke tilsluttet
positioneren.

Gé frem pé folgende made:

= Klarger det nadvendige materiale og
vaerktgj, sa det er ved h&nden under
monteringen.

= Foretag korrekt justering af armens og
stiffens position (se afsnit 5.4).

= Fjern beskyttelseshaetterne fra de pneu-
matiske forbindelser.

5.3 Drejning af positionerens
aksel

For at dreje eller holde positionerens aksel i
position skal man dreje eller holde akslens
greb.

= Drej ikke grebet pa positionerens aksel

med laseskruen. Drej kun drejegrebet
med h&nden (se Fig. 5-5).

5.4 Justering of armens og
stiftens position

i Bemaerk

Armen M medfalger ved leveringen.
Armene S, L, XL f&s som tilbehor (se Tabel
5-7). Armen XXL fés pé forespergsel.

Positioneren er tilpasset aktuatoren og nomi-
nel vandring med armen pé bagsiden af po-
sitioneren og den stift, der sidder p& armen.

Vandringstabellerne pa side 5-4 viser det
maksimale indstillingsomréde pa positione-
ren. Den ventilvandring, der kan redliseres,
begraenses yderligere af den valgte fejlsikre
position og den pakraevede fjederforspsen-
ding i aktuatoren.

Som standard er positioneren udstyret med
armen M (stiftposition 35) (se Fig. 5-3).

Hvis der kraeves en anden stiftposition end
position 35 med standard M armen, eller
hvis der kraeves en arm i sterrelse L eller XL,
skal du gé frem pé felgende made (se

Fig. 5-4):

1. Fastger medbringerstiften (2) i det kor-
rekte hul i armen (stiftposition som angi-
vet i vandringstabellerne pé side 5-4).
Brug kun den lange medbringerstift inde-
holdt i monteringssaettet.

2. Szt armen (1) pd positionerens aksel, og
fastger den med tallerkenfjederen (1.2)
og matrikken (1.1).
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Installation

Ventilationsabning

Fig. 5-1: Ventilationsébning
(bag pd positioneren)

| — A
f B

Fig. 5-2: Tilladte monteringspo-
sitioner

1.2
Q%

—)

‘%%

o
@)
I
Drejegreb \

Laseskrue

Fig. 5-5: Akselspzerring

Fig. 5-3: M arm med stiffposition 35

1
1.1
1.2
2

Arm

Metrik
Tallerkenfieder
Medbringerstift

[Q—

Fig. 5-4: Montering af arm og
medbringerstift
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Installation

5.4.1 Vandringstabeller

i Bemark

Armen M medfelger ved leveringen.
S, L, XL arme til montering iht. IEC 60534-6 (NAMUR) fds som tilbeher (se Tabel 5-7 pd si-

de 5-51). Armen XXL fés pé forespergsel.

Tabel 5-1: Direkte montering pd type 3277-5 og type 3277 aktuator

Nom.
Aktuatorflade vandring Indstillingsomréde positioner | Pakraevet Tilknyttet
[em?] [mm] Vandring [mm] arm stiftposition
120 7,5 5,01l 25,0 M 25
120/175/ .
240/350 15 7,0 til 35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 til 50,0 M 50
Tabel 5-2: Montering iht. IEC 60534-6 (NAMUR)
SAMSON ventiler med type 3271 Indstillingsomréade positioner
aktuator Andre reguleringsventiler
Nom. Min.
Aktuatorflade vandring vandring | Maks. vandring | Pakraevet Tilknyttet
[em?] [mm] [mm] [mm] arm stiftposition
120
med type 3510 ventil 75 35 17,5 S 17
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 35,0 M 35
700/750 7,5 7,0 35,0 M 35
355/700/750 15 0g 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
1400 250 60,0 300,0 XXL 300
Tabel 5-3: Montering pé drejeaktuatorer
Abningsvinkel Pakraevet arm Tilknyttet stiftposition
24 il 100° M 90°
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5.5 Installation of en
volumenbegrzenser

Vi anbefaler, at man anvender en volumen-
begraenser

- Til lineaere aktuatorer med en overfor-
selstid <1 s (f.eks. med en aktuatorflade
mindre end 240 cm?)

- Til drejeaktuatorer med en volumen min-
dre end 300 cm3

Volumenbegraenser i forbindelsesblok
(direkte montering) Se Fig. 5-6.

= Ordre-nr. 100041955

1. Pafer et tyndt lag smaremiddel pa O-rin-
gen ved signaltryks-udgangen.

2. Skub og drej forsigtigt volumenbegraen-
seren (1) (f.eks. med en unbrakonagle)
ind i abningen (reret) ved signaltryks-ud-
gangen pé forbindelsesblokken sé& langt
ind, som den kan komme.

3. Seet forbindelsesblokken (2) imod positi-
oneren og aktuatordelen, og fastger med
skruen.

Volumenbegranser pa tilslutningsplade/
trykmélerkonsol (se Fig. 5-7)

= Ordre nr.: 100041162

1. Seet volumenbegraenseren (1) med O-rin-

gen pd ved signaltryks-udgangen pé til-
slutningspladen (3)/trykmélerkonsollen i
stedet for den eksisterende O-ring.

2. Seet forbindelsespladen (3)/trykmaler-
konsollen pé positioneren, og fastger
med skruer og fiederskiver.

Installation

Fig. 5-6: Montering af volumenbegraenseren

(1) i forbindelsesblokken (2)

Fig. 5-7: Montering af volumenbegraenseren
(1) i tilslutningspladen (3)

EB 8484-3 DA



Installation

5.6 Montering af positioner

i Bemark

Vi anbefaler, at man anvender en volumen-
begreenser ved en overferselstid <1 s (se af-
snit 5.5).

5.6.1 Direkte montering

a) Type 3277-5 aktuator

= Aktuator med 120 cm? (se Fig. 5-8)

= Pdkraevede monteringsdele og pakraevet
tilbeher: Tabel 5-5 pa side 5-49.

= Se vandringstabellerne pa side 5-4.
= Omskiftningspladen (9) monteres p& ak-

tuatordelen afhaengigt aof aktuator fejlsik-

ker handling "aktuatorspindel keres ud"
eller "aktuatorspindel keres ind". Ret
symbolet for montering i venstre eller
hgjre side ind efter maerket (se Fig. 5-8,
foroven).

1. Montér tilslutningspladen (6) eller tryk-
mélerkonsollen (7) med trykmélere pa
positioneren. Kontrollér, at de to taetnin-
ger (6.1) sidder korrekt.

2. Fjern skrueproppen (4) bag pé& positio-
neren, og tetn signahryks—udgongen
(38) pé tilslutningspladen (6) eller pa
trykmélerkonsollen (7) med anslaget (5)

indeholdt i tilbeharet.

. Seet medbringerklemmen (3) pé& aktua-

torspindlen, ret den til og spaend, s&
monteringsskruen sidder i udsparingen
p& aktuatorspindlen.

. Montér daekpladen (10) med udskaerin-

gens smalle side (Fig. 5-8 mod venstre)
pegende imod signaltryk-forbindelsen.
Kontrollér, at pakningen (14) vender
mod aktuatordelen.

. Kontrollér medbringerstiftens (2) stiftposi-

tion p& armen M (1). Se monteringsmd-
den i vandringstabellerne Om nedven-
digt skal du aendre stiftpositionen (se af-
snit 5.4).

. Seet den formede taetning (15) ind i ud-

sparingen i positionerens hus (10.1) bag
pé& huset.

. Placér positioneren p& daekpladen (10)

sadan, at medbringerstiften (2) hviler
imod toppen af medbringerklemmen (3).
Justér armen (1) tilsvarende, og ébn po-
sitionerens daeksel for at holde positione-
rens aksel i position ved akselspaerringen
(Fig. 5-5). Armen (1) skal vaere trykket
imod medbringerklemmen med fieder-
kraft. Fastger positioneren pa daekpla-
den (10) med de to spaendeskruer.

. Montér daekslet (11) i den anden side.

Kontrollér, at ventilationsproppen vender
nedad, nér reguleringsventilen installe-
res, s& ansamlet kondensvand kan ledes
vaek.
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Installation

Symboler Omskiftningsplade (9)

Aktuator-
g spindel é
v

Arm
Metrik
Tallerkenfjeder
Medbringerstift
Montering venstre Montering hgjre Medbringerklemme
Skrueprop
Anslag
Tilslutningsplade
Teetninger
Trykmaélerkonsol
) ) Trykméler monteringssaet
Signaltryk ind- ; Omskiftningsplade
gang for monte- Signaltryk ind- (aktuator)
ring venstre - Maerke gang for monte- 10  Dakplade

E‘ Aktuator-

spindel

y keres ind
ring haijre 10.1 Teetning

" 11 Daeksel

@ B—@%A g 15 — i ]lg Pakning

Formet teetning
a o Y —1] 14

N —

kﬂres Ud

—_

VONOO A WN— — —

sal T 4dls

e T, =
y N
o

>
\j@g

Udskaering i =]

>® daekplade

|
i

D

-
B

Supply 9

Fig. 5-8: Direkte montering — Signaltryksforbindelse til type 3277-5 aktuator med 120 cm?
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Installation

b) Type 3277 Aktuator

= Aktuatorer med 175 til 750 cm?
(Fig. 5-9)

= Pdkraevede monteringsdele og pakraevet
tilbeher: Tabel 5-6 pa side 5-50.

= Se vandringstabellerne pa side 5-4.

1. Teetn signaltryks-udgangen bag pa posi-
tioneren med skrueproppen (4, ordre-nr.
0180-1254) og den tilharende O-ring
(ordre-nr. 0520-0412), hvis ikke skrue-
proppen dllerede er monteret.

2. Seet medbringerklemmen (3) pé& aktua-
torspindlen, ret den til og spaend, s&
monteringsskruen sidder i udsparingen
pé aktuatorspindlen.

3. Montér daekpladen (10) med udskeerin-
gens smalle side (Fig. 5-9 mod venstre)
pegende imod signaltryk-forbindelsen.
Kontrollér, at pakningen (14) vender
mod aktuatordelen.

4. Kontrollér medbringerstiftens (2) stiftposi-
tion p& armen M (1). Se monteringsmd-
den i vandringstabellerne Om nadven-
digt skal du aendre stiftpositionen (se af-
snit 5.4).

5. Set den formede teetning (15) ind i ud-
sparingen pd positionerens hus.

6. Placér positioneren pé daekpladen s&-
dan, at medbringerstiften (2) hviler imod
toppen af medbringerklemmen (3). Justér
armen (1) tilsvarende, og ébn positione-
rens deeksel for at holde positionerens
aksel i position ved akselspaerringen
(Fig. 5-5). Armen (1) skal vaere trykket
imod medbringerklemmen med fieder-

kraft.

Fastger positioneren pa daekpladen (10)
med de to spaendeskruer.

7. Kontrollér, at spidsen af pakningen (16),
der rager frem i siden med forbindel-
sesblokken er placeret ud for aktuator-
symbolet for aktuator fejlsikker handling
"aktuatorspindel keres ud" eller "aktua-
torspindel kares ind". Hvis ikke, skal du
skrue de tre spaendeskruer ud, og tage
daekslet af. Drej pakningen (16) 180°,
og seet den i igen.

8. Saet forbindelsesblokken (12) med de til-
hgrende teetninger imod positioneren
og aktuatordelen, og spaend med skru-
en (12.1). Ved aktuatorer med fejlsikker
handling "aktuatorspindel keres ind" skal
du endvidere fjerne anslaget (12.2) og
montere det udvendige signaltryks-rer.

9. Montér daekslet (11) i den anden side.
Kontrollér, at ventilationsproppen vender
nedad, nér reguleringsventilen installe-
res, s& ansamlet kondensvand kan ledes
veek.

5.6.2 Montering iht.
IEC 60534-6
= Pdkraevede monteringsdele og pékraevet
tilbeher: Tabel 5-7 pé& side 5-51.
= Se vandringstabellerne pa side 5-4.
= Se Fig. 5-10
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Installation

Udskaering i deekplade (10)
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Aktuatorstang
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B
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Arm

Matrik
Tallerkenfieder
Medbringerstift
Medbringerklemme
Daekplade

Daeksel
Ventilationsprop
Forbindelsesblok
Skrue

Anslag eller filslutning til udvendige rer

Omskiftningsplade
Pakning

Formet teetning
Pakning

Fig. 5-9: Direkte montering — Signaltryk-forbindelse til type 3277 aktuator med 175 til 750 cm?
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Installation

Positioneren monteres pé reguleringsventilen
med et NAMUR-beslag (10).

1.

Teetn signaltryks-udgangen bag pa posi-
tioneren med skrueproppen (4, ordre-nr.
0180-1254) og den tilherende O-ring
(ordre-nr. 0520-0412), hvis ikke skrue-
proppen dllerede er monteret.

4. Montér tilslutningspladen (6) eller tryk-
mdlerkonsollen (7) med trykmélere (8)
p& positioneren. Kontrollér, at de fo teet-
ninger (6.1) sidder korrekt.

5. Veelg en arm i den pakraevede starrelse
(1) M, Leller XL og stiftposition efter ak-
tuatorsterrelsen og ventilvandringen an-

2. Skru de fo bolte (14) p& beslaget (9.1) fert i vandringstabellen pé side 5-4.
pa spindel-forbindelsesdelen (9), saet Hvis der kraeves en anden stiftposition end
medbringerpladen (3) pé, og spaend position 35 med standard M armen eller en
med skruerne (14.1). arm i starrelse L eller XL, skal man ga frem
Aktuatorsterrelser 2800 cm? og pa felgende made:
1400 cm? med 120 mm vandring: 6. Fastger medbringerstiften (2) i det tilknyt-
—  Ved en vandring p& 60 mm eller tede hul i armen (stiftposition som angi-
mindre skal du skrue den lsengere vet i vandringstabellen). Brug kun den
medbringerplade (3.1) direkte pa lange medbringerstift (2) indeholdt i
spindel-forbindelsesdelen (9). monteringssaettet.
~ Ved en vandring over 60 mmskal du 7. st armen (1) pé positionerens aksel, og
farst montere beslaget (16) og deref- fastger den med tallerkenfjederen (1.2)
ter medbringerpladen (3) p& beslaget og matrikken (1.1).
med boltene (14) og skruerne (14.1). Bevaeg armen, s langt den kan komme,
3. Montér NAMUR-beslaget (10) pé regule- i begge retninger.
ringsventilen pé falgende made: 8. Placér positioneren pé NAMUR-beslaget
—  Ved montering pd NAMUR-ribben sadan, at medbringerstiften (2) hviler i
skal du anvende en M8 skrue (11) og medbringerpladens (3, 3.1) udsparing.
en tandet l&seskive direkte i delens Justér armen (1) efter behov.
hul. Skru positioneren p& NAMUR-beslaget
- Ved montering p& ventiler med for- med de to spaendeskruer.
bindelsessteenger skal du anvende to
U-bolte (15) omkring stangen. Ret
NAMUR-beslaget (10) ind efter den
indpraegede skala, s& medbringer-
pladen (3) forskydes med halvdelen
af vinkelomradet i forhold til
NAMUR-beslaget (slidsen pa med-
bringerpladen er ud for midten of
NAMUR-beslaget ved midt ventilvan-
dring).
5-10 EB 8484-3 DA
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Montering pé forbindelsesstaenger
med 20 til 35 mm diameter

| aktuatorer med
I

‘ 2800 cm? og van- F\ RS
, dring = 60 mm ~ -

%%ﬁg] @o 5—3
|

1 Yderligere beslag til ;¢ i

XLog Larm
Arm % :

Matrik

Tallerkenfjeder ‘
Medbringerstift !
Medbringerplade ‘
Medbringerplade i

N —

Tilslutningsplade
Teetninger
Trykmaélerkonsol
Trykméler monteringssaet
Spindel-forbindelsesdel f
9.1 Beslag

10 NAMUR-beslag
11 Skrue

14 Bolt

14.1 Skruer

15  U-bolt

16  Beslag

Fig. 5-10: Montering iht. IEC 60534-6 (NAMUR)
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Installation

5.6.3 Montering pa type 3510
mikroflow-ventil

2> Se Fig. 5-11

= Pdkraevede monteringsdele og pakraevet
tilbeher: Tabel 5-7 pa side 5-51.

= Se vandringstabellerne pa side 5-4.

Positioneren monteres pa ventildelen med et
beslag.

1. Teetn signaltryks-udgangen bag pé& posi-
tioneren med skrueproppen (4, ordre-nr.
0180-1254) og den tilhgrende O-ring

(ordre-nr. 0520-0412), hvis ikke skrue-
proppen dllerede er monteret.

2. Fastger beslaget (9.1) til spindel-forbin-
delsesdelen

3. Skru de to bolte (9.2) p& beslaget (9.1)
pa spindel-forbindelsesdelen (9), saet
medbringerpladen (3) pé, og spaend
med skruerne (9.3).

4. Montér vandringsindikator-skalaen (tilbe-
her) udvendigt p& ventildelen med skru-
erne (12.1), og serg for, at skalaen er
rettet ind efter spindel-forbindelsesdelen.

5. Fastger den sekskantede stang (11) ud-
vendigt p& ventildelen ved at skrue M8
skruerne (11.1) direkte ind i hullerne i
ventildelen.

6. Fastger beslaget (10) til den sekskantede
stang (11) med sekskantbolten (10.1), en
skive og en tandet laseskive.

7. Montér tilslutningspladen (6) eller tryk-
mélerkonsollen (7) med trykmélere pa
positioneren. Kontrollér, at de to taetnin-
ger (6.1) sidder korrekt.

8. Skru standard M armen (1) of positione-
rens aksel, inklusive medbringerstiften
(2).

9. Tag S armen (1), og skru medbringerstif-
ten (2) ind i hullet fil stiftposition 17.

10.Saet S armen pé& positionerens aksel, og
spaend med tallerkenfiederen (1.2) og
metrikken (1.1).
Bevaeg armen, sé langt den kan komme,
i begge retninger.

11. Placér positioneren pé beslaget (10) s&-
dan, at medbringerstiften glider ind i ud-
sparingen p& medbringerpladen (3). Jus-
tér armen (1) efter behov. Skru positione-
ren pé beslaget (10) med begge skruer.

5.6.4 Montering iht. VDI/
VDE 3847-1

= Se Fig. 5-12.

Denne monteringsméde gor det muligt at ud-
skifte positioneren hurtigt, mens anlsegget er
i gang, ved at speerre luften i aktuatoren.

Signaltrykket kan spaerres i aktuatoren ved
at skrue den rede holdeskrue (20) ud og

dreje luftspaerren (19) i bunden of adapter-
blokken.

5-12
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Fig. 5-11:Montering pd type 3510 mikroflow-ventil

N =

Matrik
Tallerkenfieder
Medbringerstift
Medbringerplade
Tilslutningsplade
Teetninger
Trykmaélerkonsol
Trykméler
monteringssaet

Beslag

Bolt

Skruer

Beslag

Skrue
Sekskantstang
Skruer

Skruer

Spindel-forbindelsesdel
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Installation

Montering pé type 3277 aktuator (se

Fig. 5-12)

= Pdkraevede monteringsdele og pakraevet
tilbeher: Tabel 5-8 pa side 5-51.

Montér positioneren pé ventildelen som vist i
Fig. 5-12. Signaltrykket ledes til aktuatoren
via tilslutningspladen (12), ved aktuatorer
med fejlsikker handling "aktuatorspindel ke-
res ud" indvendigt gennem en boring i ven-
tildelen, og ved "aktuatorspindel keres ind"
gennem udvendige rer.

Kun &bning Y1 er pakraevet ved montering
af positioneren. Abning Y2 kan anvendes il
udluftning of fiederkammeret.

1. Teetn signaltryks-udgangen bag pé& posi-
tioneren med skrueproppen (4, ordre-nr.
0180-1254) og den tilhgrende O-ring
(ordre-nr. 0520-0412), hvis ikke skrue-
proppen dllerede er monteret.

2. Seet medbringerklemmen (3) pa aktua-
torspindlen, ret den til og spaend, s&
monteringsskruen sidder i udsparingen
pd aktuatorspindlen.

3. Seet adapterkonsollen (6) p& positione-
ren, og montér den med skruerne (6.1).
Kontrollér, at teetningerne sidder korrekt.
P& positionere med udlufining skal man

fierne anslaget (5), fer man monterer po-

sitioneren. P& positionere uden udluft-
ning skal man udskifte skrueproppen (4)
med en ventilationsprop.

4. Ved aktuatorer med 355, 700 eller
750 cm? skal man fjerne medbringerstif-
ten (2) p& M armen (1) bag pé positio-
neren fra stiftposition 35, flytte den fil
hullet for stiftposition 50 og spaende den.

Ved aktuatorer med 175, 240 og

350 cm2 med 15 mm vandring skal man
lade medbringerstiften (2) sidde i stiftpo-
sition 35.

5. Set den formede teetning (6.2) ind i ud-
sparingen p& adapterkonsollen (6).

6. Seet den formede taetning (17.1) ind i
drejepladen (17), og montér drejepladen
p& adapterblokken (13) med skruerne
(17.2).

7. Montér lukkepladen (18) pa drejepladen
(17) med skruerne (18.1). Kontrollér, at
teetningerne sidder korrekt.

i Bemaerk
Der kan ogsé monteres en magnetventil i ste-
det for lukkepladen (18). Retningen pd dre-
jepladen (17) bestemmer magnetventilens
monteringsposition. Alternativt kan der mon-
teres en begreensningsplade (» AB 11).

8. Fer skruerne (13.1) gennem de midterste
huller i adapterblokken (13).

9. Seet filslutningspladen (12) med teetnin-
gerne (12.1) pa skruerne (13.1) svaren-
de il fejlsikker handling "aktuatorspindel
keres ud" eller "aktuatorspindel keres
ind". Den gaeldende fejlsikre handling
bestemmes ved at rette udsparingen i
adapterblokken (13) ind efter udsparin-
gen i tilslutingspladen (12) (Fig. 5-13).

5-14
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1.1 Metrik
1.2 Tallerkenfieder
2 Medbringerstift
3 Medbringerklemme 12.1
4 Skrueprop 13
5 Anslag 13.1
6 Adapterkonsol 17
6.1 Skruer 17.1
6.2 Formet taetning 17.2
6.3 Skruer 18
11 Daeksel 18.1
11.1  Ventilationsprop 19
12 Tilslutningsplade 20
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Pakning
Adapterblok
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Drejeplade
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Fig. 5-12:Montering iht. VDI/VDE 3847 pé type 3277 aktuator
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Aktuatorstang

keres ud keres ind

12 Tilslumingsplade
13 Adapterblok

YA
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o =&;Z]21_3

% O i
= VA

Fig. 5-13:Fejlsikker handling

10. Montér adapterblokken (13) sammen
med forbindelsespladen (12) pa aktuato-
ren med skruerne (13.1).

11. Seet ventilationsproppen (11.1) ind i of-
gangen.

12. Ved fejlsikker handling "aktuatorspindel
keres ud" skal man lukke abningen Y1
med en lukkeprop.

Ved fejlsikker handling "aktuatorspindel
keres ind" skal man forbinde &bningen
Y1 med aktuatorens signaltryk-forbindel-
se.

13. Placér positioneren p& adapterblokken
(13) s&dan, at medbringerstiften (2) hvi-
ler imod toppen af medbringerklemmen
(3). Justér armen (1) tilsvarende, og abn
positionerens daeksel for at holde positio-
nerens aksel i position ved akselspaerrin-
gen (Fig. 5-5). Armen (1) skal veere tryk-
ket imod medbringerklemmen med fie-

derkraft.

14. Fastger positioneren pa adapterblokken
(13) med de to spaendeskruer (6.3). Kon-
trollér, at den formede teetning (6.2) sid-
der korrekt.

15. Montér daekslet (11) pa ventildelen i den
anden side. Kontrollér, at ventilations-
proppen vender nedad, nér regulerings-
ventilen installeres, s& ansamlet konden-
svand kan ledes vaek.

Montering iht. VDI/VDE 3847 pé en
NAMUR-ribbe (se Fig. 5-14)

= Pdkraevede monteringsdele og pékraevet
tilbeher: Tabel 5-8 pé& side 5-51.

= Se vandringstabellerne pa side 5-4.

1. Serie 240 ventiler, aktuatorsterrelse op
til 1400-60 cm2: Skru de to bolte (14) p&
beslaget pa spindel-forbindelsesdelen el-
ler direkte p& spindel-forbindelsesdelen
(afheengigt of versionen), saet medbrin-
gerpladen (3) pd, og spaend den med
skruerne (14.1).

Type 3251 ventil, 350 til 2800 cm2:
Skru den lzengere medbringerplade (3.1)
pé& beslaget pa spindel-forbindelsesdelen
eller direkte p& spindel-forbindelsesdelen
(afhaengigt of versionen).

Type 3254 ventil, 1400-120 til

2800 cm2 Skru de to bolte (14) pé& be-
slaget (16). Fastger beslaget (16) pé
spindel-forbindelsesdelen, sset medbrin-
gerpladen (3) pd, og spaend med skruer-
ne (14.1).

Montér positioneren pd NAMUR-ribben
som vist i Fig. 5-14.
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1.1 Metrik
1.2 Tallerkenfieder
2 Medbringerstift
3 Medbringerplade
3.1  Medbringerplade 13.1 Skruer
4 Skrueprop 14 Bolt
5 Anslag 14.1  Skruer
6 Adapterkonsol 15 Formet plade
6.1 Skruer 16  Beslag
6.2 Formet teetning 17 Drejeplade
6.3 Skruer 17.1 Formet teetning
10 NAMUR forbindel- 17.2 Skruer
sesblok 18 Lukkeplade
11 Skrue med tandet I&-  18.1 Skruer
seskive 19 Luftspaerre
13 Adapterblok 20 Holdeskrue

Fig. 5-14: Montering iht. VDI/VDE 3847 p& en NAMUR-ribbe
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2. Ved montering p@ NAMUR-ribben skal
man fastgere NAMUR-forbindelsesblok-
ken (10) direkte i den eksisterende bo-
ring i ventildelen med skruen og den tan-
dede laseskive (11). Ret maerket p&
NAMUR-ventilforbindelsen (i siden maer-
ket '1') ind effer 50% vandring.

Ved montering pé ventiler med forbindel-
sesstaenger med den formede plade (15),
der placeres omkring stangen: skru de fi-
re tapskruer ind i NAMUR-forbindelses-
blokken (10). Seet NAMUR-forbindelses-
blokken pé stangen, og placér den for-
mede plade (15) i modsatte side. Fastger
den formede plade pé& tapskruerne med
metrikkerne og de tandede laseskiver.
Ret maerket pd@ NAMUR-ventilforbindel-
sen (i siden maerket '1') ind efter 50%
vandring.

3. Seet adapterkonsollen (6) p& positione-
ren, og montér den med skruerne (6.1).
Kontrollér, at teetningerne sidder korrekt.
P& positionere med udlufining skal man
fierne anslaget (5), fer man monterer po-
sitioneren. P& positionere uden udluft-
ning skal man udskifte skrueproppen (4)
med en ventilationsprop.

4. Velg en arm i den pdkraevede storrelse
(1) M, Leller XL og stiftposition efter ak-
tuatorsterrelsen og ventilvandringen an-
fort i vandringstabellen pé side 5-4.

Hvis der kraeves en anden stiftposition end
position 35 med standard M armen eller en
arm i sterrelse L eller XL, skal man gé frem
pa felgende made:

—  Fastger medbringerstiften (2) i det filknyt-
tede hul i armen (stiftposition som angi-

vet i vandringstabellen). Brug kun den
lange medbringerstift (2) indeholdt i
monteringssaeftet.

- Set armen (1) pd positionerens aksel, og
fastger den med tallerkenfjederen (1.2)
og matrikken (1.1).

- Bevaeg armen, sé langt den kan komme,
i begge retninger.

5. Set den formede teetning (6.2) ind i ud-
sparingen p& adapterkonsollen.

6. Seet den formede taetning (17.1) ind i
drejepladen (17), og montér drejepladen

p& adapterblokken (13) med skruerne
(17.2).

7. Montér lukkepladen (18) pa drejepladen
med skruerne (18.1). Kontrollér, at taet-
ningerne sidder korrekt.

i Bemaerk
Der kan ogsé monteres en magnetventil i ste-
det for lukkepladen (18). Retningen pd dre-
jepladen (17) bestemmer magnetventilens
monteringsposition. Alternativt kan der mon-
teres en begreensningsplade (» AB 11).

8. Fastger adapterblokken (13) p&
NAMUR-forbindelsesblokken med skru-
erne (13.1).

9. Saet ventilationsproppen ind i afgangen.

10. Placér positioneren pé adapterblokken
(13) sadan, at medbringerstiften (2) hvi-
ler imod toppen of medbringerpladen (3,
3.1). Justér armen (1) efter behov.

Fastger positioneren p& adapterblokken
(13) med de to spaendeskruer (6.3). Kon-
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trollér, at den formede teetning (6.2) sid-
der korrekt.

11.Pa enkeltvirkende aktuatorer uden ud-
luftning skal man forbinde ébningen Y1
pé adapterblokken med aktuatorens sig-
naltryk-forbindelse. Abningen Y2 skal
lukkes med en lukkeprop.

P& dobbeltvirkende aktuatorer og aktu-
atorer med udluftning skal man forbinde
&bningen Y2 péa adapterblokken med
signaltryk-forbindelsen p& det andet ak-
tuatorkammer eller fiederkammer p& ak-
tuatoren.

5.6.5 Montering iht. VDI/
VDE 3847-2

Montering iht. VDI/VDE 3847-2 for SRP (en-
keltvirkende) og DAP (dobbeltvirkende) dre-
jeaktuatorer i sterrelserne 60 til 1200 med
NAMUR-graenseflade og udluftning af aktu-
atorens fiederkammer ger det muligt at mon-
tere positioneren direkte uden yderligere ror.

Endvidere er det muligt at udskifte positione-
ren hurtigt, mens anlaegget er i gang, ved at
spaerre luften i enkeltvirkende aktuatorer.

Spaerring of monteret aktuator
(se Fig. 5-15):
1. Skru den rede holdeskrue (1) ud.

2. Drej luftspeerren (2) i bunden of adapter-
blokken iht. indskriften.

Installation

(7

1 Holdeskrue
2 Luftspeerre

Fig. 5-15: Adapterblok til montering iht. VDI/
VDE 3847-2
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a) Version til enkeltvirkende

aktuator

Montering pé type 31a aktuator
(udgave 2020+), SRP version

> SeFig. 517

1.

7.

Teetn signaltryks-udgangen bag pé posi-
tioneren med skrueproppen (4, ordre-nr.
0180-1254) og den tilhgrende O-ring

(ordre-nr. 0520-0412), hvis ikke skrue-
proppen dllerede er monteret.

Fastger adapterblokken (1) til aktuato-
rens NAMUR-graenseflade med de fire
spaendeskruer (2).

Kontrollér, at teetningerne sidder korrekt.

Montér medbringerhiulet (3) pa aktuato-
rens aksel. Brug den passende akse-
ladapter (se Tabel 5-9 pd side 5-52).

Seet adapterkonsollen (4) pa adapter-
blokken (1), og fastger den med spaen-
deskruerne (5).

Kontrollér, at teetningerne sidder korrekt.

Saet medbringerstiften i, og fastger den i
90° positionen pd positionerens arm (se
Fig. 5-16). Brug kun den lange medbrin-
gerstift indeholdt i monteringssaettet.

Ret positioneren il pa adapterkonsollen
(1) s&dan, at medbringerstiften gér i ind-
greb med aktuatorens medbringerhjul
(3).

Fastger positioneren p& adapterkonsol-
len (4) med spaendeskruerne (6).

= Kontrollér, at teetningerne sidder korrekt.

Fig. 5-16:Medbringerstift i 90° position
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Adapterblok
Spaendeskruer
Medbringerhiul
Adapterkonsol
Spaendeskruer
Spaendeskruer

SO A WN —

Fig. 5-17:Montering p& en enkeltvirkende aktuator
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b) Version til dobbeltvirkende
aktuator

Der skal monteres en reverseringsforsteerker i
tilfselde med dobbeltvirkende (DAP)
aktuatorer eller i tilfselde med enkeltvirkende
(SAP) aktuatorer, der omfatter testning af
partiel vandring.

| dette tilfzelde kraeves der en speciel adap-
terkonsol (4).

= Se Fig. 5-19.

1. Teetn signaltryks-udgangen bag pé& posi-
tioneren med skrueproppen (4, ordre-nr.
0180-1254) og den tilhgrende O-ring
(ordre-nr. 0520-0412), hvis ikke skrue-
proppen dllerede er monteret.

2. Fastger adapterblokken (1) fil aktuato-
rens NAMUR-graenseflade med de fire
spaendeskruer (2). Kontrollér, at teetnin-
gerne sidder korrekt.

3. Montér medbringerhjulet (3) p& aktuato-
rens aksel. Brug den passende adapter
(se Tabel 5-9 pé& side 5-52).

4. St adapterkonsollen (4) pa adapter-
blokken (1), og fastger den med spaen-
deskruerne (5). Kontrollér, at teetningerne
sidder korrekt.

5. Sat medbringerstiften i, og fastger den i
90° positionen pd positionerens arm (se
Fig. 5-16 pé side 5-20).

6. Ret positioneren til pa adapterkonsollen
(1) s&dan, at medbringerstiften gér i ind-
greb med aktuatorens medbringerhjul
(3).

7. Fastger positioneren p& adapterkonsol-
len (4) med spaendeskruerne (6).

8. Montér type 3710 reverseringsforsteerke-
ren (7) sammen med de to styrebasnin-
ger (8) og terminalpladen (9) p& adap-
terkonsollen med de tilhgrende spaende-
skruer (10). Kontrollér, at teetningerne
sidder korrekt.

9. Fjern ventilationsproppen p& adapter-
blokken, og luk &bningen med G 4
skrueproppen.

10. Montér drejepladen maerket 'Dobbelt il
dobbeltvirkende aktuatorer eller dreje-
pladen maerket 'PST til enkeltvirkende
aktuatorer med testning of partiel van-
dring. Se Fig. 5-18. Kontrollér, at taetnin-
gerne sidder korrekt.

Fig. 5-18: Montering af drejepladen
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Adapterblok
Spaendeskruer
Medbringerhijul
Adapterkonsol
Spaendeskruer
Spaendeskruer
Reverseringsforstaerker
Styrebesninger
Terminalplade

0 Spaendeskruer

Fig. 5-19:Montering pé en dobbeltvirkende aktuator eller enkeltvirkende aktuator med testning af
partiel vandring
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Mellemplade til AA4 graenseflade
> SeFig. 5-20.
Der skal monteres en mellemplade (1) mel-

lem adapterblokken og adapterkonsollen i
tilfaelde af SRP og DAP drejeaktuatorer i

starrelserne 900 og 1200 med AA4 graense-

flade. Denne plade er indeholdt i tilbeharet
til akseladapteren AA4 (se Tabel 5-9 pa si-
de 5-52).

Montering of en magnetventil
= Se Fig. 5-21.

Der kan ogsé monteres en magnetventil (12)
i stedet for lukkepladen (12). Retningen pa
drejepladen (14) bestemmer magnetventilens
monteringsposition. Alternativt kan der mon-
teres en begraensningsplade. Se yderligere
dokumentation i dokumentet > AB 11 (tilbe-
her til magnetventiler).

Version til enkeltvirkende aktuator:

| E—

!

Version til dobbeltvirkende aktuator:

f——er,

11 Mellemplade

Fig. 5-20: Mellemplade til aktuatorer i starrelserne 900 og 1200 til AA4 greenseflade
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Installation

Fig. 5-21:Montering af en magnetventil
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5.6.6 Montering iht. VDI/
VDE 3845
= Se Fig. 5-23
= Pdkraevede monteringsdele og pakraevet
tilbehar: Tabel 5-10 pa side 5-52.
= Se vandringstabellerne pa side 5-4.

Positioneren monteres pd drejeaktuatoren
med to szet beslag.

For monteringen af positioneren pé
SAMSON type 3278 drejeaktuator skal man
montere den tilhgrende adapter (5) pa den
frie ende of drejeaktuatorens aksel.

i Bemark
Ved montering aof positioneren som beskrevet
nedenfor er det meget vigtigt, at man er op-
maerksom pé aktuatorens bevaegelsesret-
ning.

1. Seet medbringerklemmen (3) p& den slid-
sede aktuatoraksel eller afstandsdel (5).

2. Seet koblingshjulet (4) med den flade si-
de imod aktuatoren p& medbringerklem-
men (3). Ret til efter udsparingen, s& det
modsvarer bevaegelsesretningen, nar
ventilen er i lukket position (se Fig. 5-23).

3. Spaend koblingshijulet (4) og medbrin-
gerklemmen (3) fast p& aktuatorakslen
med skruen (4.1) og fiederskiven (4.2).

4. Fastger det nederste sat beslag (10.1)
med bukkene pegende enten indad eller
udad (afhaengigt of aktuatorens sterrel-
se) p& aktuatorens hus. Szet det gverste
st beslag (10) pa, og fastger dem.

5. Montér tilslutningspladen (¢) eller tryk-
mélerkonsollen (7) med trykmélere pé
positioneren. Kontrollér, at de to teetnin-
ger (6.1) sidder korrekt. Dobbeltvirkende
drejeaktuatorer uden fijedre kraever en
reverseringsforstaerker i forbindelsessi-
den pé& positionerens hus (se of-
snit 5.6.7).

6. Skru standard medbringerstiften (2) of
positionerens M arm (1). Brug medbrin-
gerstiften af metal (& 5 mm) indeholdt i
monteringssaettet, og spaend den i hullet
til stiftposition 90°.

7. Seet positioneren pé det averste beslag
(10), og speend den fast. Under hensyn-
tagen til aktuatorens bevaegelsesretning
skal man justere armen (1), s& den gér i
indgreb i udsparingen pé koblingshjulet
(4) med dens medbringerstift (Fig. 5-23).
Man skal sikre sig, at armen (1) er pa-
rallel med positionerens lange side, nér
aktuatoren er ved halv drejevinkel.

1# /T o
E

1 — 4.1
2 —4.2
3 s
= -
\/_/

Fig. 5-22: Montering of koblingshjulet p&

type 3278
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E = e 1.2
| = ul 7;i\ﬂ1
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Billedtekst fil Fig. 5-22 og Fig. 5-23
Reguleringsventilen abner mod uret

Arm

Metrik

Tallerkenfieder

Medbringerstift

Medbringerklemme

Koblingshijul

Skrue

Tallerkenfieder

Skalaplade

Aktuatoraksel

Adapter fil type 3278

Tilslutningsplade

Teetninger

Trykmélerkonso| Udspcring

Trykméler monteringssaet

10 Overste szt beslag

10.1  Nederste szt beslag

Reguleringsventilen abner med uret

N —

N R
wWwnN —

0 N O~ O~
p—

Fig. 5-23: Montering pd drejeaktuatorer
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8. Seet skalapladen (4.3) pé koblingshjulet,
s pilens spids angiver lukket position,
og sa dette nemt kan aflzeses, ndr venti-
len er installeret.

a) Kraftig version

i Bemeerk
Vi anbefaler, at man anvender en volumen-
begreenser (se afsnit 5.5) i forbindelse med
aktuatorer med en volumen under 300 cm3.

> SeFig. 525
= Pdkraevede monteringsdele og pakraevet
tilbeher: Tabel 5-10 pé side 5-52.

Begge monteringssaet indeholder alle de
nedvendige monteringsdele. Delene til aktu-

atorsterrelsen skal v&|ges i monteringssaettet.

Klarger og montér den relevante pékraevede
aktuator leveret af producenten.

1. Teetn signaltryks-udgangen bag pa posi-
tioneren med skrueproppen (4, ordre-nr.
0180-1254) og den tilherende O-ring
(ordre-nr. 0520-0412), hvis ikke skrue-
proppen dllerede er monteret.

2. Montér huset (10) p& drejeaktuatoren. |
tilfelde of VDI/VDE montering skal der
om nedvendigt seettes afstandsdele (11)
under.

3. Ved SAMSON type 3278 og VETEC $160

drejeaktuatorer skal man fastgere adap-
teren (5) p& den frie ende of akslen, og
ved VETEC R aktuator skal man anvende
adapteren (5.1). Ved type 3278, VE-

TEC $160 og VETEC R aktuatorer skal
man anvende adapter (3). Ved ty-

pe 3278, VETEC $160 og VETEC R aktua-
torer skal man anvende adapter (3). | for-
bindelse med VDI/VDE version afhsenger
dette trin of akiuatorens starrelse.

4. Seet en kleebemaerkat (4.3) p& koblingen

sadan, at den gule del of maerkaten kan
ses gennem husets rude, nar ventilen er
ABEN. Klaebemaerkater med forklarende
symboler medfalger og kan saettes pa
huset, hvis dette er pakraevet.

5. Spaend koblingshjulet (4) fast p& den

slidsede aktuatoraksel eller adapteren (3)
med skruen (4.1) og fiederskiven (4.2).

Aktuator drejer

h mod uret

1

>4 4
\;/ Aktuator drejer

med uret

Fig. 5-24:Bevaegelsesretning
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1 Arm 6.1
1.1 Metrik 7
1.2 Tallerkenfieder 8
2 Medbringerstift 10
3 Adapter 10.1
4 Koblingshiul 1
4.1 Skrue
4.2 Tallerkenfieder
4.3 Kleebemaerkat
5 Aktuatoraksel eller adapter
5.1  Adapter
6 Tilslutningsplade

(kun til G )

Teetninger
Trykmaélerkonsol
Trykméler monteringssaet
Adapterhus
Skruer
Afstandsdel

Brug en skruebegraenser i signal-
tryks-udgqngen pa akfuatorer med
<300 cm? volumen

© N o o

Fig. 5-25: Montering pd drejeaktuatorer: (kraftig version)

10.1

SAMSON Type 3278
VETEC 5160, VETEC R

Montering iht. VDI/VDE 3845 (sept. 2010)
Fastgerelsesniveau 1, AA1 til AA4 starrelse

EB 8484-3 DA
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6. Skru standard medbringerstiften (2) of
positionerens M arm (1). Montér med-
bringerstiften (&5 mm) indeholdt i mon-
teringssaettet i stiftposition 90°.

7. Montér filslutningspladen (6) til pakraevet
G 4 gevind eller trykmalerkonsollen (7)
med trykmélere p& positioneren.
Kontrollér, at de to taetninger (6.1) sidder
korrekt. Dobbeltvirkende drejeaktuatorer
uden fiedre kreever en
reverseringsforstaerker i forbindelsessiden
pa positionerens hus (se afsnit 5.6.7).

8. Seet positioneren pa huset (10), og
spaend den fast. Under hensyntagen fil
aktuatorens bevaegelsesretning skal man
justere armen (1), s& den gér i indgreb i
den korrekte udsparing med dens med-
bringerstift (Fig. 5-24).

5.6.7 Reverseringsforstaerker
til dobbeltvirkende aktu-
atorer

Nér positioneren skal anvendes med dobbelt-
virkende aktuatorer, skal der monteres en re-
verseringsforsteerker:

> SAMSON type 3710 reverseringsforsteer-
ker,
> EB 8392

Felgende gzlder for dlle reverseringsfor-
steerkere:

Positionerens signaltryk afgives ved udgang
1 pé reverseringsforstaerkeren. Et modsat ret-
tet tryk, der svarer til det p&kraevede forsy-

ningstryk (Z), nér det laegges til trykket ved
udgang 1, afgives ved udgang 2.

Felgende forhold gaelder:

udgang 1 + udgang 2 = forsyningstryk (Z).
Tilslut udgang 1 til signaltryk-forbindelsen
p& aktuatoren, der fér ventilen til at ébne,
nér trykket stiger.

Tilslut udgang 2 til signaltryk-forbindelsen
pé aktuatoren, der far ventilen il at lukke,
nar trykket stiger.

5.6.8 Montering af ekstern
positionssensor

Fig. 5-26: Positioner-enhed med sensor monteret
pd en mikroflow-ventil

= Pdkraevede monteringsdele og pékraevet
tilbeher: se Tabel 5-11

Ved positioner-versionen med en ekstern po-
sitionssensor er sensoren i et separat hus
monteret p& reguleringsventilen med en pla-
de eller et beslag. Vandringssensoren svarer
til den pa en standard-enhed.

Positioneren kan monteres p& en vaeg eller et
rer efter behov.
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Til den pneumatiske forbindelse skal enten
en tilslutningsplade (6) eller en
trykmalerkonsol (7) fastgeres il huset,
afhaengigt of det valgte tilbeher. Serg for at
placere teetningerne (6.1) korrekt (se

Fig. 5-10, nederst til hajre).

Til den elektriske forbindelse medfelger en
10 meter forbindelsesledning med M12x1
stik ved leveringen.

i Bemaerk

— Endvidere geelder anvisningerne i afsnit 5.7
og 5.8 for pneumatisk og elektrisk tilslutning.

— Fra 2009 er der p& bagsiden aof positions-
sensoren (20) monteret to tappe, der fun-
gerer som mekaniske stop for armen (1).
Hvis denne positionssensor er monteret
med de gamle monteringsdele, skal der
bores to tilsvarende & 8 mm huller i mon-
teringspladen/beslaget (21). Der findes en
skabelon il dette formél. Se Tabel 5-11.

a) Direkte montering af
positionssensoren

Type 3277-5 aktuator med 120 cm?

(Fig. 5-27)

Signaltrykket fra positioneren ledes via sig-
naltryk-forbindelsen pa filslutningspladen (9,
Fig. 5-27 venstre) til aktuatorens membran-
kammer. Skru ferst tilslutningspladen (9), der
falger med tilbeheret, p& aktuatordelen.

—  Drej tilslutningspladen (9), s& det korrekte

symbol for fejlsikker handling "aktuator-
spindel keres ud" eller "aktuatorspindel

Installation

keres ind" er ud for maerket (Fig. 5-27,
nedenfor).

—  Du skal kontrollere, at pakningen il tilslut-
ningspladen (9) er placeret korrekt.

— Tilslutningspladen har gevindhuller med
NPT og G gevind. Teetn den gevindfor-
bindelse, der ikke anvendes, med gummi-
teetningsmasse og en firkantprop.

Type 3277 aktuator med 175 til 750 cm2

Signaltrykket ledes til ilslutningen i siden of
aktuatordelen p& versionen med fejlsikker
handling "aktuatorspindel kares ud". Tilslut-
ningen pd everste membranhus anvendes il
fejlsikker handling "aktuatorspindel keres
ind". Der skal monteres en ventilationsprop
(tilbehar) i filslutningen i siden of aktuatorde-
len.

Montering af positionssensoren

1. St armen (1) pé sensoren i midterstil-
ling, og hold den pé plads. Skru metrik-
ken (1.1) of, og fiern armen sammen
med fiederskiven (1.2) fra sensorakslen.

2. Skru positionssensoren (20) p& monte-
ringspladen (21).

3. Afhangigt of aktuatorsterrelsen og no-
minel ventilvandring skal man fastleegge,
hvilken arm og medbringerstift (2) som
skal anvendes, baseret pa vandringsta-
bellen i afsnit 5.4.1. Positioneren leveres
med armen M i stiftposition 35 pa senso-
ren. Fiern om nadvendigt medbringerstif-
ten (2) fra dens stiftposition, og flyt den
til hullet for den anbefalede stiftposition
og spaend den.

EB 8484-3 DA
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4. Seet armen (1) og fiederskiven (1.2) pé

sensorakslen. Saet armen i midtersilling,
og hold den pa plads. Skru metrikken
(1.1) pa.

. Seet medbringerklemmen (3) pa aktua-

kraft. Fastger monteringspladen (21) p&
aktuatordelen med de to spaendeskruer.

. Montér daekslet (11) i den anden side.

Kontrollér, at ventilationsproppen vender
nedad, nér reguleringsventilen installe-

res, s ansamlet kondensvand kan ledes
vaek.

torspindlen, ret den til og spaend, s&
monteringsskruen sidder i udsparingen
pd aktuatorspindlen.

6. Sat monteringspladen pa aktuatordelen
sammen med sensoren, sé medbringer-
stiffen (2) hviler imod toppen af medbrin-
gerklemmen (3). Den skal veere trykket
imod medbringerklemmen med fieder-

™\
T
l
AN
o
&b

|

— 1 L\ -
2 ‘ ; q
20 /=1 - Lo | =
21
— Signaltryk
B Ventilationsprop —£ ﬂ
_— Signaltryk T Am
1.1 Metrik
1.2 Tallerkenfieder
Aktuatorstang 2 Medbringerstift
Symbol —| 6 NPT keres ud kares ind 3 Medbringerklemme
\% 9 Tilslutningsplade
11 Daeksel
Meerke _ | o @ @ 20 Positionssensor
v v 21 Monteringsplade

Fig. 5-27:Montering pd type 3277-5 aktuator (venstre) og type 3277 aktuator (hejre)
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b) Montering aof

positionssensoren iht.
IEC 60534-6

= Pékraevede monteringsdele og pékraevet

tilbeher: se Tabel 5-11

> SeFig. 5-28.

—_

. Saet armen (1) pé positionssensoren i
midterstilling, og hold den pé plads.
Skru metrikken (1.1) of, og fiern armen
sammen med fiederskiven (1.2) fra
sensorakslen.

2. Skru positionssensoren (20) pé beslaget

(21).

Den standard-monterede M arm med med-
bringerstiften (2) i position 35 er beregnet til

1

20 til 350 ecm? aktuatorer med 15 mm no-

Installation

minel vandring. For andre aktuator-sterrelser
eller vandringer skal man veelge arm og stift-
position i vandringstabellen i afsnit 5.4.1. L
og XL arme medfalger i monteringssaettet.

3. Satarmen (1) og fiederskiven (1.2) pa

sensorakslen. Seet armen i midterstilling,
og hold den pa plads. Skru matrikken
(1.7) pa.

. Skru de to bolte (14) p& beslaget (9.1)

pé spindel-forbindelsesdelen (9), saet
medbringerpladen (3) p&, og spaend
med skruerne (14.1).

5. Placér beslaget med sensoren pa

NAMUR-beslaget sédan, at medbringer-
stiften (2) hviler i medbringerpladens (3)
udsparing, og skru sa beslaget fast pé
ventilen med spaendeskruerne.

20 21 1.1,1.2 141 3 14 9.1

Arm
Matrik

L

Fig. 5-28: Montering iht. IEC 60534-6 (NAMUR)

1

1.1

1.2 Tallerkenfieder

2 Medbringerstift

3 Medbringerplade

9 Spindel-
forbindelsesdel

9.1  Beslag

14 Bolt

14.1  Skruer

20 Positionssensor

21 Beslag

EB 8484-3 DA
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¢) Montering of 3.
positionssensoren pa
type 3510 mikroflow-ventil

= Pdkraevede monteringsdele og pakraevet
tilbeher: se Tabel 5-11

Veelg S armen (1) fra tilbeheret, og skru
medbringerstiften (2) ind i hullet til stift-
position 17. Szt armen (1) og fjederski-
ven (1.2) pa sensorakslen. Seet armen i
midterstilling, og hold den pé& plads.
Skru metrikken (1.1) pé.

> SeFig. 5-29. 4. S&jt medbrlr.\gerHemmen (3) pal vent||-.
3 ) spindel-forbindelsesdelen, placér den i
1. Seet armen (1) pd positionssensoren i en ret vinkel, og spaend den fast.
mldtershll.lng, og hold den pa plads. 5. Placér beslaget (21) med positionssenso-
Skru metrikken (1.1) of, og fiern den .
ren pd ventildelen og fastspaend, og kon-
standard-monterede M arm (1) sammen ' ) . e
. . trollér at medbringerstiften (2) glider ind
med fiederskiven (1.2) fra sensorakslen. . ) . .
i udsparingen p& medbringerklemmen
2. Skru positionssensoren (20) p& beslaget (3).
(21).
1.1
20 21 12
jaEna| |
! NS
i
i e
1
vl
| Y/ 3 Arm

<

(
\

L

Fig. 5-29:Montering p& en mikroflow-ventil

1

1.1 Metrik

1.2 Tallerkenfjeder

2 Medbringerstift

3 Medbringerklemme
20  Positionssensor

21  Beslag
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d) Montering pa 3.

drejeaktuatorer

= Pékraevede monteringsdele og pékraevet

tilbeher: se Tabel 5-11 4.

= Se Fig. 5-30.

. Seet armen (1) pd positionssensoren i
midterstilling, og hold den pé plads.
Skru metrikken (1.1) of, og fiern armen
sammen med fiederskiven (1.2) fra

ju—

Installation

Udskift medbringerstiften (2) fastgjort p&
armen (1) med medbringerstiften af me-
tal (@ 5 mm) fra tilbeheret, og skru den
ind i hullet il stiftposition 90°.

Saet armen (1) og fiederskiven (1.2) p&
sensorakslen. Seet armen i midterstilling,
og hold den pa plads. Skru matrikken

(1.7) pa.

Felg anvisningerne, der beskriver montering
pé standard-positioneren i afsnit 5.6.3.

sensorakslen. Montér positionssensoren (20) med dens
2. Skru positionssensoren (20) p& monte- monteringsplade (21) i stedet for positione-
ringspladen (21). ren.

N =

1 3
-i-.il

| o— |

==

Arm

Matrik
Tallerkenfieder

N —

I
e, | -
/

2 1 1.1,1.2

Fig. 5-30: Montering pd drejeaktuatorer

Medbringerstift
Positionssensor
Monteringsplade

NNN — — —
=3 =7

EB 8484-3 DA
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5.6.9 Montering of positionere 5.6.10 Udlufiningsfunktion til

med hus i rustfrit stal

| forbindelse med positionere med hus i rust-
frit stal skal der anvendes monteringsdele
helt i rustfrit stél eller uden aluminium.

i Bemaerk
Den pneumatiske tilslutningsplade og tryk-
mdlerkonsol fés i rustfrit stél (ordre-numre
angivet nedenfor). Type 3710 pneumatisk
reverseringsforsteerker fés ogsé i rustfrit stdl.

Tilslutningsplade G V4 1400-7476
(rustfrit stal) VaNPT  1400-7477
Trykmélerkonsol G V4 1402-0265
(rustfrit stal) 4 NPT 1400-7108

Tabel 5-4 til Tabel 5-10 geelder ved monte-
ring of positionere med hus i rustfrit stél med
falgende begraensninger:

Direkte montering

Alle monteringssaet fra Tabel 5-5 og Tabel
5-6 kan anvendes. Forbindelsesblokken er
ikke nedvendig. Den rustfrie version af den
pneumatiske tilslutningsplade leder luften
indvendigt til aktuatoren.

Montering iht. IEC 60534-6 (NAMUR-ribbe
eller montering pa forbindelsesstaenger)
Alle monteringssaet fra Tabel 5-7 kan anven-
des. Tilslutningsplade i rustfrit stél.

Montering pé drejeaktuatorer

Alle monteringssaet fra Tabel 5-10 kan an-
vendes, dog ikke til den kraftige version. Til-
slutningsplade i rustfrit stal.

enkeltvirkende aktua-
torer

Instrumentluften, der ledes fra positioneren,
omledes til aktuatorens fiederkammer for at
opné korrosionsbeskyttelse inde i aktuatoren.
Vaer opmaerksom pé falgende:

Direkte montering pa type 3277-5 (spindel
keres ud FA/spindel keres ind FE)
Udluftningsfunktionen felger automatisk.

Direkte montering pa type 3277, 175 il
750 cm?

Spindel keres ud: fiern anslaget (12.2,

Fig. 5-9) pa den sorte forbindelsesblok, og
lav en pneumatisk forbindelse til fiederkam-
meret i den udluftede side.

Spindel keres ind: udluftingsfunktionen fal-
ger automatisk.

Montering iht. IEC 60534-6 (NAMUR-ribbe
eller montering pé forbindelsessteenger) og
pa drejeaktuatorer

Positioneren kraever en ekstra &bning il ud-
b|&snings|uf’r, som kan filsluttes med rer. Til
dette formal anvendes en adapter, der f&s
som tilbeher:

Gevindbesning G
(M20x1,5) e NPT

0310-2619
0310-2550
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i Bemeerk
Adapteren anvender en af M20x1,5 forbin-
delserne i huset, hvilket betyder at der kun
kan installeres én kabe/afs/ufning.

Hvis der anvendes andet ventiltilbeher, som

udlufter aktuatoren (f.eks. magnetventil, volu-

menbooster, lyn-udblaesningsventil), skal
denne udblaeste luft ogsé medtages i udluft-
ningsfunktionen. Tilslutningen via adapteren
pé positioneren skal beskyttes med en kon-
traventil (f.eks. forskruning med begrsens-
ning G V4, ordre-nr. 1991-5777) eller

V4 NPT (ordre-nr. 1992-3178) monteret i ro-

ret. Ellers ville trykket i positionerens hus sti-
ge til op over omgivende tryk og beskadige
positioneren, nér udblaesningskomponenter-
ne reagerer pludseligt.

Installation

5.7 Etablering of pneumatiske
tilslutninger

A\ ADVARSEL

Risiko for tilskadekomst pa grund af mulige

bevagelige dele (positioner, aktuator eller

ventil) efter tilsluning af signaltrykket.

> Beror eller blokér ikke eksponerede be-
vaegelige dele.

O BEMARK

Forkert tilslutning af forsyningsluft vil be-

skadige positioneren, og dette medforer

driftsfeil.

= Skru forskruningerne ind i tilslutningspla-
den, trykméler-monteringsblokken eller

forbindelsesblokken fra tilbeharet.

De pneumatiske &bninger findes bag pé po-
sitioneren (se Fig. 5-31).

O BEMARK

Risiko for drifisfejl, hvis krav il luftkvalitet

ikke overholdes.

= Brug kun forsyningsluft, som er ter og fri
for olie og stov.

= Las vedligeholdelsesanvisningerne ved-
rerende stationer til reduktion af til-
gangstryk.

= Gennemblzs dlle rer og slanger omhyg-
geligt, for de tilsluttes.

EB 8484-3 DA
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Forsyning 9

3-xxx0x00xx0xx0xx2x00xxxxx version

Fig. 5-31:Pneumatiske ftilslutninger

* Ekstra ventilationshul kun p& TROVIS 3730-

5.7.1 Forsyningsluft

A\ ADVARSEL

Pludselig kraftig stej, nér den pneumatiske

aktuator udlufter.

= Brug herevaern, nér du arbejder taet pd
ventilen.

O BEMARK
Risiko for driftsfejl, hvis montering, installa-
tion og opstart foretages i forkert raekke-
folge.
> Gd frem pa folgende made.

1. Fjern beskyttelseshaetterne fra de
pneumatiske forbindelser.
Montér positioneren pd ventilen.
Tilslut forsyningsluften.
Tilslut stremforsyningen.
Foretag indstillinger.

GO ALN

De pneumatiske tilslutninger i tilslutningspla-
den, trykméler-monteringsblokken og forbin-
delsesblokken kan ogs& have en boring med
V4 NPT eller G 4 gevind. Der kan anvendes
tilpassede forskruninger til metal- eller kob-
berrer eller plasticslanger.

= Lzes anvisningerne i afsnit 5.7.

5.7.2 Signaliryk-forbindelse

Signaltryk-forbindelsen afhaenger of, hvor-
dan positioneren er monteret p& aktuatoren:

Type 3277 aktuator
= Signaltryk-forbindelsen er fast.
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Montering iht. IEC 60534-6 (NAMUR)

= For "aktuatorspindel keres ind" fejlsikker
handling: tilslut signaltrykket il filslutnin-
gen oven pd aktuatoren.

= For "aktuatorspindel kares ud" fejlsikker
handling: tilslut signaltrykket il tilslutnin-
gen i bunden aof aktuatoren.

Drejeaktuatorer (kraftig version)

= For drejeaktuatorer gaelder producentens
angivelser vedrarende tilsluting.

5.7.3 Visning of signaliryk

L5 Tip

Vi anbefaler at montere trykmdlere til over-
végning af forsyningsluft og signaltryk (se til-
beher i afsnit 5.9).

Montering af trykmélere:
= Se afsnit 5.6.2 og Fig. 5-10.

5.7.4 Forsyningstryk

Det pékraevede forsyningsluftiryk afhaenger of
signaltryk-omrédet og aktuatorens bevaegel-
sesretning (fejlsikker handling).

Signaltryk-omréadet er angivet p& typeskiltet
enfen som 'bench-omrade’ eller 'signal-
tryk-omréde' athaengigt of aktuatoren. Bevae-
gelsesretingen er angivet som FA eller FE el-
ler med et symbol.

Installation

Aktuatorspindel keres ud FA (AIR TO OPEN)

Lukket i fejlsikker position (for saedeventiler og
vinkelventiler):

= Pakraevet forsyningstryk = avre veerdi for

signaltryk-omrade + 0,2 bar, mindst
1,4 bar.

Aktuatorspindel keres ind FE (AIR TO CLOSE)

Aben i fejlsikker position (for seedeventiler
og vinkelventiler):

For teetsluttende ventiler beregnes tilnaermel-

sesvist maks. signaltryk pst,... pé felgende
méde:

2
Pt = F + domdp [bar]
4.-A
d = Seedediameter [cm]
Ap = Differenstryk hen over ventilen [bar]
A = Aktuatorflade [em?]
F = Aktuatorens evre veerdi for signaltryk-

omréde [bar]

Hvis der ikke findes specifikationer, skal
man beregne pé felgende made:

= Pakraevet forsyningstryk = avre veerdi for
signaltryk-omrade + 1 bar

EB 8484-3 DA
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5.8 Etablering of elekiriske
tilslutninger

Risiko for dedelige kvaestelser pa grund of

dannelse af en eksplosiv atmosfaere.

= Ved installation i farlige omréder skal
man overholde kravene i relevante stan-
darder, der gaelder for det land, hvor ud-
styret anvendes.
Gaeldende standarder i Tyskland:
EN 60079-14 (VDE 0165, del 1) Eksplo-
sive atmosfeerer — Konstruktion, valg og
opbygning af elektriske installationer.

A\ ADVARSEL

Ukorrekt elekirisk tilslutning vil medfere, at

eksplosionsbeskyttelsen ikke er sikker.

= Falg anvisningerne vedr. tilslutning til ter-
minaler.

= losn ikke de lakerede skruer.

A\ ADVARSEL

Egensikkerhed gjort virkningsles i egen-

sikre enheder.

= Egensikre enheder beregnet til brug i
egensikre kredse mé kun tilsluttes certifi-
cerede egensikre input-forbundne enhe-
der.

= Tag ikke egensikre enheder i brug igen,
som har vaeret tilsluttet egensikre in-
put-forbundne enheder uden certifice-
ring.

= Overskrid ikke maks. tilladlte elektriske
vaerdier specificeret i EU typepreveatte-
sterne ved forbindelse af egensikkert
elektrisk udstyr (U. eller U,, |, eller I, P,
eller P, C; eller C, og L; e//er L,).

A\ ADVARSEL

Pludselig kraftig stoj, nér den pneumatiske

aktuator udlufter.

= Brug herevaern, nér du arbejder teet p&
ventilen.

Valg af kabler og ledninger

= Se relevante afsnit i EN 60079-14 ved-
rerende installation of egensikre kredse.

= Luk kabelindgange, der ikke anvendes,
med propper.

> Montér kabelindgange af metal pa ud-
styr, der anvendes i en omgivelsestempe-
ratur under =20 °C.

Udstyr med beskyttelsestype Ex nA

P& udstyr med beskyttelsestype Ex nA (ikke-
gnistdannende udstyr) mé kredse kun
tilsluttes, afbrydes eller omskiftes, mens de er
stremferende, i forbindelse med installation,
vedligeholdelse eller reparation.

Brug certificerede kabelafslutninger og
lukkepropper med korrekt beskyttelsestype
og IP Klassificering = 6X, der passer til det
certificerede temperaturomrade.

Tilslut signalkredsen med skrueterminaler
(terminal 11/12) til elektriske ledere med en
tveersnitsflade fra 0,2 til 2,5 mm2. Tilspaen-
dingsmomentet er 0,5 til 0,6 Nm.
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Udstyr med beskyttelsestype Ex t

P& udstyr med beskyttelsestype Ex t (beskyttet
med indkapsling) mé& kredse kun tilsluttes, of-
brydes eller omskiftes, mens de er stramfe-
rende, i forbindelse med installation, vedli-
geholdelse eller reparation.

Hvis man &bner indkapslingen i potentielt
eksplosive stevatmosfeerer under drift, kan
eksplosionsbeskyttelsen blive virkningsles.

Brug certificerede kabelafslutninger og lukke-
propper med korrekt beskyttelsestype og

IP klassificering = éX, der passer til det certi-
ficerede temperaturomrade.

Tilslut signalkredsen med skrueterminaler
(terminal 11/12) il elekiriske ledere med en
tvaersnitsflade fra 0,2 til 2,5 mm2. Tilspaen-
dingsmomentet er 0,5 il 0,6 Nm.

5.8.1 Kabelindgang med ka-
belafslutning

Huset p& TROVIS 3730-3 positioneren har
to borehuller med gevind, hvor der kan mon-
teres kabelafsluminger efter behov.

= Versionen af kabelafslutningen afhaenger
af omgivende temperaturomréde (se tek-
niske data i afsnittet 'Opbygning og vir-
keméde').

= Skrueterminalerne er beregnet til ledere
med en tvaersnitsflade fra 0,2 til 2,5 mm?
(tilspeendingsmoment 0,5 Nm).

> Tilslut maksimalt en stremkilde.

Installation

Det er generelt ikke nedvendigt at tilslutte
positioneren til en potentialudligningsled-
ning. Hvis dette dog er nedvendigt, kan den-
ne leder tilsluttes indvendigt eller udvendigt
pé enheden.

EB 8484-3 DA
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5.8.2 Stromforsyning

O BEMARK
Risiko for driftsfejl, hvis montering, installa-
tion og opstart foretages i forkert raekke-
folge.
> G4 frem pa felgende méde.

1. Fjern beskyttelseshaetterne fra de
pneumatiske forbindelser.
Montér positioneren pd ventilen.
Tilslut forsyningsluften.
Tilslut stremforsyningen.
Foretag indstillinger.

G AN

> Tilslut ekstraudstyr som beskrevet i
Fig. 5-32 il Fig. 5-37, hvis nedvendigt.

= Tilslut stremforsyningen (mA signal), som
beskrevet i Fig. 5-38.

Tilbehor

Kabelafslutninger M20x1,5 Ordre-nr.
Plast sort

(6 til 12 mm klemmeomréde) 8808-1011
Plast bla

(6 til 12 mm klemmeomrade) 8808-1012
Messing, forniklet

(6 til 12 mm klemmeomréde) 1890-4875
Messing, forniklet

(10 til 14 mm klemmeomréde) 1992-8395
Rustfrit stal 1.4305

(8 til 14,5 mm klemmeomrade) 8808-0160

Adapter M20x1,5 til V2 NPT

Pulvercoatet aluminum 0310-2149
Rustfrit stal 1400-7114
5-42
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D D D D D© D D D D D D D

o] o] | o] o] {[on] (o] | o] (o] | o] ]| o] ]

L -42

+41

Induktiv greenseafbryder 1

=52
Induktiv greenseafbryder 2
+51

Fig. 5-32: Terminal-tilknytning for induktive graenseafbrydere
yaavs
~ «{
el 1/,
E E
D D D D D D D D D D D D

o] [ | o] o] |[on] (o] |[on] (o] o] (o] o] ]

L -46/-92 Software-graenseafbryder 1
+45/+91 (PLC/NAMUR)

-56/-94 Software-graenseafbryder 2
+55/493 (PLC/NAMUR)

Fig. 5-33: Terminal-tilknytning for software-graenseafbrydere
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Fig. 5-35:Terminal-tilknytning for tvungen udluftning

Tilvalg A
Z
Ei
D D D© D D D D© D D© D D D
o] o] o] o] | o] o] | o] (o] | o] (o] | o] o]
-32
+31
Fig. 5-34:Terminal-tilknytning for positionstransmitter
Tilvalg B
7,
I
D D D D D D D D D D D D
o] ]| ] (o] | o] o] ] ]| | o] (o] | ] ]
-82
+81
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Tilvalg B Tilvalg A
7, 7,

I I
D D D D D D D D D D D D

o] o] ] ]| | o] o] | o] (o] | o] o] | o] o]

+87 +87

Fig. 5-36: Terminal-tilknytning for binaert input

/.
_K
/

E
D D D D D© D D D D D D D

o] [ | o] o] {[on] (o] |[on] (o] o] (o] o] ]

i

—96/-84 Fejlindikator,

Fig. 5-37:Terminal-tilknytning for binsert output (fejlalarm-output)
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D D D© D D© D D D

E\l\lillil o] (o] ] (o] | o] [om]
-12

— +11

D D| |

o] o] |

Fig. 5-38:Tilslutning af mA styresignal

Handholdt sender eller cmciel -

Tilslutning i sikkert omréde
FSK modem r

L

TROVIS 3730-3

4 il 20 mA

Controller/styrestati-
on >

Tilslutning i fareomréade
Sikkert omréde  |Fareomrade

£

-
NV *

£ TROVIS 3730-3
>/§\

T

|

+
rh—=tq
| |
| |
|

Controller/styrestation Eksplosionsbeskyttet
isolationsforsteerker

| — —d
Handholdt sender eller anddt FSK
modem (eksplosionsbeskyttet)

Fig. 5-39:Tilslutning med FSK modem
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5.8.3 Etablering of HART®
kommunikation

Kommunikation mellem computer og positio-
ner med anvendelse of et FSK modem eller
en héndholdt sender (om nedvendigt med
brug af en isolationsforstzerker) er baseret
pé& HART® protokollen.

Viator FSK modem
— RS-232  Ikke ex
- USB Ikke ex

Ordre-nr. 8812-0130
Ordre-nr. 8812-0132

Hvis controllerens eller styrestationens belast-
ningsimpedans er for lav, skal der tilsluttes
en isolationsforstaerker mellem controller og
positioner (forbindelse som ved en positioner
tilsluttet i fareomrader). Se Fig. 5-39.

Hvis positioneren anvendes i fareomrader,
skal der anvendes en eksplosionsbeskyttet
isolationsforsteerker.

Med HART® protokollen kan dlle tilsluttede
kontrolrums- og feltenheder adresseres indi-
viduelt med deres adresse med anvendelse
af en standard-bus.

Standard-bus:

| standard-bus tilstand felger positioneren
det analoge seetpunkt. Bus-adressen/pol-
ling-adressen skal vaere inden for et omrade
fra 1 il 15.

Nér der forekommer kommunikationsfeil:

Der kan forekomme kommunikationsfejl, nér
proces-contro”erens/ styrestationens output
ikke er HART®-kompatibelt.

Alternativt kan en 250 Q modstand seriefor-
bindes og en 22 pF kondensator kan paral-

Installation

lelforbindes til det analoge output pé positio-
nere uden eksplosionsbeskyttelse samt positi-
onere med beskyttelsestype Ex tb (Fig. 5-40).
Derved ages controllerens output-belastning.

Controller/styrestation

Fig. 5-40:Tilpasning af output-signalet

5.8.4 Omkoblingsforstaerker
ifelge EN 60947-5-6

For at kunne anvende greenseafbrydere skal

omkoblingsforstaerkere filsluttes i output-kred-
sen. De skal leve op til greensevaerdierne for

output-kredse i overensstemmelse med

EN 60947-5-6.

> Felg de relevante bestemmelser vedrarer
installation i farlige omrader.

Ved anvendelse i sikre omréder (ufarlige
omréder) kan software-graenseafbrydere
tilsluttes direkte til PLC binaert input i
overensstemmelse med IEC 61131. Dette
geelder standard driftsomrédet for digitale
inputs iht. afsnit 5.2.1.2 i IEC 61131-2 med
en maerkespaending p& 24 V DC.

EB 8484-3 DA
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5.9 Tilbehor

Tabel 5-4: Generelt tilbehor

Betegnelse Ordre-nr.
Reverseringsforsteerker til dobbeltvirkende aktuatorer Type 3710
Plast sort (6 til 12 mm klemmeomrade) 8808-1011
Plast bla (6 til 12 mm klemmeomrade) 8808-1012
Kabelafslutning M20x1,5 Messing, forniklet (6 fil 12 mm klemmeomréde) 1890-4875
Messing, forniklet (10 fil 14 mm klemmeomréade) 1992-8395
Rustfrit stal 1.4305 (8 til 14,5 mm klemmeomréde) 8808-0160
Adapter M20x1,5 il V2 NPT Pulvercoatet aluminum 0310-2149
Rustfrit stal 1400-7114
M arm 0510-0510
Larm 0510-0511
XL arm 0510-0512
XXL arm 0510-0525
Til montering pa forbindelsesblokken 100041955
Volumenbegraenser
Til montering pé tilsluiingspladen/trykmalerkonsollen 100041162
Isoleret USB interface-adapter (SSP interface til USB port pa en computer) 1400-9740

TROVIS-VIEW 6661 (www.samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)
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Tabel 5-5: Direkte montering pa type 3277-5 (se afsnit 5.6.1 a))

Installation

Betegnelse Ordre-nr.
Standard version til aktuatorer 120 cm? eller mindre 1400-7452
Monteringsdele
Version kompatibel med farve pé& aktuatorer 120 cm? eller mindre 1402-0940
Ti.d|i.gere version af omskiftningsplade til type 3277-5xxxxxx.00 aktuator 1400-6819
(tidligere version)
Ny omskiftningsplade til type 3277-5xxxxxx.01 aktuator (ny) 1400-6822
Tilbeher til Ny tilslutningsplade til type 3277-5xxxxxx.01 aktuator (ny) !, G V& og V6 NPT 1400-6823
aktuator Tidligere version cf tilsluingsplade fil type 3277-5xxxxxx.00 aktuator (tidligere
) 1400-6820
version): G 1/8
Tidligere version df tilslumingsplade fil type 3277-5xxxxxx.00 (tidligere version): 1400-6821
1/8 NPT
GVs 1400-7461
Tilslutningsplade (6)
Va NPT 1400-7462
f i GVs 1400-7458
Tllb?bzr il Trykmélerkonsol (7)
positioner a NPT 1400-7459
Rustfrit stél/messing 1402-1637
Trykméler monteringssaet (8) op til maks. 6 bar
Rustfrit stal/rustfrit stal 1402-1638

11 Kun nye omskiftings- og tilslutingsplader kan anvendes med nye aktuatorer (indeks 01). Tidligere og nye plader
er ikke kompatible.
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Tabel 5-6: Direkte montering pd type 3277 (se afsnit 5.6.1 b))

Monteringsdele/tilbehar Ordre-nr.
Standard version til aktuatorer 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
Version kompatibel med farve pa aktuatorer 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0941
G Vs 1400-8819
Forbindelsesblok med teetninger og skrue -
Va NPT 1402-0901
. . Rustfrit stél/messing 1402-1637
Trykméler monteringssaet op til maks. é bar - -
Rustfrit stal/rustfrit stal 1402-1638
Volumenbegraenser til forbindelsesblok (anbefalet til <240 cm?) 100041955
Rer med forskruninger ! Ordre-nr.
G /G ¥s 1402-0970
Aktuator (175 cm?), stal
4 NPT/% NPT 1402-0976
. G V4/G ¥s 1402-0971
Aktuator (175 cm?), rustfrit stél
Va NPT/¥s NPT 1402-0978
G 4/G ¥s 1400-6444
Aktuator (240 cm?), stal
Va NPT/%s NPT 1402-0911
. G Vs/G ¥ 1400-6445
Aktuator (240 cm?), rustfrit stél
Va NPT/%s NPT 1402-0912
G Vs/G ¥ 1400-6446
Aktuator (350 cm?), stal
Va NPT/% NPT 1402-0913
‘ G /G % 1400-6447
Aktuator (350 cm?), rustfrit stél
Va NPT/% NPT 1402-0914
G Vs/G ¥ 1402-0972
Aktuator (355 cm?), stal
Va NPT/% NPT 1402-0979
, G V4/G % 1402-0973
Aktuator (355 cm?), rustfrit stél
4 NPT/% NPT 1402-0980
G /G ¥ 1400-6448
Aktuator (700 cm?), stal
4 NPT/% NPT 1402-0915
. G %4/G ¥ 1400-6449
Aktuator (700 cm?), rustfrit stal
4 NPT/% NPT 1402-0916
G V4/G ¥ 1402-0974
Aktuator (750 cm?), stal
4 NPT/% NPT 1402-0981
X G /G ¥s 1402-0975
Aktuator (750 cm?), rustfrit stél
4 NPT/% NPT 1402-0982
) For "aktuatorspindel keres ind" bevaegelsesretning;
med udluftning af det averste membrankammer;
udluftning af membrankammer for "aktuatorspindel keres ud" bevaegelsesretning
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Tabel 5-7: Montering pé NAMUR-ribbe eller montering pé forbindelsesstzenger '/ iht.
IEC 60534-6 (afsnit 5.6.2)

Vandring o
(mm) Arm | Til aktuator Ordre-nr.
7.5 S | Type 3271-5 med 60/120 cm? pa type 3510 mikroflow-ventil 1402-0478
5til 50 M2 | Aktuatorer fra andre producenter og type 3271 med 120 til 750 cm? flader 1400-7454
14 il 100 L | Aktuatorer fra andre producenter og type 3271 med 1000 og 1400-60 cm? 1400-7455
Type 3271, 1400-120 og 2800 cm? versioner med 30/60 mm vandring 1400-7466
Monteringsbeslag til Emerson og Masoneilan linezere aktuatorer (endvidere er et
30eller 60| L |monteringsseet iht. IEC 60534-6 pakraevet athaengigt af vandringen). Se raekker | 1400-6771
ovenfor.
Valtek type 25/50 1400-9554
40141200 | Xt Aktuatorer fra qndref producenter og type 3271 med 1400-120 og 2800 cm? og 1400-7456
med 120 mm vandring
Tilbeher Ordre-nr.
G 1400-7461
Tilslutningsplade
Vs NPT 1400-7462
G 1400-7458
Trykmalerkonsol
s NPT 1400-7459
Rustfrit stél/messing 1402-1637
Trykmaler monteringssaet op til maks. 6 bar
Rustfrit stal /rustfrit stal 1402-1638

1 20 to 35 mm stangdiameter

2 M arm monteret p& basisenhed (indeholdt i leveringen)

3 | forbindelse med type 3273 sidemonteret handhjul med 120 mm nom. vandring, kraever kun yderligere et beslag
(0300-1162) og to undersaenkede skruer (8330-0919).

Tabel 5-8: Montering iht. VDI/VDE 3847-1 (se afsnit 5.6.4)

Monteringsdele Ordre-nr.
VDI/VDE 3847 graensefladeadapter 1402-0257
ISO 228/1-G Va 1402-0268
Aluminum
Tilslutningsplade, inklusive tilslutming til udluftning of aktu- V418 NPT 1402-0269
atorens fiederkammer 15O 228/1-G Vi 1402-0270
Rustfrit stel
V4-18 NPT 1402-0271
Monteringssaet til montering pd SAMSON type 3277 aktuator med 175 til 750 cm? 1402-0868
Monteringssat til montering p& SAMSON type 3271 aktuator eller aktuatorer fra tredjepart 1402-0869
Vandringssensor til ventilvandring op til 100 mm 1402-0177
Vandringssensor til 100 til 200 mm ventilvandring (kun SAMSON type 3271 aktuator) 1402-0178
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Tabel 5-9: Montering iht. VDI/VDE 3847-2 (se afsnit 5.6.5)

Betegnelse Ordre-nr.
Monteringsblok il PFEIFFER type 31a (udgave 2020+) drejeaktuatorer med
. . 1402-1645
|ukkep|qde til mqgnetvenfﬂ»granseﬂcde
Monteringsdele Lukkeplade til magnetventil-greenseflade (solgt enkeltvis) 1402-1290
Adapterkonsol il serie 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Adapterkonsol fil serie 3730 og type 3710 (DAP/PST) 1402-1590
Akseladapter AA1 1402-1617
Tilbeher il ak-
Akseladapter AA2 1402-1616
tuator
Akseladapter AA4 1402-1888
Tabel 5-10: Montering pé drejeaktuatorer (se afsnit 5.6.6)
Monteringsdele/tilbehar Ordre-nr.
Montering iht. VDI/VDE 3845 (september 2010), aktuatorflade svarer fil fastgerelsesniveau 1
Starrelse AAT til AA4, version med CrNiMo stalbeslag 1400-7448
Sterrelse AAT til AA4, kraftig version 1400-9244
Sterrelse AA5, kraftig version (f.eks. Air Torque 10 000) 1400-9542
Beslagets flade svarer til fastgarelsesniveau 2, kraftig version 1400-9526
1400-8815
Monteringsdel til drejeaktuatorer med maks. 180° ébningsvinkel, fastgerelsesniveau 2 og
1400-9837
Montering pa@ SAMSON type 3278 med 160/320 cm2, CrNiMo stalbeslag 1400-7614
Montering pa SAMSON type 3278 med 160 cm? og pé VETEC type S160, type R og type M, kraftig 1400-9245
version
1400-5891
Montering pa@ SAMSON type 3278 med 320 cm? og pé VETEC type $320, kraftig version og
1400-9526
Montering pa Camflex Il 1400-9120
G 1400-7461
Tilslutningsplade
4 NPT 1400-7462
G Vs 1400-7458
Trykmaélerkonsol
Tilbeher 4 NPT 1400-7459
Rustfrit stal/messing 1402-1637
Trykméler monteringssaet op til maks. 6 bar
Rustfrit stal/rustfrit stal 1402-1638
Volumenbegraenser til forbindelsesblok (anbefalet til aktuatorer med <300 cm? volumen) | 100041162
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Tabel 5-11: Montering af ekstern positionssensor (se afsnit 5.6.8)

Installation

Monteringsdele/tilbehor Ordre-nr.
Skabelon il montering af positionssensor pa zeldre monteringsdele 1060-0784
Monteringsdele til aktuator med 120 cm? 1400-7472
Tilslutningsplade (9, tidligere version) G 1400-6820
Direkte montering med type 3277-5xx000xx.00 aktuator s NPT 1400-6821
Tilslutningsplade (ny) til type 3277-5xxxxxx.01 aktuator (ny) ") 1400-6823
Monteringsdele til aktuatorer med 175, 240, 350, 355 og 750 cm? 1400-7471
::?JMUR monte- Monteringsdele til montering p&@ NAMUR-ribbe med L eller XL arm 1400-7468
Montering pd
type 3510 Monteringsdele til type 3271 aktuator med 60 cm? 1400-7469
mikroflow-ventil
VDI/VDE 3845 (september 2010)
Aktuatorflade modsvarer fastgerelsesniveau 1
Sterrelse AAT til AA4 med medbringerklemme og koblings-
hjul, version med CrNiMo stélbeslag 1400-7473
Starrelse AAT til AA4, kraftig version 1400-9384
Montering pa Starrelse AAS5, kraftig version (f.eks. Air Torque 10 000) 1400-9992
drejeaktuatorer
Beslagets flade svarer til fastgerelsesniveau 2, kraftig version 1400-9974
) .
SAMSON type 3278 med 160 cm? og VETEC type S160 og type R, kraftig 1400-9385
version
1400-5891
SAMSON type 3278 med 320 cm? og VETEC type $S320, kraftig version og
1400-9974
GV 1400-7461
Tilslutningsplade (6)
4 NPT 1400-7462
G 1400-7458
Trykmélerkonsol (7)
1 -
Tilbeher il positio- /4 NPT 1400-7459
ner Trykmaéler monteringssaet op til maks. 6 Rustfrit stél/messing 1402-0938
bar (udgang/forsyning) Rustfrit stél/rustfrit stal 1402-0939
Beslag til montering af positioneren pé en vaeg (bemaerk: de andre fastgerelses-
dele skal anskaffes pé installationsstedet, da vaegfunderinger kan variere fra sted | 0309-0184

til sted).

11 Kun nye ftilslutningsplader kan anvendes med nye aktuatorer (indeks 01). Tidligere og nye plader er ikke kompatible.
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6 Betjening

A\ ADVARSEL

Pludselig kraftig stoj, nér den pneumatiske aktuator udlufter.
= Brug hereveern, ndr du arbejder tzet pé ventilen.

Display

Drejetrykknap
Initialiseringsknap (INIT)
AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE skydekontakt
SSP-interface

oahhwN—

Fig. 6-1: Betjeningselementer p& TROVIS 3730-3 positioner

6.1 Drejetrykknap

Drejetrykknappen il betjening pa brugsstedet findes ved siden of displayet (nederst til hajre
eller averst til venstre, afhaengigt af monteringspositionen).

@& Drej: vaelg menupunkt, parametre eller vaerdier.

& Tryk: bekraft indstilling.

Hold trykket ned i to sekunder: retur til menu-niveau
Y
(ESC med bjzelke vises).
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6.2 AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE skydekontakt

= Se afsnittet 'Opstart og konfiguration'.

6.3 Initialiseringsknap (INIT)

Risiko for tilskadekomst pa grund af eksponerede bevagelige dele pé positioner, aktuator
eller ventil.
= Beror eller blokér ikke eksponerede bevaegelige dele.

© BEMARK

Anlagget forstyrres ved beveegelse af aktuatoren eller ventilen.
= Foretag ikke initialisering, mens anlaegget kerer. Afbryd ferst anleegget ved at lukke
spaerreventilerne.

Ved normal drift kan man blot starte initialiseringen ved at trykke pé INIT-knappen efter at
have monteret positioneren p& ventilen. | dette tilfelde udferes initialiseringen i MAX initiali-
seringstilstand (se afsnittet 'Opstart og konfiguration'). Endvidere anvendes standard-indstil-
lingerne i parameterlisten (se tilleg A).

Ga frem pa felgende made for at foretage hurtig initialisering:

1. Montér positioneren pé ventilen.

2. Tilslut forsyningsluften.

3. Tilslut stremforsyningen.
= Under forste opstart vises hjaelpeprogrammet (se afsnittet 'Opstart og konfiguration').

4. Indstil ATO/ATC skydekontakten, s& positionen passer til ventilens fejlsikre position, som
beskrevet i afsnit 6.2.

5. Tryk pé initialiseringsknappen (INIT) med en tynd genstand.
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6.4 Display

i Bemzrk
Displayets driftsomrade er fra =20 til +65 °C. Displayet kan kun aflzeses i begraenset omfang
uden for dette temperaturomrdde.

Sé& snart stremforsyningen (mA-styresignal) er tilsluttet, vises hjzelpeprogrammet under forste
opstart (se afsnittet 'Opstart og konfiguration'), og ellers vises det primare display (Fig. 6-2,
venstre), som angives med display-cifrene 0-0 til 0-10 (i displayets everste hajre hjerne). De
viste symboler giver information om driftstilstand, status osv. (se afsnit 6.4.1). Tryk pé @
knappen for at gé fra det primzere display til menu-niveauet (Fig. 6-2, hgjre). P& menu-ni-
veauet kan man foretage alle indstillinger og kere alle funktioner. Afsnittet 'Opstart og konfi-
guration' indeholder en beskrivelse aof grundindstillinger ved opstart. Tilleeg A indeholder en
liste med menustruktur og parametre il drift pé brugsstedet.

Primeert display Menu-niveau

Display-cifre j Display-cifre j
o] |0-0 Main rmenu I

Target fi
420 o, mellzrl’l:t?q: operating
Valve position 12404

Driftstilstand, status, med- Viser menuer, undermenuer,
delelser osv. paramere osv.

Fig. 6-2: Primeert display og menu-niveaver for TROVIS 3730-3 positioneren

> Drej @ med uret for at scrolle fra visning 0-0 til 0-4. Visningerne 0-0 til 0-4 er skjult
eller vises afhaengigt of positionerens driftstilstand, konfiguration, status osv.

> Tryk p& @ for at gé fra primeert display til menu-niveau.
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Tabel 6-1: Sammenfatning of visninger pd det primaere display

Visning | Beskrivelse

0-0 Startside: Ventilposition i %

0-1 Ventilposition i grader
0-2 Saetpunkt i %
0-3 Seetpunktsafvigelse i %
0-4 Meddelelser

i Bemaerk
Nogle af meddelelserne (visning 0-9) kan bekrzeftes: i dette tilfzelde skal du vaelge meddelel-
sen og trykke p& @ (kun muligt, nér konfiguration er aktiveret, se afsnittet 'Opstart og konfi-
guration’).

Visninger pd menu-niveau

= Se menustruktur og parametre til drift pa brugsstedet i tilleg A.

6.4.1 Display-symboler

Tabel 6-2: Driftstilstande

Symbol | Driftstilstand Beskrivelse

u
U Automatisk tilstand Positioneren kerer i normal driftstilstand og felger mA-signalet.

| Manuel filstand Positioneren falger det manuelle ssetpunkt i stedet for mA-signalet.

S SAFE Positioneren udlufter den pneumatiske aktuator ved dens pneumati-
(fejlsikker position) | ske udgang.

Aben-slgjfe styring ger det muligt at justere ventilpositionen manuelt

* N
#o# | Aben-slgjfe styring ") : A .
* ben-s ojfe styring (se|v nar positioneren ikke er blevet |n|hc1||seref).

f" Funktionstilstand Positioneren initialiseres, eller der udfares en test.

1 Aben-slgjfe styring kan ikke veelges direkte og er det samme som manuel tilstand, nar positioneren
endnu ikke er blevet initialiseret.
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Tabel 6-3: NAMUR status

Betjening

Symbol

Betydning

&

Fejl

W

Funktionskontrol

e

lkke specificeret

©

Krav om vedligeholdelse

OK (ingen meddelelse)

Tabel 6-4: Andre symboler

Symbol | Betydning

I | Skrivebeskyttet, konfiguration ikke akfiveret
C Ekstraudstyr filsluttet i slot C

1 | Ekstraudstyr tilsluttet i slot D

¥ | Binser kontakt 1 akiiv

E.',! Bineer kontakt 2 aktiv

?:.: Binaer kontakt 3 aktiv
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7 Opstart og konfiguration

Arbejdet beskrevet i dette afsnit skal udferes of personale, der er tilstraekkeligt kvalificeret il
at udfere disse opgaver.

Risiko for dedelige kvaestelser pa grund af antzndelse af eksplosiv atmosfare

= folg anvisningerne i EN 60079-14 (VDE 0165, del 1) vedrerende arbejde pé positione-
ren i en potentielt eksplosiv atmosfeere.

= Arbejde i en potentielt eksplosiv atmosfzere skal udferes af specialuddannet eller instrue-
ret personale eller af personale, som er autoriseret til at arbejde med eksplosionssikret
udstyr i farlige omrader.

A\ ADVARSEL

Fare for at komme i klemme pé grund af bevaegelige dele pa ventilen.

= Beror ikke bevaegelige ventildele, nér reguleringsventilen er i drift.

= For der udferes nogen form for monterings- eller installationsarbejde pé positioneren,
skal man tage reguleringsventilen ud of drift ved at afbryde og speerre forsyningsluften
og styresignalet.

= Man mg ikke hindre aktuatorens og keglespindlens bevaegelse ved at fore genstande ind
i ventildelen.

A\ ADVARSEL

Pludselig kraftig stej, nér den pneumatiske aktuator udlufter.
= Brug hereveern, nér du arbejder taet pé ventilen.

Kontrollér fer opstart, at felgende betingelser er opfyldt:
— Positioneren er monteret korrekt iht. anvisningerne.

—  Pneumdtiske og elekiriske forbindelser er etableret iht. anvisningerne.
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O BEMARK

Risiko for driftsfejl, hvis montering, installation og opstart foretages i forkert raekkefolge.
> G4 frem pé folgende made.

Fiern beskyttelseshaetterne fra de pneumatiske forbindelser.

Montér positioneren pd ventilen.

Tilslut forsyningsluften.

Tilslut stremforsyningen.

Foretag indstillinger.

ONON =

Efter endt montering og afsluttet opstart kan du foretage indstillinger (se afsnit 7.2). Positio-
neren kan betjenes umiddelbart efter, at stramforsyningen (mA-styresignal) er blevet filsluttet.

7.1 Forste opstart

Nar TROVIS 3730-3 positioneren tages i brug ferste gang efter levering, starter hjzelpepro-
grammet automatisk, efter at stremforsyningen er blevet filsluttet. Det hjselper brugerne med
at indstille displayets laeseretning og menusprog (engelsk ved ferste opstart). Displayets lzese-
retning afhaenger af monteringspositionen (drejetrykknappens position, til hgjre eller venstre
for displayet).

1. Drej @: vaelg displayets lzeseretning. S’[ar’[-up wizard |'| I
2. Tryk to gange pa @): bekraeft laeseretningen. Heading direction

3. Drej &: veelg sprog.

4. Tryk tre gange pé& &: bekraeft sprog. Right

= Herefter skifter displayet automatisk til det primaere .

display (se afsnittet 'Betjening').

= Nér du valger ESC i hjselpeprogrammet, kan du navigere gennem visningerne i
hjzelpeprogrammet 1/3 (monteringsposition), 2/3 (sprog) og 3/3 (forlad
hjselpeprogram) ved at veelge frem (>) og tilbage (<).

= Hvis der ikke indfastes indstillinger inden for fem minutter, gér positioneren automatisk
tilbage til det primaere display.
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7.2 Opstartsindstillinger

= Foretag opstartsindstillinger i denne raekkefalge:

Handling Valg

1. Aktivering af konfiguration 7.3

2. Velg menuen 'Opstart! 7.4

3. Vzlg aktuatortype 7.4.1
4. Definér fejlsikker position 7.4.2
5. Angiv stiftposition 7.4.3
6. Indstil nominelt omrade 7.4.4
7. Velg initialiseringstilstand 7.4.5
8. Indstil initialiseringstilstand 7.4.6
9. Initialisér positioneren 7.5

7.3 Aktivering af konfiguration til @ndring af parametre

1. Tryk p& ® (p& startsiden) for at g& til hovedmenuen.

2. Drej @, indtil User level [6] vises
(On-site: read) vises i dette filfzelde, nar funktionen til aktivering af konfiguration er de-
aktiveret).

3. Tryk pa og drej @), indtil On-site: write vises.
4. Tryk pa & for at bekrasfte.

5. Hold &® trykket ned i to sekunder for at g tilbage til startsiden.

= Konfiguration er aktiveret. Skrivebeskyttelses-symbolet & vises ikke.

i Bemaerk
Konfigurationen léses igen, hvis der ikke indtastes indstillinger inden for 5 min.

EB 8484-3 DA 7-3



Opstart og konfiguration

7.4 Opstartsmenu

1. Tryk p& @ (pa startsiden) for at gé til hovedmenuen.
2. Drej @), indtil Start-up [7] vises.

3. Tryk pa @ for at ga til Start-up menuen.

7.4.1 Valg of aktuatortype

Der kan vaelges mellem tre forskellige parametre:
- Lineeer aktuator
- Drejeaktuator

— Linezer aktuator (ekspert) med separat indstilling of stiftposition og nominelt omrade

1. Drej &® (i Start-up [7] menuen), indtil Actuator [7.1] vises.
2. Tryk pé og drej & for at vaelge aktuatortypen.

3. Tryk pa @ for at bekraefte indstillingen.

7.4.2 Definition af fejlsikker position

Definér ventilens fejlsikre position under hensyntagen til ventillypen og aktuatorens bevaegel-
sesretning. Saet AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE skydekontakten i den relevante position:

Fejlsikker position Beskrivelse
Kontaktposition: AR TO OPEN Signaltrykket @bner ventilen, f.eks. for en ventil
lukket i fejlsikker position
Kontaktposition: AIR TO CLOSE Signaltrykket lukker ventilen, f.eks. for en ventil
a&ben i fejlsikker position

Kontrol: Efter endt initialisering, skal positionerens display vise 0%, nér ventilen er lukket.
Hvis ikke, skal du sendre skydekontaktens position og initialisere positioneren igen.
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7.4.3 Angivelse of stiftposition

Mulige indstillinger afhaenger af den valgte aktuatortype:

—  For lineser aktuator: Stiftposition [7.2] 'ingen', 17, 25, 35, 50, 70, 100, 200 eller
300 mm

- For drejeaktuator: Stiftposition [7.3]: 90°
—  For lineser aktuator (ekspert): Stiftposition [7.4]: 10 til 655 mm

1. Drej *® (i Start-up [7] menuen); indtil Pin position [7.2/7.3/7.4] vises.

2. Tryk pé og drej @ for at veelge den stiftposition, der svarer til méden, aktuatoren er
monteret pd.

3. Tryk pa @ for at bekraefte indstillingen.

i Bemaerk
Der skal angives en stiftposition for NOM og SUB initialiseringstilstandene. Se afsnit 7.4.6.

7.4.4 Indstilling af nominelt omrade

Det mulige indstillingsomréde afhaenger af den valgte stiftposition.

1. Drej *® (i Start-up [7] menuen), indtil Nominal range [7.5/7.6/7.7] vises.
2. Tryk pa og drej @ for at indstille det nominelle omréde.
3. Tryk pa @ for at bekraefte indstillingen.

i Bemaerk

Hvis der ikke er valgt en stiftposition, er nominelt omrade kun tilgaengeligt for den lineaere
aktuatortype (ekspert).

EB 8484-3 DA



Opstart og konfiguration

7.4.5 Valg of initialiseringstilstand

Under initialisering tilpasser positioneren sig optimalt fil friktionsforhold og det signaltryk, der
kreeves af reguleringsventilen. Typen og omfanget of auto-indstilling afhaenger of den valgte initi-
aliseringstilstand. Felgende initialiseringstilstande er tilgeengelige:

MAX: Maks. omrade

Positioneren fastleegger vandring/drejevinkel p& lukkedelen fra LUKKET position til modsatte
endestop og anvender denne vandring/drejevinkel som driftsomrade fra O til 100%.

NOM: Nominelt omréade - initialiseringstilstand for alle seedeventiler

Den kalibrerede sensor ger det muligt at méle den faktiske ventilvandring meget praecist. Un-
der initialisering kontrollerer positioneren, om reguleringsventilen kan bevaeges gennem det
angivne nominelle omr&de (vandring eller vinkel) uden kollision. Hvis det er tilfzeldet, anven-
des det angivne nominelle omréde som driftsomradet.

MAN: Manuelt valgte slutpositioner - initialiseringstilstand for szedeventiler

Flyt reguleringsventilen manuelt il slutpositionerne, fer du pabegynder initialisering. Positio-
neren beregner vandrings-/vinkelforskellen mellem de to positioner, som ventilen blev flyttet
til, og anvender dette som driftsomrade. Denne initialiseringstilstand kan kun startes, nar
ventilpositionen afviger i slutpositionerne, og nar positioneren endnu ikke er blevet initialise-
ret.

SUB: Erstatningskalibrering - ved udskiftning of en positioner, mens anlaegget karer

En komplet initialisering varer flere minutter og kraever, at ventilen bevaeges gennem hele
vandringsomréadet flere gange. | SUB initialiseringstilstand beregnes styreparametrene, og de
bestemmes ikke gennem initialisering. Derfor kan der ikke forventes en hej grad of praecisi-
on. Der ber valges en anden initialiseringstilstand, hvis anlaegget fillader dette.

Erstatningskalibrering anvendes ved udskiftning af en positioner, mens anleegget kerer. | for-
bindelse med dette blokeres reguleringsventilen normalt i en bestemt position mekanisk eller

pneumatisk med et tryksignal, der ledes eksternt til aktuatoren. Reguleringsventilens blokere-

de position sikrer, at anlsegget bliver ved med at kere med denne ventilposition. Regulerings-
ventilens blokerede position kan ogsa vaere den fejlsikre position, hvis denne tilstand er hen-

sigtsmaessig i den midlertidige fase.

Foretag en nulstilling, fer du initialiserer positioneren igen, hvis den nye positioner allerede
er blevet initialiseret (se afsnittet 'Drift').
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7.4.6 Indstilling of initialiseringstilstand

i Bemaerk
Konfigurationen léses igen, hvis der ikke indtastes indstillinger inden for 5 min. Aktivering of
konfiguration, se 7.3.

Indstilling of MAX og NOM initialiseringstilstande:
1. Drej @ (i Start-up [7] menuen), indtil Initialization mode [7.10] vises.
2. Tryk pa og drej @ for at indstille MAX eller NOM initialiseringstilstand.

3. Tryk p& @ for at bekraefte indstillingen.

i Bemaerk
Der skal angives en stiftposition for NOM initialiseringstilstand. Se afsnit 7.4.3.

Indstilling af MAN initialiseringstilstand

i Bemaerk

MAN initialiseringstilstanden kan kun startes, nér ventilpositionen afviger i slutpositionerne,
og nér positioneren endnu ikke er blevet initialiseret.

1. Drej @ (i Start-up [7] menuen), indtil Initialization mode [7.10] vises.
2. Tryk pa og drej @ for at indstille MAN initialiseringstilstanden.

3. Tryk pa @ for at bekraefte indstillingen.

4. Drej @, indtil Set point (open-loop control) [7.14] vises.

5. Tryk pé og drej @ for at flytte ventilen til den farste slutposition. Angiv en vaerdi fra
-34,0 til +34,0°.

6. Tryk pé @ for at bekrafte veerdien (forste slutposition).
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7. Drej @), indtil Adopt valve position 1 [7.15] vises.
8. Tryk pa @ for at bekraefte den valgte farste ventilposition som ventilposition 1.
9. Drej @), indtil Set point (open-loop control) [7.14] vises.

10.Tryk pé og drej @ for at flytte ventilen il den anden slutposition. Angiv en veerdi fra
-34,0 il +34,0°.

11.Tryk pé @ for at bekraefte vaerdien (anden slutposition).
12.Drej @, indtil Adopt valve position 2 [7.17] vises.

13.Tryk pé @ for at bekraefte den valgte anden ventilposition som ventilposition 2.

Indstilling af SUB initialiseringstilstand

i Bemaerk

SUB initialiseringstilstanden er en erstatningskalibrering, som kan veelges ved udskiftning af
en positioner, mens anlagget kerer. | denne tilstand beregnes styreparametrene, og de be-
stemmes ikke gennem initialisering. Derfor kan der ikke forventes en hej grad of preecision.
Der ber velges en anden initialiseringstilstand, hvis anlaegget tillader dette.

SUB initialiseringstilstanden kan kun startes, hvis positioneren endnu ikke er blevet
initialiseret.

1. Notér den aktuelle ventilposition i %.

2. Drej & i Start-up [7] menuen), indtil Initialization mode [7.10] vises.
3. Tryk pda og drej @ for at indstille SUB initialiseringstilstanden.

4. Tryk pa @ for at bekraefte indstillingen.

5. Drej @&, indtil Pin position [7.2/7.3/7.4] vises.

6. Tryk pé og drej @ for at vaelge den stiftposition, der svarer til méden, aktuatoren er
monteret pd.
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7. Tryk pé @ for at bekraefte indstillingen.

8. Drej ®, indtil Nominal range [7.5/7.6/7.7] vises.

9. Tryk pa og drej @ for at indstille aktuatorens nominelle omrade.
10.Tryk p& @ for at bekrasfte indstillingen.

11.Drej @), indfil Current valve position [7.19] vises.

12.Tryk pé og drej @ for at indstille den aktuelle ventilposition i % (se trin 1), hvor ventilen
aktuelt blokeres.

13.Drej @, indtil Direction of rotation [7.20] vises.

14.Tryk pé og drej @ for at vaelge bevaegelsesretning, sé armens bevaegelsesretning svarer
til ventilen lukkeretning.

Eksempel:
Ventilen lukker, nar keglespindlen bevaeges nedad. Dette fér positionerens arm til at be-
vaege sig mod uret (nér man ser pa displayet).

= Indstilling: Mod uret

i Bemaerk

Efter endt SUB initialisering kan styreparametrene sendres (Konfiguration [8]/
Styreparametre [8.4], se tilleg A).

7.5 Initialisering af positioneren
= Lees afsnit 7.6 vedrerende positionere med ekstra graenseafbrydere fer initialisering of
positioneren.

Nér alle indstillinger er foretaget iht. afsnit 7.4, kan initialiseringen af positioneren
pébegyndes.
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A\ ADVARSEL

Risiko for tilskadekomst pa grund af eksponerede bevaegelige dele pa positioner, aktuator
eller ventil.
= Beror eller blokér ikke eksponerede beveegelige dele.

© BEMARK

Anlagget forstyrres ved beveegelse af aktuatoren eller ventilen.

= Foretag ikke initialisering, mens anlaegget kerer. Afbryd forst anleegget ved at lukke
speerreventilerne.

i Bemaerk
Initialiseringen kan kun startes via menuen, ndr konfiguration er aktiveret.

1. Drej & i Start-up [7] menuen), indtil Start initialization [7.21] vises.

2. Tryk pa @ for at starte initialisering.
3. Bekreeft advarslen med OK.
4. Vent, indtil initialiseringen er afsluttet.

Efter initialisering forbliver positioneren i Start initialization [7.21] menupunktet.
= Hold @ trykket ned i to sekunder for at ga tilbage til hovedmenuen.

> Hold @ trykket ned igen i to sekunder for at gé tilbage il startsiden.

= Positioneren er klar til brug.

X Tip
Initialiseringen kan ogsa startes ved at trykke pd initialiseringsknappen (INIT). Se afsnittet
Drift'.
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7.6 Justering aof omskiftningspunkterne

Graenseafbrydernes omskiftningspunkter justeres normalt sadan, at et signal afgives ved van-
dring/vinkel slutpositioner. Det er ogs& muligt at justere omskiftningspunktet til en hvilken
som helst position inden for vandrings-/vinkelomradet, f.eks. hvis der skal angives en mel-
lemposition.

Begge omskiftningspunkter justeres med to
justeringsskruer oven pé& drejeknappen:

- Graenseafbryder 1: justeringsskrue 1
- Graenseafbryder 2: justeringsskrue 2
Justeringsskruerne er meerket: | for juste-
ringsskrue 1 og Il for justeringsskrue 2.

Felgende galder for alle justeringer:

= Bevaeg altid ventilen til omskiftnings-
punktet fra midterstillingen (50%) ved
justering eller kontrol of omskiftnings-

punktet.
= For at garantere omskiftning under alle 1 JUSferi"QSSkrue 1
omgivende betingelser skal man justere g IJ_lfoerl'(nQSSkrue 2
omskiftningspunktet til ca. 5% fer det 4 Tg;e? e
mekaniske stop (ABEN/LUKKET). 5 Tag?2
6 Neerhedsafbrydere

Fig. 7-3: Justering af omskiftningspunkterne

= Kontaktfunktioner:
- Tag forlader feltet: kontakt er lukket

- Tag kommer ind i feltet: kontakt er
&ben
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Opstart og konfiguration

7.6.1 Justering of positionen LUKKET

1. Positioneren skal initialiseres (se afsnit 7.5).

2. Bevaeg ventilen i manuel tilstand (se afsnittet 'Drift') til 5% (aflzes veerdien pa displayet).

3. Lesn léseskruen (3).

4. Drej justeringsskruerne for at justere tags, indtil de forlader eller kommer ind i feltet, hvil-
ket f&r omkoblingsforsteerkeren til at reagere. Du kan male omskiftnings-spaendingen for
at kontrollere.

5. Hold drejeknappen, og spaend l&seskruen (3) (tilspaendingsmoment 1,1 £ 0,1 Nm).

6. Bevaeg ventilen vaek fra omskiftningspositionen og kontrollér, om output-signalet sendres.

7. Bevaeg ventilen tilbage til omskiftningspositionen, og kontrollér omskiftningspunktet.

7.6.2 Justering af positionen ABEN

1. Positioneren skal initialiseres (se afsnit 7.5).

2. Bevaeg ventilen i manuel tilstand (se afsnittet 'Drift') til 95% (aflses veerdien p& displayet).

3. Lasn laseskruen (3).

4. Drej justeringsskruerne for at justere tags, indtil de forlader eller kommer ind i feltet, hvil-
ket far omkoblingsforstaerkeren til at reagere. Du kan male omskiftnings-spaendingen for
at kontrollere.

5. Hold drejeknappen, og spaend l&seskruen (3) (tilspaendingsmoment 1,1 + 0,1 Nm).

6. Bevaeg ventilen vaek fra omskiftningspositionen og kontrollér, om output-signalet endres.

7. Beveeg ventilen tilbage til omskifningspositionen, og kontrollér omskiftningspunktet.
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Drift

8 Drift

Arbejdet beskrevet i dette afsnit skal udferes of personale, der er tilstraekkeligt kvalificeret il
at udfere disse opgaver.

Risiko for dedelige kvaestelser pa grund af antzndelse af eksplosiv atmosfare

= folg anvisningerne i EN 60079-14 (VDE 0165, del 1) vedrerende arbejde pé positione-
ren i en potentielt eksplosiv atmosfeere.

= Arbejde i en potentielt eksplosiv atmosfzere skal udferes af specialuddannet eller instrue-
ret personale eller af personale, som er autoriseret til at arbejde med eksplosionssikret
udstyr i farlige omrader.

A\ ADVARSEL

Fare for at komme i klemme pé grund af bevaegelige dele pa ventilen.

= Beror ikke bevaegelige ventildele, nér reguleringsventilen er i drift.

= For der udferes nogen form for monterings- eller installationsarbejde pé positioneren,
skal man tage reguleringsventilen ud of drift ved at afbryde og speerre forsyningsluften
og styresignalet.

= Man mg ikke hindre aktuatorens og keglespindlens bevaegelse ved at fore genstande ind
i ventildelen.

8.1 Andring of displayets leseretning

Displayets laeseretning kan altid tilpasses monteringsmaden (vendes 180°).

1. Tryk p& ® (p& startsiden) for at gé& til hovedmenuen.
2. Drej @), indtil Change reading direction [5] vises.

3. Tryk pa @ for at zendre lseseretningen.
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8.2 HART® kommunikation

Betingelser for HART® kommunikation:
= Positioneren skal stramforsynes med mindst 3,6 mA.
= Tilslut FSK modemmet parallelt til stramslaifen.

En DTM-fil (Device Type Manager) i overensstemmelse med specifikation 1.2 er tilgsengelig
for kommunikation. Derved kan enheden eksempelvis anvendes med PACTware brugerinterfa-
cet. Alle positionerens parametre er tilgsengelige via DTM og brugerinterfacet.

= Ved opstart skal man farst g& frem som beskrevet i afsnittet 'Opstart og konfiguration'.

i Bemaerk
Hvis komplekse funktioner startes i positioneren, som kraever lang beregningstid eller medfo-
rer, at der gemmes en stor maengde data i positionerens volatile hukommelse, afgiver DTM-fi-
len advarslen 'busy'. Denne advarsel er ikke en fejlmelding, og man kan blot bekrsefte den.

Las HART® kommunikation

Skriveadgang til HART® kommunikation kan lases. Denne funktion kan aktiveres eller deakti-
veres lokalt pé& positioneren (Konfiguration [8]/HART kommunikation [8.3]/Last [8.3.1])
(indstillingsmuligheder: Ja/Nej, standard-indstilling: Nej, se parameterlisten i tilleeg A).

Las betjening pa brugssted

Betiening pa brugsstedet kan lases via HART® kommunikation. Denne l&sefunktion kan kun
deaktiveres via HART® kommunikation. Betjening pé brugssted er aktiveret som standard.

i Bemaerk

Adgang via TROVIS-VIEW léses ogsd, ndr betjening pé brugssted Iéses via HART® kommu-
nikation.
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8.2.1 Dynamiske HART® variabler

HART® specifikationen definerer fire dynamiske variabler best&ende af en vaerdi og en méle-
enhed. Disse variabler kan tilknyttes til enhedsparametre efter behov. Den universelle HART®
kommando 3 udlaeser de dynamiske variabler fra enheden. Dette ger det ogsa muligt at
overfare producent-specifikke parametre med en universel kommando.

I TROVIS 3730-3 positioneren kan de dynamiske variabler tilknyttes som felger i konfigurati-
onsmappen (> HART kommunikation):

Tabel 8-1: Dynamisk HART® tilknytning af variabler

Variabel Enhed, beskrivelse

Seetpunkt ved input %

Ventilposition %

Fejlsignal %

Statusmeddelelse Aktuel tilstand aktiv/ikke aktiv

Tilvalg A: binaert input Aktuel tilstand aktiv/ikke aktiv

Tilvalg B: binzert input Aktuel tilstand aktiv/ikke aktiv !

Samlet ventilvandring Aktuel samlet ventilvandring

PST udfald Ikke udfert/succesfuldt/test-specifik fejlmelding
FST udfald Ikke udfert/succesfuldt/test-specifik fejlmelding
Ventilposition diskret Positioner ikke initialiseret, Lukket, Aben, Mellemposition
Aktuel temperatur Visning af aktuel temperatur

1} Parametervurdering afhaenger af ekstraudstyr anvendt i positioneren
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8.3 Andring aof driftstilstand

Efter korrekt udfert initialisering er positioneren i automatisk tilstand (AUTO). Det er nemt at
skifte fra automatisk til manuel tilstand (MAN).

1. Tryk pa @ (p& startsiden) for at ga fil hovedmenuen (Target mode menuen (ansket fil-
stand) vises).

2. Tryk p& @ igen. Drej for at veelge den anskede filstand (AUTO/SAFE/MAN).
3. Tryk pa @ for at bekraefte.

8.4 Nulkalibrering

A\ ADVARSEL

Risiko for tilskadekomst pa grund af bevagelige dele pa ventilen.

= For ikke haender eller fingre ind i ventildelen, og berar ikke bevaegelige dele under nulka-
libreringen.

= Blokér ikke aktuatorspindlen.

Ved uoverensstemmelse i forbindelse med ventilens lukkeposition, f.eks. med soft seat-kegle-
ventiler, kan det vaere nedvendigt at nulkalibrere. Under nulkalibrering gar ventilen en gang
til lukket position.

A\ ADVARSEL

Risiko for tilskadekomst pa grund af eksponerede bevaegelige dele pa positioner, aktuator
eller ventil.
= Beror eller blokér ikke eksponerede bevaegelige dele.

O BEMARK

Anlagget forstyrres ved beveegelse af aktuatoren eller ventilen.

= Foretag ikke nulkalibrering, mens anlaegget kerer. Afbryd ferst anleegget ved at lukke
spaerreventilerne.
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i Bemaerk
En nulkalibrering er ikke mulig, hvis der er et nulpunkisskift p& mere end 5%.

1. Drej & (i Start-up [7] menuen), indtil Start zero calibration [7.22] vises.

2. Tryk pa & for at starte nulkalibrering.
3. Bekreeft advarslen med OK.
4. Vent, indtil nulkalibrering er afsluttet.

Efter nulkalibrering forbliver positioneren i [ Start zero calibration [7.22] menupunktet.
> Hold @ trykket ned i o sekunder for at g tilbage til hovedmenuen.

> Hold &8 trykket ned igen i to sekunder for at gé tilbage til startsiden.

8.5 Nulstilling af positioneren

O BEMARK

Anlagget forstyrres ved beveegelse af aktuatorspindlen.

= Nulstil ikke positioneren, mens anlsegget kerer. Afbryd forst anlsegget ved at lukke spaer-
reventilerne.

Med en nulstilling nulstilles positioneren til standard-indstillingerne. TROVIS 3730-3 positio-
neren kan nulstilles, som angivet i Tabel 8-2:

1. Drej & (i hovedmenuen), indfil Reset functions [11] vises.
2. Tryk pa @ for at ga fil menuen.
3. Drej @ for at vaelge en nulstillingsfunktion.

Tryk p& & for at kere nulstillingsfunktionen.
Bekraeft advarslen med OK.

o o A~

Vent, indtil nulstillingen er afsluttet.
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Tabel 8-2: Nulstillingsfunktion

Nulstillingsfunktion

Beskrivelse

Eksempel

Nulstil diagnose

Nulstiller alle diagnosefunktioner
inklusive grafer og histogrammer

Diagnose-andlyser af fortidige
driftstimer er ikke leengere
relevante.

Nulstil (standard)

Nulstiller positioneren il tilstanden
pé leveringstidspunktet. Aktuator-
og ventilspecifikke indstillinger
forbliver usendrede. Diagnose-

konfigurationsindstillinger nulstilles.

Der er sket &endringer i
monteringen. Ventilen er blevet
repareret eller zendret. Positionerens
diagnosedata er ikke lengere
relevante. Positioneren skal
initialiseres igen.

Nulstilling (avanceret)

Alle parametre nulstilles til deres
standard-veerdier indstillet ved
levering.

Positioneren er monteret pa en
anden aktuator/ventil.

Genstart

Positioneren stoppes og genstartes.

Ventilen tages i brug igen efter en

driftsfejl.

Nulstil initialisering

Alle parametre vedrgrende
opstarts-indstillinger nulstilles.
Positioneren skal initialiseres igen
herefter.

Opstarts-indstillingerne skal
sendres.
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9 Driftsfejl

Risiko for dedelige kvaestelser pa grund af

antandelse aof eksplosiv atmosfaere

= folg anvisningerne i EN 60079-14
(VDE 0165, del 1) vedrerende arbejde
pd positioneren i en potentielt eksplosiv
atmosfaere.

= Arbejde i en potentielt eksplosiv atmo-
sfeere skal udferes af specialuddannet el-
ler instrueret personale eller af persona-
le, som er autoriseret til at arbejde med
eksplosionssikret udstyr i farlige omréder.

Risiko for brud i den pneumatiske aktuator

pé grund af modul i fejlposition.

Fer du udferer arbejde pé positioneren,

aktuatoren eller andet ventiltilbeher:

> led trykket ud of alle relevante
anlzegsdele og af aktuatoren. Udled
akkumuleret energi.

A\ ADVARSEL

Fare for at komme i klemme pé grund of

bevaegelse af aktuatoren og keglespindlen.

= For ikke haender eller fingre ind i
ventildelen, mens luftforsyningen er
tilsluttet positioneren.

= For du udferer arbejde pé positioneren,
skal du afbryde og spzerre
trykluftforsyningen.

> Man mg ikke hindre aktuatorens og
keglespindlens bevaegelse ved at fere
genstande ind i ventildelen.

Driftsfejl

A\ ADVARSEL

Egensikkerhed gjort virkningslos i

egensikre enheder.

= Egensikre enheder beregnet til brug i
egensikre kredse md kun filsluttes
certificerede egensikre input-forbundne
enheder.

= Tag ikke egensikre enheder i brug igen,
som har vaeret tilsluttet egensikre input-
forbundne enheder uden certificering.

= Overskrid ikke maks. tilladte elektriske
vaerdier specificeret i EU
typepraveattesterne ved forbindelse af
egensikkert elektrisk udstyr (U. eller U,,
| eller 1,, P; eller P, C; eller C, og L. eller
Lo).

A\ ADVARSEL

Pludselig kraftig stej, nér den pneumatiske

aktuator udlufter.

= Brug hereveern, nér du arbejder teet pé
ventilen.

Driftsfejl vises p& displayet med fejlmeldinger
i forbindelse med et symbol for status-
klassifikation (se Tabel 9-1) og en fejl-ID. |
Tabel 9-2 er der anfert mulige fejlmeldinger
og anbefalet afhjselpning.
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i Bemark
Kontakt SAMSONS Eftersalgsservice vedrerende driftsfejl, der ikke er anfert i tabellen. Fejl-
meldingers status-klassifikation kan aendres i SAMSONs TROVIS-VIEW software.

Tabel 9-1: Symbol, der viser status-klassifikation

Symbol | Betydning
Fejl

Funktionskontrol

Ikke specificeret

Krav om vedligeholdelse

Ingen meddelelse

El[6 ||
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Tabel 9-2: Fejlfinding

Driftsfejl

Fejl-ID | Status | Meddelelse Anbefalet handling/beskrivelse

1 @ Init: nominel vandring ikke = Kontrollér montering af positioner,

opndet stiffposition og forsyningstryk.

2 Init: vandring for lille = Kontrollér montering af positioner,
stiffposition og forsyningstryk.

3 @ Init: ingen bevaegelse = Kontrollér montering of positioner,
stiffposition og forsyningstryk. Kontrollér
rer og de monterede deles konfiguration.
Flyt positioneren ud of fejlsikker position.

21 @ Init: stiftposition = Kontrollér stiftpositionen.

26 @ Timeout for detektering af nul = Nulkalibrering tog for lang tid.
Kontrollér forsyningstryk og montering
af positioner.

27 ﬁ Positioner ikke initialiseret = Foretag en initialisering.

29 Fejlsikker positions-tilstand = Skift driftstilstand, hvis der ikke er fejl.

32 @, Init: annulleret eksternt Kontrollér stramforsyning/elekirisk
signal.

36 @ Nulpunktsskift for hait = Forskellen i forhold fil det forrige
nu|pun|d er for stor. Kontrollér
forsyningstryk og montering af
positioner.

50 PST: startkriterie ikke opfyldt = Kontrollér konfiguration af positioner.

51 @ PST: annulleringskriterie opfyldt = Konfiguration af positioner. Kontrollér
ventil og montering of positioner.

56 FST: startkriterie ikke opfyldt = Kontrollér konfiguration of positioner.

57 @ FST: annulleringskriterie opfyldt = Konfiguration af positioner. Kontrollér
ventil og montering of positioner.

144 ﬁ Temperatur inde i enheden under | & Kontrollér den omgivende temperatur.

min. graense

145 & Temperatur inde i enheden over | & Kontrollér den omgivende temperatur.

maks. graense
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Fejl-ID | Status | Meddelelse Anbefalet handling/beskrivelse
146 W Test i gang Positioneren er i test-tilstand (F.eks.
initialiseringsproces, trin-responstest osv.).
> Vent, indtil testen er afsluttet, eller
annullér den.

148 IP driftsstop > K.onfro”ér stramforsyning/elekirisk
signall.

149 @ Delvis stremafbrydelse = Kontrollér stramforsyning/elektrisk
signall.

150 Driftstilstand ikke AUTO Positioneren er i en anden driftstilstand end

AUTO. Fejl findes ikke.

153 ﬁ Stremstyrke for lav = Kontrollér stremforsyning/elektrisk
signall.

154 & Stremstyrke for hgj = Kontrollér stramforsyning/elektrisk
signall.

155 @ Dynamisk belastningsfaktor, = Vi anbefaler at man bestiller

udtient. reservedelen snarest.

156 @ Graense for samlet ventilvandring | & Kontrollér reguleringsventilen for at

overskredet sikre, at den fungerer korrekt.

157 @ Funktion med tvungen udluftning | & Kontrollér forsyningsspaendingen. Find
arsagen fil, at tvungen udluftning blev
aktiveret.

160 Binaert input tilvalg A aktivt > Afleesning svarer fil konfiguration med
tilvalgt ekstra funktion.

161 Binaert input tilvalg B aktivt > Aflesning svarer til konfiguration med
tilvalgt ekstra funktion.

162 @ Kombination of tilvalg ugyldig > Fjern eller udskift tilvalg, hvis nedvendigt

194 @ Seetpunktsafvigelse Kontrollér montering af positioner samt
forsyningstryk.

195 @ Nedre slutposition forskudt > Kontrollér szede og kegle.

196 @ @vre slutposition forskudt Kontrollér szede og kegle.

198 @ AMR-signal uden for omréde = Kontrollér montering af positioner. Der
findes muligvis en ekstern driftsfejl eller
en hardwarefejl.

9-4

EB 8484-3 DA



Driftsfejl

Fejl-ID | Status | Meddelelse Anbefalet handling/beskrivelse

201 @ Kontaktposition for tvungen = Indstil korrekt kontaktposition.
udluftning ukorrekt.

211 @ Nedtilstand aktiv = Kontrollér maling af vandring.

215 4@, Logging afbrudt = Datamaengden kunne ikke behandles,

var kortvarigt for hgj

221 @, Fejl pa ekstern positionssensor = Kontrollér sensoren og
sensorforbindelsen for mulige fejl.

222 @ Arbejdsomrade i lukket position = Kontrollér montering af positioner samt
ventil. Arbejdsomradet kan veere blevet
forskudt og er teet pé slutpositionen.

223 @ Arbejdsomréade i maks. ABEN = Kontrollér montering af positioner samt
position. ventil. Arbejdsomradet kan vaere blevet

forskudt og er teet pé slutpositionen.

224 @ Forskydning aof arbejdsomréde: | & Kontrollér montering af positioner samt
driftsomradet forskydes mod min. ventil. Driftsomradet kan vaere blevet
ABEN position forskudt.

225 4@, Forskydning aof arbejdsomréde: = Kontrollér montering af positioner samt
driﬂsorrjrc"ldei forskydes mod ventil. Driftsomradet kan vaere blevet
maks. ABEN position forskudt.

226 @, Begraenset arbejdsomrade: nedre | & Kontrollér forsyningstryk, montering of
omrade positioner samt ventil. Der kan vaere en

uteethed eller en blokering.

227 @ Begraenset arbejdsomréde: avre | & Kontrollér forsyningstryk, montering of
omréde positioner samt ventil. Der kan vaere en

uteethed eller en blokering.

2641 @ Init: annulleret (styrepraecision) = Kontrollér montering af positioner,
stiftposition og forsyningsluft. Initialisér
positioneren igen. Brug om muligt en
skruebegraenser.

2644 @ Init: lav styrepraecision = Kontrollér montering af positioner,

stiffposition og forsyningsluft. Initialisér
positioneren igen. Brug om muligt en
skruebegraenser.
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Fejl-ID | Status | Meddelelse

Anbefalet handling/beskrivelse

2643 @ Init: vinkelbegraensning

= Kontrollér montering af positioner samt
arm og stiftposition.

2645 @ Init.: timeout

= Kontrollér montering af positioner,
stiftposition og forsyningstryk. Kontrollér

rer og de monterede deles konfiguration.

Yderligere fejlfinding
Beskrivelse of fejl Afhjzlpning
Ingen visning pd displayet = Kontrollér elektrisk tilslutning og stremforsyning.

>

Kontrollér den omgivende temperatur (displayets
driftsomrade er fra =30 til +65 °C.

Aktuatoren bevaeger sig for langsomt

Kontrollér forsyningstrykket.
Korrekt indstilling for filter (overfarselstid).
Kontrollér tvaersnitsflade pé rer samt forskruninger.

Kontrollér de monterede deles konfiguration.

Aktuatoren bevaeger sig i den forkerte ret-
ning.

Kontrollér defineret karakteristik.
Kontrollér rer.

Kontrollér de monterede deles konfiguration.

Der traenger luft ud of positioneren.

Kontrollér taetninger.

Graenseafbryder fungerer ikke korrekt

(280 I N 2 I A 2 2

Kontrollér montering og kabelfering.

Kontrollér signalledningernes polaritet.

9.1 Handling i en nedsituation

I tilfelde of fejl p& luftforsyningen eller det elekiriske signal udlufter positioneren aktuatoren,
og ventilen gér il fejlsikker position defineret af aktuatoren. Driftsledere er ansvarlige for

handlinger p& anleegget i en nedsituation.

X Tip

Handling i en nedsituation i tilfselde af ventilfejl er beskrevet i den tilharende ventildokumen-

tation.

9-6
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10 Vedligeholdelse

Arbejdet beskrevet i dette afsnit skal udferes
af personale, der er tilstraekkeligt kvalificeret
til at udfere disse opgaver.

Risiko for dedelige kvaestelser pa grund af

antaendelse af eksplosiv atmosfaere

= folg anvisningerne i EN 60079-14
(VDE 0165, del 1) vedrerende arbejde
pd positioneren i en potentielt eksplosiv
atmosfeere.

= Arbejde i en potentielt eksplosiv atmo-
sfaere skal udferes af specialuddannet el-
ler instrueret personale eller af persona-
le, som er autoriseret til at arbejde med
eksplosionssikret udstyr i farlige omréder.

A\ ADVARSEL

Fare for at komme i klemme pé grund of

bevaegelse af aktuatoren og keglespindlen.

> For ikke haender eller fingre ind i ventil-
delen, mens luftforsyningen er tilsluttet
positioneren.

= For du udferer arbejde pé positioneren,
skal du afbryde og spaerre trykluftforsy-
ningen.

= Man mé ikke hindre aktuatorens og keg-
lespindlens bevaegelse ved at fere gen-
stande ind i ventildelen.

Vedligeholdelse

A\ ADVARSEL

Egensikkerhed gjort virkningslos i

egensikre enheder.

= Egensikre enheder beregnet til brug i
egensikre kredse md kun tilsluttes certifi-
cerede egensikre input-forbundne enhe-
der.

= Tag ikke egensikre enheder i brug igen,
som har vaeret tilsluttet egensikre in-
put-forbundne enheder uden certifice-
ring.

= Overskrid ikke maks. tilladte elektriske
vaerdier specificeret i EU typepraveatte-
sterne ved forbindelse af egensikkert
elektrisk udstyr (U eller U,, |; eller 1,, P,

i i

eller Py, C. eller C, og L; eller Ly).

A\ ADVARSEL

Pludselig kraftig stej, nér den pneumatiske

aktuator udlufter.

= Brug hereveern, nér du arbejder teet pé
ventilen.

Positioneren er kontrolleret af SAMSON far
afsendelse fra fabrikken.

—  Produktgarantien bortfalder, hvis der
udfares vedligeholdelses- eller
reparationsarbejde, der ikke er beskrevet
i denne vejledning, uden forudg&ende
aftale med SAMSONS Eftersalgsservice.

— Brug kun originale reservedele fra
SAMSON, der lever op til de oprindelige
specifikationer.
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Vedligeholdelse

10.1 Rengering af dekslets
rude

Ruden er fremstillet af Makrolon® og beska-

diges, hvis den rengares med slibende ren-

geringsmidler eller renggringsmidler, der in-

deholder oplasningsmidler. For at undgé be-
skadigelse:

= Undlad at gnide hardt pa en ter rude.

= Brug ikke klor- eller alkoholholdige eller
slibende rengeringsmidler.

= Brug en ikke-slibende, bled klud til ren-
gering.

Tabel 10-1: Anbefalet inspektion og testning

10.2 Firmwareopdateringer

Kontakt din lokale SAMSON teknik- eller
salgsafdeling eller underafdeling (P> www.
samsongroup.com > About SAMSON >
Sales offices) for at fa en
firmwareopdatering.

Pakraevede specifikationer

Oplys venligst felgende, nér du foresparger
pé en firmwareopdatering:

- Model

- Serienummer

—  Konfigurations-ID

- Aktuel firmwareversion

—  Pakraevet firmwareversion

Inspektion og testning

Handling, der skal foretages i tilfelde aof et
negativt resultat

Kontrollér, om maerker, maerkater og typeskilte p&
positioneren kan laeses, og om de er komplette.

Kontakt SAMSON, hvis typeskilte eller maerkater
er beskadigede, mangler eller ukorrekte, for at f&

dem udskiftet.

Renger paskrift, som er tilsmudset eller uleeselig.

Kontrollér, om positioneren er monteret korrekt.

Spaend eventuelle lase monteringsskruer.

Kontrollér de pneumatiske tilslutninger.

Spaend eventuelle lzse han-stik pé
forskruningerne.

Udskift utsette luftrer eller -s|anger.

Kontrollér stremforsyningsledninger.

Spaend eventuelle lase kabelafslutninger.

Kontrollér, at de snoede ledere er skubbet ind i
terminalerne, og spaend eventuelle lese skruer p&
terminalerne.

Udskift beskadigede ledninger.

Kontrollér fejlmeldinger p& displayet (vist med &
W, /4 og € symbolerne).

Fejlfinding (se afsnittet 'Driftsfejl').

10-2
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Vedligeholdelse

10.3 Periodisk inspektion og
testning of positioneren

Vi anbefaler inspektion og testning iht. Tabel
10-1 som minimum.
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11 Driftsstop

Arbejdet beskrevet i dette afsnit skal udferes
af personale, der er tilstraekkeligt kvalificeret
til at udfere disse opgaver.

Risiko for dedelige kvaestelser pa grund af

antaendelse af eksplosiv atmosfaere

= folg anvisningerne i EN 60079-14
(VDE 0165, del 1) vedrerende arbejde
pd positioneren i en potentielt eksplosiv
atmosfeere.

= Arbejde i en potentielt eksplosiv atmo-
sfaere skal udferes af specialuddannet el-
ler instrueret personale eller af persona-
le, som er autoriseret til at arbejde med
eksplosionssikret udstyr i farlige omréder.

A\ ADVARSEL

Pludselig kraftig stoj, nér den pneumatiske

aktuator udlufter.

= Brug hereveern, ndr du arbejder taet pé
ventilen.

O BEMARK
Anlaegsdriften forstyrres ved afbrydelse af
styring i normal driftstilstand.
= Undlad ot montere eller at vedligeholde
positioneren, mens anlaegget kerer, og
forst efter, at anleegget er afbrudt ved at
lukke spaerreventilerne.

Driftsstop

Tag positioneren ud af drift pa felgende
méde:

1. Afbryd og speer trykluftforsyningen og
signaltrykket.

2. Abn positionerens daeksel og afbryd led-
ningerne til styresignalet.

EB 8484-3 DA
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Afmontering

12 Afmontering

Arbejdet beskrevet i dette afsnit skal udferes
af personale, der er tilstraekkeligt kvalificeret
til at udfere disse opgaver.

Risiko for dedelige kvaestelser pa grund af

antaendelse af eksplosiv atmosfaere

= folg anvisningerne i EN 60079-14
(VDE 0165, del 1) vedrerende arbejde
pd positioneren i en potentielt eksplosiv
atmosfeere.

= Arbejde i en potentielt eksplosiv atmo-
sfaere skal udferes af specialuddannet el-
ler instrueret personale eller af persona-
le, som er autoriseret til at arbejde med
eksplosionssikret udstyr i farlige omréder.

1. Tag positioneren ud af drift (se afsnittet
'Driftsstop').

2. Afbryd ledningerne til styresignalet pé
positioneren.

3. Afbryd forbindelserne til luftforsyning og
signaltryk (ikke nedvendigt ved direkte
montering med brug of en forbindelses-

blok).

4. Lasn de to spaendeskruer pa positioneren
for at afmontere den.

EB 8484-3 DA 12-1



12-2 EB 8484-3 DA



13 Reparation

En defekt positioner skal repareres eller

udskiftes.

O BEMARK

Risiko for beskadigelse af positioneren pé

grund af forkert udfort vedligeholdelses-

eller reparationsarbejde.

= Du md ikke selv udfare
reparationsarbejde.

= Kontakt SAMSONSs Eftersalgsservice for
at fa foretaget reparationsarbejde.

13.1 Vedligeholdelse af
eksplosionsbeskyttede

enheder

Hvis en del af enheden, som
eksplosionsbeskyttelsen er baseret pa, skal
vedligeholdes, mé& enheden ikke tages i brug
igen, for en kvalificeret tilsynsfarende har
foretaget en bedgmmelse iht. kraw il
eksplosionsbeskyttelse, har udstedt et
inspektionscertifikat eller har foretaget en
overensstemmelsesmaerkning. Inspektion
udfart af en kvalificeret ilsynsferende er ikke
pékraevet, hvis producenten udfarer en
rutinetest af enheden, far den tages i brug
igen, og nér det er dokumenteret med en
overensstemmelsesmaerkning, at enheden
har bestéet rutinetesten.

Reparation

Eksplosionsbeskyttede komponenter mé kun
udskiftes med originale, rutinetestede
komponenter fra producenten.

Enheder, der allerede har vaeret anvendt
uden for farlige omréder og som senere skal
anvendes i farlige omrader, skal leve op fil
sikkerhedskravene til vedligeholdte enheder.
Fer enhederne anvendes i farlige omréder
skal de testes iht. specifikationerne for
vedligeholdelse of eksplosionsbeskyttede
enheder.

13.2 Returnering af enheder til
SAMSON

Defekte positionere kan returneres til
SAMSON med henblik p& reparation.

Gé frem pé felgende made for at returnere
enheder til SAMSON:

1. Tag positioneren ud af drift (se afsnittet
'Driftsstop').

2. Afmontér positioneren (se afsnittet
'Afmontering').

3. Ga frem som beskrevet pa siden vedr.
returnering af varer pé vores websted
» www.samsongroup.com > Service &
Support > After-sales Service > Returning
goods

EB 8484-3 DA
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14 Bortskaffelse

Vi er registreret hos det tyske
nationale register for

elektronikaffald (Stiftung EAR)
som producent af elekirisk og

elektronisk udstyr,
WEEE reg. nr.: DE 62194439

= Felg lokale, nationale og internationale
bestemmelser vedrerende affald.

= Bortskaf ikke komponenter, smaremidler

og farlige stoffer sammen med
almindeligt husholdningsaffald.

3% Tip

Hvis det enskes, kan vi f& en servicevirksom-
hed til at afmontere og indlevere produktet til
genanvendelse.

Bortskaffelse

EB 8484-3 DA
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15 Certifikater

Felgende certifikater gengives p& de
falgende sider:

EU overensstemmelseserkleering for
TROVIS 3730-3

EU overensstemmelseserklzering for
TROVIS 3730-3-110, -510, -810

EU overensstemmelseserkleering for
TROVIS 3730-3-850

TR CU certifikat for TROVIS 3730-3

Erkleering iht. TR CU 020/2011 for
TROVIS 3730-3

UKCA overensstemmelseserklaering for
TROVIS 3730-3

UKCA overensstemmelseserklzering for
TROVIS 3730-3-118, -518

UKCA overensstemmelseserklaering for
TROVIS 3730-3-858

EU-type prevningsattest for
TROVIS 3730-3-110, -510, -810

Overensstemmelseserkleering for

TROVIS 3730-3-850
FM-godkendelser

I[ECEx certifikat for
TROVIS 3730-1-111, -511, -811, -851

TR-CU Ex certifikat for TROVIS 3730-
3-113

UKEX certifikat for
TROVIS 3730-1-118, -518

UKEX certifikat for TROVIS 3730-1-858

Certifikater

De viste certifikater var opdaterede p&
udgivelsestidspunktet. De nyeste udgaver of
certifikaterne kan ses pa vores websted:

» www.samsongroup.com > Products &
Applications > Product selector > Valve
accessories > TROVIS 3730-3

EB 8484-3 DA
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EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

- EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-21
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

U /?C( fv. (e

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schafer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale
Development Valve Attachments and Measurement Technologies

ce_trovis-3730-3-_de_en _fra_rev08.pdf
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7

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-110..., -510..., -810...

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung BVS 18 ATEX E 044 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination BVS 18 ATEX E 044 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons BVS 18 ATEX E 044 X émis par:

DEKRA EXAM GmbH
DinnendahlstralRe 9
D-44809 Bochum
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0158

— wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2012+A11:2013, EN 60079-11:2012,
EN 60079-15:2010, EN 60079-31:2014

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 2014/34/EU

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-22
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

pdf

/'.[4 /?C( A i (J&/&"J

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schéfer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale

ce_trovis-3730-3-110-510-810-_de_en_fra_rev08.

Development Valve Attachments and Measurement Technologies
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EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-850...

entsprechend der EU-Baumusterprifbescheingung BVS 18 ATEX E 045 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination BVS 18 ATEX E 045 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons BVS 18 ATEX E 045 émis par:
DEKRA EXAM GmbH
Dinnendahlstrale 9
D-44809 Bochum
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0158
— wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
Explosion Protection 2014/34/EU EN 60079-0:2012+A11:2013, EN 60079-15:2010
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlllerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-22
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

el v O

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schafer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale

ce_trovis-3730-3-850-_de_en_fra_rev08.pdf

Development Valve Attachments and Measurement Technologies
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EBPA3MIICKIN SKOHOMUWYECKHIA COI03
[ H [ JEKJAPAITMS O COOTBETCTBUA

3assuTens, OOMIECTBO ¢ OrpaHUYeHHOI oTBeTCTBeHHOCTRIO "CAMCOH KOHTPOJIC".
OCHOBHO# T0CY/IapCTBEHHBIH PEruCTPALMOHHbI Homep: 1037700041026, MecTo HaxomIeHHS M a,
MecTa OCylIecTBleHHA aearenbHocTH: 109544, ropon Mocksa, OynbBap DHTY3MACTOB., 10M 2. 3Tak 5

komuara 11. Poccuiickas ®enmepauus. Tenedon: +7 (495) 777-4545. ampec 5neKTPOHHOI _MmOYTHL
samson(@samson.ru.

B Jnue [enepanbroro anpekropa Kpemvinamxanosa Aspera Muapucosnya, 1eHCTBYIONIEr0 HA OCHOBAHHH
YcraBa.

3a5IBJISIET, 4T0 [103HIMOHepEI eKTPOMHeRMATHYeCKIe ¢ MapkupoBkoi SAMSON tunos TROVIS 3730-1
TROVIS 3730-3.

HUsrorosutens "SAMSON AG Mess- und Regeltechnik".
MecTo HaXOMIEHMS W aJpec MecTa OCYIICCTBIICHHS JESTEeNLHOCTH [0 H3COTOBJIEHHIO MPOIYKIHH:
Weismullerstrasse 3. 60314 Frankfurt am Main. ®eneparustnas Pecriy6nuka [epmanus.

[pomykuusa wusrotoBnena B coorBercTBuu ¢ 2014/30/EU_"Electromagnetic compatibility directive"
2014/30/EU "]IupeKTHBA [0 3IeKTPOMArHHTHON COBMECTUMOCTH").

Kon TH B3I EASC: 9032 89 000 0.

CepuitHbIif BBITYCK.

COOTBETCTBYET TP TP_TC 020/2011 "DneKTpoMAHHTHAS COBMECTHMOCTb _TEXHHYECKUX
cpenacTs".

Jlexapauus 0 COOTBETCTBHH MPHHATA HA OCHOBAHHH JKCIUIYATALMOHHON A0KYMEHTALMH (WHCTPYKIHK
o MoHTaxy ¥ _oskcniyarauuum EB  8484-1 RU): mnportokoma wcmerranmit Ne 10-08-2020 ot
04.08.2020. sbinanHoro McmbitatesnsHoii naboparopueil OOLecTBAa ¢ OpAHMYEHHOH OTBETCTBEHHOCTHIO
"

"WUcnplTaTe bHBIH HEHTD".
CxeMa JIeK/1apHPOBAHUS COOTBETCTBHSA: 1.

JlononHuTeNbHAS dor usi pasgensl 5 u 7 T'OCT 30804.3.2-2013 (IEC 61000-3-2:2009)
"CoBMECTHMOCTD TEXHHUECKHX CPE/ICTB DICKTPOMATHHTHA. DMUCCHS TADMOHMYECKHX COCTABIIAIONINX TOKA
TEXHHYECKHMH CDEICTBAMU ¢ MOTpebniemMbiM TokoM He Gomee 16 A (B onHoit dase). HopMmel u meTomb
ucnpitanuit", pasnen 5 T'OCT 30804.3.3-2013 (IEC 61000-3-3:2008) "COBMECTHMOCTE TEXHMHECKHX
CPEACTB dNIeKTpOMarHuTHas. OrpaHiyenne H3MeHeHH HampsKeHns. KoneOaHnii HanpsokeHus U hiukepa B
HU3KOBOJIBTHBIX _ CHCTEMAX 3/IEKTPOCHaOkeHus 0obliero HasHadeHWs. TeXHWYECKHe CpEICTBA _C
norpebnsembiv_TokoM He Gosee 16 A (B onHoit dase). moAxirouaeMble K 3J€KTPUYECKON CeTH mpu
HeCcOBMI0IeHIH ONpe/IeNIeHHBIX YCIOBUH MOAKIF0YeHH. HOPMBI M METOJIbI MCTIbITAHMK",

Ycnopus XpaHeHws: MO HABecaMy DU TeMIIeparype OKDPYXKAIOLIEro Bo3ayxa OT muHyc 60 °C jo
mnoc 60 °C M OTHOCHTENbHOM BiakHocTH 10 70%. HasnadueHHbIf cpok xpaHenus: 24 wmecsna.
HasHaueHHbI# cpok cyxGbr: 15 mer.

KppivimamxaioB Asper MHnpucosid
(D0, sassutens)

O
PerucTpanuoHHbIii HOME < ALUH 0 COOTBETCTBHH:
EASC N RU JI-DE.MX24.B.01219/20
JlaTa perHcTpannH AeKIAPALHH O COOTBETCTBHH: 05.08.2020
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EBPA3MIICKUM SKOHOMUWYECKHIA COI03
E H [ JEKJAPAIIMS O COOTBETCTBUU

3asiBuTens ObMECTRO ¢ OrpaHUYeHHOM oTBeTcTBeHHOCTRIO "CAMCOH KOHTPOJIC".

OCHOBHOH TroCYapcTBeHHbIH PErUCTpAlHOHHbIH HoMep: 1037700041026. MecTo HaxokIeHHS H_ajpec
MecTa OCYIUECTBACHHA AesTenbHocTH: 109544, ropox Mocksa, OynbBap DHTY3MACTOB, A0M 2, 3Tak 5
komuara 11. Poccuiickas ®enmepauns. Tenedon: +7 (495) 777-4545. ampec 5neKTpOHHOI mOYTHL
samson(@samson.ru.

B Jiue [enepaneroro nupekropa Kpeivmavxanoea Aspera Munpucosnya, AeCTBYIOUIET0 HA OCHOBAHUM
Ycraga.

3asBJISIET, 4T0 [103HIIMOHEPBI dIeKTPOMHeBMAaTHIeCKHe ¢ Mapkuposkoii SAMSON tunos TROVIS 3730-1
TROVIS 3730-3.

Hsroroeureas "SAMSON AG Mess- und Regeltechnik".

MecTo HAaXOXJIEHMS M aJpec MecTa OCYIISCTBIIEHWS JESTEeNLHOCTH [0 HM3TOTOBIEHHE IDOIYKIHH:
Weismullerstrasse 3. 60314 Frankfurt am Main. ®enepatusnas Pecny6nuka Cepmans.

[pomykuus wusrotoenena B coorserctsyy ¢ 2014/30/EU "Electromagnetic _compatibility directive"
(2014/30/EU "IupeKTHBA [0 3IeKTPOMArHUTHOMN coBMecTuMOocTH").

Kox TH B3JT EASC: 9032 89 000 0.

CepuifHblit BBITYCK.

COOTBETCTBYET Tped TP _TC 020/2011 "DaeKTpOMArHHTHAA COBMECTHMOCTb TEXHHYECKUX
cpencTB".

)]exnapauml 0 COOTBETCTBUH IPHHATA HA OCHOBAHHH BKCH}]YaTaHHOHH()ﬁ AOKYMEHTAUUHN (MHCTPYKIHKU
00 MoHTaxy ¥ 3kcrutyatauun  EB  8484-1 RU): mnportokoma wcoeiranuii  Ne 10-08-2020 ot
04.08.2020. spiranHoro McnsitatensHoit saGoparopueil OfliecTsa ¢ OrpaHUYEHHOH OTBETCTBEHHOCTBIO
"

'VcnbiTareIbHBIH EHTDP".
CxeMa J1eK/1apUpOBAHNS COOTBETCTBUA: 11,

JononuuTensHas dop usi pasnensl 5 w7 T'OCT 30804.3.2-2013 (IEC 61000-3-2:2009)
"COBMECTHMOCTb TEXHHYECKHX CPEACTB 3JICKTPOMArHUTHAs. Dmuccus TapMOHHMYECKUX COCTABIAIOUINX TOKA
TEXHMYECKHMH CpencTBaMu ¢ notpebnsembiv TokoM He Gomee 16 A (B oamoii daze). Hopmbl u MeTombl
ucnpitanuit", paszen 5 I'OCT 30804.3.3-2013 (IEC 61000-3-3:2008) "COBMECTHMOCTh TEXHHYECKHUX
CpPeJICTB dJIEKTPOMarHuTHad. OrpaHuYeHne H3MEHeHUIT HaNpskeHHs., Konebannii HanpsokeHus u daukepa B
HHU3KOBOJIBTHBIX  CHCTEMAaX dIeKTPOCHAOKeHHs 06lIero Ha3HaYeHWs. TexXHWYECKHe CpeicTBa ¢
notpebngemeiM TokoM He Gosnee 16 A (B oaHO# (ase). mojxmouaeMble K 3MEKTPUHECKOH CeTH mpu
HeCOGIOAEHNH ONPe/IeNIeHHbIX YCIOBHIt MOAKIFOYeH s, HOPMBI M METOIBL HCHIBITAHKH".

YcroBus XpaHeHHs: 10 HABECAMH MDY TeMIIeparype OKDY)KAIOLIEro BO3AyXa oT muHyc 60 °C o
mioc 60 °C W oTHOCHTeNnbHOM BrakHocTd 10 70%. HasHaueHHbIH cpok XpaHeHHs: 24 Mecsna.
HasnaueHHblit cpok cyx0sr: 15 ner.

KpevimamxaiioB Asper Manpucosuy
(®M.0. sassitens)

EASC N RU I-DE.MX24.B.01219/20
JlaTa perncTpanuu AeKIAPAHH O COOTBETCTBHH: 05.08.2020
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Certifikater

UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:

Electropneumatic Positioner TROVIS 3730-3

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard
S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005
The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011

EN 61326-1:2013

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

- A U By

Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00
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UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:
Electropneumatic Positioner
TROVIS 3730-3-118 / -518

according to the UK-Type Examination Certificate FM21UKEX0202X issued by:

FM Approvals Limited
Voyager Place
Maidenhead, Berkshire
SL6 2PJ

United Kingdom
Approved Body No. 1725

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1107 EN IEC 60079-0:2018

The Equipment and Protective Systems Intended for EN 60079-11:2012

Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016 EN 60079-31:2014

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

pp A L B

Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00

Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismuellerstrasse 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1 of 1
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Certifikater

UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:
Electropneumatic Positioner
TROVIS 3730-3-858

according to the UK-Type Examination Certificate FM21UKEX0203X issued by:

FM Approvals Limited
Voyager Place
Maidenhead, Berkshire
SL6 2PJ

United Kingdom
Approved Body No. 1725

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1107 EN IEC 60079-0:2018

The Equipment and Protective Systems Intended for EN IEC 60079-7:2015/A1:2018

Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14
Signed for and behalf of the manufacturer:

ﬁp&/@z; i A(J "5/\@(

124 - -
Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00

Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismuellerstrasse 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1 of 1
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Translation .\
EU-Type Examination Certificate

Equipment intended for use in potentially explosive atmospheres |
Directive 2014/34/EU |

EU-Type Examination Certificate Number: BVS 18 ATEX E 044 X

Product: Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-... f‘

J

Manufacturer: SAMSON AG
Address: WeismiillerstraRe 3, 60314 Frankfurt am Main, Germariy '

This product and any acceptable variations thereto are specified in the
the documents referred to therein.

2014/34/EU of the European Parliament and of the Council
product has been found to comply with the Essential_Heall
design and construction of products intended
Annex Il to the Directive.

The examination and test results are

The Essential Health and Safety»f(é”{/’é me

//

EN 60079-15:2010

EN 60079-31:2014 7,
/ ////Z/
. wyn o / ot gt
If the sign “X” is (/‘J‘?//g iica

Special Conditions for Usgs Qg)f}e/tj,u/h vt

i

/// Lofof
This EU-Type Examination, Certificate fat
product. Further requirements of fhg,;)lr/e
product. These are not covered by th@s,(;
Sl 1l

12 J g/ e,
LI /
& " 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb 8780434400/ ////
11 2D Ex ia llIC T85°C Db //, //g////, /
Liddddid ]S
& 112D Extb IC T85°C Db for TROVIS 373043,610/,/
i
/ // //////// /
@ 113G Ex nA lIC T4/T6 Ge'  for TROVIS 3730-3-810... iy
11 2D Ex tb IIIC T85°C Db
DEKRA EXAM GmbH /
Bochum, 2018-06-07
Signed: Ralf Leiendecker Signed: Dr Michael Wittler
Certifier Approver
Page 1 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
(( This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
DAKKS
e DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
: telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com
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13 Appendix

14 EU-Type Examination Certificate
BVS 18 ATEX E 044 X

156 Product description

16.1 Subject and type
Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-++*+++xssissssnrss

TROVIS3730-3- a b ¢ d e f g h i j kI mnop qr
a b c Explosion protection
1 1 0 II12GExiallC T4/T6 Gb /Il 2G Ex ia IlIC T85°C Db
5 1 0 II2DExtblIIC T85°C Db
8 1 0 II3GExnAIICT4/T6 Ge/ll 2D Ex tb IIIC T85°C Db

d  Function
Not relevant
e Slot A Option
0 Without

2. 1 Position transmitter 4 to 20 mA

5 2 Binary input 24 V DC

¥ f Slot B Option

i Without

sed (without window)
/q/ Housing version
Not relevant '/ '/ /. )
/v’ Additional approval
’~' Not relevant
s Ship approval
- Not relevant
. Permissible ambient
~ temperature
= Not relevant

- If Slot D option 5 or 6 is configured only Slot A option 0 is permitted.
- For TROVIS 3730-3-510...: For Slot D, only options 0, 5 and 6 are permitted.
- For TROVIS 3730-3-810...: For Slot D, only option 0 is permitted.

Page 2 of 6 of BVS 18 ATEX E 044 X
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

b edsrngute DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com
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15.2 Description

The Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-... is a single a
attachment to pneumatic control valves. \

The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (coﬁtrolled
the input signal (reference variable w). It compares the input signal received frbm a c
to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output sigi
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator. x

The apparatus consists of an enclosure with several fixed mounted PCBs. In aéd
supply terminals +11 /-12 the device contains slots for different options modules, Th
modules provide additional connection terminals for external circuits. The serial inte
socket) for performing a firmware update may only be used by the manufacturer.

Depending on the type of the apparatus there are different types of protectio
TROVIS 3730-3-110... has type of protection “ia” and may be used for Ca};’gp
(Zone 1 and Zone 21). /
TROVIS 3730-3-510... has type of protection “tb” and may be used for

For TROVIS 3730-3-110... (type of protection “i
Two different sets of input parameters are ’p/g(m

the options module is supplied with param

eters'ty
2
15.3 Parameters 7 /
16.3.1  Electrical Parameters for TBéGSé s

Type of protection “i '/}//

- {///{%

16.3.1.1 Signal Circuit Terminal 41
P S
Maximum input voltag
Maximum inputvqgrrédt
Maximum input powe
P ,p,//’e ////,’/ ////
Maximum internal c/apa91;gqég//,//,/ 7
Maximum internalinductance////
/ / // o
16.3.1.2 Software Limit Switches'(NA!
Maximum input voltage

Maximum inpqt current
Maximum input power

Maximum internal capacitance
Maximum internal inductance

15.3.1.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 / -84
Maximum input voltage

i

i

{11181/ /
i /gﬁ,///// mA

Maximum input current If ,////[ / ‘ b
Maximum input power P iy /169/// /mw
ANy

Maximum internal capacitance Gi WAl inF
Maximum internal inductance Li negligible

15.3.1.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88 (
Maximum input voltage V] DC 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 w
Maximum internal capacitance Ci 371 nF
Maximum internal inductance L negligible

Page 3 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
7 This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
(( DAKKS
T R DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
e telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com



15.3.1.5 Position Transmitter Terminal +31 / -32

Maximum input voltage U DC
Maximum input current li

Maximum input power Pi

Maximum internal capacitance Ci

Maximum internal inductance L

15.3.1.6 Forced Venting Terminal +81 / -82

Maximum input voltage U; DC
Maximum input current . li

Maximum input power Pi

Maximum internal capacitance (o

Maximum internal inductance L

15.3.1.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 / -42 and +51 / -52

Maximum input voltage
Maximum input current
Maximum input power

Maximum internal capacitance
Maximum internal inductance

stion”

5 " 16.3.2  Electrical Parameters for type of prot

: 15.3.2.1 Signal Circuit Terminal +11 /%
(i Nominal input current ////

Nominal input voltaW

s Nominal input power

T / e /

16.3.2.2 Software Limit S\A//j(;f
Nominal input voltage,
Nominal input po'

15.3.2.3 Binary Output’(NAnh;A' /|/+
Nominal input yolfég oL
Nominal input power /) //

/,

1111/ /1]
15.3.2.4 Binary Input (24 V DC) Tgrm’jria):¢§7/
Nominal input voltage,/////////////
Nominal input power '/ //////////,
15.3.2.5 Position Transmitter Terminal #31//-32

Nominal input voltage
Nominal input power

16.3.2.6 Forced Venting Terminal +81 /-82

Nominal input voltage
Nominal input power

156.3.2.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 /-42 and +51/ -52
Nominal input voltage Un
Nominal input power Py

Page 4 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

({ DAKKS
( RS DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
pimae telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com
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§

16.3.3 Thermal Parameters

16.3.3.1 For TROVIS 3730-3-110... Group Il application (type of protection “ia")
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Operation with Inductive Limit Switches supply variant type 3
Temperature Class T4
Temperature Class T6

Operation with external position sensor

Temperature Class T4
Temperature Class T6

16.3.3.2 For TROVIS 3730-3-110... Group lll application (type of protection “ia”)
Maximum surface temperature T85°C

Operation with external position sensor
Maximum surface temperature T85°C

16.3.3.3 For TROVIS 3730-3-510... and TROVIS 3730-3-810... (type of;

Temperature Class
Temperature Class
Maximum surface temperature

16 Report Number

17
¥
with certified ohes!,
ambient temperatire
18
19

;s / /////
1/////, /// ///)
11//1/////,

Lol il i ool f T A
We confirm the correctness of the translation from the German or iglrial.// y
In the case of arbitration only the German wording shall be valid and bin ng,

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, dated 2018-06-07
BVS-Su/Nu A 20170879

/i

Certifier

Approver

Page 5 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

frimtimen DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
" telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com
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Translation

Type Examination Certificate

2 Equipment intended for use in potentially explosive atmospheres
Directive 2014/34/EU
§ 3 Type Examination Certificate Number: BVS 18 ATEX E 045
! 4 Product: Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-85&)
I'é'l 5 Manufacturer: SAMSON AG
6 Address: WeismiillerstraBe 3, 60314 Frankfurt am Main, Germ?hy,
A 7 This product and any acceptable variations thereto are specified in the (

the documents referred to therein.

8 DEKRA EXAM GmbH certifies that this product has been
and Safety Requirements relating to the design and

EN 60079-0:2012 + A11:201
EN 60079-15:2010

10 If the sign “X” is place:
Special Conditions for U

11
12
DEKRA EXAM GmbH
Bochum, 2018-06-07 1 /
/M
/
// "// // /
il
/ ///// Wy /(//// //
/i i
Signed: Ralf Leiendecker Signed: Dr Michael Wittler
Certifier Approver
Page 1 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
(( s This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

Deice

Mdreddeunace DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com
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13 Appendix

14 Type Examination Certificate
BVS 18 ATEX E 045

15 Product description

16.1 Subject and type
Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-850%***#+*skkssssknnnsx

TROVIS 3730-3- de f ghi j kI mnoopagqgr s t

a b c
a b ¢ Explosion protection
8 5 0 II3GExnAIIC T4/T6 Ge
d Function
- Not relevant
e Slot A Option
0 Without
1 Position transmitter 4 to 20 mA
2 Binary input 24 VDC
Slot B Option
Without
Position transmitter 4 to 20
Binary input 24 V DC 7
Forced ventin P

Page 2 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

o= DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahistrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
o telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com
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15.3.2

EB 8484-3 DA

Description

The Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-850... is a single
positioner for attachment to pneumatic control valves. The Positioner mainly I
electronics part and one pneumatic module. The parts are assembled in an enc

completely solid from aluminium or stainless steel. The rating of the enclosure
IP66. The device is built in type of protection “nA”.

Parameters

Signal Circuit Terminal +11/-12

Nominal input current In
Nominal input voltage Un
Nominal input power Py

Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56
Nominal input voltage Uy
Nominal input power

Binary Output (NAMUR) Terminal +83 / -84

Nominal input voltage
Nominal input power

Nominal input voltage
Nominal input power
Position Transmitter Termin
Nominal input voltage///
Nominal input power/r’,’/ /)
Forced Venting Tenﬁ)/ﬁaﬁ 5
. LILAS LA
Nominal input vol age)/
Nominal input powe
(/] /
Inductive Limitls,wllt/ehes/ als
Nominal input voltage///////
Nominal input power ////////

Thermal Parameters////////////

Temperature Class'
Temperature Class

Page 3 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

Neenguese DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
SR o telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, 2s-exam@dekra.com
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16 Report Number
BVS PP 18.2083 EU, as of 2018-06-07

17 Special Conditions for Use
None
18 Essential Health and Safety Requirements

The Essential Health and Safety Requirements are covered by the standards li

19 Drawings and Documents
Drawings and documents are listed in the confidential report.

We confirm the correctness of the translation from the German original.
In the case of arbitration only the German wording shall be valid and bindin

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, dated 2018-06-07
BVS-Ret/Su/Nu A 20170881

Page 4 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
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CERTIFICATE OF CONFORMITY Lol

1. HAZARDOUS (CLASSIFIED) LOCATION ELECTRICAL EQUIPMENT PER US REQUIREMENTS

2.  Certificate No: FM21US0097
Equipment: Type 3730-3 series TROVIS HART Positioner
(Type Reference and Name)

4.  Name of Listing Company: Samson AG

5. Address of Listing Company: Weismuellerstrasse 3

Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

6. The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

7.  FM Approvals LLC, certifies that the equipment described has been found to comply with the following Approval
standards and other documents:

FM Class 3600:2022, FM Class 3610:2021, FM Class 3611:2021, FM Class 3810:2021,
ANSI/ISA 60079-0:2020, ANSI/UL 60079-11:2018, ANSI/UL 60079-31:2015, ANSI/ISA 61010-1:2012,
ANSI/UL 121201:2019, ANSI/IEC 60529:2020, NEMA 250:2008

8. If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

Certificate issued by:

C)g ’%{‘Wl“’m&%{ 18 January 2023

J(E. Marquedant Date
VP, Manager - Electrical Systems

To verify the availability of the Approved product, please refer to www.approvalguide.com

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE &

3,

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

©

F 347 (Apr 21) Page 1 of 5

EB 8484-3 DA 15-19



SCHEDULE @DDTHVHIS‘

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

9. This certificate relates to the design, examination and testing of the products specified herein. The FM
Approvals surveillance audit program has further determined that the manufacturing processes and quality
control procedures in place are satisfactory to manufacture the product as examined, tested and Approved.

10. Equipment Ratings:

Intrinsically Safe for Class I, II, lll Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, and G hazardous (classified) locations
in accordance with drawing EB 8484-3 , Intrinsically Safe for Class |, Zone 1, Group IIC hazardous
(classified) locations in accordance with drawing EB 8484-3; Nonincendive for Class |, II, Ill Division 2,
Groups A, B, C, D, F and G hazardous locations, indoors and outdoors (Type 4X, IP66) with an ambient
temperature rating per the table in Section 12 below

11.  The marking of the equipment shall include:

IS Class I, Il Ill, Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, G; T* Ta*

IS Class |, Zone 1, AEx ia IIC T* Gb

NI Class I, Il, lll Division 2, Groups A, B, C, D, F, G; T* Ta*

Type 4X; IP66

For Entity and NIFW parameters — refer to document no. EB8484-3
T* - See below

12. Description of Equipment:

General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic
control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (controlled variable
x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from a control system to the
travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output signal pressure (output variable
y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and one
pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die
cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material
the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of

Type 4X and IP66

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 2 of 5
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Thermal Ratings:

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in

Table 2.
Table 2:

SCHEDULE

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

<IVI/\ApurnvaIS'

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature T.

T4

-40°C<Ta<+70°C

T6

-40°C<Tas+45°C

Electrical Ratings:

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/ -46
and and
+51/-52 +55 /-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
P 1W 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 711 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24V DC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 vV DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or Ii 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 3 of 5
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SCHEDULE

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

@uumvals

P; 74 mW 1TW 169 mW 1TW

Ci 11.1nF 12.2nF 11.1nF

Li Negligible Negligible Negligible

Rated values Un=24V DC *Un=8.2V Un=24V DC
Ri=1kQ

TROVIS 3730-3-1300efghijkimnopqrst

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0,1, 2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use:

None

Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals US Certification Requirements.

Schedule Drawings

A copy of the technical documentation has been kept by FM Approvals.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21)
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SCHEDULE FM Approvals

M Global G

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

16. Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

18t October 2022 Original Issue.

Supplement 1:
18t January 2023 Report Reference: RR235223 dated 18" January 2023.
Description of the Change: Typos corrected in Section 12 (Description of Equipment)

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 5 of 5
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CERTIFICATE OF CONFORMITY W oroal

1. HAZARDOUS LOCATION ELECTRICAL EQUIPMENT PER CANADIAN REQUIREMENTS

2.  Certificate No: FM21CA0064
3. Equipment: Type 3730-3 series TROVIS HART Positioner
(Type Reference and Name)
4.  Name of Listing Company: Samson AG
5. Address of Listing Company: Weismuellerstrasse 3
Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

6. The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

7. FM Approvals LLC, certifies that the equipment described has been found to comply with the following
Approval standards and other documents:

CAN/CSA C22.2 No. 94:R2011, CAN/CSA-C22.2 No. 213:2017, CAN/CSA-C22.2 No. 60079-0:2019,
CAN/CSA-C22.2 No. 60079-11:2014, CAN/CSA C22.2 No. 60079-31:2015,
CAN/CSA-C22.2 No. 60529:2016, CAN/CSA-C22.2 No. 61010-1:2012

8. If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

Certificate issued by:

C)F %W“WL“R%/ 18 January 2023

J/E. Marquedant Date
VP, Manager - Electrical Systems

To verify the availability of the Approved product, please refer to www.approvalguide.com

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE &

3

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

1©
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SCHEDULE @uumvals

Canadian Certificate Of Conformity No: FM21CA0064

9. This certificate relates to the design, examination and testing of the products specified herein. The FM
Approvals surveillance audit program has further determined that the manufacturing processes and quality
control procedures in place are satisfactory to manufacture the product as examined, tested and Approved.

10. Equipment Ratings:

Intrinsically Safe for Class I, Il, lll Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, and G hazardous (classified)
locations in accordance with drawing EB 8484-3, Intrinsically Safe for Class |, Zone 1, Group IIC hazardous
(classified) locations in accordance with drawing EB 8484-3; Nonincendive for Class |, Il, Il Division 2,
Groups A, B, C, D, F, and G hazardous locations, indoors and outdoors (Type 4X, IP66) with an ambient
temperature rating per the table in Section 11 below

11.  The marking of the equipment shall include:

IS Class |, Il, lll, Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, G; T* Ta*
Exia lIC T* Gb

NI Class I, II, 11l Division 2, Groups A, B, C, D, F, G; T* Ta*

Type 4X; IP66

For Entity and NIFW parameters — refer to document no. EB8484-3
T* - See below

12. Description of Equipment:

General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from a
control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output signal
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and one
pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel
die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric
material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of

Type 4X and IP66

Thermal Ratings:
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown

in Table 2.
Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature T.
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 348 (Apr 21) Page 2 of 4
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Canadian Certificate Of Conformity No: FM21CA0064

<IVI/\AuumvaIS'

bal Group

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW,
the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is
shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature
Ta
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 40°C<Ta<+45°C
Operation with External position sensor |
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature
Ta
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Ta<s+55°C
Electrical Ratings:
Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software
transmitter switches limit
switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45  -46
and and
+51/-52 +55/ -56
Vmax or U; 28V 28V 16V 16V
Imax OF I; 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
P; 1W 1W 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary
sensor (NAMUR) input (24
Vv DC)
Circuit no. L 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE/ +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or U; 48V 28V 16V 28V
Imax or ki 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
P; 74 mW 1W 169 mW 1W
Ci 11.1 nF 12.2nF 11.1 nF

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T: +1(1) 7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 348 (Apr 21)

15-26

Page 3 of 4

EB 8484-3 DA



SCHEDULE @uumvals

Canadian Certificate Of Conformity No: FM21CA0064

Li Negligible Negligible Negligible
Rated values Uv=24VDC *Un=82V Uvn=24VDC
Ri=1kQ

TROVIS 3730-3-1300efghijkimnopqrst

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o =Cover: 1or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

13. Specific Conditions of Use:
None

14. Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Canadian Certification Scheme.

15. Schedule Drawings

A copy of the technical documentation has been kept by FM Approvals.

16. Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

18t October 2022 | Original Issue.

Supplement 1:
18t January 2023 | Report Reference: RR235223 dated 18" January 2023.
Description of the Change: Typos corrected in Section 12 (Description of Equipment)

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 348 (Apr 21) Page 4 of 4
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Addendum Page 1
Installation Manual for Apparatus certified by FM Approvals for use in Hazardous
Classified Locations
Electrical rating of Intrinsically Safe / Non-Incendive Apparatus for installation in Hazardous Locations

Table 1: Maximum values

Circuit Signal Position Limit Switches Limit Switches
Circuit Transmitter Inductive Software
Circuit No. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal No. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax oF | 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1w 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External Position Forced Binary Output Binary Input
Sensor Venting (NAMUR) (24 VvV DC)
Circuit No. 7 8 9 10
Terminal No. V_REF / PISTE/ +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or ki 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
P; 74 mW 1TW 169 mW 1TW
Ci 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li negligible negligible negligible
Rated values Un=24V DC *Un=8.2V Un=24V DC
Ri=1kQ

* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6

Note:

Uoor Voc S Ui or Vimax / loor Isc S 1i or Imax / Po £ Pi or Pmax
CaorCo2Ci+ Ccable / Laor Lo 2 Li + Lcable

Entity / Nonincendive Field Wiring Parameters must meet the following requirements:

The correlation between Temperature Class and permissible ambient temperature range Ta is shown

in Table 2.
Table 2:

Temperature Class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with Inductive Limit Switches (3730-3-130.....3 or 3730-3-130.....4) used with
Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW the correlation between Temperature Class and permissible ambient

temperature range is shown in Table 3.
Table 3:

Temperature Class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Tas+70°C

T6

-40°C<Tas+45°C

Revision Control Number: 0 / August 2022

Addendum to EB 8484-3 EN
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Addendum Page 2

Intrinsically Safe when installed as specified in manufacturer’s Installation Manual.
FM approved for Hazardous Locations

Class |, Division 1 and 2, Groups A, B, C, D
Class I, Division 1, Groups E, F, G
Class lll, Division 1

Class |, Zone 1, AEx ia lIC T4/T6
Enclosure Type 4X/ IP 66

Hazardous (Classified) Location Nonhazardous Location

|
|
|
|
> <

v

< —>

|
I
|
|
|
8 Terminal |
8 No. |
: |
< +11 i intrinsi
3 Signal lircuit Associated intrinsically safe
3 Circuif No. 1 __apparatus
5 -12 T with Entity parameters
] |
° |
g I
= I
|
|
|
|
Terminal :
: No. I
- |
S +11 + . PP
‘? Signallcircuit Associated intrinsically safe
@ Circuif No. 1 __apparatus
8 -12 | with Entity parameters
& I
° |
g |
= +31 95 oition ransmitte] Associated intrinsically safe
Circult No. 2 __apparatus
-32 with Entity parameters
I
|
|
|
Terminal :
No. |
H +11 - . . . N
g Signallcircuit Associated intrinsically safe
° Circuit No. 1 __apparatus
P -12 i with Entity parameters
g |
5 |
@
s !
3 +87 Binary input 24V Associated intrinsically safe
= Circuit No. 10 apparatus
-88 : with Entity parameters
|
I
I
|
Revision Control Number: 0 / August 2022 Addendum to EB 8484-3 EN
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Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 3

Nonhazardous Location

Terminal
No.

+11

Signal circuit
Circuit No. 1

-12

Model 3730-3-130.3..

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+81

Forced:venting
Circu!t No. 8

-82

Terminal
No.

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+11

SignaI:circuit
Circuit No. 1

-12

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+45

Model 3730-3-130...2..

Limit Switch Softw.

Circulit No.5

-46

+55

-56

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Limit Switch Softw.

Circujt No. 6

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+83

Binar;t output
Circujt No. 9

-84

Revision Control Number: 0 / August 2022

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters
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Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 4

Nonhazardous Location

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Terminal
: : : No.
@ < v
H H H +11
§ § § Signal ¢ircuit
T s T R
- I ) Circuit No. 1
gsgsg M .
NN ON |
© el ©
T T T :
$ 38 L !
= = = Limit Switch Ind.
Circui* No. 3
-42 |
|
|
|
+51
Limit Switch Ind.
Circuif No. 4
- 52 T
|
|
|
+83 ]
Binary Iputput
CircuitiNo. 9
-84 'I
|
|
|
|
|
|
|
|
Terminal |
q?: No. |
: |
: +11
2 Signal gircuit
- Circuit No. 1
@ -12 T
(=3
I |
& I
pis |
] i
o V_REF T
= External IPosition
Sensor
PISTE Circuit No. 7
GND

Revision Control Number: 0 / August 2022
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Addendum Page 5

Notes:

1. The apparatus may be installed in intrinsically safe and non-incendive field wiring circuits only
when used in conjunction with certified intrinsically safe or non-incendive associated
apparatus. For maximum values see Table 1 on page 1.

2. For the interconnection of intrinsically safe and associated intrinsically safe apparatus not
specifically examined in combination as a system, the Entity Parameters must meet following
requirements:

Voc or Uo < Ui or Vmax
Isc or lo < li or Imax

Po < Pi or Pmax
Caor Co > Ci + Ccable
Laor Lo S Li + Lcable

3. The installation must be in accordance with Canadian Electrical Code C.E.C. Part 1.

4. The installation must be in accordance with the National Electrical Code NFPA 70 and
ANSI/ISA RP 12.06.01.
5. Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.
6. Substitution of components may impair intrinsic safety.
7. The maximum nonhazardous area voltage must not exceed 250 Vrms.
8. Cable entry M20 x 1.5 or metal conduit
Revision Control Number: 0 / August 2022 Addendum to EB 8484-3 EN
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IECEx Certificate
- of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC Certification Scheme for Explosive Atmospheres

for rules and details of the IECEx Scheme visit www.iecex.com

(for printed version)

Date:

Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X Issue No: 1 Certificate history:
Issue No. 1 (2018-07-27)
Status: Current Issue No. 0 (2018-06-08)
Page 1 of 4
Date of Issue: 2018-07-27
Applicant: SAMSON AG
Weismiillerstralie 3
60314 Frankfurt am Main
Gemany
Equipment: Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-...
Optional accessory:
Type of Protection: Equipment protection by intrinsic safety "i", Equij by type of ion "n", Equi dust ignition
protection by enclosure "t"
Marking:
See Annex
Approved for issue on behalf of the IECEx Ralf Leiendecker
Certification Body:
Position: Deputy Head of Certification Body
Signature:

Y. b

R2.02. Jong

1. This certificate and schedule may only be reproduced in full.
2. This certificate is not transferable and remains the property of the issuing body.
3. The Status and authenticity of this certificate may be verified by visiting the Official IECEx Website.

Certificate issued by:

DEKRA EXAM GmbH

T D DEKRA

Gemny
On the safe side.

EB 8484-3 DA
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IECEXx Certificate
of Conformity

®
Certificate No: IECEx BVS 18.0035X Issue No: 1
Date of Issue: 2018-07-27 Page 2 of 4
Manufacturer: SAMSON AG

Weismiillerstrafie 3
60314 Frankfurt am Main
Germany

Additional Manufacturing location(s):

This certificate is issued as verification that a sample(s), representative of production, was assessed and tested and found to comply with the
|EC Standard list below and that the manufacturer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificate, was assessed and
found to comply with the IECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx Scheme
Rules, IECEx 02 and Operational Documents as amended.

STANDARDS:
The apparatus and any acceptable variations to it specified in the schedule of this certificate and the identified documents, was found to comply
with the following standards:

IEC 60079-0: 2011 Explosive atmospheres - Part 0: General requirements

Edition:6.0

IEC 60079-11 : 2011 Explosive atmospheres - Part 11: Equipment protection by intrinsic safet
Edition:6.0

This Certificate does not indicate compliance with electrical safety and performance requirements other than those expressly included in the

Standards listed above.

TEST & ASSESSMENT REPORTS:

A of the equi listed has met the ination and test requir as recorded in
Test Report:

DE/BVS/EXTR18.0037/01

Quality Assessment Report:
DE/TUN/QARO06.0011/08

15-34 EB 8484-3 DA



IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx BVS 18.0035X Issue No: 1
Date of I : 2018-07-27
Ed e Page 3 of 4
Schedule
EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by this certificate are as follows:

General product information:

The Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-... is a single acting positioner for attachment to pneumatic control valves.
The positi ensures a p i i of the valve position (controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It
compares the input signal received from a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding
output signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The apparatus consists of an enclosure with several fixed mounted PCBs. In addition to the power supply terminals +11 / -12 the device
contains slots for different options modules. The options modules provide additional connection terminals for external circuits. The serial
interface (5 pin socket) for performing a firmware update may only be used by the manufacturer.

Depending on the type of the apparatus there are different types of protection:

TROVIS 3730-3-111.... has type of protection ‘ia” and it may be used for applications requiring EPL Gb or Db

TROVIS 3730-3-511.... has type of protection “tb” and it may be used for applications requiring EPL Db.

TROVIS 3730-3-811.... has type of protection “nA” and “tb” and it may be used for applications requiring EPL Gc or Db.

TROVIS 3730-3-851... has type of protection “nA” and it may be used for applications requiring EPL Gc.

The Options Module Code C includes a Pepperl+Fuchs inductive limit switch type SJ2-SN (Certificate IECEx PTB 11.0092X, standards IEC
60079-0:2011 Ed.6.0, IEC 60079-11:2011 Ed.6.0).

For TROVIS 3730-3-111... (type of protection “ia"), when using the options module Code C: Two different sets of input parameters are
permissible (supply variant type 2 and type 3). If the options module is supplied with parameters type 3, the ambient temperature is limited.

Model type code:

See Annex

Ratings:

See Annex

SPECIFIC CONDITIONS OF USE: YES as shown below:

For TROVIS 3730-3-111:
For applications in Dust Group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with certified ones. The cable glands and
blanking plugs must be suitable for the ing ambient and have a degree of protection of at least IP54.

EB 8484-3 DA 15-35



IECEX Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx BVS 18.0035X

Date of Issue: 2018-07-27

DETAILS OF CERTIFICATE CHANGES (for issues 1 and above):
The type denomination and model code were changed.

Annex:

BVS_18_0035X_Samson_Annex_lssue1.pdf

Issue No: 1

Page 4 of 4
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Certificate No.:

Model type code:

IECEX Certificate
of Conformity

IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 1 of 4

TROVIS 3730-3-***+tkssrrxnssionnirs
b f

c d e

XN Py
Qs aag

9

d  Function

- Not relevant

W | B K e n o s p g st

Explosion protection

Exia IIC T4/T6 Gb / Ex ia IlIC T85°C Db
Extb IIIC T85°C Db

ExnA IIC T4/T6 Gc / Ex tb IlIC T85°C Db
ExnA IIC T4/T6 Gc

e Slot A Option
0

Without

1 Position transmitter 4 to 20 mA

2 Binaryinput 24 V DC

Slot B Option

Without

Position transmitter 4 to 20 mA
Binary input 24 V DC

Forced venting

-

0
1
2
3

9

arONO

Slot C Option

Without

Software limit switches + Binary output (NAMUR)

1 x Inductive limit switches + Binary output (NAMUR)
2 x Inductive limit switches + Binary output (NAMUR)

D DEKRA

1 x Software limit switches + 1 x Inductive limit switches + Binary output (NAMUR)

Slot D Option
Without

External travel sensor; 3712 housing with connector; ready mounted

ouRWN-SO

External travel sensor; 3712 housing with 10 m connecting cable
i Reserved
- Not relevant
j Reserved
- Not relevant
k Emergency shutdown
- Not relevant
| Electrical connection
0  Without
1 Two M20x1.5, one plastic cable gland
2 Two M20x1.5, two metal cable glands
m Reserved
- Not relevant
n  Housing material
0 Aluminium EN AC-44300DF
1  Stainless steel 1.4408
o Cover
1 With round window
2 Closed (without window)
p q Housing version
- - Notrelevant
r  Additional approval
- Not relevant
s Ship approval
- Not relevant
\ i

External travel sensor, 1050-0650 housing with M12x1 connector; with 10 m connecting cable
External travel sensor, 1050-0650 housing with M12x1 connector; ready mounted

External travel sensor; 3712 housing with connector; with 10 m connecting cable
External travel sensor; 3712 housing with cable gland; ready mounted

ambient

- Not relevant

- If Slot D option 5 or 6 is configured only Slot A option 0 is permitted.
- For TROVIS 3730-3-511...: For Slot D, only options 0, 5 and 6 are permitted.

- For TROVIS 3730-3-811... and TROVIS 3730-3-851....: For Slot D, only option 0 is permitted.

EB 8484-3 DA
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IECEx Certificate > DEKRA
of Conformity

Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 2 of 4

Ratings:

1 Electrical Parameters for type of protection “ia”
1.1 Signal Circuit Terminal +11/-12

Maximum input voltage U; 28 \Y
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 w
Maximum internal capacitance Ci 14.6 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.2 Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56
Maximum input voltage Ui 16 \%
Maximum input current li 52 mA
Maximum input power P 169 mwW
Maximum internal capacitance Ci 11 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 / -84
Maximum input voltage U 16 \
Maximum input current l; 52 mA
Maximum input power P 169 mw
Maximum internal capacitance Ci 111 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88
Maximum input voltage Ui 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P 1 W
Maximum internal capacitance Ci 37.1 nF
Maximum internal inductance L negligible

1.5 Position Transmitter Terminal +31 / -32

Maximum input voltage V) 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 w
Maximum internal capacitance Ci 11.1 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.6 Forced Venting Terminal +81 / -82
Maximum input voltage V] 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 W
Maximum internal capacitance Ci @A nF
Maximum internal inductance L negligible

15-38 EB 8484-3 DA



IECEx Certificate  }> DEKRA

u of Conformity
Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 3 of 4

1.7 Inductive Limit Switches Terminals +41/-42 and +51 / -52

Type 2 Type 3
Maximum input voltage U; 16 V 16 Vv
Maximum input current li 25 mA 52  mA
Maximum input power P 64 mwW 169 mw
Maximum internal capacitance Ci 41.1 nF 41.1 nF
Maximum internal inductance L 100 pH 100 uH
2 Electrical Parameters for type of protection “tb“ and “nA*
2.1 Signal Circuit Terminal +11/-12
Nominal input current In 4..20 mA
Nominal input voltage Un 98 V
Nominal input power Py 212 mw
2.2 Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56
Nominal input voltage Uy 82 VvV
Nominal input power Py 17 mw
2.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 /-84
Nominal input voltage Uy 82 V
Nominal input power Py 17 mw
2.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88
Nominal input voltage Uy 24 \%
Nominal input power Py 12 mw
2.5 Position Transmitter Terminal +31 / -32
Nominal input voltage Uy 24 \%
Nominal input power Pn 518 mwW
2.6 Forced Venting Terminal +81 /-82
Nominal input voltage Uy 24 \
Nominal input power Py 173 mw
2.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 / -42 and +51 / -52
Nominal input voltage Un 8.2 \
Nominal input power Py 17 mw

EB 8484-3 DA 15-39
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IECEX Certificate
of Conformity

D DEKRA

-40 °C < Toyy < +80 °C
-40 °C < Tomp < +55 °C

-40 °C < Tomp S +70 °C
-40 °C S Tamp < +45 °C

-30 °C < Tomp S +80 °C
-30 °C < Tamp < +55 °C

-40 °C S Tamp S +55 °C

-30 °C < Tamp < +55 °C

-40 °C < Tamp < +80 °C
40 °C < Tomy < +55 °C

-40°C < Tamp < +70°C

Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 4 of 4
3 Thermal Parameters
3.1 For TROVIS 3730-3-111... Group Il application (type of protection “ia")
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Operation with Inductive Limit Switches supply variant type 3
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Operation with external position sensor
Temperature Class T4
Temperature Class T6
3.2 For TROVIS 3730-3-111... Group lIl application (type of protection “ia")
Maximum surface temperature T85°C
Operation with external position sensor
Maximum surface temperature T85°C
3.3 For TROVIS 3730-3-511... and TROVIS 3730-3-811... and TROVIS 3730-3-851...
(type of protection “nA” and “tb”)
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Maximum surface temperature T85°C
Marking

Exia lIC T4/T6 Gb
Exia IlIC T85°C Db

For TROVIS 3730-3-111...

Ex tb IIC T85°C Db

For TROVIS 3730-3-511...

Ex tb IlIC T85°C Db
Ex nA lIC T4/T6 Gc

For TROVIS 3730-3-811...

ExnAlIC T6 Ge

For TROVIS 3730-3-851...

EB 8484-3 DA
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UNITED KINGDOM CONFORMITY ASSESSMENT

UK-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

2 Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres —
UKSI 2016:1107 (as amended) — Schedule 3A, Part 1

3 UK-Type Examination Certificate No: FM21UKEX0202X

4 Equipment or protective system: Model Type 3725, 3730-4/-5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793
5 Name of Applicant: Samson AG
6 Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3
Postfach 101901
Frankfurt

D60314, Germany

7 This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to
this certificate and documents therein referred to.

8 FM Approvals Ltd, Approved Body number 1725, in accordance with Regulation 42 of the Equipment and
Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016, UKSI
2016:1107 (as amended), certifies that this product has been found to comply with the Essential Health and
Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in potentially
explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

9 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those identified in
item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

11 This UK-Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered by this
certificate.

12 The marking of the equipment or protective system shall include:

@ See Annex for Marking details

Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
nprovals DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor Aluko-Oginni,
. gé@ : E=victor.aluko-oginni@fmapprovals.com
= Foxit PhantomPDF Version: 10.1.5

Victor Aluko-Oginni
Certification Manager, FM Approvals Ltd.

Issue date: 20* October 2022

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE [

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom l{mun
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com CERTIFICATION
0259

F UKEX 020 (Jan/21) Page 1 of 16
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

13 Description of Equipment or Protective System:

Type 3725

General - The type 3725 electropneumatic positioner is a single-acting positioner for attachment to
pneumatic linear and rotary valves. It is a self-calibrating device with automatic adaptation to valve and
actuator. The positioner is mounted on pneumatic control valves and is used to assign the valve position
(controlled variable x) to the control signal (reference variable w). The positioner compares the electric
control signal of a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a signal
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The positioner consists of a magneto resistive sensor (2), an analog i/p converter (6) with a downstream
booster (7) and the electronics unit with microcontroller (4). The travel or opening angle is measured by the
pick-up lever connected to the sensor (2) installed in the positioner and the downstream electronics. When
a system deviation occurs, the actuator is either vented or filled with air. If necessary, the signal pressure
change can be slowed down by a volume restriction as necessary. The i/p module (6) is supplied with a
constant upstream pressure by the pressure

regulator (8) to make it independent of the supply air pressure.

Construction - The Type 3725 electropneumatic positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic control
valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter and the
electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of rotation or a
travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the microcontroller. The PID
algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the travel sensor to the 4 to 20
mA DC control signal issued by the control system after it has been converted by the AD converter. In case
of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either vented or filled with air. As a
result, the closure member of the valve is moved to the position determined by the reference variable. The
pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the module’s output can be restricted by
software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from
a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output
signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F UKEX 020 (Jan/21) Page 2 of 16
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable, bus-
powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and Foundation™ Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type TROVIS 3730-4_5 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to the
input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational angle of
the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

14 Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

15 Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

16 Test and Assessment Procedure and Conditions:

This UK-Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting
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documentation. It does not imply an assessment of the whole production.
Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM Approvals
Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable Regulations in all

applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History
Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20" October 2022 | Original Issue.
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Positioner 3725-118b

Equipment Markings
112 G Exia lIC T* Gb

Electrical Ratings

ANNEX

FM Approvals

Mem

FM Global Group

Signal circuit / Circuit no. 1
Connection to terminals +11/-12

Type of protection:

Intrinsically safe, Ex ia,

Rated current: 4to 20 mA
Vmax | Ui 28V
Imax / Ii 115 mA
Maximum values P W
Ci 8.3 nF
Li Negligible

Thermal Ratings

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

25°C<Ta<+80°C

Model Code

b = Software limit switches: 0 or 1

Specific Conditions of Use

1. The manufacturer documentation and the operating instructions manual must include all required information

to minimize the risk of electrostatic charging. A warning label shall be affixed to the equipment.

Positioner TROVIS / 3730-1-118defghijkimno

Equipment Markings
112G Ex ia IIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T85°C Db
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Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55 /-56
Vimax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li Negligible Negligible 100 pH Negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T.
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is 40 °C < T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or4

g = reserved: not safety relevant
h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover:1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant
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Specific Conditions of Use
1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / 3730-1-518defghijkimno

Equipment Markings
112D Ex tb I1IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is -40 °C =T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant

h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover: 1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant
n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.
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Positioner TROVIS / 3730-3-118defghijkimnopgqrst

Equipment Markings
112G Exia lIC T* Gb
112D Ex ia IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55/-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF li 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1W 64 mW or 169 mW. 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 v DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE/ +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or i 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
Pi 74 mW 1TW 169 mW 1TW
Ci 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li Negligible Negligible Negligible
Rated values Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is <40 °C = T. <+ 70 °C
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For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 40°C<Ta<s+70°C
T6 40°C<Ta<+45°C

The permissible ambient temperature range T for dust group IIC T 85°Cis 40 °C < T,<+70°

Operation with External position sensor |

Table 4:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T for dust group llIC is —30 °C = T. < + 55 °C
Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o= Cover: 10r2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the
corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.
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Positioner TROVIS / 3730-3-518defghijkimnopqrst

Equipment Markings
112D Ex tb 11IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 /-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | IN=4mA..20mA | Un=24VDC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position | Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 V DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24V DC *Uvn=8.2V,Ri=1kQ Un =24V DC

Thermal Ratings
The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is 40 °C s T.< + 70 °C

Operation with External position sensor |

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C S T. < + 55 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 0r 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or 2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.
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Positioner 3730-41/51cdefghijk

Equipment markings

112G Exia lIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T80°C Db

Electrical Ratings

FM Approvals

Member of the FM Global Group

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Vmax or Ui 24V 175V 16V 28V
Imax OF | 360mA 380 mA 25 mA or 52 mA 115 mA
Pi 1.04 W 532 W 64 mW or 169 mW 1TW
C; 5nF 5nF 60nF 5.3 nF
Li 10 uH 10 uH 100 uH Negligible
Rated values *Uv=82V,Ri=1
kQ
Circuit Binary input
(24 v DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vmax or Ui 30V
Imax or I 100 mA
Pi 1TW
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC
* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6
Circuit External position Binary input
sensor
Circuit no. 6 7
Terminal no. | Pins p9, p10, p11 +85/-86
Uo 8.61V 588V
lo 55 mA 1mA
Po 250 mW 532 W
Ci 5nF
Li 10 H
Rated values
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Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25
mA,Pi = 64 mW, the correlation between temperature class and permissible ambient temperature
range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, li/ P;
T4 -40°C=<Tas+75°C
T6 40°C<Ta<+45°C 52 mA /169 mW
T4 -40°C<Tas+80°C
T6 _40°C < Ta< + 55°C 25 mA /64 mW

The permissible ambient temperature range Ta for dust group llIC is 40 °C s T.< + 80 °C
Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1

d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group lIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner 3730-45/55cdefghijk
Equipment markings
112D Ex tb 11IC T80°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
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Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=8.2V
Ri=1kQ
Circuit Binary input
(24 vV DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Rated values Un=24VDC
Thermal Ratings
The peri ible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40 °C < T, <+ 80 °C
Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1
g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1
i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1
k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-118efghijkimnopq

Equipment Markings

112G Exia lIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches

Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6

Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45/-46 and +55 / -56

Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V

Imax OF | 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA

P; TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW

Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF

Li negligible negligible 100 uH negligible

Rated values | IN=4 mA...20mA | Un=24VDC *Uv=82V,Ri=1kQ | *Un=8.2V,Ri=1kQ
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Circuit Mechanical limit Forced Binary output Binary input (24 V DC)
switches venting (NAMUR)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47 /48149 +81/-82 +83 /-84 +87 /-88
and
57 /58 /59

Vmax or U; 28V 28V 16V 28V

Imax Or i 115 mA 115 mA 52 mA 115 mA

P; 500 mW 1TW 169 mW TW

Ci 22.2nF 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF

Li 150 uH Negligible Negligible Negligible

Rated values Un=28VDC Uvn=24VDC [*Un=8.2V,R=1kQ Un=24VDC

Circuit Analog input Servo drive External position Binary output

(AMR) and sensor Il (contact)

external (24 vV DC)
position
sensor |

Circuit no. 12 13 14 15

Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86

Vmax or U; 28V 48V 28V 28V

Imax or i 115 mA 65 mA 115 mA 115 mA

P; 1TW 74 mW 1w 1TW

Ci 11.1 nF 100 nF 11.1 nF 11.1 nF

Li 150 uH 8mH negligible negligible

Rated values Uv=3.5VDC Un=24V DC Un =24V DC

Thermal Ratings

The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is

shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+80°C

T6

—40°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 70 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+70°C

T6

—40°C<Tas+45°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is -40 °C < T. <+ 70 °C
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Operation with External position sensor |

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Tas+55°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C < T. < + 55 °C

Model Code

e = not safety relevant

fg = not safety relevant

hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant

g = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-518efghijkimnopq

Equipment Markings
112D Ex tb 1IIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/ -46
and and

+51/-52 +55/-56

Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F UKEX 020 (Jan/21) Page 15 of 16

15-58 EB 8484-3 DA



SCHEDULE

FM Approvals

Me

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

mber of the FM Global Group

Circuit Mechanical limit Forced venting Binary output Binary input
switches (NAMUR) (24 vV DC)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87/-88
and
57 /58 /59
Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ
Circuit Analog input Servo drive (AMR) | External position Binary output
and external sensor I (contact)
position sensor | (24 v DC)
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86
Rated values Uv=3.5VDC Un=24VDC Un=24VDC

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 70 °C

Operation with External position sensor |

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C < T, < + 55 °C

Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1
n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
q = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.
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TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

2 Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres —
UKSI 2016:1107 (as amended)

3 Type Examination Certificate No: FM21UKEX0203X

4 Equipment or protective system: Model Type 3730-4/5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793

5 Name of Applicant: Samson AG

6 Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3

Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

7 This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the
schedule to this certificate and documents therein referred to.

8 FM Approvals Ltd, certifies that this product has been found to comply with the Essential Health
and Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in
potentially explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:
PR459607 dated 18" October 2022

9 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those
identified in item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the
following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN IEC 60079-7:2015+A1:2018, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to
specific conditions of use specified in the schedule to this certificate.

1" This Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered
by this certificate.

12 The marking of the equipment or protective system shall include:
@ See Annex for marking details
Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
A Vals DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor
% Aluko-Oginni, E=victor.aluko-oginni@
= fmapprovals.com

Victor Aluko-Oginni
Certification Manager, FM Approvals Ltd.

Issue date: 24" January 2023 3 g
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SCHEDULE FM Approvals:

Member of the FM Global Group

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

13 Description of Equipment or Protective System:

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic
control valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter
and the electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of
rotation or a travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the
microcontroller. The PID algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the
travel sensor to the 4 to 20 mA DC control signal issued by the control system after it has been converted
by the AD converter. In case of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either
vented or filled with air. As a result, the closure member of the valve is moved to the position determined
by the reference variable. The pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the
module’s output can be restricted by software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 Positioner mainly consists of the electronics part. The parts
are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received
from a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding
output signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable,
bus-powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and FoundationTM Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type 3730-4/5 Positioner mainly consists of the electronics part. The parts are
assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure has a
cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window can
be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of Type 4X and IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE FM Approvals:

Member of the FM Global Group

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

TROVIS / TROVIS SAFE 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to
the input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational
angle of the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

14 Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

15 Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

16 Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.

Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM
Approvals Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable
Regulations in all applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20 October 2022 | Original Issue.

Supplement 1:

Report Reference: RR235223 dated 18" January 2023.

24" January 2023 | Description of the Change: “HART” removed from TROVIS 3730-1 and other
Typos corrected in Section 13 (Description of Equipment or Protective System).
No change to the CDL.
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FM Approvals

Mem

SCHEDULE

e FM Global Group

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

ANNEX

Positioner TROVIS 3730-1-858defghijkimno

Equipment Markings
113G Ex eclIC T* Ge

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 /-56
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

40°C<Ta<+80°C

T6

40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Tas+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C
Model Code

d = function: not safety relevant
e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant
h = Electrical connection: 0 or 1
i = Housing material: 0 or 1
j=Cover: 10r2

EB 8484-3 DA

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant
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Mem

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

Positioner TROVIS 3730-3-858defghijklmnopqrst

Equipment Markings
113G Ex ec lIC T* Ge

Electrical Ratings

FM Approvals

e FM Global Group

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55/-56
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Uv=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 v DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

40°C<Ta<+80°C

T6

40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4 -40°C<Tas+70°C

T6 -40°C<Tas+45°C
Operation with External position sensor |
Table 4:

Temperature class Permissible ambient temperature T,

T4 -30°C<Ta<+80°C

T6 -30°C<Ta<+55°C
Model Code

d = function: not safety relevant
e = Slot A Options: 0, 1 or 2
f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3
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SCHEDULE

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o= Cover: 1or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

FM Approvals

Mem e FM Global Group

Positioner 3730-48/58cdefghijk

Equipment markings
113G Ex eclIC T* Ge

113D Ex tc IlIC T80°C Dc

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=8.2V
Ri=1kQ
Circuit Binary input
(24 vV DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vmax or Ui 30V
Imax or i 100 mA
P 1W
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC

Thermal Ratings
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T.

T4

-40°C<Ta<s+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25 mA,Pi = 64 mW,
THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, i/ P;
T4 40°C<Tas+75°C
T6 40°C<T.<+45°C 52 mA /169 mW
T4 40°C<Ta<+80°C
T6 _40°C < Ta<+ 55°C 25 mA /64 mW

The permissible ambient temperature range T, for dust group IlIC is 40 °C < T, <+ 80 °C

Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use
For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS SAFE 3793-858efghijkimnopq

Equipment Markings
113G ExeclIC T* Ge

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit

transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45 /-46 and +55 / -56
Rated values | IN=4mA...20mA | Un=24V DC *Un=8.2V,Ri=1kQ *Un=8.2V,Ri=1kQ
Circuit Mechanical limit Forced Binary output (NAMUR) Binary input (24 V DC)

switches venting
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87 /-88
and
57 /58 /59

Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=8.2V,Ri=1kQ Un=24VDC
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SCHEDULE

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

FM Approvals

Mem e FM Global Group

Circuit Analog input Servo drive External position Binary output
(AMR) and sensor |l (contact)
external (24 vV DC)
position
sensor |
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85 / -86
Rated values Un=3.5VDC Un=24VDC Unv=24VDC

Thermal Ratings

The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is

shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

—40°C=<Ta<+80°C

T6

—40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4 —40°C<Ta<+70°C

T6 —40°C<Tas+45°C
Operation with External position sensor |
Table 3:

Temperature class Permissible ambient temperature T,

T4 -30°C<Ta<+80°C

T6 -30°C<Ta<+55°C
Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90

| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
q = Ambient temperature: not safety relevant
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

16 Tilleg A (konfigurationsanvisninger)
16.1 Kodeliste

16.1.1 Det primare displays struktur

Display/cifre Beskrivelse
0-0 Startside: Ventilposition i %
0-1 Ventilposition i grader
0-2 Seetpunkt i %
0-3 Seetpunktsafvigelse i %
0-4 Meddelelser

16.1.2 Menustrukiur og parametre (menu-niveau)

i Bemaerk

Udferte menupunkters og parametres tilgeengelighed afhaenger aof positionerens konfigurati-
on.

Parametre fil drift pa brugsstedet

Menu Justeringsomrade/vaerdier [standard-indstilling]/beskrivelse
Hovedmenu
@nsket driftstilstand 1 [AUTO]: Automatisk tilstand

SAFE:  Fejlsikker position

MAN:  Manuel tilstand

Det er nemt at skifte fra automatisk til manuel filstand.
Seetpunkt (&ben-slaijfe 2 -34,0 til +34,0° [-30,0°]

styring) Ventilen kan flyttes manuelt med en positioner i tilstanden med
&ben-slgjfe styring (positioner endnu ikke initialiseret) ved at
definere et saetpunkt. Visningen i grader er ikke fuldsteendig
og kun taenkt som vejledende.

EB 8484-3 DA 16-1



Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu

Manuelt szetpunkt (MAN) 3

Arsag til fejlsikker
position

Andring of leeseretning

Brugerniveau

Opstart
Aktuator

Stiftposition

Stiftposition for linezer
aktuator

Stiftposition for
drejeaktuator

Stiftposition for linezer
aktuator (ekspert)

Nominelt omréde

Nominelt omréde for
linezer aktuator

Nominelt omrade for
drejeaktuator

7.2

7.3

7.4

7.5

7.6

Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse
-25,0 il 125,0% [0,0%]

Justér det manuelle saetpunkt med drejetrykknappen. Den
aktuelle vandring/vinkel vises i %, nar positioneren er
initialiseret. Hvis positioneren ikke er blevet initialiseret, vises
armens position i grader(°) i forhold fil lsengdeaksen.

Arsag til skift til fejlsikker position vist. Parameteren vises kun i
tilfelde of skift til fejlsikker position.

Leeseretning  /Buiuyasasae]
Displayets lzeseretning vendes 180°.

[Pa brugssted (read only)]/Pa brugssted
Mu|igheden for at endre data Frigives (annulleres, hvis der
ikke indtastes indstillinger inden for fem minutter)

[Linezer aktuator]

Drejeaktuator

Linezer aktuator (ekspert)

Veelg type af aktuator: linezer aktuator (ekspert) med separat
indstilling of stiftposition og nominelt omréde

Medbringerstiften skal saettes i den korrekte position afhaengigt
af ventilens vandring/&bningsvinkel (se vandringstabeller i
afsnittet 'Installation").

[ingen]/17/25/35/50/70/100/200/300 mm
90°

[10] il 655 mm
Stiftpositionen kan justeres konstant inden for det specificerede
omréde.

Det mulige indstillingsomréade afhaenger of den valgte
stiftposition. Hvis der ikke er valgt en stiftposition, er 'nominelt
omrade' kun tilgaengeligt for den linezere aktuatortype
(ekspert) (se vandringstabeller i afsnittet 'Installation').

60,0 til 300,0 [200,0]

24,0 til 100,0° [90,0°]

16-2
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Menu

Nominelt omrade for
linezer aktuator (ekspert)

Maks. nom. omréde

Detekteret nominelt
omréde

Initialiseringstilstand

Volumenbooster

Reverseringsforsteerker

Fejlsikker position

Saetpunkt (&ben-slaijfe
styring)
Anvend ventilposition 1

Ventilposition 1

Anvend ventilposition 2

Ventilposition 2
Aktuel ventilposition

Bevaegelsesretning

7.8

7.9

7.10

7.12

7.13

7.14

7.15

7.16
7.7

7.18
7.19
7.20

Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse
[3,6] til 655,0 mm

Maks. muligt nominelt omrade vist, afhaenger of vaerdier
angivet for stiftposition og nominelt omréde.

Registreret nominelt omréde for viste drejeaktuatorer.

[MAX]: Lukkeelementets vandring/vinkel fra LUKKET position
til modsatte endestop i aktuatoren.

NOM:  Lukkeelementets vandring/vinkel malt fra LUKKET po-
sition til den viste ABNE position.
MAN: Manuelt valgt omréde

SUB:  Erstatningskalibrering (uden initialisering)

Hvis positioneren er kombineret med en volumenbooster, skal
denne parameter defineres i henhold til dette.

[Ikke tilgeengeligl/Tilgzengelig

Hvis en reverseringsforsteerker er tilsluttet positioneren, skal
denne parameter defineres i henhold til dette.

[Ikke tilgeengeligl/Tilgzengelig

Visning af ATO/ATC skydekontaktens position

-90,0 til 90,0° [-30,0°]

Manuelt justeret forste slutposition for ventilen i MAN
initialiseringstilstand
Bekreeft for at anvende.

Kun visning (armposition i grader)
Manuelt justeret anden slutposition for ventilen i MAN

initialiseringstilstand
Bekraeft for at anvende.

Kun visning (armposition i grader)
-25,0 til 125,0% [0,0%]
Mod uret/[Med uret]

Bestem armens bevaegelsesretning. Eksempelvis:

Ventilen lukker, nar keglespindlen beveaeges nedad. Dette far
positionerens arm til at bevaege sig mod uret (nér man ser pé
displayet).

= Indstilling: Mod uret

EB 8484-3 DA
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse
Start initialisering 7.21 Bekreeft for at starte.

Start nulkalibrering 7.22 Bekreeft for at starte.

Gyldig initialisering 7.27 Mappen Gyldig initialisering indeholder parametervaerdier

anvendt til seneste initialisering af positioneren. | ilfeelde of
fejlslagen initialisering forbliver vaerdierne for den seneste
succesfulde initialisering gemt i mappen, selv hvis parametrene
er blevet &endret i mellemtiden. Disse parametervaerdier
overskrives kun, nér en yderligere initialisering er blevet udfert
korrekt.

Alle anferfe parametre har standard-indstillinger ved ferste
opstart af positioneren.

Initialiseringstilstand 7.27.1 Visning af initialiseringstilstand valgt i 7.10.
Aktuator 7.27.2 Visning af aktuatortype valgt i 7.1.
Stiftposition 7.27.3  Visning of stiftposition valgt i 7.2.
Stiftposition 7.27.4  Visning dof stiftposition valgt i 7.3.
Stiftposition 7.27.5 Visning af stiftposition valgt i 7.4.

Nominelt omréde 7.27.6 Visning af nominelt omréde valgti 7.5/7.7.
Nominelt omréde 7.27.7  Visning af nominelt omréde valgt i 7.6.
Volumenbooster 7.27.8 Visning af volumenbooster valgti 7.11.

Reverseringsforsteerker ~ 7.27.9  Visning of reverseringsforsteerker valgti 7.112.

Fejlsikker position 7.27.10  Visning af ATO/ATC skydekontaktens position

T98 (forsyning) 7.27.11  Tid [ms] pakreevet for ot fylde aktuatoren med luft for at opna
et trin fra O til 98%. Veerdien bestemmes under initialisering.

T98 (udlufting) 7.27.12  Tid [ms] pakreevet for at udlufte aktuatoren for at opna et trin
fra O til 98%. Vzerdien bestemmes under initialisering.

Slejfe-forsteerkning 7.27.13  Visning dof slgjfe-forsteerkning (forsyning) valgt i 8.4.4.

(forsyning)

Sljfe-forsteerkning 7.27.14  Visning dof slgjfe-forsteerkning (udlufting) valgt i 8.4.8.

(udluftning)

Konfiguration

Behandling of szetpunkt 8.1
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse
Nedre W-omréde veerdi  8.1.1 [0,0] til 75,0%

Vaerdien for det nedre saefpunkis-omréde skal vaere lavere end
vardien for gvre omrade (w-slut), 0% = 4 mA.
Seaetpunkts-omréadet er forskellen mellem w-slut og w-start og
skal vaere Aw = 25% = 4 mA.

Naér sztpunkts-omradet fra O til 100% = 4 til 20 mA, skal
ventilen bevaeges i hele driftsomradet fra O til 100% vondring/
drejevinkel.

I split-range drift kerer ventilen med mindre saefpunkter.
Styreenhedens styresignal til styring of to ventiler opdeles f.eks.
sadan, at ventilerne bevaeges gennem deres fulde vandring/
drejevinkel med det halve of input-signalets verdi (farste ventil
indstillet til O til 50% = 4 il 12 mA og anden ventil indstillet fil
50 til 100% =12 til 20 mA).

@vre w-omréde veerdi 8.1.2 25,0 til [100,0%]
Veerdien for det avre saefpunkts-omrade skal vaere hgjere end
vaerdien for nedre omréde (w-start).

Bevaegelsesretning 8.1.3 [foragelse/foragelse] eller foragelse/reduktion
Seetpunktets pévirkning of ventilpositionen bestemmes pé
falgende méde:

- Foregelse/foragelse: en saedeventil &dbnes, nar ssetpunktet
forages.

— Foregelse/reduktion: en saedeventil lukkes, nar saetpunktet
forages.

Karakteristik 8.1.4 Veelg en of falgende karakteristika:
[Linezer]
Ensartet procentdel
Ensartet procentdel, invers
Butterflyventil, linezer
Butterflyventil, ensartet procentdel
Drejekegleventil, linezer
Drejekegleventil, ensartet procentdel
Kuglesegmentventil, linezer
Kuglesegmentventil, ensartet procentdel
Brugerdefineret (indstilling i TROVIS-VIEW)

EB 8484-3 DA 16-5



Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse
Nedre x-omréde veerdi  8.1.5 [0,0] til 99,0%

Nedre omré&de-vaerdi for vandring/vinke| i nominelt omrade
eller driftsomrade

Driftsomrédet er ventilens faktiske vandring/vinkel og er
begreenset af den nedre vandring/vinkel omréade-veerdi og
den @vre vandring/vinkel omrade-vaerdi. Normalt er
driftsomradet og det nominelle omréade identiske. Det
nominelle omréde kan begraenses til driftsomradet med nedre
og @vre x-omrdde vaerdier.

Vaerdien vises eller skal indtastes. Karakteristikken filpasses.
Forskellen mellem nedre og @vre x-omréde veerdier skal vaere
mindst 1%.

Qvre x-omréde vaerdi 8.1.6 1,0 il [100,0%]
@vre omréde-vaerdi for vandring/vinke| i nominelt omrade
eller driftsomrade
Veerdien vises eller skal indtastes.
Karakteristikken tilpasses.
Eksempel: Driftsomrédet modificeres, eksempelvis for at
begraense en reguleringsventils omrade, der er blevet defineret
for stort. | forbindelse med denne funktion tilpasses hele
seetpunktets oplesningsomréde fil de nye graenser.
0% pé displayet svarer til den justerede nedre graense og
100% til den justerede vre graense.
Forskellen mellem nedre og @vre x-omréde veerdier skal vaere
mindst 1%.

Rampetid (stigende) 8.1.7 [0,0] til 10000,0 s
Tid kreevet for at g& gennem driftsomrédet, nér ventilen dbnes.
I nogle tilfelde anbefales det at begraense aktuatorens
overfarselstid for at forhindre, at den gér for hurtigt i indgreb i
driftsprocessen.

Rampetid (faldende) 8.1.8 [0,0] til 10000,0 s
Tid kreevet for at g& gennem driftsomrédet, nér ventilen lukkes.

Nedre slutposition 8.1.9 [Aktiveret]/Deaktiveret

Slutposition w < = 8.1.10 0,0 til 49,0% [1,0%]

(szetpunkt cutoff- Hvis saetpunktet w nér den indtastede procentveerdi ved den
reduktion) slutvaerdi, der far ventilen til ot lukke, udluftes aktuatoren

omgdende helt (med AIR TO OPEN) eller fyldes med luft (med
AIR TO CLOSE). Denne handling medferer altid, at ventilen
taetslutter maksimalt.

Ovre slutposition 8.1.11 [Deaktiveret]/Aktiveret
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Menu

Slutposition w > =
(szetpunkt cutoff-
foragelse)

Identifikation
Positioner
Firmware-version
Hardware-version
Serienummer

HART® kommunikation
Ikke-ledende

Fast vaerdi
(kommunikation)

Fast vaerdi
(kommunikation)

Polling-adresse
Slzife aktuel vaerdi
Tag nr.

Beskrivelse

Tag nr. (langt)
Starttegn

Find enhed fane
Endeligt enheds-nr.

Styreparametre

A Tip

8.1.12

8.2
8.2.1
8.2.1.1
8.2.1.2
8.2.1.3
8.3
8.3.1
8.3.2

8.3.3

8.3.4
8.3.5
8.3.6
8.3.7
8.3.8
8.3.9
8.3.10
8.3.11
8.4

Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse
51,0 til 100,0% [99,0%]

Hvis saetpunktet w nér den indtastede procentveerdi ved den
slutveerdi, der fér ventilen til at &bne, fyldes aktuatoren
omgdende med luft (med AIR TO OPEN) eller udluftes helt
(med AIR TO CLOSE). Denne handling medferer dltid, at
ventilen &bnes helt.

Eksempel: indstilling af cutoff til 99% for trevejs-ventiler.

Angiver firmware-versionen
Angiver hardware-versionen

Angiver serienummeret.

Ja/[Nejl
Aktiv/[lkke aktiv]

1,0 1il [100,0%]

[o] il 63

0/1

Indtast maks. 8 tegn
Indtast maks. 16 tegn
Indtast maks. 32 tegn
[5]1il 20

Ja/[Nejl

Read only

Styreparametrene beskrives i SAMSON brochuren » Controllere og styrede systemer som en del af
serien med teknisk information (www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads >

Documentation).

EB 8484-3 DA
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu

Dadzone

Aktiv integralvirkning

komponent

Brugerdefinerede
styreparametre

Sloijfe-forstaerkning
(forsyning)

Kp (forsyning)
Ki (forsyning)
Kd (forsyning)

Slojfe-forstaerkning

(udluftning)
Kp (udluftning)
Ki (forsyning)
Kd (udluftning)

Slutposition (optimeret)

Tilvalg
Modulstatus
Identifikation
Tilvalg A

Modulstatus
Identifikation
Tilvalg B

Modulstatus
Identifikation
Graenseafbryder 1
Graenseafbryder 2
Graenseafbryder 3
Terminal betegnelse

Funktion

8.4.1
8.4.2

8.4.3

8.4.4

8.4.5
8.4.6
8.4.6
8.4.8

8.4.9
8.4.10
8.4.11
8.4.12
8.5
8.5.1
8.5.2
8.5.3

8.5.4
8.5.5
8.5.6

8.5.7
8.5.8
8.5.9...
8.5.10...
8.5.11...
.
S

Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse
[0,1]til 100,0%
[Aktivl/lkke aktiv

[Ikke aktiv]/Aktiv
11il 650 [10]

0,1 til 200 [27]
0,11l 100[7,5]
0,5 til 200 [100]
1 1il 650 [50]

0,1 il 200 [18]
0,1 til 100 [7,5]
0,5 til 200 [100]
[Aktivl/lkke aktiv

Read only
Read only

Parametre for filvalg A (se parameterbeskrivelse pa
side 16-10 og frem)

Read only
Read only

Parametre for tilvalg B (se parameterbeskrivelse pa
side 16-10 og frem)

Read only
Read only

Read only
Read only

16-8
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Menu
Tilstand

Edge-styring

Graense
Aktuel tilstand
Start DO test.
Testtilstand

Ekstern positionssensor
status

Ekstern positionssensor
Model
Terminal betegnelse

Funktion

Ekstern positionssensor ID

Ekstern positionssensor
signal (ubehandlet)

Ekstern positionssensor
signal

Valg af positionssensor

6
.7
8
9

8.5.12
8.5.13
8.5.13.1
8.5.13.2
8.5.13.3

8.5.13.4
8.5.13.5

8.5.13.6

8.5.13.8

Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse

Under graense
Over graense

Ledende/hgj

Laser/lav

-20,0 til 120,0%
Read only

Bekraeft for at starte.
Read only

Read only

Read only
Read only
Read only
Read only
Read only

Read only

Read only

EB 8484-3 DA
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Parametre for tilvalg

i Bemaerk

Parametrenes tilgaengelighed afhaenger af de benyttede tilvalg.

Menu
Konfiguration
Tilvalg

Tilvalg A

Terminal betegnelse
Funktion

Konfiguration

Handling efter aktivt
binzert input

Fast veerdi over binaert
input

Edge-styring

Funktion

Tilstand
Edge-styring

Funktion
Funktion

Positionstransmitters
bevaegelsesretning
Fejlmelding pa
positionstransmitter

8.5
8.5.3
8.5.3.1
(.58
8.5.34

8.5.3.5

8.5.3.6

8.5.3.7

8.5.3.8

8.5.3.9

8.5.3.10

8.5.3.11
8.5.3.12
8.53.13

8.5.3.14

Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse

Read only
Binaert input (24 V)

Kontakt (afbryder)
Kontakt (O til 24 V)

Omskiftningstilstand

Aktiver lokal skrivebeskyttelse

Start PST
Start FST
Flyt veerdi til fast veerdi

0,0 til 100,0%

Aktiv = afbryder lukket
Aktiv = afbryder &ben
Visning
Software-graenseafbryder
Fejlalarm output

Under graense
Over grense

Ledende/ hzi

Laser/lav
Leekagesensor
Positionstransmittere

Foregelse/foragelse
Foregelse/reduktion

Ingen

|GV

hgj

16-10
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse
Graense 8.5.3.15 -20,0til 120,0%
Aktuel tilstand 8.5.3.16 Read only

Signal for analogt output  8.5.3.17  Read only

Aktuel tilstand 8.5.3.18 Read only

Signal for analogt output  8.5.3.19  Read only

Start DO test. 8.5.3.20 Bekraft for at starte.
Start AO test. 8.5.3.21 Bekraft for at starte.
Testtilstand 8.5.3.22 Read only

Testsignal for analogt 8.5.3.23 -10,0tl110,0%
output

Tilvalg B 8.5.6

Funktion 8.5.6.3  Binzert input (24 V)
Konfiguration 8.5.6.4  Kontakt (afbryder)

Kontakt (O til 24 V)

Handling efter aktivt 8.5.6.5  Omskiftningstilstand

binzert input Aktiver lokal skrivebeskyttelse
Start PST
Start FST
Flyt veerdi til fast vaerdi

Fast veerdi over binsert ~ 8.5.6.6 0,0 til 100,0%

input
Edge-styring 8.5.6.7  Aktiv = afbryder lukket
Aktiv = afbryder ében
Funktion 8.5.6.8  Visning
Software-graenseafbryder
Fejlalarm output
Tilstand 8.5.6.9  Under grense
Over graense
Edge-styring 8.5.6.10 Lledende/hgj
Laser/lav
Funktion 8.5.6.11 Laxkagesensor
Funktion 8.5.6.12 Positionstransmittere
Positionstransmitters 8.5.6.13 Foragelse/foragelse
bevaegelsesreting Forggelse/reduktion
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu

Fejlmelding pa
positionstransmitter

Fejlmelding i tilfelde of
kondenseret tilstand

Creense

Aktuel filstand

Signal for analogt output
Aktuel tilstand

Signal for analogt output
Start DO fest.

Start AO fest.

Testtilstand

Testsignal for analogt
output

Viste procesdata

Menu
Procesdata
Aktuel driftstilstand

Arsag til fejlsikker
position

Seetpunkt
Manuelt szetpunkt (MAN)
Seetpunkt efter filter

Ventilposition
Ventilposition
Seetpunktsafvigelse

Temperatur inde i
enheden

8.5.6.14

8.5.6.15

8.5.6.16
8.5.6.17
8.5.6.18
8.5.6.19
8.5.6.20
8.5.6.21
8.5.6.22
8.5.6.23
8.5.6.24

9.1
9.2

9.3
9.4
9.5

9.6
9.7
9.8
9.9

Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse

Ingen
lav

hgj
Ja/Nej

-20,0 til 120,0%
Read only

Read only

Read only

Read only

Bekraeft for at starte.
Bekraeft for at starte.
Read only

-10,0il 110,0%

Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse

Angiver aktuel driftstilstand

Arsag til fejlsikker position vist

Visning i %
Visning af justeret saetpunkt

Visning af justeret saetpunkt effer seetpunktsbehandling (split
range, taetsluttende funktion osv.)

Visning i grader
Visning i %
Visning i %
Visning i °C

16-12
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Menu

Fast vaerdi
(kommunikation)

Fast veerdi
(kommunikation)

Fast veerdi over binsert
input

Fast veerdi over binsert
input

Diagnose/
vedligeholdelse

Enhed tilstand
Statusmeddelelse
Kondenseret tilstand
Opstart
Konfiguration
Procesdata

Diagnose

Samlet ventilvandring

Samlet ventilvandring
graense x 1000

Tidsforsinkelse for
saetpunktsafvigelse

Toleranceband for
saetpunktsafvigelse +/-

Maks. temperatur inde i
enheden !

Min. temperatur inde i
enheden !

Driftstimetaeller

9.10

9.11

9.12

9.13

10

10.1
10.1.1
10.1.1.1
10.1.1.2
10.1.1.29
10.1.1.35
10.1.1.40
10.1.2
10.1.3

10.1.4

10.1.5

10.1.6

10.1.7

10.1.8

Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse
Visning i %

Aktiv/lkke aktiv
Visning i %

Aktiv/lkke aktiv

Meddelelser, der kan blive vist:
se parameterbeskrivelser pa side 16-14 og frem

Samlet fuld ventilvandringscyklus

Greense for samlet ventilvandring

Visning i s. Forsinkelsestiden kan kun indstilles med
betjeningssoftwaren.

Anvendes il fejlovervagning.

Visning i °C

Visning i °C

Visning i d:hh:mm:ss

EB 8484-3 DA
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/beskrivelse

Antal initialiseringer 10.1.9
Antal nulkalibreringer 10.1.10

Tests 10.2
Trin-responstest (PST) 10.2.1

Start PST 10.2.1.1
Teststatus 10.2.1.3
Annulleret: x overvégning 10.2.1.4
Trin-responstest (FST) 10.2.2

Start FST 10.2.2.1
Teststatus 10.2.2.3

Diagnose: statusmeddelelse

Menu

Diagnose/ 10
vedligeholdelse

Enhed tilstand 10.1
Statusmeddelelse ~ 10.1.1
Kondenseret 10.1.1.1
tilstand

Opstart 10.1.1.2
Initialiseringsfeil 10.1.1.3
Ukorrekt 10.1.1.4

driftfilstand Anbefalet handling:

10.1.1.5

1)

Antal udferte ini'ric:|iseringer

Visningen angiver antal nulkalibreringer udfert siden
seneste initialisering.

Test for at kontrollere ventilens evne til at bevaege sig og
for at bedemme dens dynamiske styrerespons
(PST: partiel vandring test/FST: fuld vandring test).

Start test
Bjzelkevisning

Visning i % Annulleres, nar omréde brydes.

Start test

Bjaelkevisning

Justeringsomrade/veerdier [standard-indstilling]/
beskrivelse

Statusindikatorer

Statusindikatorer
Statusindikatorer
Der er valgt en ukorrekt driftstilstand.

Skift driftstilstand.

Bekraeft for at slette meddelelse.

Det viste er udelukkende til information. Der vises ingen fejlmelding, nér den omgivende temperatur over- eller

underskrider det tilladte omréde (se tekniske data i afsnittet 'Opbygning og virkemade').

16-14
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Menu

Vandring for lille

Nominel vandring
ikke opnéet

Ingen bevaegelse

Stiftposition

Annulleret
(styrepreecision)

Lav styrepraecision

Positioner ikke
initialiseret

10.1.1.6

Anbefalet handling:

10.1.1.7
10.1.1.8

Anbefalet handling:

10.1.1.9
10.1.1.10

Anbefalet handling:

10.1.1.11
10.1.1.12

Anbefalet handling:

10.1.1.13
10.1.1.14

Anbefalet handling:

10.1.1.15
10.1.1.16

Anbefalet handling:

10.1.1.17
10.1.1.18

Anbefalet handling:

Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Justeringsomrade/vaerdier [standard-indstilling]/
beskrivelse

Den detekterede vandring er under graensen.

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningstryk.

Bekraeft for at slette meddelelse.

Den detekterede nominelle vandring er mindre end
veerdien i indstillingen.

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningstryk.

Bekraeft for at slette meddelelse.
Mulig érsag: ventilblokering.

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningstryk. Kontrollér rer og de monterede deles
konfiguration. Flyt positioneren ud af fejlsikker position.

Bekraeft for at slette meddelelse.

Den justerede arm M stemmer ikke overens med
nominel vandring.

Kontrollér stiftpositionen.
Bekraeft for at slette meddelelse.
Styrekriterier er ikke opfyldt.

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningsluft. Initialisér positioneren igen. Brug om
muligt en skruebegraenser.

Bekraeft for at slette meddelelse.
Styrekriterier er ikke opfyldt.

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningsluft. Initialisér positioneren igen. Brug om
muligt en skruebegraenser.

Bekraeft for at slette meddelelse.
Positioneren skal initialiseres.

Foretag en initialisering.

EB 8484-3 DA
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu

Initialisering
annulleret (ekstern)

Vinkelbegraensning

Timeout

Nulkalibreringsfeil

Nulkalibrering
timeout

Nulkalibrering: skift

>>

Konfiguration

Kombination af
tilvalg ugyldig

Kontaktposition for
tvungen udluftning
ukorrekt

10.1.1.19

Anbefalet handling:

10.1.1.20
10.1.1.21

Anbefalet handling:

10.1.1.22
10.1.1.23

Anbefalet handling:

10.1.1.24
10.1.1.25

Anbefalet handling:

10.1.1.26

Anbefalet handling:

10.1.1.27
10.1.1.28

Anbefalet handling:

10.1.1.29
10.1.1.30

Anbefalet handling:

10.1.1.31

Anbefalet handling:

Justeringsomrade/vaerdier [standard-indstilling]/
beskrivelse

Initialisering blev annulleret pé& grund of tvungen
udluftning eller IP driftsstop

Kontrollér stramforsyning/elektrisk signal. Initialisér
positioneren igen.

Bekraeft for at slette meddelelse.
Den maksimalt tilladte drejevinkel (£30°) er overskredet.

Kontrollér montering af positioner samt arm og
stiffposition.

Bekraeft for at slette meddelelse.

Initialisering tog for lang tid.
Mulig &rsag: ventilblokering.

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningstryk. Kontrollér rer og de monterede deles
konfiguration.

Bekraeft for at slette meddelelse.

Nulkalibrering kunne ikke afsluttes. Tvungen udluftning
kan veere aktiv.

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningsluft. Kontrollér den indstillede driftstilstand.
Find érsagen til, at tvungen udluftning blev aktiveret.

Nulkalibrering tog for lang tid.

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningsluft.

Bekraeft for at slette meddelelse.
Forskellen i forhold til det forrige nulpunkt er for stor.

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningsluft.

Statusindikatorer

Ikke-tilladt kombination of ilvalg

Kontakt vores Eftersalgsservice.

Ikke-tilladt monteringsméde for tvungen udluftning

Kontakt vores Eftersalgsservice.
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Menu

Binzert input filvalg
A aktivt

Binaert input filvalg
B aktivt

Fejl pa ekstern
positionssensor

Procesdata

Driftstilstand ikke
AUTO

Funktion med
tvungen udluftning

Test i gang

Nedtilstand aktiv

Reguleringsventil-
diagnose

PST

PST:
annulleringskriterie

opfyldt

PST: startkriterie
ikke opfyldt

FST
FST:

annulleringskriterie

opfyldt

10.1.1.32

10.1.1.33

10.1.1.34

Anbefalet handling:

10.1.1.35
10.1.1.36

10.1.1.37

Anbefalet handling:

10.1.1.38

10.1.1.39

Anbefalet handling:

10.1.1.40

10.1.1.41
10.1.1.42

Anbefalet handling:

10.1.1.43

Anbefalet handling:

10.1.1.44
10.1.1.45

Anbefalet handling:

Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Justeringsomrade/vaerdier [standard-indstilling]/
beskrivelse

Aflzesning svarer til konfiguration med tilvalgt ekstra
funktion.

Aflzesning svarer til konfiguration med tilvalgt ekstra
funktion.

Sensor eller sensorforbindelse defekt.
Kontrollér sensoren og sensorforbindelsen.
Statusindikatorer

Positioneren er i en anden driftstilstand end AUTO. Fejl
findes ikke.

Tvungen udluftning er aktiv.

Kontrollér forsyningsspaendingen. Find @rsagen til, at
tvungen udluftning blev aktiveret.

Positioneren er i test-tilstand (f.eks. initialiseringsproces,
trin-responstest osv.).
Test-tilstand kan annulleres.

Nedtilstand er aktiv Mulig érsag: méling af vandring
fungerer ikke korrekt.

Kontrollér méling of vandring.

Statusindikatorer

Statusindikatorer
PST er annulleret.

Konfiguration af positioner. Kontrollér ventil og
montering of positioner.

PST startede ikke.
Kontrollér konfiguration af positioner.
Statusindikatorer
FST er annulleret.

Konfiguration af positioner. Kontrollér ventil og
montering af positioner.

FST: startkriterie 10.1.1.46 FST startede ikke.
ikke opfyldt Anbefalet handling: Kontrollér konfiguration of positioner.
EB 8484-3 DA 16-17



Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu

AMR-signal uden
for omrade

Hardwarefeil

Graense for samlet
venﬁ|vcmc|ring
overskredet

Nedre slutposition

forskudt

Qvre slutposition

forskudt

Dynamisk
belastningsfaktor
overskredet

Seetpunktsafvigelse

Delvis
stremafbrydelse

Stremstyrke for lav

10.1.1.47

Anbefalet handling:

10.1.1.48
10.1.1.49

Anbefalet handling:

10.1.1.50

Anbefalet handling:

10.1.1.51

Anbefalet handling:

10.1.1.52
10.1.1.53

Anbefalet handling:

10.1.1.54
10.1.1.55

Anbefalet handling:

10.1.1.56

Anbefalet handling:

10.1.1.57

Anbefalet handling:

10.1.1.58
10.1.1.59

Anbefalet handling:

Justeringsomrade/vaerdier [standard-indstilling]/
beskrivelse

Maling of vandring defekt. Mulig érsag: der findes
muligvis en ekstern driftsfejl eller en hardwarefejl.

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningsluft. Kontrollér stremforsyning/elektrisk signal.

Bekreeft for at slette meddelelse.

Intern fejl p& enhed. Fejl pa initialiseringsknap (INIT).
Genstart positioneren. Kontakt vores Effersalgsservice.
Graense for samlet ventilvandring er overskredet.

Kontrollér reguleringsventilen for at sikre, at den
fungerer korrekt.

Mulig érsag: fejl ved montering of positionerens
bevaegelige led.

Kontrollér prop, ssede og reguleringsventil for at sikre
korrekt funktion.

Bekraeft for at slette meddelelse.

Mulig érsag: fejl ved montering of positionerens
bevaegelige led.

Kontrollér prop, saede og reguleringsventil for at sikre
korrekt funktion.

Bekraeft for at slette meddelelse.

Graensen er overskredet. Det kan vaere nedvendigt at
ompakke ventilen.

Bestil reservedel, hvis nedvendigt.

Fejl i styreslgife, ventilen falger ikke leengere den
styrede variable vaerdi inden for tilladt tidsrum.

Kontrollér montering af positioner samt forsyningstryk.

Kortvarig stremafbrydelse. Positioneren forbliver klar il
brug.

Kontrollér stramforsyning/elekirisk signal.
Bekreeft for at slette meddelelse.
Seetpunkt <3,7 mA

Kontrollér stremforsyning/elekirisk signal.
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Menu

IP driftsstop

Stremstyrke for hej

Temperatur inde i
enheden under
min. graense

Temperatur inde i
enheden over
maks. graense

Vinkelbegraensning

Logging afbrudt

Driftsomrade i
LUKKET position

Driftsomréde i
maks. ABEN

position.

10.1.1.60

Anbefalet handling:

10.1.1.61

Anbefalet handling:

10.1.1.62

Anbefalet handling:

10.1.1.63

Anbefalet handling:

10.1.1.64

Anbefalet handling:

10.1.1.65
10.1.1.66

Anbefalet handling:

10.1.1.67
10.1.1.68

Anbefalet handling:

10.1.1.69

Anbefalet handling:

Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Justeringsomrade/vaerdier [standard-indstilling]/
beskrivelse

Saetpunkt <3,85 mA

Kontrollér stremforsyning/elektrisk signal.

Saetpunkt >22 mA.. Positioneren forbliver klar il brug.
Kontrollér stramforsyning/elekirisk signal.

Advarsel pavirker ikke positionerens funktion.

Kontrollér den omgivende temperatur.

Advarsel pavirker ikke positionerens funktion.
Kontrollér den omgivende temperatur.

Den maksimallt tilladte drejevinkel (+30°) er overskredet
(kun ved aben-slgjfe styring).

Kontrollér montering af positioner, stiftposition og
forsyningsluft.

Bekraeft for at slette meddelelse.

Det var ikke muligt at gemme alle log-poster
(datamaengden var muligvis kortvarigt for hej)

Genstart positioneren.
Bekraeft for at slette meddelelse.

Driftsomradet kan vaere blevet forskudt og er taet pa
slutpositionen.

Kontrollér montering og reguleringsventilen for at sikre,
at den fungerer korrekt.

Driftsomradet kan vaere blevet forskudt og er taet pa
slutpositionen.

Kontrollér montering og reguleringsventilen for at sikre,
at den fungerer korrekt.

EB 8484-3 DA

16-19



Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Menu Justeringsomrade/vaerdier [standard-indstilling]/
beskrivelse
Begraenset 10.1.1.72 Der kan veere en utaethed eller en blokering.
danomrade: nedre Anbefalet handling: Kontrollér montering og reguleringsventilen for at sikre,
omréde
at den Fungerer korrekt.
Begraenset 10.1.1.73 Der kan vaere en utsethed eller en blokering.
i:tr;c:i:rade: ovre Anbefalet handling: Kontrollér montering og reguleringsventilen for at sikre,

at den fungerer korrekt.

Nulstillingsfunktioner

Menu Justeringsomrade/vaerdier [standard-indstilling]/
beskrivelse

Nulstillingsfunktioner 11

Nulstil diagnose 11.1 Nulstiller alle diagnosefunktioner inklusive grafer og

histogrammer

Nulstil (standard) 11.2 Nulstiller positioneren il tilstanden pa
leveringstidspunktet. Aktuator- og ventilspecifikke
indstillinger forbliver uaendrede.

Nulstilling (avanceret) 11.3 Alle parametre nulstilles til deres standard-vaerdier
justeret efter levering.

Genstart 11.4 Positioneren stoppes og genstartes.

Nulstil initialisering 11.5 Alle parametre vedrarende opstarts-indstillinger nulstilles.

Positioneren skal initialiseres igen herefter.

Menu Justeringsomrade/vaerdier [standard-indstilling]/
beskrivelse

Hjzelpeprogram 12

Leeseretning 12.1 [Hajre pneumatisk forbindelse]/Venstre pneumatisk

forbindelse
Monteringsposition med pneumatiske moduler i hgjre
eller venstre side of displayet

Sprog 12.2 [English]/Deutsch/Francais
Menusprog
Indstillinger afsluttet 12.3 Forlad hjzelpeprogram
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

16.2 Valg af ventilkarakteristik

De karakteristika, der kan vaelges under menupunkt 8.1.9, vises grafisk nedenfor.

i Bemaerk
En karakteristik kan kun defineres (brugerdefineret karakteristik) med anvendelse af styresoft-

ware (f.eks. SAMSONs TROVIS-VIEW eller DD/DTM/EDD).

Linezer
100 1= Vandring/vinkel [%]
50
Saetpunkt [%]
O T 1
0 50 100
Ensartet procentdel Ensartet procentdel, invers
100 1 Vandring/vinkel [%] 100 1= Vandring/vinkel [%]
50 A 50 4
Saetpunkt [%] , Saetpunkt [%]
0 1 0 T 1
0 50 100 0 50 100
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Tilleg A (konfigurationsanvisninger)

Butterflyventil, linezer Butterflyventil, ensartet procentdel
100 1 Vandring/vinkel [%] 100 1= Vandring/vinkel [%]
50 50 4
Saetpunkt [%] | Saetpunkt [%] ,
0 T 1 0 T 1
0 50 100 0 50 100
Drejekegleventil, linezer Drejekegleventil, ensartet procentdel
100 1 Vandring/vinkel [%] 100 1 Vandring/vinkel [%]
50 50
0 Saetpunkt [%] | 0 Saetpunkt [%] |
1 1
0 50 100 0 50 100
Kuglesegmentventil, linezer Kuglesegmentventil, ensartet procentdel
100 1= Vandring/vinkel [%] 100 1 Vandring/vinkel [%]
50 1 50 4
Saetpunkt [%] , Saetpunkt [%] |
0 | 0 |
0 50 100 0 50 100
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17 Tilleeg B

17.1 Eftersalgsservice

Kontakt vores Eftersalgsservice for at f& vej-
ledning angéende vedligeholdelses- eller re-
parationsarbejde eller i tilfselde of driftsfejl
eller defekter.

Du kan kontakte vores Eftersalgsservice via
aftersalesservice@samsongroup.com.

Adresser for SAMSON AG og dets datter-
selskaber

Adresser for SAMSON AG, dets dattersel-
skaber, repraesentanter og serviceafdelinger
over hele verden kan findes pa vores webs-
ted (www.samsongroup.com) eller i alle

SAMSON produkikataloger.

Pakreevede specifikationer
Oplys venligst felgende:

- Ordrenummer og positionsnummer i or-
dren

- Modelnummer, konfigurations-ID, serie-
nummer, firmwareversion (se afsnittet
'"Maerkning pé enheden' med detaljer om
typeskiltet)

Tilleg B

17.2 Information om UK salgs-
regionen

Felgende information modsvarer 2016 for-
ordning nr. 1105 Trykbaerende udstyr (sik-
kerheds-) forskrifter 2016, BEKENDTGQREL-
SER, 2016 nr. 1105 (UKCA maerkning). Det-
te gaelder ikke for Nordirland

Importer

SAMSON Controls Ltd
Perrywood Business Park
Honeycrock Lane
Redhill, Surrey RH1 5)Q

Phone: +44 1737 766391
E-mail: sales-uk@samsongroup.com
Website: uk.samsongroup.com

EB 8484-3 DA
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