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Hinweise zur vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung

Diese Einbau- und Bedienungsanleitung (EB) leitet zur sicheren Montage und Bedienung an.
Die Hinweise und Anweisungen dieser EB sind verbindlich fir den Umgang mit SAMSON-
Gerdten. Die bildlichen Darstellungen und lllustrationen in dieser EB sind beispielhaft und
daher als Prinzipdarstellungen aufzufassen.

= Fir die sichere und sachgerechte Anwendung diese EB vor Gebrauch sorgfdltig lesen
und fir spdteres Nachschlagen aufbewahren.

= Bei Fragen, die Gber den Inhalt dieser EB hinausgehen, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren (aftersalesservice@samsongroup.com).

Gerdtebezogene Dokumente, wie beispielsweise die Einbau- und Bedie-
nungsanleitungen, stehen im Internet unter www.samsongroup.com >
Service & Support > Downloads > Dokumentation zur Verfigung.

Hinweise und ihre Bedeutung

A\ GEFAHR © HINWEIS

Gefdhrliche Situationen, die zum Tod oder zuv  Sachschéden und Fehlfunktionen
schweren Verletzungen fihren

i Info

Informative Er/duferungen
Situationen, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fishren kénnen

X Tipp
Praktische Empfehlungen
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Anderungen der Firmware gegeniiber Vorgéngerversion

Firmware | Anderungen
1.12 Anderungen in Parametern und Fehlermeldungen, vgl. Kapitel 13

¢ Aufgrund der entfernten/neuen Parameter hat sich die Parameternummerierung gedin-

dert.

Entfernte Parameter

— 'PST-Initialisierung' (Eine Initialisierung des Teilhubtests ist nicht mehr notwendig.)

—'Info: Drehbewegungen'

Neue Parameter:

— 'Bauart Antrieb' (Schwenk- oder Hubantrieb), vgl. Kapitel 8.3

— 'Schaltfunktion Kontakte' (Offner oder Schlief3er), vgl. Kapitel 8.5

Aufgrund entfernter Fehlermeldungen hat sich die Fehlernummerierung gedndert.

Entfernte Fehlermeldungen:

— 'PST-Zielfenster nicht erreicht'

— 'PST-Zielfenster Uberschritten'

e Der neue Parameter 'Bauart Antrieb' und der Parameter "Wirkrichtung Antrieb' sind
nach der Initialisierung des Grenzsignalgebers gesperrt, vgl. Kapitel 8.3 und 8.4.

¢ Die Antriebslaufzeitiberwachung (F4) der Armatur erfolgt gegen den frei einstellbaren
Wert 'Statusausgabe Antriebslaufzeit' (P13). Dieser ist zwischen 0 (OFF) und 1800 s
einstellbar.

¢ In den Informationsparametern 'Antriebslaufzeit beim Stromlosschalten des Magnet-
ventils' und 'Antriebslaufzeit beim Bestromen des Magnetventils' wird die jeweilige Tot-
zeit mit einberechnet.

¢ Die Uberwachung des Drehbewegungszdhlers kann mit Hilfe des Parameters '"Maxi-

male Drehbewegungen' (P26) = OFF abgeschaltet werden.

Anderungen am Teilhubtest (PST), vgl. Kapitel 9.2

* Bei Ausfilhrung des Teilhubtests (PST) betrdigt die minimale Impulslénge am Kontakt C
drei Sekunden.

e Das PST-Zielfenster, bei dessen Erreichen ein Teilhubtest als erfolgreich gilt, setzt sich
zusammen aus 'PST-Sprungendwert' (P14) + 2 'PST-Toleranzband' (P15).

¢ Nach erfolgreichem Teilhubtest (PST) umfasst die Auswertung die Laufzeiten beim
Stromlosschalten und Bestromen des Magnetventils ('PST Laufzeit MGV Off' und
'PST Laufzeit MGV On'). In der Version 1.01 wurde nur die Dauer des gesamten Tests
angezeigt.

* In der Konfigurations- und Bedienoberfliiche TROVIS-VIEW wird ein Weg-Zeit-Dia-
gramm beim Bestromen/Stromlosschalten des Magnetventils aufgezeichnet (256 Mess-
punkte). Die Daten konnen Uber die SSP-Schnittstelle ausgelesen werden.
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Anderungen der Firmware gegeniiber Vorgéngerversion

Firmware

Anderungen

1.20

Anderungen in der Parameterdarstellung im Display

P3 Verifizierung LCD-Segmente: Anzeige TSTD, vgl. Kapitel 8.2
P9 Automatische Initialisierung: Anzeige INIA, vgl. Kapitel 8.7
P10 Manuelle Initialisierung: Anzeige INIM, vgl. Kapitel 8.7
P11 Endlagenabgleich: Anzeige REF, vgl. Kapitel 8.9

P17 Manueller PST-Start: Anzeige PST, vgl. Kapitel 9.2

P19 Simulation der Kontakte: Anzeige TSTC, vgl. Kapitel 9.3
P20 Test Magnetventil: Anzeige TSTS, vgl. Kapitel 9.4

P21 Reset Grenzsignalgeber: Anzeige RST, vgl. Kapitel 8.10

Never Status F15
Der Status wird gesetzt, wenn der Konfigurationsmodus SET aktiviert ist.

Anderungen am Teilhubtest (PST), vgl. Kapitel 9.2
Ein abgebrochener Teilhubtest (PST) wird in der Konfigurations- und Bedienoberfléiche
TROVIS-VIEW mit Zeitstempel protokolliert.

i Info

Das mit dem CE-Zeichen gekennzeichnete Gerdt erfillt die Anforderungen der Richtlinien
2014/30/EU und 2011/65/EU sowie je nach Ausfiihrung 2014/34/EU.
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Wichtige Sicherheitshinweise

1 Wichtige Sicherheitshinweise

Beachten Sie zu lhrer Sicherheit die fo|genden Hinweise zur Montage, Inbetriebnahme und
zum Betrieb des Grenzsignalgebers:

- Das Gerdt darf nur von Fachpersonal, das mit der Montage, der Inbetriebnahme und
dem Betrieb dieses Produktes vertraut ist, montiert und in Betrieb genommen werden.
Fachpersonal im Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die auf
Grund ihrer fachlichen Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie der Kenntnis
der einschlagigen Normen, die ihnen tbertragenen Arbeiten beurteilen und mogliche
Gefahren erkennen knnen.

- Bei Gerdten in explosionsgeschitzter Ausfihrung missen die Personen eine Ausbildung
oder Unterweisung bzw. eine Berechtigung zum Arbeiten an explosionsgeschiitzten Ge-
rdten in explosionsgefdhrdeten Anlagen haben.

- Gefdhrdungen, die von beweglichen Teilen ausgehen konnen, sind durch geeignete
MafBnahmen zu verhindern.

- Fiir den Einsatz innerhalb explosionsgefdhrdeter Bereiche sind die ,Besonderen Bedin-
gungen” der EG-Baumusterpriifbescheinigung und den zugehdrigen Ergdnzungen zu be-
achten.

—  Falls sich durch die Hohe des Zuluftdruckes im pneumatischen Antrieb unzuldssige Bewe-
gungen oder Krdfte ergeben, muss der Zuluftdruck durch eine geeignete Reduzierstation
begrenzt werden.

Zur Vermeidung von Sachschdden gilt auBerdem:

- SachgemdBer Transport und fachgerechte Lagerung des Gerdtes werden vorausgesetzt.

- Elektrische Schweif3gerdte nicht in der Néhe des Grenzsignalgebers erden.

1.1 Besondere Bedingungen nach PTB 08 ATEX 2039 X

Das Kunststoffteil des Gehduses ist zur Vermeidung der Gefahr elektrostatischer Aufladung
mit einem entsprechenden Warnhinweis zu versehen.

Wo es erforderlich ist, das Gerét vor mechanischen Einflissen zu schitzen, sind die Einbau-
vorschriften der Montageanleitung zu beachten.
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Artikelcode

2 Artikelcode

Elekironischer Grenzsignalgeber Typ 3738-20

mit LC-Display

Ex-Schutz

ohne

ATEX: Il 2G Ex ia lIC T6; Il 2D Ex ia llIC T8O°C IP66
ATEX: Il 2G Ex eblia] IIC T4; Il 2D Ex tb IIC T80°C IP66
ATEX: Il 3G Ex ic IC T4; Il 3G Ex nA I T4 Gg;

I 3D Ex tc IC TBO°C IP66

xxx1x00xxx20x

000
110
310
810

Magnetventil
extern

integriert

Firmenausfihrung
SAMSON
AIR TORQUE "

Gehause
Standard Alu, schwarz Struktur, RAL 9005

Deckel

grau-beige 0
schwarz ) 1
silbergrau ! 3

Spezielle Anwendungen

ohne

1 Seit Januar 2018 nicht mehr lieferbar.
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3 Aufbau und Wirkungsweise

Der Grenzsignalgeber Typ 3738-20 kann
ohne Anderung der Verkabelung oder gedn-
derter Signalpegel klassische Magnetventile
und Endlagenschalter bei der Automatisie-
rung von Auf/Zu-Armaturen ersetzen. We-
sentliche Merkmale des Grenzsignalgebers
sind:
— Zusammenfishrung der Funktionalitcten
von Endlagenschaltern und Magnetventil
in einem kompakten Gehduse

— Elekirische Versorgung in Zweileitertechnik
aus dem Anschluss des Grenzkontaktes A,
ohne zusdtzliche elektrische Hi|Fsenergie

— Berihrungslose Messung des Drehwinkels
Uber ein magnetoresistives Sensorsystem

— Integrierte Diagnose mit Teilhubtest (PST)

Bild 1:  Stellventil mit Grenzsignalgeber (Aus-

fihrung mit integriertem Magnetven-

til)

Aufbau und Wirkungsweise

Bild 2 und Bild 3

Der Grenzsignalgeber ist fir den Anbau an
Hub- und Schwenkantriebe ausgefihrt. Die
Wegmessung erfolgt berihrungslos mit Hilfe
einer zentrisch auf der Antriebswelle plat-
zierten Magnetschraube. Eine Justierung der
Magnetschraube ist nicht erforderlich. Uber
den im Grenzsignalgeber angebrachten
AMR-Sensor mit nachgeschalteter Messelek-
tronik (1) wird die Richtung des angelegten
Magnetfeldes und damit die Bewegung des
Antriebs ermittelt.

Die Steuerung des Antriebs erfolgt iber ein
Magnetventil (7). Das Magnetventil formt
das von einer elektrischen Steuerungseinrich-
tung (6) ausgegebene Bindrsignal in ein bi-
ndres Drucksignal um.

Der Grenzsignalgeber ist mit vier NAMUR-
Kontakten ausgeristet: Mit dem Grenzkon-
takt Sicherheitsstellung (Kontakt A, 13) und
dem Grenzkontakt Betriebsstellung (Kontakt
B, 14) wird in den Endlagen ein Grenzsignal
ausgesteuert. Kontakt C (15) signalisiert das
Erreichen eines dritten Grenzwertes oder des
PST-Zielfensters beim Teilhubtest (PST). Die
Kontakte sind innerhalb des Wegbereiches
einstellbar. Der Stormeldekontakt St (16) sig-
nalisiert das Auftreten von Status- und Feh-
lermeldungen.

Werden, bedingt durch grof3ere Antriebe,
hohere Luftleistungen gefordert, steht eine
Ausfishrung des Grenzsignalgebers fir ein
externes Magnetventil zur Verfiigung

(Bild 3). Die Funktionsweise bleibt gleich.
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Artikelcode

A

ONOO N~ WN—

Bild 2:

Grenzsignalgeber

Ansteversignal MGV:

V1 oder V3

SSP-
Schnittstelle

ol

Antrieb

/D-Wandler

Mikrocontroller
galvanische Trennung
galvanische Trennung
Ansteuerung Magnetventil
Magnetventil
Luftleistungsverstarker

Wirkschaltbild — Grenzsignalgeber mit integriertem Magnetventil Typ 3738-20xxx 1 4x00x2xx

SIS
B

12
Power
Supply 13
r; —]
/ >® A
5 @)
9 14
() T [
1228, / -2
T I @
15 1
iy
/ =9 .
ST
4 16
iy
Pz 7 .
ST
[ 6
T
S ]
I 7 2
#+
n
8
1

AMR-Sensor mit Messelektronik

Display

Dreh-/Druckknopf (Vor-Ort-Bedienung)

LED Magnetventil

interne Versorgung

NAMUR-Kontakt A (Grenzkontakt Sicherheitsstellung)
NAMUR-Kontakt B (Grenzkontakt Betriebsstellung)

NAMUR-Kontakt C (Signal bei Erreichen des PST-Zielfensters)

NAMUR-Kontakt St (Stérmeldekontakt)
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EB 8390



Artikelcode

Grenzsignalgeber Power

SSP- Supply
Schnittstelle

1
7 =g A
10 9 14
Py 7 ‘@ 8
1822, r g%
3 15 |
uC /g
5 4 16

/
N
N
\
O

Ansteversignal 6 St
MGV: V1 2 |
@
11 2
) #
@]v2 n
I 7

Antrieb

1. Ml

1 AMR-Sensor mit Messelektronik 9  Display

2 A/D-Wandler 10  Dreh-/Druckknopf (Vor-Ort-Bedienung)

3 Mikrocontroller 11 LED Magnetventil

4 galvanische Trennung 12 interne Versorgung

5 galvanische Trennung 13 NAMUR-Kontakt A (Grenzkontakt Sicherheitsstellung)

6 Ansteverung Magnetventil 14 NAMUR-Kontakt B (Grenzkontakt Betriebsstellung)

7 Magnetventil 15  NAMUR-Kontakt C (Signal bei Erreichen des PST-Zielfensters)

16 NAMUR-Kontakt St (Stdrmeldekontakt)
Bild 3:  Wirkschaltbild — Grenzsignalgeber fiir externes Magnetventil Typ 3738-20xxx1000xxx200
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Aufbau und Wirkungsweise

NAMUR-Kontakte A, B, C

Die Kontakte kénnen als Offner oder als
SchliefBer konfiguriert werden, vgl. Bild 4
und Kapitel 8.5.

NAMUR-Kontakt St
Der Kontakt ist als Offner ausgefihrt.
3.1 Ausfihrungen

Grenzsignalgeber mit integriertem Magnet-
ventil Typ 3738-20xxx14xxxxx2xx

Der Grenzsignalgeber mit integriertem Mag-

netventil bildet zusammen mit einem Antrieb
eine kompakte Einheit mit einfacher Monta-
ge. Uber eine Formdichtung wird eine
3/2-Wege- oder 5/2-Wege-Funktion reali-
siert.

Grenzsignalgeber fir externes Magnetven-
til Typ 3738-20xxx1000xxx200

Der Grenzsignalgeber fir externes Magnet-
ventil lasst Schaltleistungen bis max. 18 W
bei 24 V DC zu, so dass alle géngigen Ma-
gnetventile, auch in Ex-e-Ausfihrung, mit
dem Grenzsignalgeber kombiniert werden
konnen. Diese Ausfihrung ist geeignet fir
Schwenkantriebe gemaf3 VDI/VDE 3845,
Ebene 1, vgl. Bild 8.

Eine Riickwirkung vom Grenzsignalgeber
auf das externe Magnetventil findet nicht
statt.

Offner (NC - normally closed)

[mA]| nicht angesprochen
2,1 Lt

angesprochen
12—

Leitungsbruch
0,05 — |

Bild 4:  Offner- und SchlieBerkontakt

SchlieBer (NO - normally open)

[mA] angesprochen
2,1 .t

nicht angesprochen
12—

Leitungsbruch
0,05— |

12
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3.2 Kommunikation

Die Konfiguration des Grenzsignalgebers
kann mittels SAMSON-Konfigurations- und
Bedienoberfliche TROVIS-VIEW erfolgen.
Der Grenzsignalgeber wird hierfir mit seiner
lokalen SAMSON-SSP-Schnittstelle Gber ein
Serial-Interface-Adapterkabel mit der RS-
232- oder der USB-Schnittstelle des PCs ver-
bunden. TROVIS-VIEW erlaubt eine einfache
Parametrierung des Grenzsignalgebers so-
wie die komfortable Visualisierung und Do-
kumentation der Prozessparameter.
Bestellnummern, vgl. Tabelle 3.

i Info
TROVIS-VIEW ist eine einheitliche Bedien-
software fir verschiedene SAMSON-Geréite,
die mit diesem Programm und einem gerdte-
spezifischen Modul konfiguriert und parame-
triert werden konnen. Das Gerdtemodul
Typ 3738-20 kann kostenlos im Internet un-
ter www.samson.de > Service > Software >
TROVIS-VIEW heruntergeladen werden.
Weitere Informationen zu TROVIS-VIEW
(z. B. Systemvoraussetzungen) sind auf die-
ser Internetseite und im Typenblatt » T 6661
aufgefiihrt.

Aufbau und Wirkungsweise

EB 8390
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Technische Daten

4 Technische Daten
4.1

Elektronischer Grenzsignalgeber

Elektronischer Grenzsignalgeber Typ

3738-20xxx14xxxxXX2XX 3738-20xxx1000xxx200

Ausfihrung

mit integriertem Magnetventil | fir externes Magnetventil

zuldssiger Schwenkbereich

min.: 0 bis 30° max.: 0 bis 170°

Kommunika- Lokale Kommunikation

SAMSON-SSP-Schnittstelle mit Serial-Interface-Adapterkabel

tion

Software

TROVIS-VIEW mit Datenbankmodul 3738-20

Hilfsenergie  Zuluft

2,4 bis 8 bar entsprechend den Angaben

Luftqualitcit

nach 1SO 8573-1 des Magnetventil-Herstellers

max. Teilchengréf3e und -dich-
te: Klasse 4

Olgehalt: Klasse 3

Feuchte und Wasser: Klasse 3
Drucktaupunkt mindestens

10 K unter der niedrigsten zu

erwartenden Umgebungstem-
peratur

Luftverbrauch

in Ruhestellung <60 |/h
in Schaltstellung <30 I/h

Elektrische Versorgung

Grenzsignalgeber wird Uber Kontakt A gespeist
nach DIN EN 60947-5-6 (z. B. NAMUR-Trennschaltverstdrker)

Zuldssige Umgebungstemperatur

Bei explosionsgeschitzten Gerdten
konnen die aufgefihrten Temperatur-
grenzen durch die Grenzen der Priif-
bescheinigung eingeschrécnkt werden!

~25 bis 80 °C | -40 bis 80 °C

Bei Umgebungstemperaturen unterhalb von =20 °C sind me-
tallische Kabelverschraubungen zu verwenden.

Einflisse Temperatur +0,7 %/90° Drehwinkel Uber den zul. Temperaturbereich
Ritteleinfluss < 0,25 % bis 2500 Hz und 4 g nach IEC 770

Lebensdauer 15 Jahre

Max. Lagerzeit 24 Monate

Elektromagnetische Vertrdglichkeit

Anforderungen nach EN 61000-6-2, EN 61000-6-3,
EN 61326-1 und NE 21 werden erfillt.

Elekirische Anschlijsse

4 Kabelverschraubungen M20 x 1,5 fir Klemmbereich 6 bis
12 mm, Schraubklemmen fir Drahtquerschnitte von 0,2 bis
2,5 mm?

Explosionsschutz

vgl. Tabelle 1

14
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Technische Daten

Elektronischer Grenzsignalgeber Typ

3738-20xxx14xxxxx2xx 3738-20xxx1000xxx200

Ausfishrung mit integriertem Magnetventil | fir externes Magnetventil
Schutzart IP 66
Werkstoffe ~ Gehduse Aluminium-Druckguss EN AC-AlISi12(Fe) (EN AC-44300)
nach DIN EN 1706, pulverbeschichtet
Gehdusedeckel pC
Deckeldichtung PU
Anzeigerad PC
Magnetwerkstoff Hartferrit
Gewicht ca. 1,2 kg |co. 1,0 kg
Konformitdt c € : [H[
Schaltfunktion Offner (NC) SchlieBer (NO)
Schaltkon- nu.:ht cm"gesprochen/ >22mA <10mA
takte keine Storungsmeldung
angesprochen/ <10mA >22mA
Stérungsmeldung = =
Hysterese 1%
Kontakte Kontakt A PTO (power to open): Spricht an bei Unterschreiten des
Grenzkontakt Sicher- | Schaltkontaktes untere Endlage (P7). .
heitsstellung (Magnet- | PTC (power to close): Spricht an bei Uberschreiten des Schalt-
ventil stromlos) kontaktes obere Endlage (P8).
Kontakt B PTO (power to open): Spricht an bei Uberschreiten des Schalt-
Grenzkontakt Betriebs- | kontaktes obere Endlage (P8).
stellung (Magnetventil | PTC (power to close): Spricht an bei Unterschreiten des Schalt-
bestromt) kontaktes untere Endlage (P7).
Signal Leitungsbruch gemdf3 DIN EN 60947-5-6
Kontakt C Spricht an bei Erreichen des PST-Zielfensters*
Signal bei Erreichen * PST-Zielfenster =
des Zielfensters beim 'PST-Sprungendwert' (P14) + 2 'PST-Toleranzband' (P15)
Teilhubtest (PST)
Kontakte Kontakt C PTO (power to open): Spricht an bei Uberschreiten des Schalt-
Grenzkontakt Zwi- kontaktes (P14).

schenstellung

PTC (power to close): Spricht an bei Unterschreiten des Schalt-
kontaktes (P14).

Kontakt St
Stérmeldekontakt

Spricht an bei vorhandenen Status- und Fehlermeldungen
(Schaltfunktion Offner (NC) nicht verénderbar).

EB 8390
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Technische Daten

Elektronischer Grenzsignalgeber Typ | 3738-20xxx14xxxxx2xx 3738-20xxx1000xxx200

Ausfihrung mit integriertem Magnetventil | fir externes Magnetventil

Stromwerte bei nicht angeschlossenem | Kontakt B: 1< 50 pA (Leitungsbruch)
Kontakt A Kontakt C: 1< 1,0 mA
Kontakt St: 1< 1,0 mA

Tabelle 1: Erteilte Ex-Zulassungen fir Grenzsignalgeber Typ 3738-20

Typ Zulassung Zindschutzart/Bemerkungen
) @ Nummer  PTB 08 ATEX 2039 X | || 2G Ex ia IIC T6;
i N Datum 19.07.2012 II 2D Ex ia lIC T8O°C IP66
g ©° @ Nummer  PTB 08 ATEX 2039 X | || 2G Ex eb[ia] IIC T4;
g D Daum 19.07.2012 Il 2D Ex tb IIC T8O°C IP66
™
o Nummer ~ PTB 08 ATEX 2039 X | !l 3G Exic lICT4;
o @1) I 3G Ex nA Il T4 Gc;
Datum  19.07.2012 Il 3D Ex tc llIC T80°C IP66

I EG-Baumusterpriifbescheinigung

4.2 Magnetventil

Integriertes Magnetventil (Grenzsignalgeber Typ 3738-20xxx14xxxxx2xx)

Stromaufnahme = 27 U _ 3,325 mA (entspricht 14,4 mA bei 24 V)
3650Q
Ausfihrung 3/2- oder 5/2-Wege-Funktion; Funktionen mit Formdichtung realisierbar
Kys-Wert 0,32
Lebensdaver 1.000.000 Schaltspiele
Temperaturbereich (Betrieb) |-25 bis +80 °C
Schalt- Nennspannung | 24 V DC, verpolsicher, galvanisch getrennt
SPANIYNG  Signal 0 bei Unterschreiten von 15V DC
Signal 1 min. 18 V DC
Schaltleistung 24V DC; 15,2 mA (0,36 W)
Einschaltdauer 100 %
Zerstorgrenze 32V DC
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Technische Daten

Externes Magnetventil (Grenzsignalgeber Typ 3738-20xxx1000xxx200)

Herstellerangaben beachten!

24V DC, max. 18 W

Schalt- Signal 0 bei Unterschreiten von 15V DC
spannung - signal 1 min. 18 V DC
Zerstorgrenze 32V DC

EB 8390
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Anbau

5 Anbau

~ Elektrostatische Aufladungen
Wegen des hohen Oberfléchenwider-
stands des Gehdusedeckels (R, = 10° Q)
ist das Gerdt so zu errichten und zu war-
ten, dass nicht mit elektrostatischen Aufla-
dungen zu rechnen ist.

- Mechanische Einfliisse
In Bereichen, in denen mit Beschddigungen
des Gehduses, bedingt durch mechanische
Einwirkungen, zu rechnen ist, muss das
Gehdiuse mit einer zusdtzlichen Abde-
ckung geschiitzt sein.

- Staubexplosionsgefdhrdeter Bereich
Der Grenzsignalgeber erfiillt die Anforde-
rungen der Ziindschutzart ,Ex th”-Schutz
durch Gehduse nach EN 60079-31. Das
Gehduse entspricht der Schutzart IP 66
nach IEC 60529.

A\ WARNUNG

Bei der Montage des Grenzsignalgebers ist

folgende Reihenfolge einzuhalten:

— Grenzsignalgeber am Antrieb anbauen,
vgl. Kapitel 5.1 und 5.2.

— Pneumatische Hilfsenergie anschlief3en,
vgl. Kapitel 6.1 und 6.2.

— Elektrische Hilfsenergie anschlief3en, vgl.
Kapitel 6.3.

— Inbetriebnahme-Einstellungen vornehmen,
vgl. Kapitel 8.

© HINWEIS

Beachten Sie die folgenden Anweisungen,
um Beschddigungen am Grenzsignalgeber
zu vermeiden:

— Zum Anschluss des Grenzsignalgebers
darf nur das Zubehér aus Tabelle 3 ver-
wendet werden!

— Beim Anbau des Grenzsignalgebers an
Schwenkantriebe ist die Wellenhéhe des
Antriebs zu beachten!

Anbaulage

Die Anbaulage ist beliebig, jedoch darf der
Grenzsignalgeber nich hdngend angebaut
werden.

18
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5.1 Anbau an Hubantriebe

Der Anbau an Hubventile erfolgt an pneu-
matische Antriebe nach IEC 60534-6 (NA-
MUR-Anbau).

Bendtigtes Zubehor:
Vgl. Tabelle 3, Seite 28

5.1.1 Vorbereitungen

Ausfihrung mit integriertem Magnetventil
Typ 3738-20xxx14xxxxx2xx (Bild 5)

1. Formdichtung (3) entsprechend der An-
triebsart (einfach oder doppeltwirkend)
in das Trdgerelement (2) einlegen.

Anbau

O-Ring (3.1) auf die Luftfihrung der
Formdichtung (3) schieben.

Grenzsignalgeber (1) mit den zwei am
Grenzsignalgeber angebrachten Schrau-
ben entsprechend Bild 5 am Tragerele-
ment (2) befestigen.

Blindstopfen am Zuluftdruckanschluss
(SUPPLY, 2.1) des Trdigerelements (2) ent-
fernen.

Ausfihrung mit externem Magnetventil
Typ 3738-20xxx1000xxx200

1.

Grenzsignalgeber (1) mit den zwei am
Grenzsignalgeber angebrachten Schrau-
ben entsprechend Bild 5 am Tragerele-
ment (2) befestigen.

/e
1 3

3.

wirkend
5/2-Wege

infachwir-

kend 3 Formdichtung
3/2Wege 3.1 O-Ring

Bild 5:  Vorbereitungen fir den Anbau des Grenzsignalgebers mit integriertem Magnetventil

2
1 Grenzsignalgeber
2 Tragerelement

2.1 Zuluftdruckanschluss

Y1 Ausgangsstelldruck
Y2  gegenldufiger Stelldruck

EB 8390

19



Anbau

5.1.2 Anbau

Uber den Hebel (5) an der Unterseite des

Trigerelements (2) und den am Hebel ange-
brachten Stift (6) wird der Grenzsignalgeber
an den verwendeten Hubantrieb angepasst.

Tabelle 2: Hubtabelle

A:ntriebs- Nennhub Hebel erflpfoh.lc?ne
groBe [cm?] | [mm] Stiftposition
120 bis 350 15 M 35

700 15/30 M 50
1400 60 L 100
2800 120 XL 200
2800 30 M 50
2800 60 L/XL | 100/200

StandardmdBig ist der Grenzsignalgeber mit
dem Hebel M (Stiftposition 35) ausgerustet.

Hebel L und XL sind in den Anbauteilen
1402-0544 bzw. 1402-0545 enthalten.

1. Hebel (5) nach Tabelle 2 auswdhlen.

2. Abtaststift (6) in Stiftposition nach Tabel-
le 2 des Hebels (5) stecken und mit Un-
terlegscheibe und Muttern verschrauben
(Bild 6).

3. Hebel (5) auf die Welle des Trigerele-

ments (2) stecken und mit Tellerfeder
(5.1) und Mutter (5.2) verschrauben.

4. Anbau an Antriebe mit Antriebsflache
120 bis 700 cm? (Bild 7 1 ):
Mitnehmerplatte (7.1) an den mittleren
Bohrungen mit der Kupplung (9) des An-
triebs verschrauben (7.2 und 7.3).

Anbau an Antriebe Typ 3271 mit An-
triebsflache 1400 cm2 und 2800 cm? -
200 mm Nennhub (Bild 7 2)
Mitnehmerplatte (7.4) an den Guf3eren
Bohrungen mit der Kupplung (%) des An-
triebs verschrauben (7.5).

Anbau an Antriebe Typ 3271 mit An-
triebsflache 2800 cm? - 50 und 100/
200 mm (Bild 7 3)

Winkel (8) mit der Kupplung (9) des An-
triebs verschrauben (8.2).
Mitnehmerplatte (7.1) zusammen mit den
Bolzen (8.1) an den mittleren Bohrungen
mit dem Winkel (8) verschrauben (7.2
und 7.3).

5. Tragerelement (2) mit Schraube (4) so

am Antrieb befestigen, dass der Abtast-
stift (6) im Schlitz der Mitnehmerplatte
(7.1/7.4) zu liegen kommt.

6. Grenzsignalgeber mit integriertem Ma-

gnetventil: Zuluft auf den Zuluftanschluss
(SUPPLY, 2.1) anschlief3en.

5  Hebel

5.1 Tellerfeder

5.2 Mutter

6 Abtaststift

6.1 Unterlegscheibe
6.2 Mutter

Verschrauben von Abtaststift und He-
bel

Bild 6:

20
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Anbau

1 Grenzsignalgeber
2 Tragerelement
2.1 Zuluftdruckanschluss (SUPPLY)
4 Schraube

5  Hebel

5.1 Tellerfeder

5.2 Mutter

6 Abtaststift

6.1 Unterlegscheibe
6.2 Mutter

7.1 Mitnehmerplatte
7.2 Unterlegscheibe
7.3 Schrauben

7.4 Minehmerplatte
7.5 Schrauben

8  Winkel

8.1 Bolzen

8.2 Schrauben

Kupplung

Bild 7:  Anbau des Grenzsignalgebers an Hubantriebe
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Anbau

5.2 Anbau an Schwenkantriebe

Der Anbau des Grenzsignalgebers an Schwenkantriebe erfolgt nach VDI/VDE 3845, Ebe-
ne 1 (2010). Die Ausfihrung mit integriertem Magnetventil kann auch direkt (ohne Verroh-
rung) an Pfeiffer-Schwenkantriebe Typ BR 31a Edition 2020+ angebaut werden (Bild 8).

Bendtigtes Zubehar: Vgl. Tabelle 3, Seite 28

Ausfihrungen mit integriertem Magnetventil Ausfihrung fiir externes Magnetventil
Typ 3738-20xxx14xxxxX2XX Typ 3738-20xxx1000xxx200

EL S | ‘L\‘ jl

-Bgérf|§che Ant:ri>eb

%3» /N

S f

- \ €
|

e b

A

Wellenhche B [mm] 20 30 50
Lochabstand A [mm] | 80 [80/130| 130

Bild 8:  Anbau am Schwenkantrieb nach VDI/VDE 3845, Ebene 1 (2010)
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5.2.1 Vorbereitungen

Ausfihrung mit integriertem Magnetventil
Typ 3738-20xxx14xxxxx2xx

Fir den Anbau stehen zwei Montageplattfor-

men zur Verfigung (Bild 9):

- Montageplattform zum Anbau an
Pfeiffer-Schwenkantriebe Typ BR 31a in
Sonderausfihrung mit integrierten Luft-
bohrungen

- Montageplattform zur freien Verrohrung
zum Anbau an Standard-Schwenkantrie-
be gemaf3 VDI/VDE 3845

Bei beiden Montageplattformen wird die Zu-
uft seitlich angeschlossen, der Blindstopfen
am Luftanschluss ist zu entfernen (Bild 9).

1. Formdichtung (3) entsprechend der An-
triebsart (einfach oder doppeltwirkend)
in die Montageplattform (2) einlegen.

2. O-Ring (3.1) auf die Luftfihrung der
Formdichtung (3) schieben.

Anbau

. Formdichtung (4) an den Luftkandlen auf

der Unferseite der Montageplatiform (2)
andricken.

. Bei Anbau an Schwenkantriebe mit

Wellenhhe 50 mm: Zweite Formdich-

tung (4) an den Luftkandlen auf der Un-
terseite eines Distanzstiickes (5) andri-

cken.

. Blindstopfen am Zuluftanschluss (SUPPLY)

der Montageplattform (2) entfernen.

. Anschlisse je nach Montageplatiform

verbinden:

Montageplattform zur freien Verrohrung,
Antrieb einfachwirkend

= Anschluss 138 mit dem pneumati-

schen Antrieb verbinden

- ohne Federraumbeschleierung:
Anschluss 238 mit dem Blindstop-
fen verschliefen

- mit Federraumbeschleierung:
Anschluss 238 mit dem Feder-
raum des Antriebs verbinden

Zuluftdruck

Montageplattform zur freien Verrohrung
(1380-1738 bzw. 1380-1739)

Bild 9:  Montageplattform

Montageplattform fiir Pfeiffer-Schwenkantriebe
Typ BR 31a Edition 2020+ in Sonderausfihrung

Zuluftdruck

mit integrierten Luftbohrungen

(1380-1266 bzw. 1380-1248)

EB 8390
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Anbau

Montageplatiform zur freien Verrohrung,

Antrieb doppeltwirkend

= Anschluss 138 mit der Kammer des
pneumatischen Antriebs verbinden,
die bei Druckbeaufschlagung das
Ventil Sffnet

= Anschluss 238 mit der verbleibenden
Kammer des Antriebs verbinden

Montageplatiform fir Pleiffer BR 31a
Edition 2020+ mit integrierten Luftboh-
rungen

= alle Anschlijsse erfolgen intern Gber
die Formdichtung (4)
Ausfihrung mit externem Magnetventil
Typ 3738-20xxx1000xxx200

Es sind keine Vorbereitungen zu treffen.

5.2.2 Anbau

Der Anbau unterscheidet sich je nach Wel-
lenhéhe des Schwenkantriebs, an den der
Grenzsignalgeber angebaut werden soll

. Anbau an Schwenkantriebe mit Wellen-
hohe 20 oder 30 mm:
Abstandshalter (11) auf die inneren
Bohrlocher des Antriebs legen.

Anbau an Schwenkantriebe mit Wellen-
hohe 50 mm:

Distanzstiicke (5) auf den Schwenkan-
trieb platzieren.

Anbau an Schwenkantrieb mit Wellen-

hohe 80 mm:

a. Bolzen (16) in den Antrieb ver-
schrauben.

b. Adapter (14) mit Verdrehsicherung
(15) in der Nut der Antriebswelle be-
festigen.

c. Lasche an der Verdrehsicherung (15)
hochklappen.

d. Zwischenplatte (13) mit Schrauben
(12) an den Bolzen (16) verschrau-
ben.

i Info

Bei Grenzsignalgebern mit integriertem Ma-
gnetventil ist das Distanzstiick mit eingelegter

(Bild 11).

Magnet- Zylinder- Formdichtung (4) iiber den Luftkandilen des
schraube (6) | schrauben (10) | Antriebs zu platzieren.
Wellenhsh
zoenf:, o |SW24,30mm | M5x16 2. Montageplatiform (2) am Schwenkan-
- trieb befestigen:
\?f‘cf)e”enhohe SW24 20mm| M5x16 —  Ausfishrung mit integriertem Mag-
mm netventil: Schrauben 10a und 10b
Wellenhshe - Ausfihrung fir externes Magnet-
SW 24, 20 M5 x 40
50 mm oo X ventil: Schrauben 10a
WellenhShe | 5y 94,20 mm | M5 x 40
80 mm
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Anbau

< einfachwirkend

= 3/2-Wege

31—

doppeltwirkend

3 5/2-Wege

Grenzsignalgeber
Montageplattform
Formdichtung
O-Ring
Formdichtung
Distanzstiick

OhWwWwN —

Bild 10: Vorbereitungen fiir den Anbau des Grenzsignalgebers mit integriertem Magnetventil

EB 8390
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Anbau

i Info

Bei Grenzsignalgebern mit integriertem Ma-
gnetventil ist die Montageplattform (2) so zu

befestigen, dass die Luftkandile von Schwenk-

antrieb und Montageplattform ibereinander
liegen.

3. Anbau an Schwenkantriebe mit Wellen-
hohe 20 mm:
Adapter (7) und Anzeigerad (8) nachei-
nander auf die Welle des Antriebs set-
zen.

Anbau an Schwenkantriebe mit Wellen-
hohe 30, 50 oder 80 mm:

Anzeigerad (8) auf die Welle des An-
triebs setzen.

4. Sicherungsblech (9) in das Anzeigerad
(8) einlegen.

© HINWEIS

Beim Verschrauben der Magnetschraube (6)
darf das maximale Drehmoment von 8 Nm
nicht iiberschritten werden.

5. Magnetschraube (6) an der Antriebswel-
le verschrauben.

6. Zwei Laschen des Sicherungsbleches (9)
gegen die Schlisselfldche der Magnet-
schraube (6) biegen.

7. Grenzsignalgeber wie in Bild 11 darge-
stellt auf die Montageplatform (2) setzen
und mit den zwei am Grenzsignalgeber
angebrachten Schrauben befestigen.

8. Grenzsignalgeber mit integriertem Ma-

gnetventil: Zuluft auf den Zuluftanschluss
(SUPPLY, 2.1) anschlief3en.

26
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Anbau

5.3 Zubehor

Tabelle 3: Zubehsr

Bestell-Nr.
Anbau an Hubantrie- | Ausfihrung mit integrierfem Magnetventil G 4| 1402-0540
be (NAMUR-Anbau) | Ausfihrung mit integriertem Magnetventil Va NPT | 1402-0541
Ausfishrung fir externes Magnetventil G Va| 1402-0542
Ausfishrung fir externes Magnetventil Vs NPT | 1402-0543
zuziiglich Anbauteile fir Antrieb Typ 3271
Ausfishrung bis 700 cm? -
Ausfihrung 1400-60 und 2800-120 1402-0544
Ausfishrung 2800-30 und 2800-40 1402-0545
Anbau an Schwenk- | - oa. 2 21+ (Wellenhshe 20 mm) 1400-9859
antriebe nach VDI/ ot . . 1400-9860
GroBe AA2* und AA3 (Wellenhshe 30 mm)
VDE 3845, Ebe- 5Be AA4* lenhéh 1400-9861
ne 1 (2010) Grafie AA4* (Wellenhhe 50 mm) 14020332
* MaBe val. Kapi- GroBe AA4 in Spezialausfilhrung (Wellenhshe 50 mm, Wellen-
ol 14 ¥9 - hapt durchmesser 88 mm), z. B. AIR TORQUE Typ SC 3000 und
) Pfeiffer-Typ BR 31b Grof3e 2000 bis 5000
GroBe AA5* (Wellenhshe 80 mm) 1402-0586
Montageplattform VDI/VDE 3845 zur freien Verrohrung G V4| 1380-1738
Montageplattform VDI/VDE 3845 zur freien Verrohrung 4 NPT | 1380-1739
Montageplattform fir BR 31a Edition 2020+ (schwarz) G V4| 1380-1266
Montageplattform fiir BR 31a Edition 2020+ (schwarz) 4 NPT | 1380-1268
Kabel- Messing vernickelt 1880-4875
verschraubungen _
(M20 x 1,5) Edelstahl 1.1305 8808-0160
Ausfihrung fir Ex i: schwarz Kunststoff 8808-0180
Ausfihrung fir Ex i: blau Kunststoff 8808-0181
SAMSON- TROVIS-VIEW mit Gerdtemodul 3738-20
Konfigurations- und | (kostenfreier Download unter www.samson.de)
?;g;:‘; ?/T:VI\? che Serial-Inferface Adapter 1400-7700
: (SAMSON-SSP-Schnittstelle — RS-232-Schnittstelle (PC))
Isolated USB Interface Adapter 1400-9740
(SAMSON-SSP-Schnittstelle — USB-Schnittstelle (PC))
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6 Anschlusse

A WARNUNG

Bei der Montage des Grenzsignalgebers ist

folgende Reihenfolge einzuhalten:

- Grenzsignalgeber am Antrieb anbauen,
vgl. Kapitel 5.1 und 5.2.

— Pneumatische Hilfsenergie anschlief3en,
vgl. Kapitel 6.1 und 6.2.

— Elektrische Hi/fsenergie anschlief3en, vg/,
Kapitel 6.3.

- Inbefriebnahme-Einste//ungen vornehmen,
vgl. Kapitel 8.

Der Anschluss der Hilfsenergie kann je nach

Betriebsart Bewegungen an der Antriebswel-

le/Antriebsstange verursachen.

Um Quetschungen an Fingern und Hénden

vorzubeugen, darf die Antriebswelle/An-

triebsstange nicht berihrt und nicht blockiert

werden.

6.1 Pneumatische Anschlisse

O HINWEIS

Beachten Sie die folgenden Anweisungen,

um Beschédigungen am Grenzsignalgeber

und/oder Magnetventil zu vermeiden.

- Die Anschlussleitungen und die Verschrau-
bungen sind fachgerecht zu verlegen und
zu montieren. Sie sind regelmaflig auf Un-
dichtigkeiten und Beschddigungen zu pri-
fen und ggf. instand zu setzen. Bei Repa-
raturarbeiten sind vor Beginn die zu off-
nenden Anschlussleitungen drucklos zu
machen.

Anschlisse

— Der pneumatische Anschluss erfolgt ent-
sprechend der Gerdteausfiihrung iber Ge-
windebohrungen G V4 bzw. V4 NPT. Die
Abluftanschliisse bzw. Entliftungen sind
gegen Eindringen von Wasser und
Schmutz durch Filter oder andere geeigne-
te Maf3nahmen zu schiitzen.

— Betrieb mit Druckminderer: Der K s-Wert
eines vorgeschalteten Druckminderers muss
mindestens 1,6-fach grof3er sein als der
Ki,s-Wert des Gerdits.

— Anschlussleitung: Die minimal erforderli-
che Nennweite der Anschlussleitung ist mit
einem Rohrinnendurchmesser von = 4 mm
anzuschliefBen. Bei einer Anschlusslinge >
2 m ist eine gréf3ere Nennweite vorzuse-
hen.

- Betrieb mit externem Magnetventil
(Typ 3738-20xxx1000xxx200):

Der Eingangsdruck darf den max. Zuluft-
druck des externen Magnetventils nicht
iberschreiten (vgl. Angaben des Magnet-
ventil-Herstellers). Der Blindstopfen am
Luftanschluss der Montageplattform (3)
darf nicht entfernt werden!

— Die Zuluft muss trocken, 6l- und staubfrei
sein, die Wartungsvorschriften fiir vorge-
schaltete Reduzierstationen sind unbedingt
zu beachten.

— Luftleitungen sind vor dem Anschluss
grindlich durchzublasen.

EB 8390
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Anschlisse

6.2 Zuluftdruck (Supply)

Ausfihrung mit integriertem Magnetventil
(Typ 3738-20xxx14xxxxx2xXx)

Entsprechend der vorliegenden Montage-
plattform (ISO 228/1-G Vi oder 4—18 NPT)
konnen die Gblichen Einschraubverschrau-
bungen fir Metall- und Kupferrohr oder
Kunststoffschlduche verwendet werden.

Die Zuluft wird seitlich an dem Tragerelement
bzw. der Montageplattform angeschlossen.

Betrieb mit externem Magnetventil
(Typ 3738-20xxx1000xxx200)

Der Anschluss der Zuluft erfolgt nach den
Angaben des Magnetventil-Herstellers am
externen Magnetventil.

6.3 Elektrischer Anschluss

Lebensgefahr durch Stromschlag und/oder
Bildung einer explosionsfdhigen Atmosphd-
re!

Bei der elektrischen Installation sind die ein-
schléigigen elektrotechnischen Vorschriften
und die Unfallverhiitungsvorschriften des Be-
stimmungslands zu beachten.

Fiir die Montage und Installation in explosi-
onsgeféhrdeten Bereichen gilt die EN 60079-
14; VDE 0165 Teil 1 ,Explosionsféhige At-
mosphdre — Projektierung, Auswahl und Er-
richtung elektrischer Anlagen”.

Fir den Anschluss der eigensicheren Strom-
kreise gelten die zuldssigen Hochstwerte
der EG-Baumusterpriifbescheinigung.

Die in der Bescheinigung angegebene Klem-
menbelegung ist unbedingt einzuhalten. Ein
Vertauschen der elektrischen Anschliisse
kann zum Aufheben des Explosionsschutzes
fihren.

Grenzsignalgeber mit eigensicherem exter-
nem Magnetventil:

Der Anschluss der Betriebsspannung und des
externen Magnetventils erfolgt entsprechend
der EN 60079-11 ,Ex i”.

- Ex-i-Klemmen: Farbe blau oder schwarz

Grenzsignalgeber mit nicht eigensicherem

externem Magnetventil:

Der Anschluss der Betriebsspannung und des

externen Magnefvenfi/s erfo/gt entsprechend

der EN 60079-7, in der Ziindschutzart

JExe”.

Fiir den dufBeren Anschluss gilt:

- Ex-i-Klemmen: Farbe blau

- Ex-e-Klemmen: Farbe schwarz

- Kabeleinfilhrung: Ex-e-Kabeleinfihrung
schwarz, Ex-i-Kabeleinfihrung blau

Die Kabeleinfiihrungen der Grenzsignalge-

ber mit externem nicht eigensicherem Mag-

netventil miissen entsprechend der Ziind-

schutzart Ex e nach ATEX bescheinigt sein.

Der IP-Schutzgrad der Kabel- bzw. Lei-
tungseinfihrungen sowie der Verschluss-
stopfen muss dem IP-Schutzgrad des
Grenzsignalgebers entsprechen.

Verlackte Schrauben in oder am Gehduse
diirfen nicht gelést werden.
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Hinweis fir die Auswahl der Kabel und Lei-

tungen:

- Fir die Installation der nicht eigensiche-
ren Stromkreise ist Absatz 11.2 und fiir
die Installation der eigensicherer Strom-
kreise ist Absatz 12 der EN 60079-14;
VDE 0165 Teil 1 zu beachten. Fir die
Verlegung mehradriger Kabel und Lei-
tungen mit mehr als einem eigensiche-
ren Stromkreis gilt Absatz 12.2.2.7.
der EN 60079-14.

— Insbesondere muss die radiale Dicke der
Isolierung eines Leiters fir allgemein ge-
bréuchliche Isolierstoffe, wie z. B. Po-
lycithylen, eine Mindestdicke von 0.2 mm
haben. Der Durchmesser der Einzeldréh-
te eines feindrahtigen Leiters darf nicht
kleiner als 0,1 mm sein. Die Leiterenden
sind gegen Abspleifien, z. B. mit Ader-
nendhiilsen, zu sichern.

— Bei Anschluss iber zwei getrennte Kabel
kann eine zusdtzliche Kabelverschrau-
bung montiert werden.

— Nichtbenutzte Leitungseinfihrungen miis-
sen mit bescheinigten Ex-e-Blindstopfen
verschlossen sein.

Anschlisse

Fir die Kontakte A und B gelten nachfolgen-
de Funktion und Klemmenbezeichnung:

Anschluss
a || =

Stellung

Kontakt A | 41 | 42 |Sicherheitsstellung

Kontakt B | 51 | 52 |Betriebsstellung

Leitungseinfihrung

Die Anschlussgewinde fir den Klemmen-
raum sind in M20 x 1,5 ausgefihrt.

Die elekirischen Anschlusse sind als Schraub-
klemmen fir einen Drahtquerschnitt von 0,2
bis zu 1,5 mm2 ausgefihrt, Anzugsmomente
mindestens 0,5 Nm.

Der Grenzsignalgeber erhdlt seine elekri-
sche Versorgung aus dem Anschluss des
Kontaktes A nach DIN EN 60947-5-6. Zu-
satzliche elekirische Hilfsenergie ist nicht
notwendig.

O HINWEIS

— Die Schaltspannung des integrierten Mag-
netventils wird entweder iber die Klemmen
V1 (81/82) oder iiber die Klemmen V3
(81/ 82) angeschlossen (Ausfiihrung
Typ 3738-20xxx 1 4xxxxx2xx).
Es darf nur ein Klemmenpaar 81/82 be-
schaltet werden!

— Die Schaltspannung nicht an die Kontakte
A-St anschlief3en. Dies fiihrt zu einer Be-
schddigung des Gerdits.

i Info
Bei korrektem Anschluss des integrierten/ex-
ternen Magnetventils (Spannung 24 V DC
liegt an) leuchtet die LED MGV, vgl. Bild 12
und Bild 13.
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Anschlisse

5[0 @] ] &

Vi St C B A V3

+ - - + - + - + - + - +
[81 [82 ] [84 [83] [62] 61] [ 52] 51 ] 42 1] [ 82 [ 81]
24V DC 24V DC
wahlweise i T i ‘ wahlweise
V1 oder V3 i Anschluss nach DIN EN 60947-5-6 i V1 oder V3
Anschluss Anschluss

integriertes Magnetventil: wahlweise V1 oder V3 Grenzsignalgeber: A, B, C, St

St

C

Display Dreh-/Druckknopf

LED MGV
B

Vi A

v3

SAMSON

SSP-Schnittstelle

Bild 12: Elektrischer Anschluss —
Grenzsignalgeber mit integriertem Magnetventil Typ 3738-20xxx 1 4xxxxx2xx
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Anschlisse

0 0] Dy oy

V2 Vi St C B A

+ - + - - + -+ - 4+ -+
[T T 7T [81]82] ] [84[83[[62]61] [52]51 [ 42[41]
Nach Herstellerangay | 24V DC, Anschluss nach DIN EN 60947-5-6 \
ben max. 18 W !

5

Anschluss

externes Magnetventil: V1, V2

D|sp|c1y
LED MGV

Bild 13: Elektrischer Anschluss —
Grenzsignalgeber fir externes Magnetventil Typ 3738-20xxx1000xxx200

Anschluss
Grenzsignalgeber: A, B, C, St

St

C
Dreh-/Druckknopf

SAMSON
SSP-Schnittstelle
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Bedienelemente und Anzeigen

7 Bedienelemente und Anzei-
gen

7.1 Dreh-/Druckknopf

Der Dreh-/Druckknopf (©) befindet sich un-

ter dem Gehdusedeckel.

Uber den Dreh-/Druckknopf erfolgt die
Vor-Ort-Bedienung:

© drehen: Parameter und Werte auswahlen

© drijcken: Auswahl bestétigen/

Parameter verlassen

7.2 SAMSON-SSP-Schnittstelle

Die SAMSON-SSP-Schnitistelle befindet sich
unter dem Gehdusedeckel.

Zur Nutzung der SAMSON-Konfigurations-
und Bedienoberfléiche TROVIS-VIEW wird
die lokale SAMSON-SSP-Schnittstelle des
Grenzsignalgebers iber ein Serial-Interface-
Adapterkabel (vgl. Tabelle 3, Seite 28) mit
der RS-232- oder der USB-Schnittstelle des

PCs verbunden.

Stérung ~

I~
1
1

Bez”eichnung
Stellung \\ lv
oo 'K'.
Ir

| (M
N

| M M
]

N
& A

Kontakt A angesprochen
Sicherheitsstellung

Bild 14: Anzeigen

Konfigurationsfreigabe

Bedienung gesperrt

Parameter
Fehlermeldung
Statusmeldung

Einheiten

Kontakt B angesprochen
Betriebsstellung
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7.3 Bedienstruktur

Mit dem Parameter P2 wird zwischen Be-
triebsmodus RUN und Konfigurationsmodus
SET umgeschaltet. Im Konfigurationsmodus
SET konnen die mit * gekennzeichneten Para-
meter (vgl. Kapitel 13) eingestellt und das
Gerdt initialisiert werden.

Das Umschalten des Modus erfolgt mit Hilfe
der Schlisselzahl. Die Schlisselzahl steht auf
Seite 85. Um zu vermeiden, dass die
Schlisselzahl von Unbefugten genutzt wird,
sollte diese unkenntlich gemacht werden.

Der Konfigurationsmodus SET des Grenzsig-
nalgebers wird durch das Ansprechen des
Stormeldekontakts St signalisiert. Im LC-Dis-
play wird der Konfigurationsmodus SET zu-
satzlich Gber das Freigabe-Symbol & darge-
stellt. Sollte das Gerdt noch nicht initialisiert
worden sein oder wird es auf Werkseinstel-
lungen (P21) zuriickgesetzt, werden zusdtz-
lich die drei Kontakte A, B und C angespro-
chen.

Bei einem erfolgreich initialisierten Gerdt,
das sich im Betriebsmodus RUN befindet,
konnen sich, abhdngig von Ansteuerung und
anstehenden Status- oder Fehlermeldungen,
unterschiedliche Zustande der Kontakte ein-
stellen (vgl. Tabelle 4). Eine Verdnderung der
Parameter oder beispielsweise eine erneute
Initialisierung sind im Betriebsmodus RUN
aus sicherheitstechnischen Griinden nicht er-
laubt.

Die Fehler EO bis E8 haben aus sicherheits-
technischen Griinden eine Dominanz gegen-
iber den Schaltstellungen. Ein schwerer Ge-
ratefehler E9 wird zusdtzlich gemaf3

Bedienelemente und Anzeigen

DIN EN 60947-5-6 iber einen Leitungsbruch
signalisiert.

Fir die Uberwachung des Teilhubtests (PST)
steht Kontakt C zur Verfigung, der beim Er-
reichen der gewdhlten Grenze — 'PST-Sprung-
endwert' + /2 'PST-Toleranzband' (P14 + 2
P15) - schaltet. Eine Uberwachung dieser
Grenze ist moglich, wenn der Parameter P12
('Statusausgabe PST-Zielfenster') aktiviert
wird. In diesem Fall spricht der Stormeldekon-
takt St an, wenn die Grenze 'PST-Sprungend-
wert' + 2 'PST-Toleranzband' nicht erreicht
oder Gberschritten wurde. Standardmafig ist
die Uberwachung nicht aktiv.

Wird der Teilhubtest (PST) nicht genutzt, kann
mit Kontakt C eine dritte Schaltstellung signa-
lisiert werden.

Die Kontakte kdnnen die in Tabelle 4 aufge-
fihrten Betriebszustdnde signalisieren.

Die Bedienstruktur ist auf den néichsten Seiten
schematisch dargestellt:

- Grenzsignalgeber mit Werkseinstellung
in Betrieb nehmen (Seite 37)

Betriebsmodus wechseln und Parameter
einstellen (Seite 38)
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Bedienelemente und Anzeigen

Tabelle 4: Signalisierung der Betriebszustinde

Kontakte A, B, C frei konfigurierbar (Offner (NC)/SchlieBer (NO))
Kontakt St fest eingestellt als Offner (NC)

Al B[ c| s |

Mégliche Betriebszusténde im Konfigurationsmodus SET

®© ® ® © | Gerdt nicht initialisiert/Werkseinstellung

® (0] ® ® | Gerdt initialisiert, Sicherheitsstellung

o ® 0] ® | Gerdt initialisiert, Betriebsstellung

Mégliche Betriebszustinde im Betriebsmodus RUN
®© (o) ® O | Sicherheitsstellung

Befriebsstellung

Sicherheitsstellung, Statusmeldung FO bis F15 oder Fehler E8, E10
Betriebsstellung, Statusmeldung FO bis F15 oder Fehler E8, E10
Fehlermeldung EO bis E7, Statusmeldung F10

Fehlermeldung E9 (schwerer Gerdtefehler)

®|®|0|®|0O
®|l®l®|0|®

o
®
o
®
&

®l®@l®|®|0

Méagliche Betriebszustande beim Teilhubtest (PST),
weitere Hinweise vgl. Kapitel 9.2

(e} ®/0 (e} (e} PST gestartet, PST-Zielfenster noch nicht erreicht

(0] (o) o)) O | PST-Zielfenster erreicht

o ® @ | O | PSTerfolgreich

@) ® o) O | PST nicht erfolgreich, P12 = NO
O O] o} © | PST nicht erfolgreich, P12 = YES

1 Nach Wiederaustritt aus dem Zielfenster bleibt der Kontakt weitere drei Sekunden angesprochen.

O NC = geschlossen; NO = offen (offen: | 1,0 mA, geschlossen: [=2,2 mA)
® NC = offen; NO = geschlossen (offen: 1 <1,0 mA, geschlossen: 12,2 mA)
® Leitungsbruch, 1 0,05 mA

@ 1<1,0mA
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Grenzsignalgeber mit Werkseinstellung in Betrieb nehmen — Schaltspannung muss anliegen!

Grundbild
(nicht initialisierter
Grenzsignalgeber)

P1: Leserichtung
[1234]

P4: Bauart Antrieb
[ROT]

P5: Wirkrichtung
Antrieb [PTO]

P6: Schaltfunktion
Kontakte A, B, C
INC]

P7: Schaltkontakt un-
tere Endlage
[2.0 %]

P8: Schaltkontakt
obere Endlage
[98.0 %]

1 P 8
It :>“ T i1
o)

! P
12 34
I © s
@‘l
0 Py
1N T
(W
1 ® s
o)

! P S
P10
I ® i1
o)

1 P 5

N

N

© s
o)

A 20
T © \r
°
1 P8

PO ,
Grundbild
WWATATA (initialisierter Grenz-
WM % | signalgeber)
\I
—~
of
P e
Wechsel in den Be-
R LI :\: triebsmodus RUN
I
-1
P Eingabe der Schlijs-
VEVEVEVER Beviar
NININN Wird die falsche
Schlisselzahl einge-
geben, wird der Mo-
@\T dus nicht gewechselt.
A
T4
VI
ol
1
l P Initialisierung
erfolgreich
= 8 88% Parametrierung des
© Teilhubtests (PST)
mdglich, vgl.
T Kap. 9.2
L P9
N ;| Initialisierung
*I P“l I T* wird ausgefihrt
it o i
- T 6 Sekunden
I P9
P9: Automatische In-
I Ihd I R itialisierung
i © \

graver Hintergrund: Betriebsmodus RUN (Betrieb, Parameter kénnen nicht eingestellt werden)
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Betriebsmodus wechseln und Parameter einstellen

_ P D P g ,
Grundbild Grundbild
(initialisierter WACATA WACATA (initialisierter
Grenzsignalgeber) (ITAITAITAEA VWV % | Grenzsignalgeber)

Rickkehr in den
1IN 1IN Betriebsmodus
R |_| Al R |_| ] RUN
\I {1
ol
! -1
Eingabe der
I P 2| Schlisselzahl:
Pe Pe Wird die falsche
W YRYEVRY, Schlisselzahl ein-
/4] NININ N gegeben, wird der
3 Modus nicht ge-
@«l T wechselt.
N
Eingabe der Schlis- ©
selzahl: P2 P a2
Wird die falsche ’ 8 : E
Schlisselzahl einge- YRYRYEY, W
geben, wird der AWAWAWA (7A]
Modus nicht ge- 31
wechselt. ~
p
Wechsel in den Kon- P2 P

figurationsmodus SET

(Kein Betrieb, Para- oT CCT
meter Px kénnen ein- 5 C! aC 1
gestellt werden) © ®
= . . .
© weitere Konfigurati-
@ onen moglich

Beispiel: i’] E 8

Anzeige anpassen

P g P
P S . ©, . S
e plhERN |e | 1234
g I8 ‘—,/d : )P'

graver Hintergrund: Betriebsmodus RUN (Betrieb, Parameter kénnen nicht eingestellt werden)

@ @: @ drehen - : @ driicken
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8 Inbetriebnahme

A WARNUNG

Bei der Montage des Grenzsignalgebers ist

folgende Reihenfolge einzuhalten:

- Grenzsignalgeber am Antrieb anbauen,
vgl. Kapitel 5.1 und 5.2.

— Pneumatische Hilfsenergie anschlief3en,
vgl. Kapitel 6.1 und 6.2.

— Elektrische Hi/fsenergie anschlief3en, vg/,
Kapitel 6.3.

- Inbefriebnahme-Einste//ungen vornehmen,
vgl. Kapitel 8.

O HINWEIS
Die Inbetriebnahme-Einstellungen sind in der

aufgefiihrten Reihenfolge (Kapitel 8.1 bis
8.7) durchzufiihren.

Anzeige nach Anschluss der elektrischen
Hilfsenergie:

" PO

PO: Anzeige bei nicht ini-
tialisiertem Grenzsig-
nalgeber

oo oo oo oo

r L

- Ein nicht initialisierter Grenzsignalgeber
zeigt das "-Stormeldesymbol und
,~———"an. Der Grenzsignalgeber ist
auf3er Betrieb, Parameter kdnnen einge-
stellt werden (P2 = SET), vgl. Seite 38.

Inbetriebnahme

i Info

Durch Driicken des Dreh-/Druckknopfs ©)
wird der aktuelle Drehwinkel = 0° gesetzt.

- Ein initialisierter Grenzsignalgeber zeigt
den aktuellen Drehwinkel in % an.
Um Parameter einstellen zu kénnen, muss
der Konfigurationsmodus SET angewdhlt
werden, vgl. Seite 38.
Im Konfigurationsmodus SET ist die Sta-
tusmeldung F15 gesetzt.

8.1

Um die Anzeige am Grenzsignalgeber der
Anbausituation anzupassen, kann die Dar-
stellung um 180° gedreht werden.

" P

1234

I i1

Anzeige anpassen

P1: Leserichtung

Ist die Darstellung auf dem Kopf, so ist wie
folgt vorzugehen:

© drehen - P1
© dricken, P1 blinkt
© drehen 1234/ V€T

© driscken, um die Leserichtung zu bestdti-
gen und den Parameter zu verlassen.

8.2 Anzeige verifizieren

O HINWEIS

Fiir sicherheitstechnische Anwendungen
muss die Anzeigefunktion gepriift werden.
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Inbetriebnahme

Die Anzeigefunktion wird unter dem Para-

meter P3 gepruft.

" P 3

44y

SERL

555

5565

LM

P3: Anzeige bei nicht ge-

starter Prifung

Nach gestarteter
Prifung:
P3: Anzeige 1

P3: Anzeige 2

P3: Anzeige 3

P3: Anzeige 4

P3: Anzeige 5

P3: Anzeige 6

E E 6 B P3: Anzeige 7

b T T T | P3: Anzeige 8
I I I B

8.8 8 8 P3: Anzeige 9
999
1 q q P3: Anzeige 10

g

()

© drehen - P3 (Anzeige: TSTD)
© driicken, Anzeige 1
© drehen - Anzeige 2 ... 10

© driscken, um die Prifung zu bestatigen.
Die Prifung der letzten Anzeige wird mit
einem Zeitstempel im Grenzsignalgeber
hinterlegt. Der Zeitstempel ist Gber die
Konfigurations- und Bedienoberfldche
TROVIS-VIEW auslesbar.

8.3 Antriebsbauart festlegen

Die Einstellung der Antriebsbauart
(Schwenk- oder Hubantrieb) erfolgt im Para-
meter P4.
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" Py
ROT
°

© drehen - P4
© dricken, P4 blinkt

© drehen - ROT (Schwenkantrieb)/
LIN (Hubantrieb)

© dricken, um die Antriebsbauart zu be-

P4: Bauart Antrieb
Standard: ROT

Iy I

statigen und den Parameter zu verlassen.

i Info
Nach erfolgreicher Initialisierung ist der Pa-
rameter gesperrt und kann erst nach einem
Riicksetzen auf Werkseinstellung (P21) er-
neut verdindert werden.

8.4 Wirkrichtung festlegen

Wirkrichtungsabhangige Zuordnung der
Kontakte A und B beachten (Seite 85)!

Die Einstellung erfolgt im Parameter P5.

" P o

P5: Wirkrichtung Antrieb
Standard: PTO

© drehen - P5
© dricken, P5 blinkt

© drehen - PTC (power to close)/
PTO (power to open)

© dricken, um die Wirkrichtung zu bestdti-

gen und den Parameter zu verlassen.

Inbetriebnahme

i Info
Nach erfolgreicher Initialisierung ist der Pa-
rameter gesperrt und kann erst nach einem
Ricksetzen auf Werkseinstellung (P21) er-
neut verdndert werden.

8.5 Schaltfunktion der Kon-
takte festlegen

Die Einstellung erfolgt im Parameter P6.

i Info
Uber die Vor-Ort-Bedienung werden die
Kontakte A, B und C zusammen als Offner
oder Schlief3er definiert. Einzeln kénnen die
Kontakte iiber die Bediensoftware TROVIS-
VIEW konfiguriert werden.

" P b

N
N
° i1

Pé: Schaltfunktion
Kontakte A, B, C
NC (Offner)

© drehen > P6
© dricken, P6 blinkt
© drehen - NO (SchlieBer)/NC (Offner)

© dricken, um die Schaltfunktion zu bestd-
tigen und den Parameter zu verlassen.

8.6 Grenzkontakte einstellen

Uber den Grenzkontakt Sicherheitsstellung
(Kontakte A) und den Grenzkontakt Betriebs-
stellung (Kontakt B) wird in den Endlagen ein
Grenzsignal gemeldet.
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Inbetriebnahme

Die Kontakte A und B sind innerhalb des
Wegbereiches einstellbar.

Die Einstellung der Schaltkontakte erfolgt in
den Parametern P7 (untere Endlage) und P8

(obere Endlage).

Wirkrichtungsabhéngige Zuordnung der
Kontakte A und B beachten (Seite 85)!

" P

R 28,

-

P7: Schaltkontakt untere
Endlage
Standard: 2.0 %
Beispiel: Sicherheits-

Wirkrichtung PTO:
Sicherheitsstellung 0 %
Betriebsstellung 100 %

Wirkrichtung PTC:
Sicherheitsstellung 100 %
Betriebsstellung 0 %

x[%] x[%]

100 /—— 100 /——
KontaktBL — pg Kontakt A P8
Kontakt A P7 Kontakt B P7

o— o—
Schaltbereich

Bild 15: Schaltbereich der Endlagen

i Info
Fiir die Einstellbereiche der unteren Endlage
(P7) und der oberen Endlage (P8) gelten fol-
gende Abhdngigkeiten:
-P7:0.5 % bis (P8 - 2.0 %)
- P8: (P7 + 2.0 %) bis 99.5 %

i ir stellung bei PTO
" P 8| ps: schaltkontakt obere
Endlage

; Beispiel: Betriebsstel-
1 lung bei PTO

B 9 8 87 Standard: 98.0 %
o =

I

© drehen > P7/P8
© dricken, P7/P8 blinkt
© drehen - gewUnschter Schaltwert

© dricken, um den Schaliwert zu bestdti-
gen und den Parameter zu verlassen.

8.7 Initialisierung

A WARNUNG

~ Der Initialisierungslauf kann nur gestartet
werden, wenn die Schaltspannung anliegt
und der Antrieb sich in der Betriebsstel-
lung befindet.

— Vor dem Starten des Initialisierungslaufs ist
der maximal zuldssige Stelldruck der Ar-
matur zu Gberpriifen.

— Wahrend der Initialisierung durchféhrt der
Antrieb seinen gesamten Wegbereich. Die
Initialisierung deshalb niemals bei laufen-
dem Prozess vornehmen, sondern nur
wahrend der Inbetriebnahmephase bei ge-
schlossenen Absperrventilen.
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O HINWEIS

Wird der Grenzsignalgeber an einen ande-

ren Antrieb angebaut oder wird die Einbau-
situation veréindert, ist der Grenzsignalgeber
vor einer Nevinitialisierung auf die Grund-

einstellung zuriickzusetzen (Code P21, vgl.
Kapitel 8.10).

i Info
Wird ein Grenzsignalgeber gegen einen an-
deren Grenzsignalgeber gleichen Typs aus-
getauscht, ist unter Einhaltung bestimmter
Voraussetzungen eine Neuinitialisierung des
ausgetauschten Grenzsignalgebers nicht not-
wendig, vgl. Kapitel 8.8.

Nach erfolgreicher Initialisierung zeigt der

Grenzsignalgeber unter PO den aktuellen

Weg in % an. Die Angabe in Winkel® erfolgt

bei gedriicktem Dreh-/Druckknopf (©).

Es stehen zwei Initialisierungsarten zur Ver-

figung:

- Automatische Initialisierung mit Parame-
ter P9

- Manuelle Initialisierung mit Parameter
P10 durch manuelles Bestdtigen der End-
lagen (POS1 und POS2)

Avutomatische Initialisie-
rung starten

8.7.1

i Info
Die automatische Initialisierung kann durch
Driicken des Dreh-/Druckknopfs (O) abge-
brochen werden, Anzeige ESC.

Inbetriebnahme

Daten, die vor der Initialisierung im Grenz-
signalgeber gespeichert waren, kénnen
durch erneutes Driicken des Dreh-/Druck-
knopfes (©) wiederhergestellt werden.

" P9

P9: Anzeige bei nicht ge-
starter Initialisierun
H 9

Nach gestarterter
Initialisierung:
6 P9: Initialisierung wird

vorbereitet

P9: Initialisierung

I =\\= I T wird ausgefihrt
o i
" P9
P9: Initialisierung erfolg-
| CA TR £ i
i reich
°

© drehen > P9 (Anzeige: INIA)

© 6 Sekunden driicken, im Display werden
die verbleibenden Sekunden bis zum
Start der Initialisierung angezeigt.

Die Initialisierung wird gestartet (Anzei-
ge: INIT): Die Armatur fihrt zweimal aus
der Betriebsstellung in die Sicherheitsstel-
lung und wieder zuriick in die Betriebs-
stellung und misst dabei den Weg zwi-
schen den Endanschldgen sowie die Tot-
und Laufzeiten beim Auf- und Zufahren
der Armatur.
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Inbetriebnahme

Nach erfolgreicher Initialisierung wird
der aktuelle Weg in % angezeigt.

Der Grenzsignalgeber befindet sich im
Konfigurationsmodus SET.

Zur Betriebsaufnahme muss der Konfigurati-
onsmodus verlassen werden, vgl. Sei-

te 38.

Bei einer Fehlfunktion wird die automatische
Initialisierung abgebrochen (Anzeige: ERR).
Der Initialisierungsfehler kann in der Para-
meterebene ERR abgelesen werden:

- EO: Keine Initialisierung

- E1:  Antrieb bewegt sich nicht

- E2:  Mindestweg nicht erreicht

- E3: Maximaler Weg Uberschritten
- E4: Antrieb bewegt sich zu schnell
- E5 Schaltspannung liegt nicht an
- E6: Zeitiberschreitung

8.7.2 Manuelle Initialisierung
starten

i Info

— Die manvelle Initialisierung kann durch
Wahl und Bestdtigen der Anzeige ESC ab-
gebrochen werden. Daten, die vor der Ini-
tialisierung im Grenzsignalgeber gespei-
chert waren, kénnen durch erneutes Dri-
cken des Dreh-/Druckknopfes (O) wieder-
hergestellt werden.

- Wurde der Grenzsignalgeber manuell initi-
alisiert, kann der Teilhubtest (PST) nicht ge-
startet werden (vgl. Kapitel 9.2).

P
LA CA A
<I>ll_lll_l.ll.l

P10:

Anzeige bei nicht
gestarter Initialisie-
rung

Nach gestarterter
Initialisierung:

P10:

P10:

P10:

P10:

P10:

P10:

Initialisierung wird
vorbereitet

Bestdtigung der Si-
cherheitsstellung
(MGV stromlos)

Sicherheitsstellung
wird erkannt

Bestdtigung der Be-
triebsstellung (MGV
bestromt)

Betriebsstellung
wird erkannt

Initialisierung er-
folgreich

© drehen - P10 (Anzeige: INIM)
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© 6 Sekunden driicken, im Display werden
die verbleibenden Sekunden bis zur Posi-
tionsabfrage angezeigt.

Anzeige: POS1

= Sicherheitsstellung (MGV stromlos) ma-
nuell anfahren.

© driscken, um die Sicherheitsstellung zu
bestdtigen = WAIT

Der Grenzsignalgeber speichert die Si-
cherheitsstellung.

Anzeige: POS2

= Betriebsstellung (MGV bestromt) manuell
anfahren.

© driscken, um die Betriebsstellung zu be-
statigen - WAIT

Der Grenzsignalgeber speichert die Be-
triebsstellung.

Nach erfolgreicher Initialisierung wird
der aktuelle Weg in % angezeigt.

Der Grenzsignalgeber befindet sich im
Konfigurationsmodus SET.

Zur Betriebsaufnahme muss der Konfigurati-
onsmodus verlassen werden, vgl. Sei-
te 38.

Bei einer Fehlfunktion wird die manuelle Initi-
alisierung abgebrochen (Anzeige: ERR).

Der Initialisierungsfehler kann in der Para-
meterebene ERR abgelesen werden:

- EO: Keine Initialisierung

- E2:  Mindestweg nicht erreicht

- E3: Maximaler Weg Uberschritten
- E6: Zeitiberschreitung

Inbetriebnahme

8.8 Austausch eines Grenzsig-
nalgebers

Der Austausch eines (alten) Grenzsignalge-
bers gegen einen anderen (neuen) Grenzsig-
nalgeber gleichen Typs kann mit einem End-
lagenabgleich in der Betriebs- oder Sicher-
heitsstellung, ohne Initialisierung des Grenz-
signalgebers erfolgen, wenn folgende Vor-
aussetzungen erfillt sind:

- Die Daten des auszutauschenden (alten)
Grenzsignalgebers sind ausgelesen und
gesichert.

- Die Magnetschraube darf wahrend des
Grenzsignalgeber-Austausches nicht ge-
16st werden.

- Die Endanschlage der Armatur dirfen
wdhrend des Grenzsignalgeber-Aus-
tauschs nicht verdndert werden.

Austausch eines Grenzsignalgebers

= Daten des auszutauschenden (alten)
Grenzsignalgebers in TROVIS-VIEW si-
chern.

= Grenzsignalgeber austauschen.

= Gesicherte Daten in den neuen Grenz-
signalgeber einlesen.

= Endlagenabgleich wie im Kapitel 8.9 be-
schrieben ausfihren.
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Inbetriebnahme

8.9 Nullpunkt-/Endlagenab-
gleich

Bei Unstimmigkeiten des Nullpunktes oder
der Endlagen kann es erforderlich werden,
diese neu zu justieren. Der Endlagenabgleich
sollte immer fir die Sicherheits- und fir die
Betriebsstellung durchgefiihrt werden.

Der Grenzsignalgeber muss sich im Konfigu-
rationsmodus SET befinden, vgl. Seite 38.

P11: Anzeige bei nicht
gestartetem Endla-

genabgleich

° Nach gestartetem Endla-
genabgleich:

P11: Nullpunkt-/Endla-

genabgleich wird

ausgefihrt

HIu
©

© drehen - P11 (Anzeige: REF)

© 6 Sekunden driicken, im Display werden
die verbleibenden Sekunden bis zum
Start des Endlagenabgleichs angezeigt.

Der momentane Weg wird auf den End-
anschlag gesetzt (0 % oder 100 %).

Der Grenzsignalgeber befindet sich im
Konfigurationsmodus SET.
Zur Betriebsaufnahme muss der Konfigurati-

onsmodus verlassen werden, vgl. Sei-
te 38.

Bei einer Fehlfunktion wird der Endlagenab-
gleich abgebrochen (Anzeige: ERR).

Der Fehler kann in der Parameterebene ERR
abgelesen werden:

- E6: Zeitiberschreitung
E8: Endlagenabgleich nicht maglich

8.10 Reset — Riickstellung auf
Standardwerte

Ein Reset setzt alle Parameter auf die vom
Werk vorgegebenen Standardwerte (vgl. Pa-
rameterliste in Kapitel 13) zuriick. Fehler-
und Statusmeldungen werden ebenfalls zu-
rickgesetzt.

O HINWEIS

Nach einem Reset ist der Grenzsignalgeber
neu zu initialisieren, vgl. Kapitel 8.7.

Der Grenzsignalgeber muss sich im Konfigu-
rationsmodus SET befinden, vgl. Seite 38.

Pl
R5T

© drehen > P21 (RST)
© dricken, P21 blinkt
© driicken

Die Initialisierungswerte werden auf die
Standardwerte zuriickgesetzt.

P21: Reset Grenzsignal-
geber

= Grenzsignalgeber neu initialisieren, vgl.
Kapitel 8.7.

= PST-Parameter einstellen, vgl. Kapi-
tel 9.2.
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9 Bedienung

A WARNUNG
Waéhrend der Bedienung kann sich die An-
triebswelle/Antriebsstange bewegen.

Um Quetschungen an Fingern und Hénden
vorzubeugen, darf die Antriebswelle/An-
triebsstange nicht beriihrt und nicht blockiert
werden.

9.1

Bei aktiver Sperrung kann der Grenzsignal-
geber nur iber die Konfigurations- und Be-
dienoberfldche TROVIS-VIEW bedient wer-
den. Die gesperrte Vor-Ort-Bedienung wird
im Display durch das Symbol d signalisiert.

Die Vor-Ort-Bedienung wird mit Hilfe der
Konfigurations- und Bedienoberfliiche
TROVIS-VIEW gesperrt und freigegeben.

Bedienung sperren

9.2 Teilhubtest (PST)

Wird der Teilhubtest (PST) bei der Variante
mit integriertem Magnetventil mit offenem
Gehdusedeckel durchgefiihrt, ist ein Gehor-
schutz zu tragen!

Mit Hilfe des Teilhubtests (PST) kann die Ver-
sagenswahrscheinlichkeit im Notfall gesenkt
werden und erforderliche Wartungsintervalle
koénnen eventuell verldngert werden.

Bedienung

Ein Festsetzen der Armatur in der Betriebs-
stellung kann verhindert werden.

Damit der Teilhubtest (PST) ausgefihrt wer-
den kann, missen folgende Bedingungen er-
fullt sein:

- Die Initialisierung des Grenzsignalgebers
erfolgte automatisch, vgl. Kapitel 8.7.1.

- Die Schaltspannung muss anliegen.

Testablauf (Bild 16)

Das Magnetventil wird wahrend des Teilhub-
tests (PST) durch unterschiedlich lange Impul-
se des Grenzsignalgebers kurzzeitig stromlos
geschaltet, so dass sich die Armatur weiter
in Richtung der Sicherheitsstellung bewegt.

Der Test ist erfolgreich, wenn die Armatur
durch das Aufschalten eines Impulses die
Stellung PST-Sprungendwert + 2 PST-Tole-
ranzband erreicht, aber nicht Gberschritten
hat. Mit Erreichen dieser Stellung spricht
Kontakt C an.

Die Auswertung eines erfolgreichen Testab-
laufs ergibt folgende Werte:

—  PST Pulslange
— PST Totzeit
- PST Laufzeit MGV Off
- PST Haltezeit
- PST Laufzeit MGV On
— PST Weg
- PST Status
War der Test nicht erfolgreich, wird die ent-
sprechende Statusmeldung F8 oder F9 ange-
zeigt:
F8: Keine Schaltspannung bei PST
- F9: Zeitiberschreitung bei PST
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Inbetriebnahme

Wirkrichtung PTO
Kontakt C Kontakt C
Kontakt B Kontakt B Kontakt B Kontakt B
e — | —— ——
x[%] Kontakt St
- ———— T
100 —
P8
-~ k) # !
P14 ], ‘\ P15
\ I
MGV Off [MGV On \ /
Haltezeit /
altezei \ J
Totzeit
t[s]
Daver PST
Start PST Start PST Start PST
Wirkrichtung PTC
Kontakt C Kontakt C
Kontakt B Kontakt B Kontakt B Kontakt B
e
%] ! ontakt St
i
[
[
A
o\
/ A\l
P14 / \-— P15
/\ }n I\ ‘
p7 < ‘
. L [ o—
| 1 1 sl
[ [ [
[ [ [
| | |
K K ‘
Start PST Start PST Start PST
—— PST erfolgreich ~ — — — PST nicht erfolgreich
Bild 16: Testablauf Teilhubtest (PST)
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i Info

— Wenn der Verfahrweg des Tests iiberwacht
und ggf. die Statusmeldungen Fé ('Mini-
maler Wert fiir PST nicht erreicht') und F7
('Maximaler Wert fiir PST iiberschritten’)
gesetzt werden sollen, muss der Parameter
P12 aktiviert werden (= YES).

— Mit Kontakt C kann eine dritte Schaltstel-
lung signalisiert werden, vgl. nachfolgen-
des Beispiel fiir Wirkrichtung PTO.

Kontakt C
x [%
Kontakt B I Kontakt B
- Kontakt A |
100 }{
i I
P14
‘ P1Et

P7

Bedienung

PST-Zielfenster defi-
nieren

9.2.1

Das PST-Zielfenster wird iber die Parameter
P14 und P15 vorgegeben:

PST-Zielfenster = 'PST-Sprungendwert' (P14)
+ 2 'PST-Toleranzband' (P15)

© HINWEIS

Bei der Einstellung des PST-Zielfensters sind
die Rahmenbedingungen des Prozesses

(z. B. Druck, Medium, Totzeit, Losbrechkraft
und Drehmoment der Armatur) unbedingt zu
beachten. Ein zu weites Schlieflen (Wirkrich-
tung PTO) bzw. Offnen (Wirkrichtung PTC)
der Armatur kann den Prozess beeinflussen!

Der Grenzsignalgeber muss sich im Konfigu-
rationsmodus SET befinden, vgl. Seite 38.

" Py

P14: PST-Sprungendwert

9 Q m% Standard: 90.0 %
©
" PiS
P15: PST-Toleranzband
= a 87 Standard: 10.0 %

o

© drehen > P14/P15
© dricken, P14/P15 blinkt

© drehen - PST-Sprungendwert/PST-Tole-
ranzband

© dricken, um den Wert zu bestdtigen und
den Parameter zu verlassen.
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Bedienung

9.2.2 Teilhubtest starten

Der Teilhubtest (PST) kann zyklisch nach ei-
ner vorgegebenen Zeitspanne oder einmalig
manuell gestartet werden.

PST zyklisch starten (Betriebsmodus RUN)

Die Durchfihrung des Tests erfolgt automa-
tisch nach dem unter P16 ('Zyklischer PST-
Start') vorgegebenen Zeitraum (Tage).

O HINWEIS

Mit jedem zyklischen Start des Teilhubtests
(PST) verléisst das Ventil die Betriebsstellung
ohne Schaltanforderung.

i Info

Mit der Standardeinstellung OFF ist das zyk-
lische Auslésen des Tests deaktiviert.

P16: Zyklischer PST-Start

© drehen - P16

© dricken, P16 blinkt

© drehen - gewiinschter Zeitraum [Tage]

© driicken, um die Eingabe zu bestdtigen
und den Parameter zu verlassen.

PST manuell starten (Konfigurationsmo-

dus SET oder RUN)

Der Test wird einmalig mit dem Parameter
P17 gestartet.

P
QT P17: Anzeige vor Start
| _9-' | des Teilhubtests
1 P Nach Start des Teilhub-
! P tests:
P17: PST-Start wird vor-
E| bereitet
©
! P
) " T P17: Test lGuft
PS5
©

© drehen - P17 (PST)

© 6 Sekunden driicken
Im Display werden die verbleibenden Se-
kunden bis zum Teststart angezeigt.

Der Test wird gestartet (Anzeige: PST
blinkt).

i Info

— Ein laufender Test kann durch Driicken des
Dreh-/Druckknopfs (©) abgebrochen wer-
den, Anzeige ESC.

— Ein abgebrochener Teilhubtest (PST) wird in
der Konfigurations- und Bedienoberflciche
TROVIS-VIEW mit Zeitstempel protokolliert.
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9.2.3 Anwendungsbeispiel:
Wirkrichtung PTO

Das Ventil ist daverhaft gedffnet (Betriebs-
stellung = 100 %). Im Sicherheitsfall soll das
Ventil geschlossen werden (Sicherheitsstel-
lung = 0 %). Die Wirkrichtung des Antriebs
ist somit PTO (power to open), einstellbar
beim Parameter P5.

Die obere Endlage (P8) wird bei 98 % fest-
gelegt. Dieser Wert entspricht der Werksein-
stellung. Uberschreitet die Ventilstellung die-
sen Wert, so schaltet Kontakt B.

Um das Festsetzen des Ventils in der Offen-
stellung zu verhindern, soll wochentlich ein
Teilhubtest (PST) durchgefiihrt werden. Dabei
soll das Ventil durch kurzzeitiges Stromlos-
schalten aus der Betriebsstellung in Richtung
Sicherheitsstellung auf einen Sprungendwert
von 90 % verfahren werden. Wahrend des
Tests soll das Ventil eine Stellung von 85 %
nicht Gberschreiten und zur Uberwachung
eine Statusmeldung setzen, wenn das
PST-Zielfenster nicht erreicht oder Gberschrit-
ten wird.

Unter Beriicksichtigung der Prozessbedin-
gungen werden im Beispiel die folgenden
Einstellungen am initialisierten Grenzsignal-
geber vorgenommen:

1. Konfigurationsmodus SET wahlen (P2)

Die zur Konfiguration des Teilhubtests
notwendigen Parameter kdnnen nur im

Konfigurationsmodus SET eingestellt wer-

den (P2 = SET).

Bedienung

2. PST-Zielfenster definieren (P14, P15)

Das PST-Zielfenster setzt sich aus 'PST-
Sprungendwert' (P14) und 'PST-Toleranz-
band' (P15) zusammen, wobei der Test
erfolgreich durchgefiihrt wurde, wenn
das Ventil die Stellung des 'PST-Sprung-
endwerts' + die Hdlfte des 'PST-Toleranz-
bands' erreicht aber nicht Gberschritten
hat.

P14 ('PST-Sprungendwert') = 90 %

P15 ('PST-Toleranzband') =10 %
- PST-Zielfenster =90% +5%
=85%...95%

3. Uberwachung des PST-Zielfensters akti-
vieren (P12)

Die Uberwachung des Zielfensters sowie
die Statusausgabe F6 'Minimaler Wert
fir PST nicht erreicht' und F7 ' Maxima-
ler Wert fir PST Uberschritten' werden
mit dem Parameter P12 = YES aktiviert.

Bei Aufireten der Statusmeldung Fé oder
F7 sollten der Anbau, die Zu|uﬂ|eitungen
und das Ventil Gberprift werden. Ggf.
missen die Einstellungen des Zielfensters
unter P14 und P15 angepasst werden,
vgl. ,2. PST-Zielfenster definieren (P14,
P15)”.

4. PST zyklisch starten (P16)
P16 =7 Tage
Der Test wird nach Ubergang in den Be-
triebsmodus RUN einmal wochentlich ge-
startet. Das Ventil verldsst dafir die Be-

triebsstellung (100 %) ohne Schaltanfor-
derung.
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Bedienung
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* Nach Wiederaustritt aus dem Zielfenster bleibt der Kontakt C weitere drei Sekunden angesprochen.

Bild 17:  Anwendungsbeispiel: Verlauf der ersten zwei Teilhubtests
(Das graphische Beispiel zeigt die Zustinde bei Einstellung A, B, C = NC (Pé))
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5. Betriebsmodus RUN wabhlen (P2)

Der Zeitzahler startet, sobald der Grenz-
signalgeber in den Betriebsmodus RUN
geschaltet wurde (P2 = RUN).

6. PST auswerten (Bild 17)

Ein Teilhubtest (PST) ist erfolgreich, wenn
das Ventil das definierte PST-Zielfenster
erreicht, aber nicht Gberschritten hat.
Kontakt C spricht mit Eintritt in das
PST-Zielfenster an und bleibt nach Aus-
tritt weitere drei Sekunden angespro-
chen.

Der Statuskontakt St bleibt auf nicht an-
gesprochen (> 2,1 mA) solange das
PST-Zielfenster erreicht und nicht unter-
schritten wurde. Sollte der Statuskontakt
St durch Unterschreiten des PST-Zielfens-
ters gesetzt werden, bleibt er angespro-
chen, bis der nachste Teilhubtest gestartet
wird. Danach wird dieser Teilhubtest neu
ausgewertet.

Die Auswertung der durchgefihrten Tests
liefert jeweils folgende Werte:

— PST Pulslange

— PST Totzeit

—  PST Laufzeit MGV Off
—  PST Haltezeit

—  PST Laufzeit MGV On
- PST Weg

— PST Status

Bei Auftreten der Statusmeldung F8 ('Kei-
ne Schaltspannung bei PST') ist die
Spannungsversorgung sowie die Ver-
drahtung des Magnetventils zu Gberpri-
fen.

Bedienung

Bei Auftreten der Statusmeldung F9
('Zeitiberschreitung bei PST') sollte der
Anbau und die Zuluftleitung Gberprift
werden.

Die letzten zehn Auswertungen sind
netzausfallsicher im Grenzsignalgeber
gespeichert und lassen sich Uber
TROVIS-VIEW auslesen.

Das Magnetventil wird nach Start des
Teilhubtests durch Impulse des Grenzsig-
nalgebers kurzzeitig stromlos geschaltet,
damit sich das Ventil schlief3t.

Im Anwendungsbeispiel erreicht das Ventil
beim ersten Teilhubtest anfangs das PST-Ziel-
fenster nicht, dann Uberschreitet es das
PST-Zielfenster. Der Test verlief nicht erfolg-
reich. Im zweiten zyklisch gestarteten Teil-
hubtest erreicht das Ventil anfangs das
PST-Zielfenster nicht, der ndchste Sprung en-

et dann aber im PST-Zielfenster, so dass der
Test erfolgreich abgeschlossen wird.

9.3 Kontakte testen

Mit Hilfe des Parameters P19 konnen die
nachfolgend aufgefihrten Kontakte getestet
werden.

— Kontakt A: Grenzkontakt Sicherheitsstel-
lung

- Kontakt B: Grenzkontakt Betriebsstellung
und Simulation Leitungsbruch (Parameter
B_LB gemdaf3 DIN EN 60947-5-6)

— Kontakt C: Signalisiert das Erreichen des
Zielfensters beim Teilhubtest oder das Er-
reichen eines dritten Grenzwertes, vgl.

Kapitel 9.2.
—  Kontakt St: Stdrmeldekontakt
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Bedienung

Der Grenzsignalgeber muss sich im Konfigu-
rationsmodus SET befinden, vgl. Seite 38.

Displaydarstellung fir P6 = NC (Schaltfunktion
Offner)

P19
P19: Anzeige vor Start
T 5 T E des Tests
£
p 1o Nach Teststart:
P19: Simulation Kontakt A
(Grenzkontakt Si-
|q cherheitsstellung)
I o
P19
P19: Simulation Kontakt B
B (Grenzkontakt Be-
triebsstellung)
5% NI
P19
P19: Simulation
'H | Leitungsbruch
H_ v P Grenzkontakt B
8% BS
P =9 P19: Simulation Kontakt C
(Signal bei Errei-
r chen des PST-Ziel-
L fensters beim Teil-
© hubtest)
" P19
- P19: Simulation
S T R I Stormeldekontakt
©

© drehen - P19 (TSTC)
© dricken, P19 blinkt
© drehen - A/B/B_LB/C/St

Alle Kontakte werden angesprochen.

O dricken.
Solange der Dreh-/Druckknopf gedriickt
ist, ist der Kontakt nicht angesprochen.

© drehen > ESC

© dricken, um die Parametereinstellung zu
verlassen.

i Info
Mit P6 = NO (Schaltfunktion SchliefBer) wird
die Logi/( fir die Kontakte A, B und C inver-
tiert. Bei B_LB wird dann auch Kontakt C an-
gesprochen.

9.4 Magnetventil testen

Mit Hilfe des Parameters P20 wird das Mag-
netventil bei anliegender Speisung stromlos
geschaltet. Hierbei wird die Sicherheitsstel-
lung angefahren.

Wirkrichtungsabhéngige Zuordnung der
Kontakte A und B beachten (Seite 85)!

Der Grenzsignalgeber muss sich im Konfigu-
rationsmodus SET befinden, vgl. Seite 38.

n
Pl P20: Anzeige vor Start
des Tests

TCT

1 5 | S
5%

| a Nach Teststart:

[ Pl P20: Test Magnetventil
MR Beispiel:
(AT Wirkrichtung PTO
©

© drehen - P20 (TSTS)
© dricken, P20 blinkt und ESC erscheint
© drehen > Betriebsste”ung
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© dricken, die Ansteverung des Magnet-
ventils wird unterbrochen (Sicherheitsstel-
lung wird angefahren), solange der
Dreh-/Druckknopf gedriickt ist

© drehen - ESC

© dricken, um den Parameter zu verlassen.

9.5 Storung

9.5.1

Falls Statusmeldungen vorliegen, erscheint
im Betriebsmodus RUN das Stormeldesymbol
Y. Zusaitzlich wird der Stormeldekontakt St
gesetzt.

Statusmeldungen

Die mogliche Ursache der Storung wird
durch die Parameteranzeige STAT unter FO
bis F15 signalisiert.

i Info

—Die Stafusme/dung F4 , Antriebslaufzeit
iiberschritten” wird bei Auftreten einer Sto-
rung nur gesetzt, wenn gilt: P13 # OFF.

—Die Stafusme/dungen Fé ,Minimaler Wert
fir PST nicht erreicht” und F7 ,,Maximaler
Wert fiir PST iiberschritten” werden bei
Aufireten einer Storung nur gesetzt, wenn
gilt: P12 = YES.

- Die Statusmeldung F10 signalisiert, dass
eine der Fehlermeldung EO bis E10 anliegt.

" F e

Beispiel:

F2: Grenzwert maximale
Drehbewegung (P26)
Uberschritten

Bedienung

Ursache und Abhilfe kénnen der Parameter-
liste (Kapitel 13.1) entnommen werden.

9.5.2

Falls Fehlermeldungen vorliegen, erscheint

im Betriebsmodus RUN das Stormeldesym-
bol .

Die mogliche Fehlerursache wird durch die
Parameteranzeige ERR unter EO bis E10 sig-
nalisiert.

Fehlermeldungen

Liegt ein Fehler EQ bis E8 an, werden aus
sicherheitstechnischen Griinden alle Kontakte
(A, B, C und St) angesprochen. Bei einem
Fehler E9 (Gerdtefehler 1) wird zusditzlich
das Signal Leitungsbruch (Kontakte A, C, St:
I <1,0 mA, Kontakt B: | £50,0 mA) gemaf3
DIN EN 60947-5-6 gesetzt.

Bei einem Fehler E10 (Gerditefehler 2) wird
die Schaltstellung unverdndert angezeigt.

" £ 0

ERR

Beispiel:

EO: Keine Initialisierung

VT

Ursache und Abhilfe kdnnen der Parameter-
liste (Kapitel 13.1 und Kapitel 13.2) entnom-
men werden.

9.5.3 Status- und Fehlermel-
dung quittieren

i Info
Die Statusmeldungen FO, F1, F3 und F10
und die Fehlermeldung EO kénnen nicht quit-
tiert werden.
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Wartung, Kalibrierung und Arbeiten am Betriebsmittel

Der Grenzsignalgeber muss sich im Konfigu-
rationsmodus SET befinden, vgl. Seite 38.

© drehen - FO/.../F10, STAT oder
EO/.../E10, ERR

© driicken, FO/.../F10, E1/.../E10 blinkt
© drehen = RST

© driicken, die Status-/Fehlermeldung ist
quittiert.

10 Wartung, Kalibrierung und
Arbeiten am Betriebsmittel

Das Zusammenschalten mit eigensicheren
Stromkreisen zur Priifung, Kalibrierung und
Einstellung darf nur mit eigensicheren
Strom-/Spannungsgebern und Messinstru-
menten erfolgen, damit soll eine Vorschadi-

gung von sicherheitsrelevanten Bauteilen ver-

hindert werden.

Die in den Zulassungen angegebenen
Hochstwerte fir eigensichere Stromkreise
sind einzuhalten.

10.1 Wartung

Das Gerdt ist bei sachgemdf3em Betrieb war-

tungsfrei.

Gefahr durch elekirostatische Aufladung

Wegen des hohen Oberflachenwiderstands
des Gehéusedeckels (R, = 10° Q) ist das
Geréit so zu errichten und zu warten, dass

nicht mit elektrostatischen Aufladungen zu
rechnen ist.

Ausfiihrung mit integriertem Magnetventil
(Typ 3738-20xxx14xxxxx2xx)

Bei Bedarf kdnnen die Siebe der pneumati-
schen Anschlisse SUPPLY und OUTPUT
(Siebeinsdtze mit 100 pm Maschenweite als
Filter) herausgeschraubt und gereinigt wer-
den.

Die Wartungsvorschriften von eventuell vor-
geschalteten Zuluft-Reduzierstationen sind zu
beachten.

11 Instandsetzung Ex-Gerdte

Wird das Betriebsmittel mit einem Teil, von
dem der Explosionsschutz abhdngt, in Stand
gesetzt, so darf es erst wieder in Betrieb ge-
nommen werden, wenn ein Sachverstdndi-
ger das Betriebsmittel gemdf3 den Anforde-
rungen des Explosionsschutzes Gberprift hat,
dariber eine Bescheinigung ausgestellt oder
das Betriebsmittel mit seinem Priifzeichen
versehen hat.

Die Prifung durch den Sachverstandigen
kann entfallen, wenn das Betriebsmittel vor
der erneuten Inbetriebnahme vom Hersteller
einer Stiickprifung unterzogen wird und die
erfolgreiche Stiickprifung durch das Anbrin-
gen eines Prifzeichens auf den Betriebsmit-
teln bestdtigt wurde.

Der Austausch von Ex-Komponenten darf
nur mit original stickgepriften Komponenten
des Herstellers erfolgen.
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Gerdte, die bereits auBerhalb explosions-
gefdhrdeter Bereiche verwendet wurden
und kiinftig innerhalb explosionsgefdhrde-
ter Bereiche eingesetzt werden sollen, un-
terliegen den Bestimmungen fir instandge-
setzte Gerate. Sie sind vor dem Einsatz in-
nerhalb explosionsgefdhrdeter Bereiche,
entsprechend den Bedingungen die fir die
JInstandsetzung von Ex-Geraten” gelten,
einer Uberprifung zu unterziehen.

12 Update der Firmware (Seri-
al Interface)

Ein Update der Firmware, bei sich im Betrieb
befindenden Grenzsignalgebern, kann wie
nachfolgend beschrieben erfolgen:

Bei einem Update durch SAMSON beauf-
tragte Mitarbeiter des Kundendienstes wird
das Update mittels dem, von der Qualitditssi-
cherung zugewiesenen, Priifzeichen auf dem
Gerdt bestdtigt.

In allen anderen Féllen darf ein Update nur
von schriftlich benannten Personen des Be-
treibers erfolgen und ist von diesen auf dem
Gerdt zu bestatigen.

Laptops und PCs, die mit Netzspannung ver-
bunden sind, diirfen ohne zusdtzliche
Schutzschahung nicht verwendet werden.

Fir Laptops im Batteriebetrieb gilt eine Aus-
nahme. Hier ist davon auszugehen, dass es
sich um einen Kurzzeitbetrieb zur Software-
programmierung bzw. Priifung handelt.

Update der Firmware (Serial Interface)

a) Update auBerhalb des explosionsge-
fahrdeten Bereiches:

Die Grenzsignalgeber sind auszubauen.
Das Update erfolgt auBBerhalb des explo-
sionsgefdhrdeten Bereiches.

b) Update vor Ort:

Ein Update vor Ort ist nur nach Vorlage
des unterschriebenen Feuererlaubnis-
scheins des Betreibers der Anlage mog-

lich.

Nach erfolgtem Update ist die aktuelle
Firmware auf dem Typenschild nachzu-
tragen, dies kann mittels Aufkleber erfol-
gen.

13 Entsorgen

SAMSON ist in Europa regist-
rierter Hersteller,

zustandige Institution P https://
www.ewrn.org/national-regis-
ters/national-registers.
WEEE-Reg.-Nr.:

DE 62194439/FR 025665

= Bei der Entsorgung lokale, nationale und
internationale Vorschriften beachten.

2 Alte Bauteile, Schmiermittel und Gefah-
renstoffe nicht dem Hausmill zufihren.

i Info
Auf Anfrage stellt SAMSON einen Recy-
clingpass nach PAS 1049 fir das Ge-
réit zur Verfigung. Bitte wenden Sie sich
unter Angabe Ihrer Firmenanschrift an
aftersalesservice@samsongroup.com.

EB 8390

57



Entsorgen

3 Tipp

SAMSON kann auf Kundenwunsch einen
Dienstleister mit Zerlegung und Recycling be-
auftragen.
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14 Parameterliste

Parameterliste

Num- | Parameter — Anzeigen,
mer | Werte [Werkseinstellung] Beschreibung
Die mit * gekennzeichneten Parameter kdnnen nur eingestellt werden, wenn sich der Grenzsignalgeber

im Konfigurationsmodus SET befindet (einstellbar mit P2).

PO Info: IST-Wert Nach Initialisierung: Aktueller Weg in % vgl. Kap. 8
© gedrﬁckt halten = aktueller Weg in Winkel °
Vor Initialisierung: Weg in Winkel °
P1 Leserichtung Leserichtung der Anzeige wird um 180° gedreht | vgl.
1234 - V€CL - ESC Kap. 8.1
Inbetriebnahme
P2 | Konfiguration RUN:  Befriebsmodus, Parametereinstellungen | vgl. Sei-
RUN - [SET] - ESC nicht mdglich te 38
SET: Konfigurationsmodus (kein Betrieb), Pa-
rametereinstellungen maglich,
Symbol 2,1,
Statusmeldung F15 gesetzt
P3 Verifizierung LCD-Segmente | nur Anzeige vgl.
TSTD, 0000 bis 9999 Kap. 8.2
P4* | Bavart Antrieb ROT:  Schwenkantrieb (rotary) vgl.
[ROT] - LIN - ESC LIN:  Hubantrieb (linear) Kap. 8.3
Info: Dieser Parameter ist nach erfolgreicher Initialisierung gesperrt und kann
erst nach einem Riicksetzen auf Werkseinstellung (P21) erneut ausgewdhlt und
verdindert werden.
P5* | Wirkrichtung Antrieb PTO (power to open): vgl.
[PTO] - PTC - ESC Sicherheitsstellung = Armatur geschlossen, | Kap. 8.4
0 % des Wegbereiches
Betriebsstellung = Armatur gedffnet,
100 % des Wegbereiches
PTC (power to close):
Sicherheitsstellung = Armatur gedffnet,
100 % des Wegbereiches
Betriebsstellung = Armatur geschlossen,
0 % des Wegbereiches
Info: Wirkrichtungsabhdngige Zuordnung beachten, vgl. Seite 85!
Dieser Parameter ist nach erfolgreicher Initialisierung gesperrt und kann erst
nach einem Riicksetzen auf Werkseinstellung (P21) erneut ausgewdhlt und ver-
dndert werden.
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Parameterliste

Num- | Parameter — Anzeigen,
mer | Werte [Werkseinstellung] Beschreibung
P6 Schaltfunktion NC (normally closed): Offner vgl.
Kontakte A, B, C NO (normally open):  Schlief3er Kap. 8.5
[NC] - NO
NXT ... NX6
ESC
Info: Uber TROVIS-VIEW sind die Kontakte A, B und C einzeln konfigurierbar.
Die Anzeige erfolgt dann als NX1 ... NX4. Uber die Vor-Ort-Bedienung werden
alle Kontakte zusammen als Offner (1 (NC)) oder Schliefler (2 (NO)) konfigu-
riert.
P7* | Schaltkontakt untere Endlage | Es gilt: vgl.
0.5 % bis (P8 — 2.0 %) - ESC | PTO - Schaltkontakt Sicherheitsstellung Kap. 8.6
[2.0%] PTC = Schaltkontakt Betriebsstellung
Info: Wirkrichtungsabhdingige Zuordnung beachten, vgl. Seite 85!
P8* | Schaltkontakt obere Endlage | Es gilt: vgl.
(P7 + go %) bis 99.5 % - ESC| PTO - Schaltkontakt Betriebsstellung Kap. 8.6
[98.0 %] PTC = Schaltkontakt Sicherheitsstellung
Info: Wirkrichtungsabhdngige Zuordnung beachten, vgl. Seite 85!
P9* | Automatische Initialisierung | Startet die Initialisierung vgl.
(INIA) Kap. 8.7.1
P10* | Manuelle Initialisierung Initialisierung durch Bestdtigung der Sicherheits- | vgl.
(INIM) stellung (POS1) und der Betriebsstellung (POS2) | Kap. 8.7.2
P11* | Endlagenabgleich (REF) Fihrt einen Abgleich an der aktuellen Position | vgl.
aus Kap. 8.9
Statusausgabe
P12* | Statusausgabe PST-Zielfenster | Statusausgabe F6/F7, wenn das PST-Zielfenster | vgl.
YES - [NO] - ESC ("PST-Sprungendwert' + 2 'PST-Toleranzband') | Kap. 9.2
nicht erreicht bzw. Gberschritten wurde.
P13* | Statusausgabe Antriebslauf- | Statusausgabe F4, wenn die eingestellte An- vgl.
zeit triebslaufzeit von der Armatur iiberschritten wur- | Kap. 9.5.1
[OFF] - 0.5 bis 1800.0 s - ESC | de.
Teilhubtest (PST)
Der PST-Zielfenster ist begrenzt auf 2 bis 98 % ('PST-Sprungendwert' + 2 'PST-Toleranzband')
P14* |PST-Sprungendwert Sprungendwert, der wahrend des Teilhubtests | vgl.
4.0 bis 96.0 % - ESC angefahren werden soll Kap. 9.2
[90.0 %] Wird der Teilhubtest (PST) nicht genutzt, kann
mit Kontakt C eine dritte Schaltstellung signali-
siert werden.
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Parameterliste

Num- | Parameter — Anzeigen,
mer | Werte [Werkseinstellung] Beschreibung
P15* | PST-Toleranzband Toleranzzugabe zur Stellung Sprungendwert vgl.
4.0 bis 96.0 % - ESC Ein Teilhubtest wurde erfolgreich durchgefihrt, | Kap. 9.2
[10.0 %] wenn die Armatur durch das Aufschalten eines
Impulses die Stellung 'PST-Sprungendwert' +
V5 'PST-Toleranzband' erreicht, aber nicht Gber-
schritten hat.
P16* | Zyklischer PST-Start Zeitspanne, nach deren Ablauf der Teilhubtest | vgl.
[OFF] - 1 bis 999 Tage - ESC | automatisch durchgefihrt wird Kap. 9.2
P17 | Manueller PST-Start (PST) Einmaliges Starten des Teilhubtests vgl.
Kap. 9.2
Sperr-Funktion
P18* | Bedienung sperren HMI:  Sperrung der Vor-Ort-Bedienung (Sym- | vgl.
[NO] - SSP - HMI - ESC bol: o) Kap. 9.1
Nur iber die Konfigurations- und Be-
dienoberfliche TROVIS-VIEW!
SSP:  Sperrung der Bedienung tber die Kon-
figurations- und Bedienoberfldche
TROVIS-VIEW.
Nur Gber Vor-Ort-Bedienung!
Testfunktionen
P19* | Simulation der Kontakte Uberprifung der Kontakte A/B/C/St vgl.
TSTC, A, B, B_LB, C, St Kap. 9.3
ESC
Info: Mit der Anzeige B_LB wird ein Leitungsbruch nach NAMUR an Kontakt B
simuliert.
P20* | Test Magnetventil (TSTS) Stromlosschalten des Magnetventils (Sicherheits- | vgl.
stellung) Kap. 9.4
Ricksetz-Funktion
P21* | Reset Grenzsignalgeber Ricksetzen der Grenzsignalgeber-Einstellungen | vgl.
RST - ESC auf Werte der Werkseinstellung Kap. 8.10
Anzeige-Funktionen - nur Anzeige
P22 | Info: Antriebslaufzeit beim Zeit [s], die der Antrieb bendtigt, um in die Si- |-
Stromlosschalten des Magnet- | cherheitsstellung zu fahren (Totzeit + Laufzeit)
ventils Anzeige der bei der automatischen Initialisie-
rung (P9) ermittelten Werte

EB 839
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Parameterliste

Num- | Parameter — Anzeigen,
mer | Werte [Werkseinstellung] Beschreibung
P23 |Info: Antriebslaufzeit beim Be- | Zeit [s], die der Antrieb bendtigt, um in die Be-
stromen des Magnetventils triebsstellung zu fahren (Totzeit + Laufzeit)
Anzeige der bei der automatischen Initialisie-
rung (P9) ermittelten Werte
P24 | Info: Temperatur Aktuelle Betriebstemperatur [°C] im Inneren des
Grenzsignalgebers
gedriickt halten = Anzeige in °F
P25 | Info: Betriebsstunden Anzahl der Betriebsstunden
Drehbewegung
P26* | Maximale Drehbewegungen | Nach Erreichen der maximalen Drehbewegung
OFF - 100 bis 9.9E7 - ESC | wird die Statusmeldung F2 gesetzt.
[1.0E4]
Info: Mit P26 = OFF ist die Uberwachung der Drehbewegungen ausgeschaltet.
P27* |Reset Drehbewegungszdhler | Der ungedffnete Parameter zeigt die Anzahl der
RST - ESC Drehbewegungen von einer Endlage in die an-
dere an.
Zum Riicksetzen der Drehbewegungen, Parame-
ter 6ffnen und RST wéhlen und bestdtigen.

Firmwareversion

P28

Info: Firmwareversion

Firmwareversion des Gerdtes
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14.1 Statusmeldungen

Parameterliste

Nummer | Statusmeldung

| Magliche Ursachen

Die mit * gekennzeichneten Statusmeldungen kdnnen im Konfigurationsmodus SET quittiert werden,

vgl. Kapitel 9.5.1.

TROVIS-VIEW:  Aktuelle Statusmeldungen werden in TROVIS-VIEW mit Zeitstempel im Ordner [Diag-
nose — Statusmeldungen] angezeigt.

FO Stillstand aufBerhalb ¢ Mechanische Blockade
der geforderten/ge- ¢ Zuluftdruck zu niedrig
wiinschten Endlagen e Externe Leckage
Abhilfe
¢ Anbau und Zuluftleitung Gberpriifen.
F1 Endlage ohne Anfor- | e Fehlerhafte Spannungsversorgung des Magnetventils
derung verlassen ¢ Zuluftdruck zu gering
e Externe Leckage
Abhilfe
e Schaltspannung integriertes/externes Magnetventil Gberpri-
fen.
¢ Zuluftleitung Gberprifen.
F2 Grenzwert maximale | Der unter P26 festgelegte Wert fir die maximale Drehbewe-
Drehbewegung (P26) | gung wurde iberschritten.
Uberschritten Abhilfe
e Ausschalten der Funktion oder hdheren Grenzwert einstellen
F3 Temperaturgrenzen Die Temperatur im Grenzsignalgeber ist zu niedrig/zu hoch
Uberschritten Abhilfe
¢ Betriebshedingungen tberpriifen.
F4* Antriebslaufzeit Gber- | Die Antriebslaufzeit der Armatur hat den in P13 eingestellten
schritten Grenzwert Uberschritten.
Abhilfe
¢ Anbau iberpriifen.
e Hoheren Grenzwert einstellen.
Info: Die Statusmeldung wird nur gesetzt, wenn P13 = OFF.
F5* Antrieb bewegt sich ¢ Mechanische Blockade

bei Schaltanforderung
nicht

Info: Sollte sich die Armatur zeitverzogert bewegen, bleibt F5 bis zur ndchsten erfolg-
reichen Schaltanforderung aktiv.

e Zuluftdruck zu niedrig
* Externe Leckage

Abhilfe
¢ Anbau und Zuluftleitung Gberpriifen.

EB 8390
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Parameterliste

Nummer | Statusmeldung

| Mégliche Ursachen

Teilhubtest (PST)

Fé6* Minimaler Wert fir ¢ Mechanische Blockade
F7* PST nicht erreicht * Reibung zu hoch
Maximaler Wert fiir e Zuluftdruck zu niedrig
PST Gberschritten Abhilfe
¢ Anbau und Zuluftleitung Gberprifen.
¢ Armatur iberpriifen.
Info: Die Statusmeldungen werden nur gesetzt, wenn P12 = YES.
F8* Keine Schaltspannung | ® Fehlerhafte Spannungsversorgung des Magnetventils
bei PST * Leitungsbruch zum externen Magnetventil
Abhilfe
e Schaltspannung integriertes/externes Magnetventil Gberpri-
fen
Info: Wird nur bei einem manuell gestarteten Teilhubtest (P17) ausgewertet.
F9* Zeitiberschreitung bei | ® Mechanische Blockade
PST e Zuluftdruck zu niedrig
e Externe Leckage
Abhilfe
¢ Anbau und Zuluftleitung Gberpriifen.
F10 Fehler EO bis E10 vor- | Vgl. Kapitel 13.2
handen
F15 Konfigurationsmodus | Vgl. Seite 39

SET aktiviert
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14.2 Fehlermeldungen

Parameterliste

Nummer | Fehlermeldung

| Magliche Ursachen

Die mit * gekennzeichneten Fehlermeldungen konnen im Konfigurationsmodus SET quittiert werden,
vgl. Kapitel 9.5.2.

TROVIS-VIEW: Die letzten 32 Fehlermeldungen werden in TROVIS-VIEW mit Zeitstempel im Ordner
[Diagnose - Protokollierung der Gerdtefehler] angezeigt.

EO

Gerdt nicht initialisiert

¢ Grenzsignalgeber nicht initialisiert
Abhilfe

e Initialisierungslauf Gber Parameter P9 oder P10 starten.

E1*

INIT: Antrieb bewegt
sich nicht

* Mechanische Blockade

e Zuluftdruck zu niedrig

e Externe Leckage

e Fehlerhafte Spannungsversorgung des Magnetventils

Abhilfe

¢ Anbau und Zuluftleitung Gberpriifen.

e Schaltspannung integriertes/externes Magnetventil Gberpri-
fen.

E2*

INIT: Mindestweg nicht
erreicht

¢ Mechanische Blockade

e Zuluftdruck zu niedrig

e Externe Leckage

Abhilfe

¢ Anbau und Zuluftleitung Gberpriifen.
e Drehwinkel am Antrieb vergrofiern.

E3*

INIT: Maximaler Weg
Uberschritten

® Maximaler Drehwinkel von 170° iberschritten
Abhilfe

o Drehwinkel am Antrieb verkleinern.

E4*

INIT: Antrieb bewegt
sich zu schnell

o K,-Wert des Magnetventils zu grof3

Abhilfe

e Drossel einbauen.

e Ausfihrung fir externes Magnetventil:
Ky-Wert am Magnetventil verkleinern.

E5*

INIT: Schaltspannung
liegt nicht an

e Fehlerhafte Spannungsversorgung des Magnetventils

¢ Zwangsentliftung wahrend der Initialisierung aktiv

Abhilfe

¢ Schaltspannung integriertes/externes Magnetventil Gberpri-
fen

¢ Zwangsentliftungseingang Uberprifen.
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Parameterliste

Nummer | Fehlermeldung Mégliche Ursachen
E6* INIT: Zeitiberschrei- e Zuluftdruck zu niedrig
tung * Reibung zu hoch
* K,-Wert des Magnetventils zu klein
Abhilfe

e Anbau und Zuluftleitung Gberprifen.
e Ausfihrung fir externes Magnetventil:
Anderes Magnetventil mit hoherem K,-Wert verwenden.

E7* Funktion abgebrochen | ® Interner Fehler
Abhilfe
. Funkﬁon/lniﬁq“sierung wiederholen.
E8* Endlagenabgleich * Endanschldge um mindestens 10° verschoben
nicht maglich Abhilfe
e Grenzsignalgeber neu initialisieren.
Gerdtefehler
E9* Gerdtefehler 1 * Interner Fehler

Abhilfe
e Grenzsignalgeber neu starten (bei wiederholtem Auftreten
einschicken).

Info: Bei Aufireten von E9 wird zusditzlich das Signal Leitungsbruch (Kontakt B) gemdaf3
DIN EN 60947-5-6 gesetzt.

E10* Gerdtefehler 2 e Interner Fehler
Abhilfe

* Der Grenzsignalgeber sollte in absehbarer Zeit ausge-
tauscht werden. Die Gerdtesicherheit ist weiterhin gegeben.
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15 MaBe in mm

MaBe in mm

Maf3e fir Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/VDE 3845 mit Montageplattform
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MaBe in mm

Anbau an den Antrieb PFEIFFER BR 31a Edition 2020+
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MaBe in mm

Anbau an Hubantriebe nach IEC 60534-6 (NAMUR)
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MaBe in mm

15.1 Befestigungsebenen nach VDI/VDE 3845 (September 2010)

Befestigungsebene 2 (Konsolenoberfliche)

- ‘ + - 7777777~ Befestigungsebene 1 (Antriebsoberfliche)

Antrieb

MaBe in mm
Grofle A B C ad M. | D*
AAO 50 | 25 15 | 5,5 fir M5 66 50
AA1 80 | 30 | 20 | 55firM5 96 50
@D AA2 80 | 30| 30| 55firM5 96 50
AA3 130 30| 30 | 5,5firM5 146 | 50
AA4 130 30 | 50 | 5,5fir M5 146 | 50

AAS5 200| 50 | 80 | 6,5firMé | 220 | 50

* Flanschtyp FO5 nach DIN EN 1ISO 5211
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité
Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Grenzsignalgeber / Limit Switch / Contacts de position
Typ/Type/Type 3738-..-000

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstralie 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt / Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv . Bege Oy G

Hanno Zager Dirk Hoffmann

Leiter Q tssicherung/Head of Quality r ilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité 1gsorganisation/D: Organizati
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstraie 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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ce_3738-_-110_de_en fro_rev08.pdf

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Grenzsignalgeber / Limit Switch / Contacts de position
Typ/Typel/Type 3738-20-110, -20-310, -20-810

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 08 ATEX 2039 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 08 ATEX 2039 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 08 ATEX 2039 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2012/A11:2013, EN 60079-7:2015,
EN 60079-11:2012, EN 60079-15:2010,
EN 60079-31:2014

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 2014/34/EU

Hersteller / Manufacturer/ Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismilillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-12-17
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Pl SR Y

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schafer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugeréte und Messtechnik Management par la qualité totale

Development Valve Attachments and Measurement Technologies

'SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismllerstraiie 3 - D 60314 Frankfurt am Main Revision 08
Fon: +49 69 4009-0 - Fax. +49 69 4009-1507 - E-Mail: samson@samson.de - Internet: www.samson.de
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Parameterliste

PO
P1
P2
P3
P4*
p5*
P6*
p7*
Pg*
po*
P10*
P11
P12*
P13
P14
P15*
P16
P17
P18*
P19
P20*
P21*
P22
P23
P24
P25
P26*
p27*
P28

Info: IST-Wert

Leserichtung

Konfiguration: RUN/SET

Verifizierung LCD-Segmente (TSTD)

Bauart Antrieb

Wirkrichtung Antrieb

Schaltfunktion Kontakte A, B, C
Schaltkontakt untere End|age

Schaltkontakt obere End|qge

Automatische Initialisierung (INIA)
Manuelle Initialisierung (INIM)
Endlagenabgleich (REF)

Statusausgabe PST-Zielfenster
Statusausgabe Antriebslaufzeit
PST-Sprungendwert

PST-Toleranzband

Zyklischer PST-Start

Manueller PST-Start (PST)

Bedienung sperren

Simulation der Kontakte A, B, B_LB, C, St (TSTC)
Test Magnetventil (TSTS)

Reset Grenzsignalgeber (RST)

Info: Antriebslaufzeit beim Stromlosschalten MGV
Info: Antriebslaufzeit beim Bestromen MGV
Info: Temperatur

Info: Betriebsstunden

Maximale Drehbewegungen

Reset Drehbewegungszahler

Info: Firmwareversion

Statusmeldungen

FO

F1
F2
F3
F4
F5
F6
F7
F8
F9
F10
F15

Stillstand auBerhalb der geforderten/gewiinsch-
ten Endlagen

Endlage ohne Anforderung verlassen
Grenzwert P26 Uberschritten
Temperaturgrenzen iberschritten
Antriebslaufzeit Gberschritten

Antrieb bewegt sich bei Schaltanforderung nicht
Minimaler Wert fir PST nicht erreicht
Maximaler Wert fir PST Gberschritten

Keine Schaltspannung bei PST
Zeitiberschreitung bei PST

Fehler EO bis E10 vorhanden

Konfigurationsmodus SET aktiviert

Fehlermeldungen

EO
El
E2
E3
E4
ES
Eé
E7
E8
EQ
E10

Keine Initialisierung

INIT: Antrieb bewegt sich nicht
INIT: Mindestweg nicht erreicht
INIT: Maximaler Weg Gberschritten
INIT: Antrieb bewegt sich zu schnell
INIT: Schaltspannung liegt nicht an
INIT: Zeitiberschreitung

Funktion abgebrochen
Endlagenabgleich nicht maglich
Gerdtefehler 1

Gerdtefehler 2

Die mit * gekennzeichneten Parameter/Fehler konnen
nur im Konfigurationsmodus SET eingestellt/quittiert

werden.



Wirkrichtungsabhéngige Zuordnung

Wirkrichtungsabhéngige Zuordnung

PTO (power to open)
+ |- | Stellung Parameter Schaltkontakt Endlage
Kontakt A | 41 | 42 | Sicherheitsstellung (0 %) - Armatur zu P7 (0.5 bis 96.0 %, [2.0 %))
Kontakt B | 51 | 52 | Betriebsstellung (100 %) - Armatur auf | P8 (4.0 bis 99.5 %, [98.0 %])

PTC (power to close)

+ = Stellung Parameter Schaltkontakte Endlage
Kontakt A | 41 | 42 | Sicherheitsstellung (100 %) - Armatur auf | P8 (4.0 bis 99.5 %, [98.0 %])
Kontakt B | 51 | 52 | Betriebsstellung (O %) - Armatur zu P7 (0.5 bis 96.0 %, [2.0 %))
Schlisselzahl 42
EB 8390 85
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