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Bu montaj ve isletme kilavuzu hakkinda not

Bu montaj ve isletme talimatlar sizin icin, cihazi giivenle monte etmenize ve calistirmaniza

yardimei olmak amaciyla haziflanmistir. Bu talimatlar SAMSON cihazlarininin kontroli igin

baglayicidir. Bu talimatlarda gosterilen gorseller sadece tanitim amaghdir. Kullanilan Grin

sekli degisiklik gosterebilir.

= Bu talimatlarin givenli ve uygun kullanimi icin dikkatlice okuyunuz ve daha sonra refe-
rans olmasi igin saklayiniz.

= Eger bu talimatlar hakkinda herhangi bir sorunuz olursa, SAMSON Satis Sonrasi Servis
Departmant ile iletisime geginiz (affersalesservice@samsongroup.com).

Cihazlar icin montaj ve kullanim talimatlarini teslimat kapsaminda bula-
bilirsiniz. Dokimanlarin gincel versiyonlarini internet sitemizde bulabilir-
siniz; www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads > Docu-
mentation.

Uyari isaretlerinin anlamlan

© Nor

Eger gerekli nlemler alinmazsa ciddi yara-  Ariza veya hata mesaji
lanma veya 6lime neden olacak durum

i Bilgi
Ek bilgi

Eger gerekli énlemler alinmazsa yaralanma
veya 6lime neden olma ihtimali olan durum

3* Oneri
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1 Givenlik talimatlar ve tedbirleri

Kullanim amaa

Tip 3374 Elekirikli Tahrik Unitesi, endustriyel uygulamalarin yani sira isitma, havalandirma
ve iklimlendirme sistemlerinde kullanilan monte edilmis bir g|ob vanayi calistirmak icin tasar-
lanmistir. Dijital konumlandirici, vana konumunun giris sinyaline dnceden belirlenmis bir se-
kilde atanmasini soglor. Bu tahrik Unitesi, tam olarak tanimlanmis kosullarda (8rnegin tahrik
gicy, hareket) calisacak sekilde tasarlanmistir. Dolayisiyla operatérler, tahrik Gnitesinin yal-
nizca siparis asamasinda tahrik Gnitesinin boyutlandirilmasi igin kullanilan spesifikasyonlari
karsilayan galisma kosullarinda kullanilmasini saglamalidir. Operatérlerin tahrik Gnitesini be-
lirtilenler disindaki uygulamalarda veya kosullarda kullanmak istemesi durumunda,
SAMSON ile iletisime geginiz.

Cihazin kullanim amacina uygun kullanilmamasi sonucunda ortaya cikan zararlar veya ha-
rici kuvvet ya da harici etkenlerin neden oldugu zararlar icin SAMSON hicbir sorumluluk
kabul etmez.

= Uygulama sinirlari ve alanlart ile olast kullanimlar igin teknik verilere bakin. "Tasarim ve
calistirma ilkeleri'" bélimine bkz.

Makul diizeyde ongérilebilir hatali kullanim

Tahrik Unitesi su uygulamalar igin uygun degildir:

- Kalibrasyon sirasinda ve teknik verilerle tanimlanan sinirlarin disinda kullanim

—  Dis mekanlarda kullanim

Ayrica asagidaki faaliyetler, kullanim amacina uymamaktadir:

—  Orijinal olmayan yedek parcalarin kullanilmasi

- TGI’iF edi|meyen bC!kIm ve onarim <;a||§mo|ar|n|n yqp||m05|

isletme personelinin nitelikleri

Tahrik Gnitesinin montaiji, calistirilmasi, bakimi ve onarimi tam egitimli ve nitelikli personel
tarafindan yapilmalidir. Kabul géren endistri kural ve uygulamalarina uyulmalidir. Bu mon-
taj ve isletme talimatlarina gore; egitimli personel, yirirlikte olan standartlar hakkinda bil-
gileri ile kendi bilgileri, deneyimleri ve uzmanlasmis egitimlerinden dolayi olasi tehlikelerin
farkinda olan ve tahsis edilen isi degerlendirebilecek bireyleri ifade etmektedir.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Kisisel koruyucu ekipman

Elektrikli tahrik Unitesinin dogrudan kullanimi igin herhangi bir kisisel koruyucu ekipmana
gerek yoktur. Cihazin montaji veya sokilmesi sirasinda kontrol vanasi Gzerinde calisma ya-
pilmasi gerekebilir.

= Vana dokimanlarinda belirtilen kisisel koruyucu ekipman gerekliliklerine uyun.

= Diger koruyucu ekipman ile ilgili ayrintilar igin tesis operatory ile gorusin.

Revizyonlar ve diger degisiklikler

Uriinde yapilabilecek revizyonlara, déniistirmelere ve diger degisikliklere SAMSON izin
vermez. Kullanicr bu tir islemleri riskini kabul ederek yapar ve bu tir islemler 6rnegin emni-
yet tehlikelerine yol agabilir. Ayrica bu tir islemlerden gegen trin, kullanim amacinin gerek-
liliklerine artik uymayabilir.

Emniyet ozellikleri

Limit sivigleri son konumlarda motoru otomatik olarak kapatir. Emniyet konumu hareketli tah-
rik Unitelerinde, tahrik Unitesi govdesi besleme gerilimi kesildiginde tanimlanmis bir son ko-
numa hareket eder. SAMSON tahrik Gnitelerinin emniyet konumu hareketi, tahrik Gnitelerinin
isim etiketi Uzerinde belirtilmistir.

Artik tehlikelere karsi uyan

Kisisel yaralanmalari veya mal zararini dnlemek icin tesis operatorleri ve isletme personeli
tarafindan proses akiskani, isletme basinci, sinyal basinci ya da hareketli parcalar yizinden
kontrol vanasi icinde olusabilecek tehlikelerin engellenmesi icin uygun onlemler alinmalidir.
Tesis operatorleri ve isletme personeli, bu montaij ve isletme kilavuzunda yer alan, ozellikle
kurulum, calistirma ve bakim isleri ile ilgili tim tehlike beyanlari, uyari ve ikaz notlarina uy-
malidr.

Operatérin sorumluluklar

Operatorler, uygun kullanim ve emniyet diizenlemelerine uyulmasindan sorumludur. Opera-
torler, bu montaj ve isletme kilavuzunu isletme personeline vermekle ve isletme personelini
dogru isletme konusunda yonlendirmekle yikimlidir. Ayrica, operatorler, isletme personeli-
nin ya da Ugincy taraflarin higbir tehlikeye maruz kalmadigindan emin olmalidir.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

isletme personelinin sorumluluklar

isletme personeli bu montaj ve isletme kilavuzu ile verilen tehlike beyanlarini, uyarilari ve
ikaz notlarini okuyup anlamalidir. Ayrica, isletme personeli gecerli saglik, givenlik ve kaza
onleme diizenlemelerini de bilmeli ve bunlara uymalidir.

Referans standartlan, yonetmelikler ve diizenlemeler

CE isaretli Tip 3374 Elekirikli Tahrik Unitesi, 2014/30/EU ve 2014/35/EU Direktiflerinin
gerekliliklerini yerine getirir.

EAC isaretli Tip 3374 Elekirikli Tahrik Unitesi, TR CU 004/2011 ve TR CU 020/2011 Yonet-
meliklerinin gerekliliklerini yerine getirir.

'Sertifikalar' balimi bu uygunluk beyanini ve TR CU sertifikasini igerir.

Tip 3374 Elektrikli Tahrik Unitesi diisik voltajli tesisatlarda kullanilmak tzere tasarlanmistir.

= Kablolama, bakim ve onarim igin ilgili giivenlik yonetmeliklerine uyun.

Referans dokiimanlar
Bu montaj ve isletme kilavuzuna ek olarak asagidaki dokimanlar gegerlidir:

—  Elektrikli tahrik Gnitesinin monte edildigi vananin montaj ve kullanim talimatlari, drnegin
SAMSON vanalarina yonelik talimatlar:

> EB 5861 ve Tip 3260 Ug yollu vana

» EB 5868 ve Tip 3213 ve Tip 3214 Glob Vanalar

» EB 8012 ve Tip 3241 Glob Vana, ANSI ve JIS versiyonu
» EB 8015 ve Tip 3241 Glob Vana, DIN versiyonu

» EB 8026 ve Tip 3244 Ug yollu vana

» EB 8113 ve Tip 3323 Uc yollu vana

» EB 8131 ve Tip 3531 Isi Transfer Yag igin Glob Vana
P EB 8135 ve Tip 3535 Isi transfer yag icin i¢ yollu vana

EB 8331-4 TR 1-3



Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1.1

Olasi ciddi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Elektrik carpmasi nedeniyle 6lime neden olabilecek sekilde yaralanma tehlikesi.

= Kablolar baglamadan, cihaz Gzerinde herhangi bir islem yapmadan veya cihazi
agmadan dnce voltaj beslemesini kesin ve kazara tekrar baglanti saglanmasina
karsi koruyun.

= Sadece gig kaynaginin istenmeden yeniden baglanmasina karsi korunabilen gic
kesintisi cihazlar kullanin.

= Gerilim altindaki pargalar Gzerinde ayar ¢alismasi yapmak igin kapaklari gikar-
mayin.

1.2 Olasi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Hareketli par¢alardan kaynaklanan ezilme tehlikesi.

Elektrikli tahrik Gnitesi, tahrik Gnitesine sokuldugunda elleri veya parmaklari yaralaya-
bilecek hareketli pargalar (tahrik nitesi ve klape mili) icerir.

= Vana galisirken, yoke baglantisi icine elinizi veya parmaklarinizi sokmayin.

= Kontrol vanasi izerinde bir islem yapmadan 6nce voltaj beslemesini sokin.

> Onine nesneler koyarak tahrik Gnitesinin veya klape govdesinin hareketini engel-
lemeyin.

Tahrik Gnitesi Uzerindeki bilgilerin okunamamasi sonucunda hatali isletme, kullanim

veya devreye alma nedeniyle kisisel yaralanma riski.

Tahrik Unitesi Uzerindeki isaretler, etiketler ve isim etiketleri zaman icinde kirle kapla-
nabilir veya baska sekilde okunamaz hale gelebilir. Sonug olarak tehlikeler fark edil-
meyebilir ve gerekli talimatlara uyulmayabilir. Kisisel yaralanma riski bulunmaktadir.

= Cihazin tzerindeki ilgili tim isaret ve yazilari her zaman okunabilir durumda tu-
tun.

= Hasarli, eksik veya dogru olmayan isim etiketlerini veya etiketleri zaman kaybet-
meden yenileyin.

1-4
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Gii¢ dalgalanmasi nedeniyle yaralanma riski.

Elektrikli tahrik Gnitelerinin seri arayizi bir asiri gerilim koruyucusu ile donatilmamis-
tir.

= Kablolari baglarken asiri gerilim korumasinin saglandigindan emin olun.

1.3 Olasi mal zarari ile ilgili notlar

O DiKkAT

Izin verilen toleranslar asan besleme gerilimi nedeniyle elekirikli tahrik Gnitesinde
hasar riski.

Tip 3374 Elekrikli Tahrik Unitesi, disik voltajli kurulumlar igin yénetmeliklere uygun
olarak kullanilmak iizere tosar|cmm|§t|r.

= Voltaj beslemesinin izin verilen toleranslarini inceleyin.

Asin yiksek sikma torklar nedeniyle tahrik Gnitesi hasar riski.

Tip 3374 Elekirikli Tahrik Unitelerinin montaj pargalarini sikarken belirtilen torklara
uyun. Torklarin asir derecede sikilmasi, pargalarin daha hizli eskimesine neden olur.

= Belirtilen sikma torklarina dikkat edin.

Manuel devreden cikarmanin yanls ¢calismasi nedeniyle elekirikli tahrik Gnitesinde

hasar riski.

Elektrikli tahrik Gnitesinin tahrik Gnitesi mili maniel olarak ayarlanabilir.

= Tahrik Unitesi calisirken veya gerilim beslemesi hala bagliyken manuel elle kuman-
dayi ¢calistirmayin.

ikili girislerin yanhs kablolanmasi nedeniyle tahrik Gnitesi hasar riski.

> ikili girisleri her zaman yizer kontak olarak baglayn.

EB 8331-4 TR 1-5
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Cihaz tzerindeki isaretler

2 Cihaz Uzerindeki isaretler

2.1

isim etiketi

Gosterilen isim etiketi bu belgenin yayinlandig tarihte ginceldir. Cihazinn Gzerindeki isim
etiketi gosterilene gore farklilik gosterebilir.

SAMsSon 1
Electric Actuator

Mat. 2

S/N 3 4

u:
Pmax: 7
S:

6 4

8 Vi 9 s

F¥: 11

Digital positioner
Firmware: 13

~
—

O NOO WD —

N — O o

& , X

Made in

IP54/1P65 1] Germany

Tip gosterimi
Malzeme numarasi
Seri No

imalat y|||

Veri Matris kodu

Voltaj beslemesi, gii hatti frekansi

Giic tiketimi
Strok mesafesi
Strok hizi

Tahrik (tahrik Gnitesi mili geri cekme)

Tahrik giici (mil iten tahrik Unitesi)
Ariza emniyet hareketi

Geri cekilir Uzar
veya

. C€

SAMSON AG,
Germany

13 Uriin yazilmi versiyonu
14 Giris ve cikis sinyali
15 Limit kontaklar

\%L\l Mekanik limit kontaklar:

|¢|~—L—\| Elektronik limit kontaklari

16 DIN EN 14597'e gore test
17 Diger uygunluk isaretleri
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Cihaz tzerindeki isaretler

2.2 Uriin yazimi versiyonlar:

Urn yazimi revizyonlari

Eski Yeni

3,10 | 3,11
(dahili versiyonlar)

3,11 3,12
Baud hizi 38400 artik Modbus icin mevcut degildir
iletisim parametreleri ancak anahtar numarasi girildikten sonra degistirilebilir.
Ug tusla galisan Szel versiyon meveuttur.
Uc tuslu tahrik Gnitesi versiyonu, "PID kontroldri" ve "Giris sinyali arizasi Gzerine sicaklik
kapali déngi kontroli" uygulamalarinda set degerinin degistirilmesine ve baslangi¢
ekraninda gérintilenmesine olanak tanir. Bu durumda anahtar numarasinin énceden
girilmesine gerek yoktur.
Genisletilmis sicaklik dlgiimi: "PID kontroldri" uygulamasinda, giris 1 ve giris 2'de bir
Pt1000 sensori kullanilarak sicakliklar ek olarak o|g:u|eb|||r ¢85 kodu (birim) "°C" olarak ve
<01 kodu (kaynak) "Pt1000 girisi" olarak ayarlanmalidir. Oleim aralig sabit bir araliga sa-
hiptir (-50 °C ila +150 °C). Olgillen degerler sadece iki Modbus tutma kaydi izerinden oku-
nabilir ve tahrik Unitesinde daha fazla islenemez.

3,12 | 3,13
"Giris sinyali arizasi Gzerine sicaklik kapali dongi kontroli" (POSF) uygulamasi icin: giris
sinyali arayiz izerinden alindiginda, Modbus master ile baglant kesildikten sonra da ko-
numlandiricidan PID kontroldrine gegis gergeklesir.
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3 Dizayn ve Calisma Prensibi

Tip 3374 Elekirikli Tahrik Unitesi, endustriyel
tesislerin yani sira 1sitma, havalandirma ve
iklimlendirme sistemlerinde de kullanilir.
Tohrik Unitesi lineer bir tahrik Unitesidir. Ari-
za emniyetli veya ariza emniyetsiz versiyo-

na bagli olarak cesitli SAMSON vana serile-

rine tam baglanti icin uygundur.

Tip 3374 Tahrik Unitesi hem entegre edilmis
yoke ile (Form A, bkz Fig. 3-1) hem de
M30x1,5 halka somunu ile (Form B, bkz
Fig. 3-2) gerekli govde baglanti pargalari
dahil olmak Uzere opsiyonel olarak meveut-
tur.

Dizayn ve Calisma Prensibi

Fig. 3-1: Entegre yokenin yapimi (form B)

Fig. 3-2: Halka somun montajinin yapilmasi

(form A)

Calisma prensibi
Kademeli motor, u¢c konumlarda veua asiri
yUk durumunda tork anahtarlari ile kapatilir.
Motorun kuvveti, disli ve bilyali vida aracili-
giyla tahrik Gnitesi miline iletilir.
Segilen uygulamaya baglh olarak farkli kont-
rol tirleri vardr.
Pozisyoner
Tahrik Gnitesi mili giris sinyalini takip
eder.
PID Kontrol6ri
Set degeri bir PID Kontrolori ile kontrol
edilir.
iki asamali mod

Tahrik Gnitesi mili, Ust ya da alt son ko-
numuna bir agik/kapali sinyal ile tasinr.

U¢ asamal mod
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Tahrik Gnitesi milinin pozisyonu, Ug asa-
mali bir sinyal ile kontrol edilir ve her-
hangi bir pozisyonda kalabilir.

Giris sinyali arizasi Gzerine sicaklik ka-
pali déngi kontrolii

Normal calisma esnasinda, tahrik tnite-
si, 'Pozisyoner' uygulamasi gibi ayni se-
kilde galisir. PID kontrolory giris sinyali

arizasi Uzerine kontrolleri gerceklestirir.

3.1 Arniza emniyet hareketi

Emniyet konumu hareketli tahrik Gnitesi ver-
siyonlari bir yay mekanizmasi ve elektromik-
natis icerir. Elektromiknatisin (L ve N termi-
nalleri) enerjisi kesildiginde tahrik Unitesi yay
kuvvetiyle ariza emniyetli konuma hareket
ettirilir. Hareket yonu tahrik nitesinin versi-
yonuna baglidir ve tersine gevrilemez.

DIN EN 14597'e gore test

Tip 3374 "Tahrik Unitesinin gdvdesinin uza-
digi" anza emniyetli Elektrikli Tahrik Unitesi,
farkl SAMSONvanalari ile birlikte DIN EN
14597'ye gore Alman teknik denetim kuru-
lusu TUV tarafindan test edilmistir (kayit nu-
marasi talep Uzerine mevcuttur).

3.2 iletisim

Seri arayizi

Tahrik Gnitesi, standarttaki gibi RS-232 seri
arayizlisi ile donatilmistir. Bu da SSP pro-
tokoliini kullanarak TROVIS-VIEW ile ileti-
sim saglar.

Gii¢ dalgalanmasi nedeniyle yaralanma

riski.

Elektrikli tahrik initelerinin seri arayiizi bir

asiri gerilim koruyucusu ile donatilmamstir.

= Kablolari baglarken asiri gerilim koru-
masinin saglandigindan emin olun.

O DIKKAT

Asiri voltaj nedeniyle elekirikli tahrik inite-

sinde hasar riski

= Kablolari baglarken asiri gerilim koru-
masinin saglandigindan emin olun.

i Not:
Seri arayiiz yalnizca bakim amaghdir. Sade-
ce gegici olarak kullanilmali, kalici olarak
kullanilmamalidir.

i Not:
Tahrik Gnitesine istege bagl bir RS-485 mo-
dilii de takilabilir (bkz. 'Kurulum' bélimi).

Yapilandirma

Tahrik Gnitesi TROVIS-VIEW yazilimi ile ya-
pilandinlabilir. Bu durumda, tahrik nitesini
bilgisayara baglamak icin tahrik Gnitesi Gze-
rindeki seri arayiz kullanilir.

TROVIS-VIEW yazilimi, kullanicinin pozisyo-
neri kolayca yapilandirmasina ve proses pa-
rametrelerini cevrimici olarak gormesine ola-
nak saglar.
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i Not:
TROVIS-VIEW » www.samsongroup.com >
Hizmet & Destek > indirmeler > TROVIS-
VIEW.adresindeki web sitemizden iicretsiz
olarak indirilebilir.
TROVIS-VIEW hakkinda daha fazla bilgi
(6rnegin sistem gereksinimleri) web sitemiz-
de ve Veri Foyinde mevcuttur B T 6661 ve
Calistirma Talimatlar » EB 6661.

= 'Calistirma ve konfigirasyon' bolimine

bkz.

3.3 Versiyonlar

3.3.1

Calistirma kontrolleri, muhafaza kapaginin
altinda bulunur.

Standart versiyon

3.3.2 Ug tusla ¢alisan versiyon

Tahrik Unitesinin Ug tuslu 6zel versiyonunda,

tahrik Gnitesi doner diigme kullanilarak calis-

tinlmaz. Bunun yerine, calistirma icin kapak
Uzerindeki t¢ tus kullanilir.

Bu tahrik Unitesi versiyonu, muhafaza kapa-
gini gikarmak zorunda kalmadan ¢alistirila-

bilir.

Fig. 3-3: Uc tusla calisan 6zel versiyon

3.4 Ek ekipman

Mekanik limit kontaklar

iki mekanik limit kontags, iki degistirme anah-
tarindan olusur. Bunlarin sivicleme konumlars,
strekli ayarlanabilir kam diskleri ile birbirin-
den bagimsiz olarak degistirilir. Yizen kon-
taklar, kontrol ekipmaninin gorevlerini etkile-
mek icin yapma veya kesme kontaklar olarak
kullanilabilir.
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Mekanik limit kontaklarinin kurulumu ve ayar-
lart 'Kurulum' béliminde tarif edilmistir.

Elektronik limit kontaklar:

iki elektronik limit kontag, degistirme kontakls
rélelerden olusur. Yizen kontaklar, kontrol
ekipmaninin gorevlerini etkilemek igin yapma
veya kesme kontaklari olarak kullanilabilir.
Mekanik limit kontaklarinin aksine, elektronik
limit kontaklari bir besleme gerilimi arizasin-
dan sonra artik calismaz. Rélelerin enerjisi
kesilir ve kontaklar bosta durumuna geger.
Elektronik limit kontaklarinin montaiji '"Montaj'
boliminde agiklanmistir. Bu ayar, 'Calistirma
ve konfigirasyon' boliminde agiklanmstir.

Elektronik limit kontag, tahrik Unitesi mili ko-

numunun ayarlanabilir bir sivigleme noktasi-

ni asmasi veya altina dismesi ile tetiklenebi-
lir.

- Konum sivigleme noktasini ashiginda te-
tiklenir: Tahrik Gnitesi mili konumu sivig-
leme noktasinin Gtesine gectiginde limit
kontag: etkinlestirilir. Tahrik Unitesi mili
sivicleme noktasi arti histerezisin altina
indiginde limit kontagi devre disi biraki-
lir.

- Konum sivicleme noktasinin altina indi-
ginde tetiklenir: Tahrik Gnitesi mili konu-
mu sivicleme noktasinin altina dustigin-
de limit kontag etkinlestirilir. Tahrik Gni-
tesi mili sivicleme noktasi arti histerezisin
Ustine ¢ikhiginda limit kontagi devre disi

birakilir.

i Not:
Etkinlestirilmis bir limit kontag, sivicleme
noktas histerezisten daha kiiciik veya daha
biyiikse kalici olarak aktif kalir. Bu limit kon-
tagi sadece yeniden baslatma (bkz. 'Kuru-
lum' bslimii) veya NONE (c24, c27) degeri-
ne sifirlama ile devre disi birakilabilir.

RS-485 modiili

RS-485 modiiliy, tahrik nitesinin bir kontrol
istasyonuna baglanmasini saglar. Cesitli is-
levler icin cesitli iletisim protokolleri (SSP ve-
ya Modbus RTU slave) kullanilir. Modbus
RTU iletisimi icin RS-485 moduli gereklidir.

= Modbus listesinden alinti: bkz. Ek A.

34

EB 8331-4 TR



Dizayn ve Calisma Prensibi

Déner islem butonu

Ekran

Seri arayizi

Terminaller

Maniel elle kumanda icin tahrik nitesi ¢alis-
tirma mili

Limit kontaklar igin terminal panosu

oM wN—

o

Fig. 3-4: Calistirma kontrolleri (muhafaza kapagi cikarilmis sekilde)
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3.5 Teknik Bilgiler

Table 3-1: Emniyet konumu hareketsiz versiyon

Tip 3374 0 | 15 -17
Baglant: tipi Yoke baglantili ! Halka somunlu 2
Strok me- mm 30 15 30

safesi

Sinirli strok araligr Strok mesafesi %10 ila %100 arasinda

4 mm altigen anahtar veya elekrikli

Elle kumanda . 2 .
Talep izerine Szel versiyonlu el ¢arki

Elektrik baglantisi
Voltaj beslemesi 24V (£15 %), 47 ila 63 Hz ve 24 V DC (£15 %)
85ila 264V, 47 ila 63 Hz
Calisma sekli EN 60034-1'e gore S1 - %100
Giig tiketimi Hiz seviyesi: Normal - Hizh
o4V AC 12,5VA - 16,5 VA 19 VA - ()
DC 75W-11W 13W - ()
85ila 264 V AC 13.8ila 20 VA 22VA - ()
Strok mesafesi icin s cinsinden gecis siresi - mm/s cinsinden strok hizi
Standartver- Normal¥ | 120.0,25 600,25 120.0,25 | 240.0,125
siyon Hizli4 60-0,5 30-0,5 60-0,5 120-0,25
Daha hizl Normal 3 60-0,5 30-0,5 60-0,5 -
motorlu tahrik
Unitesi Hizli4 30-1,0 15-1,0 30-1,0 -
KN cinsinden tahrik giici (standart versiyon - Daha hizli motorlu versiyon)
Uzar 2,5-1,25 2,5-1,25 2,5-1,25 5-(-)
Geri gekilir 2,5-1,25 2,5-1,25 2,5-1,25 5-(-)
Agirhik [kg]
vk.| 35 | 35 | 36 3,6

1 SAMSON Serisi V2001 Vanalara (DN 15 ila 80) ve SAMSON Tip 3260 (DN 65 ila 150) ve Tip
3214 Vanalara (DN 65 ila 100) takmak icin

2 SAMSON Serisi 240 Vanalara; Tip 3374-15 ayrica Tip 3214 Vanaya (DN 125 ila 250) takmak
icin

3 Normal hiz seviyesi (Kod c64 = NORM)

4 Hizl hiz seviyesi (Kod c64 = FAST)
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Table 3-2: Emniyet konumu hareketli versiyon

Tip 3374 21 -26 B -36
Ariza emniyet hareketi Uzar Geri gekilir
DIN EN 14597'e gore . _
test
Baglant tipi Yoke bc]:)glonhh Halka somunlu 2 Yoke b?)glonhh Halka somunlu 2
f;}‘;'; me: mm 15 15
Sinirli strok aralig Strok mesafesi %10 ila %100 arasinda
Cark Elektrikli
Elekirik baglantisi
Voltaj beslemesi 24V (£15 %), 47 ila 63 Hz ve 24 V DC (£15 %)
85ila 264V, 47 ila 63 Hz
Calisma sekli EN 60034-1'e gore S1 - %100
Giic tiketimi Hiz seviyesi: Normal - Hizl
24V AC 18 VA - 23 VA
DC 1M5W-15W
85ila 264V AC 19.8ila 26 VA
Strok mesafesi icin s cinsinden gegcis siresi - mm/s cinsinden strok hizi
Normal 3 60-0,25 60-0,25 60-0,25 60-0,25
Hizh4 30-0,5 30-0,5 30-0,5 30-0,5
/:;l]zrg:mniyet hareketi 121,25 121,25 121,25 121,25
kN cinsinden tahrik giici
Uzar 2 2 2 2
Geri cekilir 0,5 0,5 0,5 0,5
e 2 2 05 °
Agirhk [kg]
Yakl. 4,2 4,3 38 39

1) SAMSON Serisi V2001 Vanalara (DN 15 ila 80) ve SAMSON Tip 3260 (DN 65 ila 150) ve Tip
3214 Vanalara (DN 65 ila 100) takmak icin

2 SAMSONSeri 240 Vanalarina baglant

3 Normal hiz seviyesi (Kod c64 = NORM)

4 Hizlh hiz seviyesi (Kod c64 = FAST)
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Table 3-3: Ortak veriler
Dijital pozisyoner:
Giris sinyali Mevcut giris | 0/4 ila 20 mA, ayarlanabilir- R, = 50 Q
Gerilim girisi | 0/2 to 10 V, ayarlanabilir- R; = 20 kQ
Pt 1000 giris ! | Olciim araligi: =50 ila 150 °C, 300 pA

ikili giris? | Galvanik olarak izole edilmemis terminalleri atlayarak

Konum geri bildi- ~ Mevcut 0/4 ila 20 mA, ayarlanabilir- Hata mesaiji 24 mA
rimi Cozinirluk | 1000 adim ya da 0.02 mA
Yik | Maks. 200 Q
Voltai 0/2 ila 10V, ayarlanabilir- Hata mesaji 12 V
Cozinirlik | 1000 adim ya da 0.01 V
Yik | Min. 5 kQ
ikili giris Acik devre gerilimi: 10V; kisa devre gerilimi: 5 mA
Galvanik olarak izole edilmemis terminalleri atlayarak
ikili cikis Yiizer, maks. 230 V AC/1 A
Uygulamalar Pozisyoner Strok, giris sinyalini takip eder
PID Kontrolori Sabit set degeri kontroli
iki asamali mod iki adimli mod, calistirma icin yuzer ikili giris
Ug asamali mod Uc adimli mod, calistirma icin yizer ikili giris
Giris sinyali arizasi | Entegre PID kontrolory, giris sinyali olmadiginda kapali
tzerine sicaklik ka- | dongi kontroli icin sabit bir set degeri kullanir.
pali déngi kontrol
Okuma Fonksiyonlar, kodlar ve metin alani icin arka aydinlatmali
simgeler
Déner islem butonu Kodlari ve degerleri secmek ve onaylamak icin yerinde

calistirmaya yonelik kumanda

Arayiz Standart | RS-232 - iletisim katilimailarina noktadan noktaya bag-
lanti veya bellek kalemi igin - Kalici olarak takilir - Bag-
lanti: RJ-12 konektor soketi

' Yalnizea giris sinyali arnizasi (POSF) uygulamalarinda PID Denetleyici (PID) ve Sicaklik kapali dngi
kontroli iin
2 ki adimli mod (2STP) ve ti¢ adimli mod (3STP) uygulamalari igin
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Cihaz givenligi

EN 60529'a gore koruma derecesi

Kablo kanallari ile IP 54
Kablo rakorlari ile IP 65 (sonradan takilabilir) !
EN 60664'e gére asma montaija izin verilmez

Koruma sinifi

EN 61140'a gore Il

Cihaz givenligi

EN 61010-1'e gore Il

Girilti dnleme

EN 61000-6-2 ve EN 61326-1'e gére

Girijlti emisyonu

EN 61000-6-3 ve EN 61326-1'e gore

Uygunluk CE-&&-H
izin verilen sicaklik araliklari?

Ortam 5ila 60 °C

Depolama —25ila +70 °C

Ortam kosullar

Nem | 5 ila %95 bagil nem, ¢iy olusumu yok
Ek ekipman
Limit kontaklar Mekanik | Degistirme sivicli iki ayarlanabilir limit kontag; 230 V

AC/1 A - Kontak korumasi yok

Elektronik

Degistirme sivicli roleli iki oycr|onobi|ir limit konta{jl; 230
V AC/1 A - Kontak korumasi yok

RS-485 modili

Modbus RTU iletisimi icin modul

Diger bilgiler

Motor sivici kapali

| Tork sivicleri

) !(db|o rakorlari M20x1,5 metal somunlu SW 23/24 (siparis no 1400-8828)
2 izin verilen ortam sicaklig, elektrikli tahrik initesinin monte edildigi vanaya baglidir.
Vana dokiimantasyonundaki limitler gegerlidir.

EB 8331-4 TR

3-9



Dizayn ve Calisma Prensibi

3.1 Boyutlar

Tip 3374-10/-11/-21/-31

7

©
146

298

i B I

1 Tahrik Gnitesi mili tamamen uzo'r||c||g|ndc|

Tip 3374 Ebat h Ebat h,
-10 30
-11 15
-21 15 260
-31 15

Fig. 3-5: mm cinsinden ebatlar - Tip 3374, entegre yokeli versiyon (form B)

i Not:
h, ebati tahrik Gnitesini calistirabilmek icin gereken minimum boslugu gésterir. Kablolama ve
calstirmayr kolaylastirmak icin yeterli bosluk bulunmalidir. Minimum 600 mm'lik bir bosluk
birakmanizi &neriyoruz.
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Tip 3374-15/-17/-26/-36

7

©
146

220

16

1 Tahrik Gnitesi mili tamamen uzatildiginda

Tip 3374 Ebat h Ebat h, Ebat h,
1? 30 90
2 =100
15 75
-36

Fig. 3-6: mm cinsinden ebatlar - Tip 3374, halka somunlu versiyon (form A)

i Not:
h, ebati tahrik Gnitesini calistirabilmek icin gereken minimum boslugu gésterir. Kablolama ve
calistirmay: kolaylastirmak icin yeterli bosluk bulunmalidir. Minimum 600 mm'lik bir bosluk
birakmanizi &neriyoruz.
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4 Nakliye ve sahada tasima

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gerceklestirilecektir.

Teslim edilen Grunlerin ka-

bulu

Gonderiyi aldiktan sonra asagidaki adimlari
izleyin:

4.1

1. Teslim edilenleri, irsaliyede yazanlar ile
karsilastirin.

2. Tasima sirasinda hasar gorip gérmedi-
gini tespit etmek icin gonderiyi kontrol
edin. Varsa tim hasarlari SAMSON'a ve
tastyan araciya bildirin (teslimat notuna
atifta bulunun).

4.2 Tahrik Gnitesinden amba-
lajin ¢ikariimasi

i Not:
Montaj ve calistirma isleminden hemen én-
cesine kadar ambalaji ¢tkarmayin.

1. Elektrikli tahrik Gnitesinden ambalaiji ¢i1-
karin.

2. Teslimat kapsamini kontrol edin (bkz
Fig. 4-1).

3. Ambalaiji gegerli mevzuata gore bertaraf
edin.

Nakliye ve sahada tasima

1x  Tip 3374-xx Elekirikli Tahrik Unitesi
1x  Belge IP 8331-4
(Onemli Uriin Bilgileri)
Tip 3374-10,-11, -21, -31:
1x  Aksesuarlar 1400-6817, sunlardan olu-
sur
2x  Mil baglantisi
@10 mm mil
2x M5 dltigen civata
2x M5 dltigen somun
Tip 3374-15, -17, -26, -36:
1x  Aksesuarlar 0900-2679, sunlardan olu-

sur
2x  Mil baglantisi

@ 16 mm mil
2x M6 vida

1x  M30x1,5 halka civata

Fig. 4-1: Teslimat kapsami

4.3 Tahrik Unitesinin tasinmasi

— Tahrik Gnitesini harici etkilere (6rnegin
darbe) karsi koruyun.

— Tahrik Unitesini nem ve kire karsi koru-
yun.

— izin verilen 20 ila +70 °C nakliye sicakli-
gina uyulmalidir.

EB 8331-4 TR
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4.4 Tahrik Unitesinin kaldirnlmasi

Disik servis agirhgi nedeniyle, elektrikli tahrik
Unitesini kaldirmak icin kaldirma ekipmani ge-
rekmez.

4.5 Tahrik Unitesinin depolan-
masi

O DIKKAT

Yanhs depolama nedeniyle elekirikli tahrik

unitesinin hasar gérme tehlikesi.

= Depolama talimatlarina uyun.

= Uzun siire depolamaktan kaginin.

= Farkl depolama kosullari veya uzun depo-
lama siireleri icin SAMSON ile iletisime
gecin.

i Not:
Uzun depolama sireleri boyunca elektrikli
tahrik Gnitesinin ve mevcut depolama kosulla-
rinin diizenli olarak kontrol edilmesini tavsiye
ederiz.

Depolama talimatlar

—  Elektrikli tahrik Unitesini dis etkilere karsi
koruyun (6rn. darbe).

— Elekirikli tahrik Gnitesini nem ve kire karsi
koruyun.

- Ortam havasinda asit veya baska asindir-
c1 madde olmadigindan emin olun.

- 20ila +70 °C arasinda izin verilen depo-
lama sicakhigina uyun.

—  Elektrikli tahrik Unitesinin Gzerine herhangi
bir nesne koymayin.
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Devreye Alma

5 Devreye Alma

Bu bolimde agiklanan isler, sadece bu tir gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sahip per-
sonel tarafindan gergeklestirilecektir.

5.1 Devreye alma kosullan

Calisma konumu

Vana dokiimantasyonunda aksi belirtilmedigi takdirde, kontrol vanasi igin calisma konumu,
calistirma kontrollerine bakan on gorinimdur.

Montaj yoni

Kontrol vanasi boru hattina istenen herhangi bir konumda monte edilebilir. Ancak, tahrik
Unitesinin havada asili montaj konumuna izin verilmez (bkz Fig. 5-1).

Oi(f’C' | Bjo
S i R
@)

@)

Q

Fig. 5-1: Montaj Konumu

EB 8331-4 TR 5-1



Devreye Alma

5.2 Devreye alma hazirhg
Montajdan 6nce asagidaki kosullarin sag-
landigindan emin olun:

— Tahrik Gnitesinde hasar yoktur.
Asagidaki adimlart izleyin:

Montaj ¢alismasinda kullanilacak gerekli
malzeme ve dletleri hazirlayin.

Kapak vidalari

Tahrik initesi muhafaza kapagini sabitlemek
icin yildiz vidalar kullanilir. Vidalar sokmek
ya da takmak igin POZIDRIV® PZ2 tornavi-
dasini kullanin.

5.3 Tahrik Gnitesinin monte
edilmesi

5.3.1 Entegre yokenin yapimi

(form B)

Baglant

— Seri V2001 Vanalar (DN 15 ila 50)

- Tip 3260 (DN 65 ila 80)

- Tip 3260 (DN 100 ila 150,
yalnizca Tip 3374-10)

- Tip 3214 (DN 65 ila 100)

> Bkz Fig. 5-3.

. Koruyucu kapaklari cikarin ve somunu
(6) vanadan sékin.

—_

2. Anza emniyetli eylemi olmayan tahrik
Unitesi:
Manuel elle kumanday: kullanarak tahrik
Unitesi milini geri gekin ('Calistirma’ bo-
[Gmine bakin).

Emniyet konumu hareketi olan tahrik
Unitesi:

MAN modunda tahrik Unitesi milini elekt-
riksel olarak geri cekin ('Calistirma’ bé-

[Gmine bakin).
N
I

Tahrik Unitesi mili
e

Fig. 5-2: Manuel ¢alistirma icin tahrik initesi
mili (entegre yokeli tahrik initesi)

3. Tahrik Gnitesini yoke ile birlikte vana ize-
rine yerlestirin ve somun kullanarak vi-
dalayin (6, daireler arasi genislik 36).

| Sikma torku | 100 Nm |
4. Tahrik Gnitesi mili (3) klape miline (5)
tam olarak oturdugunda, her iki mil bag-

lant1 klempini (4) takin ve vidalarla sa-
bitleyin.
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Tip 3374-10/-11/-21/-31
Yoke baglantisi (form B)
Seri V2001 Vanalarina baglanti (DN 15 ila
50),
Tip 3260 (DN 65 ila 150),
Tip 3214 (DN 65 ila 100)

2.1

N Ok W

Tahrik Unitesi

1 Tahrik nifesi yokesi
Tahrik Gnitesi mili
Mil baglantisi
Klape mili
Somun

A wWN —

Fig. 5-3: Ek - Tahrik initesi yoke baglantisi

Devreye Alma

Baglanti

— Seri V2001 Vanalar (DN 65 ila 100)
> BkzFig. 5-4.

i Not:
Tahrik initesini V2001 Serisine (DN 65 ila
100) monte etmek icin V2001 montaj kiti
(bkz. Ek B) gereklidir.

1. Koruyucu kapaklari gikarin.

2. Anza emniyetli eylemi olmayan tahrik
Unitesi:
Manuel elle kumandayr kullanarak tahrik
Unitesi milini geri gekin ('Calistirma’ bo-
[Gmine bakin).
Emniyet konumu hareketi olan tahrik
Unitesi:
MAN modunda tahrik nitesi milini elekt-
riksel olarak geri gekin ('Calistirma' bo-
[Gmine bakin).

3. Tahrik Gnitesini yokeyle birlikte vananin
izerine yerlestirin ve vidalari (11) kulla-
narak sabitleyin.

i Not:

Tip 3323 Ug Yollu Vana (DN 65 ila 80)
monte etmek icin bir ara parca (bkz
Fig. 5-4) gereklidir.

4. Tahrik Gnitesi mili (3) klape miline (5) da-
yanana kadar tahrik Gnitesi milini uza-
tin.

5. V2001 montaj kitinden iki mil baglantisi
parcasini (bkz.Fig. 5-5) yerlestirin ve si-
kica sabitleyin.

EB 8331-4 TR
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Tip 3374-10/-11/-21/-31
Yoke baglantisi (form B)
Seri V2001 Vanalarina baglanti
(DN 65 ila 100)

2,1

Tahrik Unitesi

1 Tahrik Unitesi yokesi
Tahrik Gnitesi mili
Klape mili

1 Vidalar

—GwN =

) Tip 3323 Us Yollu Vana (DN 65 ila 80)
monte etmek icin bir ara parca (bkz Ek B)
gereklidir.

Fig. 5-4: Ek - Tahrik initesi yoke baglantisi ve
V2001 aksesuvarlari

O '

Fig. 5-5: Montaj kiti V2001

5.3.2 Kelebek somun ile ku-
rulum (form A)

Seri 240 Vanalarina baglanti

> BkzFig. 5-7.

1. Klape milini vanayi kapatmak igin asagi-
ya dogru ittirin.

2. Mil baglanti somununu (8), yokenin Us-
tinden mil baglanti somununun (8) orta-
sina kadar x = 75 mm (DN 100 ve daha
biyik: x = 90 mm) boyutuna ulasilana
kadar cevirin. Bu konumu kilitleme somu-
nu ile sabitleyin (9).

3. Emniyet konumu hareketsiz tahrik ini-
tesi:

Maniel elle kumanday: kullanarak tahrik
Unitesi milini cekin ('Calistirma' bolimi-
ne bkz).

Emniyet konumu hareketli tahrik Gnite-
si:

MAN modunda elektronik olarak tahrik

unitesi milini cekin ('Calistirma' balimi-

ne bkz).

5-4

EB 8331-4 TR



Devreye Alma

Tahrik Unitesi mili

Fig. 5-6: Maniiel calistirma igin tahrik initesi
mili (halka somunla baglanti sagla-
yan tahrik Gnitesi)

4. Tahrik Gnitesini vana laternasina (2,3)
yerlestirin ve halka somunu (7) kullana-
rak sabitleyin.

5. Mil konektéri somunu (8) tahrik nitesi
miline (3) dayandiginda, her iki mil ko-
nektori klempini de (4) takin ve vidalarla
sabitleyin.

| Sikma torku | 150 Nm |

6. Tahrik Gnitesi milini (3) 'Calistirma’ bolu-
minde agiklandigi gibi son konuma (va-
na kapali) getirin.

7. Hareket gostergesi dlcegini (10) mil ko-
nektorinin (4) ortasiyla hizalayin ve si-
kica vidalayin.

Tip 3374-15/-17/-26/-36
Kelebek somun ile baglant: (form A)
Seri 240 Vanalarina baglanti

Tahrik Unitesi

Laterna

Tahrik Gnitesi mili

Mil baglantisi

Klape mili

Kelebek somun
Kavrama somunu
Kontra somun

Strok gostergesi dlcegi

—0VEONOAWN—
w

o

Fig. 5-7: Seri 240 Vanalarina baglant:

EB 8331-4 TR
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Tip 3214 Vanaya baglanti (DN 125 ila
250)

> Bkz Fig. 5-9.

1. Manuel elle kumanday: kullanarak tahrik
Unitesi milini geri gekin ('Calistirma’ bo-
[Gmine bakin).

Tahrik Unitesi mili

Fig. 5-8: Maniel calistirma icin tahrik Gnitesi
mili (halka somunla baglant: sagla-
yan tahrik nitesi)

2. Tahrik Unitesini vanaya yerlestirin ve hal-
ka somun (7) kullanarak emniyetli hale
getirin. Gerekirse, tahrik Unitesi milini
onceden hdfifce geri gekin.

3. Tahrik Gnitesi mili (3) klape miline (5)
tam olarak oturdugunda, her iki mil bag-
lanti klempini (4) takin ve vidalarla sa-
bitleyin.

| Sikma torku | 150 Nm

4. Tahrik Gnitesi milini (3) 'Calistirma' boli-
minde agiklandigi gibi son konuma (va-
na kapali) getirin.

5. Hareket gostergesi dlcegini (10) mil ko-
nektorinin (4) ortasiyla hizalayin ve si-
kica vidalayin.

Tip 3374-15

Kelebek somun ile baglant: (form A)
Tip 3214 Vanaya baglanti (DN 125 ila 250)

Tahrik Unitesi
Vana yokesi
Tahrik Gnitesi mili
Mil baglantisi
Klape mili
Kelebek somun

0  Strok gostergesi dlcegi

N

“NOoM~NWON-—

Fig. 5-9: Tip 3214'e baglant:
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5.4 Limit kontaklarinin retrofit-
ting ayari
> BkzFig. 5-10 ilaFig. 5-13.

Devreye Alma

Elektrik carpmasi nedeniyle 6lime neden

olabilecek sekilde yaralanma tehlikesi.

> FElektrikli aksesuvarlari takmadan énce,
besleme gerilimini kapatin ve sinyal hat-
tinin bag/anflsml kesin.

Mekanik limit kontaklarin kurulumu icin, asa-
gidaki giglendirme kiti gereklidir:
—  Mekanik limit kontaklar::

Talimat no. 1402-0898 (bkz Ek B)

O DIKKAT

Yanlhs kullanim nedeniyle baglant kablosu-

nun hasar gérme riski.

> Uc tuslu calistirmali tahrik Gnitesi versi-
yonu: muhafaza kapagini gikarirken mu-
hafaza kapagi ile tahrik Gnitesi panosu
arasindaki baglanti kablosunun hasar
gormediginden emin olun.

= Tahrik initesi izerinde calisma yapma-
dan énce muhataza kapagini muhafaza-
ya sabitleyin (bkz. 'Montaj' bolimi).

1t pucu

Disli yiizeylerindeki millere ve carklarin yan-
larina az miktarda yaglayici (6rn. Vazelin)
sUrmenizi oneririz.

i Not:
Gévde kapagindaki vidalari sckmek icin, vi-

da baslarina yeterince tutunmasi amaciyla
bir POZIDRIV® PZ2 tornavida kullanin.

1. Govde kapagindaki vidalari cevirerek
agin ve kapag tahrik Gnitesinden gikarin.

2. "Tahrik Unitesi mili uzatmali" veya "tahrik
Unitesi mili geri gekmeli" emniyet konumu
hareketine bagli olarak tahrik Gnitesi mili-
ni son konuma getirin ('Calistirma' boli-
mine bakin).

3. Tirtikli halkayi ve simi pim'den (11) sokin.

4. Ayar dislilerini (18) milleri izerine kaydi-
rin ve birer vida (16) ile sabitleyin. Ayar
dislilerinin kolayca dondurilip dondurile-
medigini kontrol edin. Degilse, vidasini
tekrar hafife gevsetin.

5. Kam tutucu (20) Uzerindeki kontak kamla-
rint (19) tahrik Gnitesi mili konumuna uy-
gun olarak Fig. 5-10'de gosterildigi gibi
cevirin.

6. Ara pargayi (8) milin (11) Gzerine kaydi-
rin. Gergi yayinin uzun telinin ara parga
ve ara disli Gzerinde durdugundan emin
olun.

7. Kontak kami tnitesini (21) Fig. 5-13'de
gosterildigi gibi tahrik Gnitesi milinin ko-
numuna karsilik gelen mil Gzerine kaydi-
rin. Kontak kam Unitesinin en distaki disli-
sinin ara dislinin (1) disli carkina gectigin-
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den emin olun. Ayrica, ayar dislileri (18)
kontak kam Gnitesinin (21) ilgili dislilerine
diizgin bir sekilde oturmalidr.

8. Kontak kam initesini (21) ve ara disliyi (1)

tirtikl halka (3) ile sabitleyin; tirtikh hal-
kayr gidebildigi kadar asag itin.

9. Terminal panosunu (17) destegin tabani-
na, anahtarlar dislilere bakacak sekilde
45° agiyla (yaklasik) yerlestirin. Terminal
panosunun Ust ucunu, kart dikey konuma
gelene ve destege dizgin bir sekilde otu-
rana kadar dislilere dogru dondurin.

10. Limit kontaklarini 'Calistirma ve konfigi-
rasyon' boliminde agiklandigi gibi ayar-
layin.

11.Kapag degistirin. Sabitleme vidalarini
ortalamak igin bir fornavida ile saat yo-

ninin tersine kisa bir stre cevirin. Ardin-

dan vidalari sikarak kapagr sabitleyin.

Tahrik Gnitesi
mili uzatilmis

Tahrik Gnitesi mili
geri gekilmis

Fig. 5-10: Kontak kam ve kam tutucunun hiza-
lanmasi

Tahrik Gnitesi mili uzatildiginda

Fig. 5-11: Kontak kam Gnitesinin hizalanmasi
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@ oy

Fig. 5-12: Mekanik limit kontaklar:

Tirtikl halka
Ara parca
Tutma halkas:
Vida WN 1412
Terminal panosu
Ayarlama dislisi
Kontak kami
Kam tutucu

EB 8331-4 TR
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Fig. 5-13:

Ara disli Teslimat kosullar:
Pim dislisi Pim (11) ve tirtikli
Tirtikh halka ve sim

Gerilim yay

Ara parga

Pim

Tahrik Gnitesi pano-

su

Yatak kovani

Terminal panosu

Ayarlama dislisi

Kontak kam Gnitesi

Limit kontaklarinin kurulumu

halka

N
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5.5 Elektrikli limit kontaklarinin
retrofitting ayar

Elekirik ¢carpmasi nedeniyle 6lime neden

olabilecek sekilde yaralanma tehlikesi.

> Elektrikli aksesuarlari takmadan énce,
besleme gerilimini kapatin ve sinyal hat-
tinin baglantisini kesin.

Elektronik limit kontaklarin kurulumu icin,
asagidaki giclendirme kiti gereklidir:

— Elektronik limit kontaklar::
Siparis no. 1402-0591 (bkz Ek B)

i Not:
Gévde kapagindaki vidalari sckmek icin, vi-

da baslarina yeterince tutunmasi amaciyla
bir POZIDRIV® PZ2 tornavida kullanin.

1. Govde kapagindaki vidalari cevirerek
agin ve kapagi tahrik Unitesinden ¢ika-
rin.

O DiKkAT

Yanhs kullanim nedeniyle baglant: kablosu-

nun hasar gérme riski.

Uc tuslu calistirmali tahrik Gnitesi versiyonu:

muhafaza kapagini cikarirken muhatfaza ka-

pagi ile tahrik Gnitesi panosu arasindaki

baglant kablosunun hasar gérmediginden

emin olun.

= Tahrik initesi izerinde calisma yapma-
dan énce muhataza kapagini muhafaza-
ya sabitleyin (bkz. Fig. 5-22).

2. Baglanti kablosu Gzerindeki konektori
pano izerinde olmasi gereken klape ko-
numuna baglayiniz.

Devreye Alma

3. Terminal panosunu (17, bkz.Fig. 5-7 )
destegin tabaning, role ara panonun ke-
narina dogru bakacak sekilde 45° agiyla
(yaklasik) yerlestirin. Terminal panosu-
nun Ust ucunu, pano diizgin bir sekilde
yerine oturana kadar dondirin.

4. Limit kontaklarini 'Calistirma ve konfigi-
rasyon' boliminde agiklandigr gibi
ayarlayin.

5. Kapagi degistirin. Sabitleme vidalarini
ortalamak igin bir tornavida ile saat yo-
niiniin tersine kisa bir sire cevirin. Ardin-
dan vidalari sikarak kapagr sabitleyin.

5.6 RS-485 modiliinin retrofit-
ting islemi

Modbus RTU iletisimi icin RS-485 modilini
kurmak icin asagidaki giclendirme kiti ge-
reklidir:
- RS-485 modiili:

Siparis no. 1402-1522 (bkz Ek B)

Elekirik ¢carpmasi nedeniyle 6lime neden

olabilecek sekilde yaralanma tehlikesi.

> Elektrikli aksesuarlari takmadan énce,
besleme gerilimini kapatin ve sinyal hat-
tinin baglantisini kesin.

1. Govde kapagindaki vidalari cevirerek
agin ve kapagi tahrik Unitesinden ¢ika-
rin.

2. Voltaj beslemesini kapatin.

3. Doért ara pargayi tahrik nitesi panosun-
da belirtilen deliklere yerlestirin.

4. RS-485 modilini konektdr tarafi asag
bakacak sekilde ara pargalarin izerine
yerlestirin.

EB 8331-4 TR
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= Pimler Ustten pano Uzerindeki sokete
dogru yonlendirilmelidir.

5. Kablo baglantilarini 'Kurulum' bolimin-
de agiklandigi sekilde gereklestirin.

6. Modbus iletisimini kurun ('Calistirma ve
konfigirasyon' bolimine bakin).

5.7 Elekirik baglantisi

Elekirik carpmasi nedeniyle 6lime neden

olabilecek sekilde yaralanma tehlikesi.

= Elektrik kablolarinin montaji sirasinda
DIN VDE 0100 uyarinca algak gerilim
tesisatlarina iliskin yonetmeliklere ve ye-
rel elektrik tedarikginizin yonetmeliklerine
uymaniz gerekmektedir.

= Normal ¢calisma sirasinda veya sistemde
veya diger sistem parcalarinda bir ariza
olmasi durumunda cihaza tehlikeli geri-
limlerin ulasmamasini garanti eden uy-
gun bir gerilim kaynagi kullanin.

= Elektrik baglantisini sadece besleme vol-
fajin kapaﬁ‘lktan sonra gergek/e;firin.
Besleme geriliminin istenmeden acilama-
yacagindan emin olun.

© DIKKAT

Ikili girislerin yanhs kablolanmasi nede-
niyle tahrik Gnitesi hasari riski.

> ikili girisleri yizer kontak olarak bagla-

yin.

© DIKKAT

Potansiyometre dislisinin ¢cikarilmasi nede-

niyle tahrik Gnitesi arizasi riski.

Tahrik dnitesi, besleme gerilimi baglandiktan
sonra teslim edilmis durumda kullanima ha-

zirdhr. Tahrik dnitesi icindeki mekanik parga-
larin kurcalanmasi tahrik Gnitesinin calisma-
sini olumsuz etkileyecektir.

5.7.1 Baglanti (standart ver-
siyon)
= Kablolamay: Fig. 5-16'da gosterildigi gi-

bi ve kullanilan uygulamaya baglh olarak
yapin (bkz Fig. 5-21 ve Fig. 5-15).

= Kablolari Gstten yayli kafes terminallerine
yonlendirin (bkz Table 5-1).

> ikili sinyalleri yizen kontaklar Gzerinden
baglayin.

i Not:
Tahrik initesini ilk kez calistirirken besleme
gerilimini bagladiktan sonra, baslatma ekra-
ni ve EOO RUNT (calistirma gerceklestirilme-
di) hata gostergesi donisimli olarak gérin-
tilenir ("Calistirma™ bélimine bakin).

5-12
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i Not:

Girislerin islevi tahrik Gnitesinin nasil yapilandirildigina baglidir: yapilandirilmamis girislerin

herhangi bir etkisi yoktur.

Table 5-1: Kullanilabilecek kablolar ve cok telli kablolar

Kablo Enine kesit

Tek tel HO5(07) V-U ) 0,2ila 1,5 mm?
ince tel H05(07) V-K " 0,2 ila 1,5 mm?
DIN 46228-1'e uygun tel halkal 0,25ila 1,5 mm?2

DIN 46228-4'e uygun tel halka ve manson ile

0,25 ila 0,75 mm2

1 Tel uglarindan gikarilacak yalitim uzunlugu= 8 mm

GND
e\

=

Fig. 5-14: RJ-12 jak kablosunun hizalanmas:

EB 8331-4 TR
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O 0/4la 20 mA
unout - 2 Ty Konum geri bildirimi
UOouT +|
INT +|
INT - -
IN2 +[ |-
IN2 = | 1ila 4 arasindaki girdiler
IN3 +[ | (atama icin bkz Fig. 5-21 veFig. 5-16)
IN3 - |
IN4 +[ |-
IN4 - |-
BOUT-[ 1. ..
BOUT+ L kili cikis
L | | Voltaj beslemesi
N| |- (versiyon 24 V AC ve DC; 85 ila 264 V AC'ye baglidir)
Opsiyonlar:
Mekanik limit kontaklar: Elektronik limit kontaklari
|A] 44| 42| 51 | 54 52| |4]|44|42|5]|54|52|
L el
i - Harici veriyolu sinirlamas ile
RS-485 arayiizl RS-485 arayiizi
I I ll 330Q |’
A B A B

Fig. 5-15: Elektrik baglantisi
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Uygulama: Pozisyoner (POSI)

INT +[ ]

INT - 0(4) ... 20 mA
IN2 +| |

N2 - 0(2)... 10V

IN3 +
IN3 -
INA+[ e
N4 - N :I Ikili giris

= Girise gerilimsiz kablo baglayin.

1 c11 ve c12'de konfigiire edilebilir fonksiyon

Fig. 5-16: 'Pozisyoner' uygulamasi igin terminal devri

Uygulama: PID kontroléri (PID), genel

INT + _:I
IN2+| | 0(2) .. 10V Kontrol edilen degiske-
IN2 - nin segimi
IN3 +
N3 PL1000
|N4+_—°_l ikili giris!
INZ -] :,:I ili giris
= Girise gerilimsiz kablo baglayn.

1 ¢c11 ve c12'de konfigire edilebilir fonksiyon

Fig. 5-17: 'PID kontroléri' uygulamasi igin terminal devri
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Uygulama: PID Kontroléri (PID), sicaklik kontrolis

INT + _

INT = Pt 1000 (okuma sadece Modbus kullanilarak mimkiindiir)
IN2 + _

N2 -] Pt 1000 (okuma sadece Modbus kullanilarak mimkiindiir)
IN3 "

IN3 i — _Pt 1000 (kontrol edilen degisken)

N4 +[ — RIS

N4 \ :l Ikili giris

= Girise gerilimsiz kablo baglayn.

1 ¢11 ve c12'de konfigiire edilebilir fonksiyon
Fig. 5-18: 'PID Kontrolér' uygulamasi igin terminal devri - Sicaklik kontroli

Uygulama: iki asamali mod (2STP)

INT +
INT -
IN 2 S
IN?2 i N :I Acik/kapali kontrol
IN3 +
IN3 -
IN 4 ,

= V] kil giris?
IN4 - LN

= Tim girislere gerilimsiz kablo baglayin.

1 ¢11 ve c12'de konfigiire edilebilir fonksiyon

Fig. 5-19: 'iki asamali mod" uygulamast icin terminal devri

5-16 EB 8331-4 TR



Devreye Alma

Uygulama: U asamali mod (3STP)
Ug kablolu baglanti

INT +
INT -
IN2 + +
IN2 -
IN3 + -
IN3 -
INA +[ ——ey o0
N4 - ):I"(Ill giris")

1 ¢c11 ve c12'de konfigire edilebilir fonksiyon

Dért kablolu baglant:

INT +
INT -
IN2 +
IN2 -
IN3 +
IN3 -

IN4 +[ |

IN4 -

Fig. 5-20: 'Uc asamali mod' uygulamasi icin terminal devri

} Geri cekilir

|} Uzar

S j ikili giris"

= Tim girislere gerilimsiz kablo baglayn.

IN4 + —

N4 [ | —

1 ¢c11 ve c12'de konfigiire edilebilir fonksiyon

INT +[ |

INT =[] 0(4) ... 20 mA
IN2 +[ |

N2 - [ 0(2) ...10
:,I::g t — Pt 1000 (kontrol edilen degisken)

ikili giris"

Uygulama: Giris sinyali arizasi Gzerine sicaklik kapali déngi kontroli (POSF)

= Girise gerilimsiz kablo baglayin.

Fig. 5-21: 'Giris sinyali arizasi iizerine sicaklik kapali dongi kontroli' uygulamast igin terminal devri

EB 8331-4 TR
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5.7.2 Uc anahtarh ¢calistirma

ozellikli 6zel versiyon
icin baglant

Tip 3374'in Ug tuslu ozel versiyonu icin
elekirik baglantisini asagidaki sekilde ger-
ceklestirin:

> Bkz Fig. 5-22.

1.

Muhafaza kapaginin dért sabitleme vi-
dasini sokin. Muhafaza kapagini kaldi-
rn.

Muhafaza kapaginin baglanti kablolari-
nin (1) gekme yilki nedeniyle hasar gor-
mediginden emin olun.

Muhafaza kapagini Fig. 5-22'de gosteri-
len konuma getirin:

Muhafaza Gzerine yerlestirin. Ortalamak
icin vidayi (2) saat yoninin tersine hafif-
ce cevirin. iyice stkin.

Vidanin disin icine sonuna kadar vida-
lanmadigindan emin olun. Aksi takdirde
kapak contasi hasar gorebilir.

Fig. 5-15 ile gosterildigi gibi kablolar
kontrol edin.

. Muhafaza kapaginin baglanti kablolari-

nin (1) gerilme ytkinden zarar gorme-
mesini saglamak icin muhafaza kapagini
tutarken vidayi (2) gevsetin.

. Muhafaza kapagini muhafazanin Gzeri-

ne yerlestirin ve muhafazadaki baglant
hatlarini Fig. 5-22icinde gosterildigi gibi
yonlendirin.

Muhafaza kapaginin baglanti kablolari-
nin sikismadigindan emin olun.

Sabitleme vidalarini ortalamak icin saat
yoniinin tersine kisaca cevirin. Ardindan
vidalari sikarak kapag sabitleyin.

5-18
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() NS

O DIKKAT

Baglanti hatlariyla birlikte muhafaza

kapaginin yanhs kullanimi nedeniyle tahrik

unitesi hasari riski.

2 Muhafaza kapagini muhafazanin izerine
yerlestirin ve baglanti hatlarini muhafaza-
min icinde gésterildigi gibi yonlendirin.

Fig. 5-22: Uc anahtarli calistirma 6zellikli 6zel versiyon icin baglanti
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Calisma

6 Calisma

6.1 Cihaza genel bakis ve calistirma kontrolleri

Déner islem butonu

Ekran

Seri arayizi

Terminaller

Maniel elle kumanda icin tahrik initesi calistirma
mili

Limit kontaklar icin terminal panosu

NN —

o

Fig. 6-1: Calistirma kontrolleri (muhafaza kapagi cikarilmis sekilde)
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Calisma

6.1.1 Ekran

Voltaj beslemesi uygulandiktan sonra, mevcut Grin yazilimi iki saniye boyunca gérintilenir.
Sonrasinda, baslangig ekrani gérinir.

o
CACA IR
UA/ARA -— AW TR
IIIIIIIIIII IIIIIIIIIII
0O t00 O

Tahrik Gnitesi ilk kez ¢alistinldiginda, baslangic ekrani ve EOO (baslatma gerceklestirilmedi) hata gos-
tergesi donistmlu olarak gorintilenir.

Fig. 6-2: Tahrik initesini ilk kez calistirdiktan sonra baslangice ekrani

Baslangig ekrani

Baslangig ekrani segilen uygulamaya baglidir ('Calistirma ve konfigiirasyon' bolimine ba-
kin). Tahrik Gnitesi ilk kez ¢alistinldiginda ve varsayilan ayarlar yiklendikten sonra, pozisyo-
ner uygulamasi (POSI, bkz.Fig. 6-2 ) otomatik olarak seilir.

6-2 EB 8331-4 TR



Table 6-2: Ekran simgeleri

Calisma

Calisma arahig

O
4

Otomatik mod

Manuel mod

Cubuk grdfigi

Cubuklar, isarete (+/-) ve dege-
re bagh olan set degeri sapma-
sini gOsterir.

Her %1 set degeri sapmasi igin bir

N I L] e
(;UbUk e|emc1n gorunur.

Ornek:
|||||I-|-|-|||

Cubuk grafik +%3 set degeri sapmasini gésterir. Her bir tarafta en
fazla bes cubuk dgesi gorinebilir. Bes cubuk elemani %5 set degeri
sapmasini gosterir.

Durum mesajlar
Bu simgeler bir hata olustugu-
nu gosterir.

1 | Ariza/bakim alarmi

Bakim talep edildi

ikili giris/cikis etkin
Ekranin sol alt késesindeki kod

R 8 Ekranda kod 0, ikili giris etkin
L 8 Ekranda kod 0, ikili cikis etkin
8 Ekranda kod 0, ikili giris/cikis etkin

Yapilandirmay: etkinlestirme

Konfigirasyon ve hizmet seviyelerindeki parametrelerin ya-
pilandirma igin etkinlestirildigini gosterir.

@r.n

Limit kontaklar

Ek Qe T
) I ran Tahrik Gnitesi mili konumunun elektronik limit
I okumasi 1 ~ . R
| Ek kontagmln sivicleme noktasinin altina dusfugu-
I ( okL?:om 9 ni veya astigini gosterir.

Varsayilan ayarlar

Cubuk grafigin dlcegi gorinmiyorsa ve merkezin her iki

- I O yaninda yalnizca bir gubuk dgesi goriniyorsa, bu, belirti-
len parametrenin varsayilan ayarla ayni oldugu anlamina
gelir.

A birimi
meA birim lR Simge, bir okuma ile birlikte mA birimini gosterir.
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6.1.2 Doner islem butonu

Calistirma kontrolleri, muhafaza kapaginin altinda bulunur (bkz Fig. 6-1).
Ayarlar doner digme kullanilarak degistirilir.
"1 cevirin: kodlari ve degerleri segme/degistirme

®'a basin: ayarlari/degisiklikleri onaylayin

O DIKKAT

Degistirilen parametreler hemen etkin hale gelir!

Sire¢ bu degisikliklerden dogrudan etkilenmektedir.

= Doéner diigmeye basarak onaylamadan énce parametrelerde yapilan degisiklikleri kont-
rol edin.

i Not:
Yapilandirma sirasinda PID uygulamas: secildiginde (bkz. 'Calistirma ve konfigiirasyon' bo-
limii), ayarlanan set degeri @doner digme basili kaldigi siirece gorintilenir. Bu durumda,
set degerini doner digmeyi cevirerek degistirmek miimkiin degildir.

6.1.1  Uc tuslu calisma versiyonundaki tuslar

U; tuslu ozel versiyonda, tahrik Unitesi kapak Gzerindeki t¢ tus kullanilarak galistirilir:

Kodlari ve deger|eri secme/deg']istirme (degeri artirmal)
Ayarlari/degisiklikleri onaylayin

@ Kodlari ve degerleri segme/degistirme (degeri azaltma)
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i Not:
Tip 3374 Tahrik initesinin ¢alismasi ve ayarlanmasi, bu Montaj ve Kullanim Talimatlarinda
déner butonlu versiyon temel alinarak aclk/cmmlsnr,

ve (V) tuslarina basmak déner butonu cevirmeye, (¥) tusu ise standart tahrik Gnitesi versi-

yonunun doner butonuna basmaya karsilik gelir.

i Not:
Yapilandirma sirasinda PID veya POSF uygulamasi secildiginde (bkz. 'Calistirma ve konfigi-
rasyon' bélimi), ayarlanan set degeri doner @tusu basili kaldigi siirece gériintilenir. Set
degeri @) ya da () tuslarina basilarak degistirilebilir. Bu durumda anahtar numarasinin 6n-

ceden girilmesine gerek yoktur.

Fig. 6-3: Ue tusla calisan 6zel versiyon
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7 Baslatma ve konfigirasyon

7.1 Tahrik Unitesini ¢calistirma

Tahrik Gnitesi mili cektigi ya da genisledigi icin yaralanma riski.
= Tahrik Gnitesi miline dokunmayin ya da bloke etmeyin.

© DIKKAT

islem, tahrik Gnitesi milinin hareketiyle bozulur.

> islem devam ederken baslatma islemini gerceklestirmeyin. Once kapatma vanalarini ka-
patarak tesisi izole edin.

O DIKKAT

Dislilerin konumunun degistirilmesi nedeniyle ariza riski.

Tahrik Gnitesi icindeki mekanik parcalarda herhangi bir degisiklik yapmak gerekmez. Tahrik
Unitesi, besleme gerilimi baglandiktan sonra teslim edilmis durumda kullanima hazirdir.

Baslatma islemi Kod 5'te gerceklestirilir. Baslatma sirasinda tahrik Gnitesi mili meveut konu-
mundan % 100 son konumuna hareket eder. 100 son konumdan baslayarak, tahrik Unitesi
mili %0 son konuma hareket eder.

i Not:
Manuel modda baslatma mimkin degildir.

i Not:
0 ve % 100 son konumlari kullanilan ¢alisma yéniine baghdir (bkz. Ek A)
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= Baslatma isleminden dnce, tahrik Gnitesini 'Kurulum' boliminde aciklandigi gibi vanaya

monte edin.

= Otomotik modu ayarlayin ('Kurulum' bolimine bkz).

Kod  Aciklama WE Ayarlama araligi

5 Baslatmayi baslat INI

Asagidaki adimlar izlenmelidir:
1. Kod 5'yi segmek igin &1 dsndiirin (baslatma ekrani acildi-
ginda).
2. @®'a basin. Ekranda INI yanip soner.

3. @'a yeniden basin. INI ve « simgesi gérinir. Calistirma is-
lemi baslar.
= ESC segilerek galistirma islemi her zaman iptal edilebilir.

= Calistirma islemi basariyla tamamlandiktan sonra, OK simgesi
gosterilir.

4. Dogrulamak igin € butonuna basin.

= Tahrik nitesi kullanima hazirdir.

7.2 Tahrik Gnitesinin konfigiirasyonu
= Ek konfigirasyon talimatlar (Ek A)

L
-
-

(W ]

'Kod 10'u secin (konfigiirasyon diizeyi CO) ve onaylamak icin §9'a basin.
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i Not:

Anahtar numarasinin teslim edilmis durumdayken girilmesi gerekmez.

Anahtar numarasi etkinken, asagidaki gibi devam edin:

1. Kod 9'yi segmek icin @'l déndiiriin (baslatma ekrani acildi-
g \ /D Vv
ginda). J N
2. Dogrulamak icin B butonuna basin.
= Ekran: Anahtar numarasi igin girdi alani
3. Girdi alanini etkinlestirmek icin ®'o basin. e oo o= o=
nu
4. Hizmet anchtari numarasini girmek icin B cevirin.
= Hizmet anahtari numarasi, bu montaj ve isletme talimatlarinin CACATATA
0000
sonunda bulunur.
5. Dogrulamak igin B butonuna basin. -
3 < simgesi, konfigirasyon diizeyinin parametreyi degistirmek <&
icin etkinlestirildigini gosterir. \ L/ |_. \/
/TN

Anchtar numarasini girdikten sonra, ilgili seviyeler bes dakikaligina etkinlestirilir (simge ile
gosterilir). Seviyeler bes dakika sonra otomatik olarak tekrar kilitlenir.

Seviyeler de tekrar kilitlenebilir: Kod 9'u tekrar secin. Ekranda OFF butonu gérinir. @'a

basip onayladiktan sonra, < simgesi kaybolur.

Yapilandirma diizeyinde yapilandirilabilen kodlar hangi uygulamanin segildigine baghdir

(> Ek).
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7.2.1 Hizh yapilandirma dizeyi

Kod 8, cesitli parametre konfigiirasyonbrlnln secilmesine olanak tantyan hizh konfigijrasyon
seviyesini agar.

Kod  Aciklama Ekran Ayarlama araligi
8 Hizli Yapilandirma FCO Giris, Cikis, yon (asagidaki tablo-
ya bakin)

Asagidaki alanlara yonelik ayarlar segilebilir:
- Giris sinyali (Giris Kodu)

—  Konum geri bildirimi (Cikis Kodu)

- Calistirma yoni (Yon Kodu)

Kod  Aciklama Ekran
Giris sinyali O ila 20 mA 0-20
Giris sinyali 4 ila 20 mA 4-20
N Giris sinyali O ila 10V 0-10
Giris sinyali 2ila 10V 2-10
Konum geri bildirimi 0 ila 20 mA 0-20
SUi Konum geri bildirimi 4 ila 20 mA 4-20
Konum geri bildirimi 0 ila 10 V 0-10
Konum geri bildirimi 2 ila 10 V 2-10
. Calistirma yoni artiyor/artiyor >>
ver Eylemin yoni artan/azalan <>
i Not:

Her bir aralik icin yalnizca tek bir ayar secilebilir. Segilen ayarlar ekranda tire isaretleriyle
gosterilir (sonraki sayfaya bakin).
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Hizh yapilandirma dizeyini agin

1. Kod 8'i secmek icin €' déndirin (baslatma ekrani acildi- \ LM
ginda) (ekran: FCO). Frey
2. @'abasin. Segilen ilk ayar goruntilenir. B
Segilebilir ayar
= Giris Kodu, Giris sinyali 0 ila 20 mA =z= o 'El =z=
in

Ayarlan segin

3. Ayarlari segmek icin B'a baisn (tire ile gosterilmistir). =z= e |§l =I__I=
in
4. Secilebilir ayarlar agmak igin ®'| cevirin (bkz bdlim 7.2.1).
Ornek gésterilmistir: Yon kodu, calisma yéni artan/artan se- > >

Baslatma ve konfigirasyon

cildi

dr

7.3 Uygulama se¢me

Tahrik Unitesi uygulamasi asagidaki uygulamalardan biri arasindan secilebilir:

Pozisyoner (POSI)

PID Kontroldru (PID)

iki asamali mod (2STP)

Uc asamali mod (3STP)

Giris sinyali arizasi Uzerine sicaklik kapali dongi kontroli (POSF)

(Fonksiyonlarin tanimi icin Ek A'ya bkz)
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i Not:

— Segilen uygulamaya baglh olarak, tahrik dnitesi terminallerini belirtilen sekilde baglayin
('Kurulum' béliimiine bakin).

— Belirli bir uygulama segildiginde tim parametreler ve ayarlar gésterilmez.

Kod  Agiklama WE Ayarlama araligi
6 Uygulama POSI POSI (pozisyoner)
PID (PID Kontrolori)

2STP (iki asamali mod)

3STP (iic asamali mod)

POSF (Giris sinyali arizasi izerine
sicaklik kapali déngii kontroli)

Pozisyoner uygulamas: (agiklama igin Ek A'ya bkz)
> Kod é'y1 POSI'ye ayarlayin.

> Kablo bag|ant||dr|n| 'Kurulum' baliminde oc|k|c1nc||Q| sekilde gerceklestirin.

TACA
L %

N et Ekran okumast: strok
0O

Fig. 7-1: Ekrani pozisyoner uygulamasi ile acin (POSI)

PID kontrolér uygulamasi (agiklama igin Ek A'ya bkz)
= Kod é'yi PID'e ayarlayin.

= Kablo baglantilarini 'Kurulum' bolimiinde aciklandig sekilde gergeklestirin.

ACATA
Ciy

Cr o e
PO

Fig. 7-2: Ekrani PID kontrolér uygulamast ile acin (PID)

Gorintilenen okuma: proses degiskeni
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iki asamali mod uygulamasi (agiklama icin Ek A'ya bkz)
> Kod é'y1 2STP'ye ayarlayin.

= Kablo baglantilarini 'Kurulum' boliminde aciklandigr sekilde gergeklestirin.

Gérintilenen okuma: durum

Fig. 7-3: Ekrani iki asamali mod uygulamasi ile agin (2STP)

Uc asamali mod uygulamasi (agiklama icin Ek A'ya bkz)
> Kod é'y1 3STP'ye ayarlayin.

= Kablo baglantilarini 'Kurulum' béliminde aciklandigr sekilde gergeklestirin.

—|
CJ

£

(g

I
VO

Fig. 7-4: Ekrani ¢ asamali mod uygulamast ile acin (3STP)

Gérintilenen okuma: durum

Giris sinyali arizasi uygulamasi iizerine sicaklik kapali dongi kontroli (agiklama icin Ek
A'ya bakin)

= Kod é'y1 POSF'ye ayarlayin.
= Kablo baglantilarini 'Kurulum' béliminde aciklandigr sekilde gergeklestirin.

7
I %
IIIIIIIIIII
0O

Fig. 7-5: Uygulama: Giris sinyali arizasi iizerine sicaklik kapali déngii kontrolii (POSF)

Ekran okumasi: strok
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i

Not:

Giris sinyali icin 0 ila 10 V veya 0 ila 20 mA ayari bu fonksiyonla birlikte miimkiin degildir.

Alt

deger en az 0,5 V veya 1 mA olmalidir.

7.4 Limit kontaklarin ayarlanmasi

i

Not:

Gévde kapagindaki vidalari sckmek icin, vida baslarina yeterince tutunmasi amaciyla bir
POZIDRIV® PZ2 tornavida kullanin.

Mekanik limit kontaklan (bkz Fig. 7-6)

1.
2.
3.

Govde kapagindaki vidalari cevirerek agin ve kapagi tahrik Gnitesinden cikarin.
Voltaj beslemesini baglayin.

Manuel gegersiz kilma veya "manuel seviye" ¢calisma modunu kullanarak vanay: konta-
gin tepki vermesi gereken noktaya getirin.

. 4 mm altigen anahtar kullanarak Gst limit kontagi veya alt limit kontagi icin ayar dislileri-

nin (18) milini kontak kam Gnitesinin (21) ilgili kontak kami (19) terminal panosu (17)
Uzerindeki Ust veya alt mikro sivicin anchtar kontagini tetikleyene kadar cevirin.

Kapagr degistirin. Sabitleme vidalarini ortalamak igin bir tornavida ile saat yoninin ter-
sine kisa bir stre gevirin. Ardindan vidalari sikarak kapagr sabitleyin.

Elektronik limit kontaklar:

Elektronik limit kontaklari tahrik Gnitesinin isletim kontrollerinden ayarlanir (bkz. Ek A).
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17 21 3 1 2 12

1 Ara disli

2 Pim dislisi

3 Tirtikh halka
4 Gerilim yayr
8  Ara parca

1 Pim

1

Tahrik Unitesi pano-
su

13 Yatak kovani

17 Terminal panosu
18  Ayarlama dislisi

21 Kontak kam onitesi

Fig. 7-6: Mekanik limit kontaklar:
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7.5 lletisimin ayarlanmasi

iletisim dizeyinde, tahrik Unitesi arayiizine yonelik detaylar ve olasi ayarlar gérintilenir.
lletisim dizeyindeki kodlarda bunlari tanimlayacak bir 'A’ 6neki vardir.

Parametrelerin etkinlestirilmesi ve ayarlanmasi

iletisim diizeyinin etkinlestirilmesi
1. Kod 23'yi segmek icin " déndirin (baslatma ekrani acildi-

ginda).
> Kod A51 gorintilenir.

Parametrelerin etkinlestirilmesi
> Gerekli kodu secmek icin €' cevirin.

Ayarlama parametreleri

1. &'a basin. Ekranda okuma simgesi yanip séner.
2. Gerekli oyor|c1ra ulasilana kadar @'I cevirin.
3. Ayari dogrulamak icin & butonuna basin.

iletisim diizeyinden cikis

1. A0O (ESC) kodunu secmek icin €B" dndirin.
2. lletisim dizeyinden cikmak igin B'a basin.

7.5.1

Seri arayuzi

aELY
/ i

3

CoNIC T
e

RS |

~~
1
I
——
I

RS-232 arayiizi TROVIS-VIEW (SSP protokold) ile iletisim igin kullanilir ve varsayilan olarak

ku||an|mc| I'\GZII’dIr.
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7.5.2 Modbus RTU moduli

Elektrikli tahrik Gnitesi Modbus tizerinden bir kontrol istasyonuna baglanabilir ve TRO-
VIS-VIEW kullanilarak yapilandirilabilir. Bu amagla, tahrik Ginitesine bir RS-485 modili taki-
labilir. Cesitli islevler icin gesitli iletisim protokolleri (SSP veya Modbus RTU slave) kullanilir.
Modbus RTU iletisimi icin RS-485 moduly (siparis no. 1402-1522) tahrik Unitesine takilmali-
dir.

2> Modbus listesinden alinti: bkz. Ek A.

Protokol

- Ayarlar: otomatik
SSP ve Modbus RTU protokolleri otomatik olarak algilanir: arayiz parametreleri da-
hili olarak Baud hizi 9600 bit/s, 8 veri biti, eslik yok, 1 durdurma biti olarak sabitle-
nir. Elektrikli tahrik Unitesi, gegis yapmadan TROVIS-VIEW veya kontrol istasyonu ile veri
alisverisi yapabilir. istasyon adresi ve veri yolu arizasi izleme ayarlanabilir.

- Ayarlar: Modbus RTU

iletisim Modbus RTU protokoline dayanmaktadir. Table 7-1'da listelenen tim arayiz pa-
rametreleri ayarlanabilir.

istasyon adresi (Kod A64)

istasyon numarast, Modbus RTU protokoli icin elekirikli tahrik Gnitesini tanimlamak igin kul-
lanilir.

Baud hizi (Kod A65)

Elektrikli tahrik Unitesi ile kontrol istasyonu/bilgisayar arasindaki iletim hizidir. Elektrikli tah-
rik Unitesinde ayarlanan Baud hizi kontrol istasyonundakiyle ayni olmalidir. Aksi takdirde
hicbir iletisim kurulmaz.

Durdurma biti ve eslik (Kod A66)

Durdurma bitlerinin sayisi ve eslik Kod A66'da ayarlanir. Eslik, veri iletim hatalarini tespit et-
mek igin kullanilir. Eslik biti veri bitleri dizisinin sonuna eklenir ve toplam deger veri ve eslik
bitinden olusur.

Veri yolu ariza izleme (Kod A67)

iletisimin harici manuel seviyesi veri yolu ariza izleme (zaman asimi) tarafindan izlenir. Bir
veri yolu arizasi tespit edildikten sonra otomatik galisma yeniden kurulur. Veri yolu arizasi
izleme suresi ayarlanabilir. Veri yolu arizasi izlemeyi devre disi birakmak icin degeri O ola-
rak ayarlayin.
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Table 7-1: Modbus RTU parametresi (iletisim seviyesinde ayar, 'Kurulum' bélimine bakin)

Kod | Parametreler | Goster/seg (iptal etmek icin ESC'yi segin)
Seri arayiizi
A51 iletisim ENAB (etkin)

DISA (devre disi)

Arayiiz modili

A6l iletisim ENAB (etkin)
DISA (devre disi)

A62 Arayiz modili 485 (RS485)
USB (USB)

ETH (Ethernet)
NONE (yok)

A3 Protokol AUTO (otomatik: SSP, Modbus)
MODX (Modbus, ayarlanabilir)

Modbus arayiiz modiili

Ab4 istasyon adresi 1 ila 247

Ab5 Baud hizi (Baud cinsinden) 1200
2400
4800
9600
192 (19200)

Abb Durdurma bitleri ve eslik 1SNP (1 durdurma biti, eslik yok)
1SEP (1 durdurma biti, gift eslik)
1SOP (1 durdurma biti, tek eslik)
2SNP (2 durdurma biti, eslik yok)

A67 Dakika cinsinden veri yolu arizasi izleme (zaman asimi) 0ila 99

AOO Cikis seviyesi > ESC
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8 Kurulum

8.1 Otomatik mod

Tahrik Unitesinin otomatik moddaki davranisi segilen uygulamaya baglidir (agiklama igin 'Ta-
sarim ve calisma ilkeleri' bdlimine bkz).

Calisabilmesi igin tahrik initesine sabit bir voltaj beslemesi uygulanmalidir ('Kurulum' boli-
mine bkz).

8.1.1 Bilgi dizeyi

Bilgi dizeyi boliminde, ayarlama bakimi icin dnemli olan tim tahrik tnitesi verileri gosteri-
lir. Bilgi diizeyindeki kodlar, onlari tanimlamak igin bir ‘i’ on ekine sahiptir.

Bilgi dizeyinin tim parametreleri Ek A'da listelenmistir.

Parametrelerin etkinlestirilmesi

Bilgi dizeyinin etkinlestirilmesi

1. Kod 11'yi segmek igin @'I dondiriin (baslatma ekrani acildi- \ T NI,
o /[ LINE
ginda).

2. Bilgi dizeyini etkinlestirmek icin @'d basin. 1
(ekran: i01). '

Parametrelerin etkinlestirilmesi _

> Gerekli kodu etkinlestirmek icin €' dondirin. "'i =/=l '\l

Bu Srnekte:
Kod i01, giris sinyalinin alt aralik degeri (X simgesi mA bi-
rimi icin gegerlidir).

Bilgi dizeyinden cikis _
1. i00 (ESC) kodunu se¢mek icin @'l cevirin. > - \_°||
2. Bilgi dizeyinden cikmak icin B'a basin.
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8.1.2 Calisma dizeyi

Calisma dijzeyi, tahrik Unitesi otomatik moddqyken aktiftir. Bu dUzeyde, calisma ile i|gi|i
onemli bilgiler gosterilir, ¢alistirma modu segilir ve baslatma islemine gegilir. Diger dizeyler,
calisma dizeyinden de erisilebilirdir.

Olismciil ve EEPROM hatalarinin yani sira calisma seviyesinin tim parametreleri 'Arizalar'
boliminde listelenmistir.

8.1.2.1 Calisma modunun secimi

Tahrik Gnitesi, XD simgesinin gosterdigi gibi genelde otomatik moddadir (Kod 0 ila 3 arasin-
da gosterilir) Otomatik moddayken, tahrik Gnitesi mili, konfigirasyon dizeyinde belirtilen
fonksiyonlara gore giris sinyalini takip eder.

Maniel moddayken, tahrik Gnitesi mili, ayarlanan maniel konumlandirma degerine tasinir.
Aktif bir maniel mod ise ¢ simgesi ile Kod 0'da gdsterilir.

Kod  Agiklama WE Ayarlama aralig

2 Calisma modu AUTO AUTO (otomatik mod)
MAN (manuel mod)

3 Konumlandirma degeri (maniel mod) - %0,0 ila 100,0

i Not:

Kod 3'te secilen konumlandirma degeri (manuel mod), 6lii bandin en az yanisina karsilik ge-
len miktarda ayarlanmalidir (c67'de ayarlanabilir, bkz. 'Devreye alma ve yapilandirma’ bo-
limii). Aksi takdirde, tahrik Gnitesi mili hareket etmez.

Ornek: Ol bant %2,0'a ayarlanmistir (varsayilan ayar)

> Konumlandirma degeri (manuel mod) en az %1,0 oraninda ayarlanmalidir (6rnegin, tah-
rik Unitesi milinin %2,2'den %3,2'ye hareket ettirilmesi).

8.1.2.2 Okuma yoninin belirlenmesi

Ekran icerikleri Kod 4'te ekran okumasini tahrik Gnitesinin montaj konumuna adapte etmek
icin 180° dondurilebilir.

Kod  Agiklama WE Ayarlama araligi
4 Okuma yoni DISP DISP, dSId
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Okuma yoni degistirildiginde, simgelerin konumu ve cubuk grafik okumasi degismeden ka-
lirken, sayilar, metin ve ikili giris ve ¢ikis segmentleri 180° dondurilur:

S & S &
% 1L ym %y 7)o
& IC g | EBOCC g
|-|-|-|-|-I-|-|-|-|-| |-|-|-|-|-I-|-|-|-|-|
ic3 O ¢ tdt O
Varsayilan okuma yoni 180° déndirijlen okuma yoni

8.1.2.3 Arka isigin acilmasi

Ekran arka 1511 <93 kodunda her zaman agik olacck sekilde degistirilebilir.

Kod  Agiklama WE Ayarlama aralig:
HAYIR

c93 Arka 15tk her zaman agiktir HAYIR EVET

i Not:

- Kod ¢93'teki ayardan bagimsiz olarak, bir hata olustugunda arka 151k yanip sonmeye bas-
lar ('Arizalar' bélimiine bakin).

— Ekran arka 1sigj1 ikili giris ile de acilip kapatilabilir ('Calistirma ve konfigirasyon bélimine
bakin).

EB 8331-4 TR 8-3



Kurulum

8.2 Manuel mod

Tahrik Gnitesi mili mekanik ve elektronik olarak hareket ettirilebilir.

8.2.1 Mekanik olarak devre disi birakma

Mekanik elle kumanda, muhafazanin yan tarafinda bulunan kirmizi tahrik Gnitesi miline 4
mm altigen anahtar yerlestirilerek gerceklestirilir. Yalnizca tahrik Unitesi besleme gerilimine
bagl degilken gerceklestirilebilir. Altigen anahtar teslimat kapsamina dahildir. Govdenin alt
kismina takilir (bkz.Fig. 8-1).

Opsiyonel olarak, tahrik tnitesi, mekanik elle kumanda icin el cark ile teslim edilebilir.

i Not:
Mekanik elle kumanda, emniyet konumu hareketli tahrik Gniteleri icin mimkin degildir. Tah-
rik Gnitelerinde altigen anahtar bulunmaz.

Tahrik Gnitesini 'al' yoninde hareket ettirmek igin altigen anahtari saat yoninde ve 'el' yo-
ninde hareket ettirmek icin saat yonunun fersine cevirin (bkz Fig. 8-1).

= Tahrik Unitesi calisirken veya gerilim beslemesi hala bagliyken manuel elle kumanday
calistirmayin.

Altigen anahtarl

Maniel elle kumanda icin tahrik
Unitesi calistirma mili

el
Hareket Yoni

al

Fig. 8-1: Mekanik olarak devre disi birakma
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8.2.2 MAN modu

Tahrik Gnitesi, £ simgesinin gosterdigi gibi genelde otomatik moddadir (Kod 0 ila 3 arasin-
da gosterilir) MAN modundayken, tahrik nitesi mili, ayarlanan maniel konumlandirma de-
gerine tasinir. Aktif bir maniel mod ise & simgesi ile Kod 0'da gésterilir. Konumlandirma
degeri Kod 3'te ayarlanabilir.

Kod  Aciklama WE Ayarlama aralig:

2 Calisma modu AUTO AUTO (otomatik mod)
MAN (manuel mod)

3 Konumlandirma degeri (maniel mod) - %0,0 ila 100,0

8.3 Bellek kalemi kullanarak ¢alistirma

Bellek kalemi istege baglidir (aksesuarlar) ve veri depolamak ve aktarmak iin kullanilir:

Fig. 8-2: Bellek kalemi-64 (siparis no. 1400-9753)

Bellek kalemi TROVIS-VIEW'da konfigiire edilebilir. Tahrik tnitesi icin asagidaki fonksiyonlar
secilebilir:

- Bellek kaleminden okunan veriler

- Bellek kalemine yazilan veriler

—  Zaman kontrolli veri girisi

— Olay tetikleyici veri girisi

- Komut modu

Bellek kaleminin nasil yapilandirlacagina iliskin ayrintilar igin TROVIS-VIEW kullanim tali-
matlarina bakin:

P EB 6661
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8.3.1 Bellek ve veri girisi fonksiyonu

1. Tahrik nitesi kapagini agin.

L

Bellek kalemini tahrik tnitesinin seri arayizine takin.

= Tahrik Unitesi otomatik olarak bellek kalemini taniyacaktir. Bellek kalemi diyalogu ekran-
da gérinir. TROVIS-VIEW'de secilen fonksiyon (komut) ekranda bir kod ile gosterilir
(bkz Table 8-1).

Doner digmeyi kullanarak gerekli eylemi secin (secilen isleve bagl olarak. Bkz Table
8-1.
OK, veri aktarimi tamamlandiktan sonra ekranda gorinir.

@

Veri aktarimi tamamlandiktan sonra bellek kalemini ¢ikarin.
Bellek kalemi diyalogu sona erecektir. Baslangic ekrani gorinecektir.
Tahrik Gnitesi kapagini kapatin.

L 25 7

Table 8-1: Bellek kalemi diyalogu

Kod | Fonksiyon Eylem Metin
S02/ | Bellek kaleminden verileri okuyun// Bellek kaleminden verilerin READ
S03 | Bellek kalemine verileri yazin okunmasi/ WRIT
Bellek kalemine verilerin yazﬂ-
masl
s$10 | Zaman kontrolli veri girisi Veri girisi devam ediyor TLOG
sS11 | Olay tetikleyici veri girisi Veri girisi devam ediyor ELOG

Table 8-2: Bellek kalemi hatasi

Kod | Hata Metin
E51 | Okuma hatasi (bellek kalemi) ERD
E52 | Yazma hatasi (bellek kalemi) EWR
E53 | Mantik hatasi EPLA
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8.3.2 Komut fonksiyonu
Asagidaki galistinlabilir komutlar TROVIS-VIEW'deki bellek kalemine yazilabilir:

—  Tahrik Gnitesi milini cekin
— Tahrik Gnitesi milini genisletin
Bu komutlar bir bellek kalemini bir komut kalemine ddnistirir. Komut kalemi tahrik Unitesi-

nin arayizine yerlestirildikten sonra, calisan tim islevler sonlandirilir ve komut kalemi tim
islevlere gore oncelige sahip oldugundan komut yiritilir.

i Not:

— Bir komut kalemi, tahrik nitesinin arayizine yerlestirildigi sirece aktif kalir (sifilamadan
sonra bile).

— Bir seferde sadece bir komut bellek kalemine yazilabilir ve ¢alistirilabilir.

Komut kaleminin kullaniimasi
1. Tahrik Unitesi kapagini agin.

2. Komut kalemini tahrik tnitesinin seri arayizine takin.

= Tahrik Unitesi ofomatik olarak komut kalemini taniyacaktir. Komut kalemi diyalogu ekran-
da gérinir. TROVIS-VIEW'de secilen fonksiyon (komut) ekranda bir kod ile gosterilir
(bkz Table 8-3).

3. Komut calistirildikian sonra komut kalemini cikarin.
= Komut kalemi diyalogu sona erer. Baslangig ekrani gorinecektir.

4. Tahrik Unitesi kapagini kapatin.

Table 8-3: Komut kalemi diyalogu

Kod | Komut/fonksiyon Metin
sS21 Tahrik Gnitesi milini cekin IN
S22 | Tahrik Gnitesi milini genisletin ouT
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8.4 Hizmet modu

Hizmet diizeyi, tahrik Unitesi ve calisma durumu ile ilgili detayl bilgiler icermektedir. Ayrica,
pek cok test fonksiyonu da bu diizeyde gerceklestirilebilir. Tani diizeyindeki kodlar, onlari ta-
nimlamak igin bir 'd' 6nekine sahiptir.

Hizmet diizeyinin tim parametreleri Ek A'da listelenmistir.

Hizmet dizeyinin etkinlestirilmesi &
1. Kod 20'yi secmek icin €01 dondiriin (baslatma ekrani acildi- \ L |;|
ginda). e

2. Hizmet dUzeyini etkinlestirmek icin @'a basin. en
(ekran: dOT). e
Gosterilen ornek: Gegis suresi 6lcumunt baslat &
A el @D s g IR
1. Kod dé1'i etkinlestirmek icin ® 1 déndiriin. / TV
2. @®'a basin. Ekranda okuma simgesi yanip soner.
!
3. Gegis suresi 8lciminy baslatmak icin €0'a tekrar basin. ds !

= Gegis siresi olcimy, ESC secilerek her zaman iptal edilebilir.

Hizmet dizeyinden ¢ikis &

1. d00 (ESC) kodunu secmek icin €01 déndiriin. > =.- \.'=

2. Hizmet dUzeyinden ctkmak icin @'a basin. - T
d0s
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8.4.1 Baslangic noktasi (zero) kalibrasyonu

Tahrik Gnitesi mili cektigi ya da genisledigi icin yaralanma riski.
= Tahrik Gnitesi miline dokunmayin ya da bloke etmeyin.

© DIKKAT

Islem, tahrik Gnitesi milinin hareketiyle bozulur.

> islem devam ederken baslangig noktasi (zero) kalibrasyonu islemini gerceklestirmeyin.
Once kapatma vanalarini kapatarak tesisi izole edin.

Tahrik Gnitesi mili %0 son konumuna dogru hareket eder. Bunu takiben, tahrik Gnitesi kapali
déngi calismaya geger ve tahrik Gnitesi milini giris sinyali ile tanimlanan konuma hareket et-
tirir.

Kod Aciklama Ayarlama aralig:
d51 Baslangic noktasi (zero) kalibrasyonu-  ZER
nu baslat

= ESC secilerek baslangic noktasi kalibrasyonu iptal edilebilir.

8.4.2 Tabhrik Unitesini ¢alistirma

Tahrik Gnitesi mili cektigi ya da genisledigi icin yaralanma riski.
= Tahrik Gnitesi miline dokunmayin ya da bloke etmeyin.

© DIKKAT

islem, tahrik Gnitesi milinin hareketiyle bozulur.

> islem devam ederken baslatma islemini gerceklestirmeyin. Once kapatma vanalarini ka-
patarak tesisi izole edin.

= Bu prosedUr, 'Calistirma ve konfigiirasyon' baliminde aciklanmistir.

Kod  Aciklama WE Ayarlama aralig:
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d52  Baslatmayi baslat INI

= ESC segilerek calistirma islemi her zaman iptal edilebilir.

8.4.3 Tahrik Gnitesini yeniden ¢alistirma (resetleme)

Tahrik Unitesi, resetleme yapilarak yeniden ¢alistirilabilir. Tahrik tnitesi yeniden ¢alistirildi-
ginda, farkli bir yeniden galistirma kosulu tanimlanmadig sirece Snceden ayarlanan ¢alis-
ma moduna geger ("Calistirma ve konfigirasyon" bolimine bakin).

Kod Agiklama Ayarlama aralig

d53 Resetleme islemi RES

8.4.4 Varsayilan ayarlara sifirlama

Konfigirasyon diizeyindeki tim parametreler varsayilan ayarlarina sifirlanabilir (WE).

Kod Aciklama Ayarlama araligi
d54 Tahrik Gnitesinde varsayilan ayarlarin -~ DEF
yuklenmesi

8.4.5 Ekranin test edilmesi

Bir ekran diizgiin calistiginda ekran testi sirasinda ekranin tim segmentleri gosterilir. Ekran
testi, hizmet dUzeyinde Kod d55 secilerek gercek|e$tiri|ir (Kod 20).

Kod Aciklama Ayarlama araligi

d55 Ekranin test edilmesi TEST (gorintilenen tim segmentler)

Ekran testinin etkinlestirilmesi (hizmet diizeyi/Kod 20)

1. Kod d55'i secmek icin €1 déndiriin (baslatma ekrani agildi- |
ginda) (ekran: TEST).

2. Testi baslatmak icin @'a basin. 655
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= Tim segmentler gorintilenir. NS 2 & &
® g,
3. Segmentlerin tamamini gizlemek igin B'a basin (arka 151k % (71 lg % %‘ =
o UZNO UANOUANO VPN o,
GCII( kallr) L B N R I-I L b

4. d55 TEST okumasina donmek icin &'a yeniden basin. 888 O 2z Y

8.4.6 Gecis suresinin olcilmesi

Tahrik Gnitesi mili cektigi ya da genisledigi icin yaralanma riski.
= Tahrik Gnitesi miline dokunmayin ya da bloke etmeyin.

O DIKKAT

islem, tahrik Gnitesi milinin hareketiyle bozulur.

> islem devam ederken gecis siiresi &lcimii yapmayin Once kapatma vanalarini kapatarak
tesisi izole edin.

Gegis siresi 6lcimu sirasinda tahrik Gnitesi mili meveut konumundan %0 son konumuna ha-
reket eder. Tohrik Unitesi %0 son konumdan baslayarak %100 son konuma ve tekrar %0 son
konuma hareket eder. Yukari ve asag stroklar sirasinda gegis siresi ol¢ilir ve ortalama ge-
cis suresi hesaplanir,

C)lcUm tamamlandiktan sonra, aktiator en son kullanilan ¢alisma moduna geri doner.

i Not:
0 ve % 100 son konumlari kullanilan ¢alisma yoniine baghdir (bkz. 'Calistirma ve konfigi-
rasyon' bolimd).
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Kod  Aciklama Ayarlama aralig:

dé1 Gegis siresi dlcimini baslat RUN

dé2 s cinsinden olcilen gegis siresi » Salt okunur
dé3 mm cinsinden olciilen strok » Salt okunur
dé4  Hiz seviyesi » Salt okunur

= Gegis siresi dlcimi, ESC segilerek her zaman iptal edilebilir.

8.4.7 Gercek degerin gérintilenmesi ve set degerinin degistiril-
mesi (PID ve POSF uygulamalari)

Gercek degerin gorintilenmesi
Mevcut kontrolli degisken, Kod 1'deki ¢alisma dizeyinde gorintilenir.

Mevcut pozisyon, Kod 0'daki ¢alisma diizeyinde gorintilenir.

Set degerinin okunmasi ve ayarlanmasi

- Déner islem butonu olan versiyon
PID kontrolori (Kod 6 = 'PID') ve Giris sinyali arizasi Gizerine sicaklik kapali déngi kont-
roli (POSF) (Kod 6 = 'POSF') uygulamalar kullanildiginda, ayarlanan set degeri (c81)
€B doner digmesi basiliyken calisma seviyesinde (Kod 1) gérintilenir. Set degeri Kod
c81'deki CO konfigiirasyon seviyesinde (Kod 10) ayarlanir.

- Ug tusla calisan versiyon
PID kontrolorii (Kod 6 = 'PID') ve Giris sinyali arizasi (POSF) Gzerine sicaklik kapali dén-
gu kontroli (Kod 6 = 'POSF') uygulamalari kullanildiginda, ayarlanan set degeri (c81)
) segici tusuna basildiginda calisma seviyesinde (Kod 1) gériintilenir. Set degeri, imles
tuslarindan biriyle ( veya ) birlikte segme tusuna basilarak ayarlanabilir. Set degeri, tus
numaras! islemi (c94 = 'EVET') etkinlestirildiginde dnceden bir tus numarasi girmeden de
ayarlanabilir.
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9 Anzalar

= Arniza giderme (bkz Table 9-1).

Anzalar

i Not:

Tabloda listelenmeyen arizalar icin SAMSON’un Satis Sonrasi Servisi ile iletisime gecin.

Table 9-1: Sorun Giderme

Hata

Olasi sebepler

Onerilen faaliyet

Tahrik Gnitesi mili hareket etmez. | Tahrik Gnitesi blokedir. > Baglantiyr kontrol edin.
> Bloke durumunu giderin.
Yanlis ya da eksik besleme gerilimi | & Besleme gerilimi ve bag-
baglanmis. lantilarini kontrol edin.
Tahrik Gnitesi mili, o aralikta ha- | Yanlis ya da eksik besleme gerilimi | & Besleme gerilimi ve bag-
reket etmez. baglanms. lantilarin kontrol edin.
Tahrik Gnitesi vana konumu kont- | Tahrik Gnitesi, baslangicta calisti- - | = Tahrik Gnitesini calistirin.
rol efmez. rimaz. 2 Hata kodu gérindikten
Montaj degistirilmistir. sonra duzeltici eylem ger-
ceklestirin (bkz. bslim
9.1).
9.1 Hata mesajlan

Aktif hatalar en Ust isletim seviyesinin sonuna eklenir. Bir hata, ekranin yanip sénmesi ve
baslangig ekrani ile "y hata simgesiyle belirtilen hata arasinda gidip gelmesiyle gosterilir.
Birden fazla hata olusmussa, baslangis ekraninda yalnizca en yiksek 6ncelige sahip hata
gosterilir. Calisma seviyesinde, aktif hatalar ekranda Kod 20'den sonra gérinir.

Oncelik sirasina gére hata mesajlan:

Hata Mesaj Hata tird Oncelik

EF | ENDT | Nihai test hatal Olismeiil hata 1

E11 | NTRV | EEPROM hatasi: temel bir ayar yok Olimcil hata 2
E12 | NCO | EEPROM hatasi: konfigirasyon yok Olismcil hata 3
EO8 | PLAU | Mantik hatasi Olimcil hata 4
E06 | MOT | Motor veya potansiyometre donmiyor Olismeil hata 5
EO3 | SWI | Her iki limit kontag da aktiftir Olomcil hata 6
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EO4 | SIN | Tahrik initesi milini ekme islemi iptal edildi Olimcil hata 7
EO5 | SOUT | Tahrik Unitesi govdesinin uzatilmasi iptal edildi Oliimeil hata 8
E02 | BLOC |Blokqj Oliimeil hata 9
Giris sinyali hotfm Blimeil hata
(uygulama: pozisyoner)
EO1 | FAIL | Giris sinyali hatasi 10
(uygulama: giris sinyali arizasi Gzerine sicaklik Bakim talep edildi
kapali déngi kontroli)
Sensor arizasi M.
(uygulama: PID kontrolori) Oliimeil hota
EO7 | SENS | Senssr hatas 1
(uygulama: giris sinyali arizasi izerine sicaklik Bakim talep edildi
kapali déngi kontroli)
E09 | BUS |BUS arizasi Olismcill hata 12
E14 | NPOT | EEPROM hatasi: potansiyometre kalibrasyonu yok | Bakim talep edildi 13
EOO | RUNT | Baslatma islemi gerceklestirilemedi Bakim talep edildi 14
E13 | NCAL | EEPROM hatasi: kalibrasyon yok Bakim talep edildi 15
E15 | NRUN | EEPROM hatasi: gegis siresi yok Bakim talep edildi 16
i Not:

E06 hatasi iretilirse, tahrik Gnitesi miline 4 mm'lik bir anahtar yerlestirip cevirerek ariza em-
niyetli bir tahrik Gnitesinin tahrik Gnitesi muhafazasini hareket ettirmek miimkiindir. Bu du-

rumda, voltaj beslemesi bagl olmalidir.
Konumlandiricinin konumlandirma degeri, bu hata olustugunda milin hareket etmesine ne-
den olmaz.

Bellek kalemi hatasi

Kod | Hata Metin
E51 | Okuma hatasi (bellek kalemi) ERD
E52 | Yazma hatasi (bellek kalemi) EWR
E53 | Mantik hatasi EPLA
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Mantik hatasi Gzerine yorum

Konfigirasyon seviyesindeki etkilesimli parametrelerin gegersiz bir kombinasyonu nedeniyle,
ekranda PLAU'nun yanip sonmesiyle gosterilen bir olasilik hatasi ortaya cikar. Etkilesen pa-
rametrelerin dizeltilmesi hata mesajini siler.

Mantik hatasinin sebepleri

- Gegersiz uygulama secilmis (Kod c01 = C oldugunda):
"PH1000" (Kod cO1 = C) kaynak olarak ayarlanir (yalnizca PID kontrol cihazi uygulamasi
icin kullanilabilir, Kod 6 = PID). Daha sonra, uygulama "Pozisyoner" (Kod 6 = POSI) ve-
ya "Giris sinyali arizasi Uzerine sicaklik kapali dongi kontroli" (Kod 6 = POSF) olarak
degistirilir ve bir olasilik hatasina neden olur.
Onerilen eylem: Kod 6'y1 PID kontrolériine ayarlayin.

- Gecersiz uygulama secilmis (Kod c01 = VIA oldugunda):
Kaynak olarak "Arayiz" ayarlanmistir (Kod cO1 = VIA). Daha sonra, uygulama "Giris
sinyali arizasi zerine sicaklik kapali dongi kontroli" (Kod 6 = POSF) olarak degistirilir
ve bir olasilik hatasina neden olur.
Onerilen eylem: Kod 6'y1 Pozisyoner veya PID kontrolor olarak ayarlayin.

- Alt aralik degeri icin gegersiz deger (Kod c02):
Kod c02'de <1,0 mA veya <0,5 V degeri, giris sinyali arizasinin aktif olarak algilanma-
styla birlikte ayarlanir (Kod ¢31 = EVET).
Onerilen eylem: Kod c31'i HAYIR olarak veya c02'yi 21,0 mA veya 20,5 V degerine
ayarlayin.

- Hizl yapilandirma (FCO) sirasinda alt aralik degeri igin gegersiz deger:
Disik aralik degeri (Kod c02) ve giris sinyali arizasinin aktif tespiti (Kod ¢31 = EVET)
gegerli bir kombinasyondur. Ancak, hizli yapilandirma (FCO) araciligiyla O ila 20 mA
veya O ila 10 V arasinda bir giris sinyali segilirse bir olasilik hatasi ortaya gikar.
Onerilen eylem: Kod c02'yi 21,0 mA veya 20,5 V degerine ayarlayin.

- Gegersiz set degeri (Kod c81):
Set degeri (Kod ¢81), alt (Kod c86) ve st ayar limitleri (Kod c87) tarafindan tanimlanan
aralikta degil.
Onerilen eylem: Set degerini (Kod c81) veya ayar limitlerini (Kod c86/c87), set degeri
ayar limitleri icinde olacak sekilde ayarlayin.

— lslem degiskeni araliginin gegersiz sinirlan (Kod c88/c89):
Set degeri (Kod c81), alt (Kod c86) ve Ust ayar limitleri (Kod ¢87) tarafindan tanimlanan
aralik dahilindedir. Proses degiskeni araliginin alt limiti (Kod c88) alt ayar limitinden
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(Kod ¢86) daha biyiik bir degere sahiptir veya proses degiskeni araliginin Ust limiti (Kod
c89) st ayar limitinden (Kod c87) daha dustk bir degere sahiptir.
Onerilen faaliyet:

= Proses degiskeni araliginin sinirlarini (Kod ¢88/¢89), ayarlama limitleri(Kod c86/c87)
ile ayni olacak veya ayarlama limitleri (Kod c86/c87) proses degiskeni araliginin sinirla-
r (Kod ¢88/c89) icinde olacak sekilde ayarlayin. Ek A'ya bkz.

1% ipucu

Cesitli parametrelerdeki degisikliklerden kaynaklanan olasilik sorunlari giderilemiyorsa, var-
sayilan ayarlara sifirlama ve yeniden yapilandirma yapmanizi éneririz ("Kurulum" bélimi-

ne bakin).

Sorun Giderme

Kod | Hata Alinmasi gereken dizeltici 6nlemler
Olsmcil hata
EF | Nihai test hatali Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

EO1 | Giris sinyali arizasi Slr!yql kaynagini ve kablolamay kontrol
edin

EO2 | Blokaj Mil ve vananin kilidini agin.

EO3 | Her iki limit kontagi da aktiftir Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

EO4 | Tahrik Unitesi milini gekme islemi iptal edildi Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

EO5 | Tahrik tnitesi govdesinin uzatilmasi iptal edildi Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

E06 | Motor veya potansiyometre donmiyor Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

E07 | Sensér arizas: SIrT)’CIl kaynagini ve kablolamay kontrol
edin

EO8 | Mantik hatasi Konfigirasyonu diizeltin

EO9 | BUS arizasi Modbus master ve baglantisini kontrol edin

E11 | EEPROM hatasi: temel bir ayar yok Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

E12 | EEPROM hatasi: konfigiirasyon yok Konfigirasyonu yeniden yapin

Bakim talep edildi

EO1 | Giris sinyali anizasi zl;qu kaynagini ve kablolamay kontrol

£07 | Sensér arizas: Seryql kaynagini ve kablolamay kontrol
edin
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E0O |Baslatma islemi gerceklestirilemedi

Baslatma islemi gerceklestirin.

E13 | EEPROM hatasi: kalibrasyon yok

Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

E14 |EEPROM hatast: potansiyometre kalibrasyonu
yok

Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

E15 | EEPROM hatasi: gegis siresi yok

Bir baslatma veya gegis siresi dleimi ger-
ceklestirin

Uyarilar (hizmet dizeyinde)

d41 | EEPROM hatasi: seri numarasi yok

Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

d42 | EEPROM hatasi: Gretim parametreleri yok

Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

d44 | EEPROM hatasi: durum mesaiji yok

Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

d45 | EEPROM hatasi: istatistik yok

Satis sonrasi servisimiz ile iletisime gegin.

i Not:

EEPROM hatalari, okuma hatalari oldugunda ekranda 'ERD' ve yazma hatalari oldugunda

'EWR' ile isaretlenir.

9.2 Acil durum eylemi

Ariza emniyetli tahrik Gnitesinin monte edildigi vana, besleme gerilimi kesildiginde ariza em-
niyetli konumuna geger (bkz. 'Tasarim ve ¢alisma prensibi' bolimi).

Tesiste acil durum eylemlerinin gerceklestirilmesinden tesis operatorleri sorumludur.

1t pucu

Vana arizasi durumunda acil eylem, ilgili vana belgelerinde aciklanmistir.

EB 8331-4 TR
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10 Bakim

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gerceklestirilecektir.

i Not:

Elekirikli tahrik Gnites, fabrikadan cikarilma-

dan énce SAMSON tarafindan kontrol edil-

mistir.

— SAMSON'un Satis Sonrasi Servisinden
izin alinmadan bu talimatlarda
agiklanmayan bakim veya onarim
cahsmalari yapilirsa Griin garantisi
gecersiz hale gelir.

- Yalnizca Griiniin asil &zelliklerine uygun se-
kilde SAMSON tarafindan iretilmis oriji-
nal yedek parcalari kullanin.

Tahrik Gnitesinin bakim gereksinimi yoktur.

Table 10-1'e gore denetim ve test yapilmasi-
ni oneriyoruz.

Table 10-1:  Onerilen denetim ve fest

Bakim

Denetim ve test

Negatif bir sonu¢ olmasi halinde yapilacaklar

Tahrik Unitesi Uzerindeki isaret, etiket ve isim
etiketlerini okunabilirlik ve eksiksizlik yoninden
kontrol edin.

= Hasarli, eksik veya dogru olmayan isim eti-
ketlerini veya etiketleri zaman kaybetmeden
yenileyin.

= Kir kapli ve okunmayan yazilari temizleyin.

Elektrik baglantisini kontrol edin.

= Terminal vidalarindan herhangi biri gevsekse,
bunlari sikin ('Kurulum' bdlimine bkz).

= Hasar goren kablolari degistirin.

EB 8331-4 TR
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11 Devreden ¢ikarma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gerceklestirilecektir.

Elekirik ¢carpmasi nedeniyle 6lime neden

olabilecek sekilde yaralanma tehlikesi.

= Gerilim altindaki kablolari ayirmadan
once, tahrik Gnitesindeki besleme gerili-
mini kapatin ve istem disi yeniden bag-
lanmaya karsi koruyun.

Vanada kalan proses akiskani nedeniyle

kisisel yaralanma riski.

Vana izerinde calisma yapilirken, artik

madde vanadan disari akabilir ve akiskanin

ozelliklerine bagl olarak kimyasal yanig

gibi kisisel yaralanmalara neden olabilir.

= Koruyucu giysiler, koruyucu gozlik ve
koruyucu eldiven kullanin.

Sicak veya soguk bilesenler ve boru hatti

nedeniyle yanik yaralanmasi riski.

Vana bilesenleri ve boru hatti cok sicak veya

soguk olabilir. Yanik yaralanmasi riski.

= Bilesen ve boru hatlarinin ortam sicakli-
ginda sogumasini ya da isinmasini bek-
leyin.

= Koruyucu giysiler ve koruyucu eldiven

ku//anln.

Devreden cikarma

Elektrikli tahrik Gnitesini onarim veya demon-
taj amaciyla devreden ¢ikarmak icin asagi-
daki adimlari izleyin:

= Kontrol vanasini devre disi birakin (ilgili
vana belgelerine bakin).

= Besleme geriliminin baglantisini kesin ve
istem disi yeniden baglanmaya karsi ko-
ruyun.

= Kontroldrden gelen bir sinyalin tahrik
Unitesi Uzerinde etkili olmamasi igin ge-
rekli onlemleri alin.

i Not:
"Mil iten tahrik Gnitesi" emniyet konumu ha-
reketli versiyonlar icin, tahrik nitesi milinin
kendi kendine uzamasini énlemek icin besle-
me voltaji bagl kalmalidir.
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12 Kurulumu kaldirma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gerceklestirilecektir.

Elekirik ¢carpmasi nedeniyle 6lime neden

olabilecek sekilde yaralanma tehlikesi.

= Gerilim altindaki kablolari ayirmadan
once, tahrik Gnitesindeki besleme gerili-
mini kapatin ve istem disi yeniden bag-
lanmaya karsi koruyun.

12.1 Entegre yokeli yapi

Aniza emniyetli eylemi olmayan tahrik Gni-

tesi

1. Besleme geriliminin baglantisini kesin ve
istem disi yeniden baglanmaya karsi ko-
ruyun.

2. Kontroldrden gelen bir sinyalin tahrik
Unitesi Uzerinde etkili olmamas igin ge-
rekli dnlemleri alin. Gerekirse, kontrol
unitesine baglanan kablolari ayirin.

3. Tahrik Gnitesindeki baglanti hatlarinin
kablolarini ayirin.

4. Baglant hatlarini gikarin.

5. Tahrik Unitesi milini 'Kurulum' bdlimiinde
agiklandigi gibi cekin.

6. Klape ve tahrik Unitesi govdeleri arasin-
daki govde baglanti pargalarini sokin.

7. Yokedeki civatayr gevsetin.

8. Tahrik Unitesini vanadan cikarin.

Kurulumu kaldirma

"Mil iten" emniyet konumu hareketli tahrik

tnitesi

1. Tahrik Gnitesi milini 'Kurulum' béliminde
agiklandigi gibi cekin.

2. Klape ve tahrik tnitesi govdeleri arasin-
daki govde baglanti pargalarini sokin.

3. Yokedeki civatayr gevsetin.

4. Kontrolorden gelen bir sinyalin tahrik
Unitesi Uzerinde etkili olmamasi igin ge-
rekli &nlemleri alin. Gerekirse, kontrol
Unitesine baglanan kablolart ayirin.

= Tahrik Unitesi mili ariza emniyetli konu-
ma hareket eder.

5. Besleme geriliminin baglantisini kesin ve
istem disi yeniden baglanmaya karsi ko-
ruyun.

6. Baglant hatlarinin kablolarini kesin.

7. Baglanti hatlarini ¢ikarin.

8. Tahrik Unitesini vanadan cikarin.

"Mil ceken" emniyet konumu hareketli tah-
rik Unitesi

1. Besleme geriliminin baglantisini kesin ve

istem disi yeniden baglanmaya karsi ko-
ruyun.

= Tahrik Unitesi mili ariza emniyetli konu-
ma hareket eder.

N

Kontroldrden gelen bir sinyalin tahrik
Unitesi Uzerinde etkili olmamasi igin ge-
rekli &nlemleri alin. Gerekirse, kontrol
Unitesine baglanan kablolari ayirin.

3. Tahrik Gnitesindeki baglanti hatlarinin
kablolarini ayirin.

4. Baglanti hatlarini gikarin.

EB 8331-4 TR
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Kurulumu kaldirma

6.
7.

Klape ve tahrik Unitesi govdeleri arasin-
daki gévde baglanti parcalarini sokin.

Yokedeki civatayr gevsetin.

Tahrik Gnitesini vanadan cikarin.

12.2 Halka somun ile kurulum

Ariza emniyetli eylemi olmayan tahrik Gni-

tesi
1.

8.

Besleme geriliminin baglantisini kesin ve
istem disi yeniden baglanmaya karsi ko-
ruyun.

Kontrolorden gelen bir sinyalin tahrik
Unitesi Uzerinde etkili olmamasi icin ge-
rekli dnlemleri alin. Gerekirse, kontrol
Unitesine baglanan kablolari ayirin.

Tahrik Unitesindeki baglant hatlarinin
kablolarini ayirin.

Baglanti hatlarini gikarin.

Tahrik Gnitesi milini 'Kurulum' boliminde
agiklandig gibi cekin.

Klape ve tahrik nitesi govdeleri arasin-
daki govde baglanti parcalarini sokin.

Vana laternasi Gzerindeki ring somunu
cevirerek agin.

Tahrik Gnitesini vanadan cikarin.

"Mil iten" emniyet konumu hareketli tahrik
Unitesi

1.

Tahrik Gnitesi milini 'Kurulum' boliminde
agiklandig gibi cekin.

Klape ve tahrik nitesi govdeleri arasin-
daki govde baglanti parcalarini sokin.

Vana laternasi Gzerindeki ring somunu
cevirerek agin.

6.
7.
8.

Kontrolorden gelen bir sinyalin tahrik
Unitesi Uzerinde etkili olmamasi icin ge-
rekli dnlemleri alin. Gerekirse, kontrol
Unitesine baglanan kablolari ayirin.

Tahrik Gnitesi mili ariza emniyetli konu-
ma hareket eder.

Besleme geriliminin baglantisini kesin ve
istem dist yeniden baglanmaya karsi ko-
ruyun.

Bagbnh hatlarinin kablolarini kesin.
Baglanti hatlarini gikarin.

Tahrik Gnitesini vanadan cikarin.

"Mil ceken" emniyet konumu hareketli tah-
rik Unitesi

1.

Besleme geriliminin baglantisini kesin ve
istem dist yeniden baglanmaya karsi ko-
ruyun.

Tahrik Gnitesi mili ariza emniyetli konu-
ma hareket eder.

2. Kontroldrden gelen bir sinyalin tahrik

o

Unitesi Uzerinde etkili olmamasi icin ge-
rekli dnlemleri alin. Gerekirse, kontrol
Unitesine baglanan kablolari ayirin.

. Tahrik Unitesindeki baglant hatlarinin

kablolarini ayirin.
Baglanti hatlarini gikarin.

Klape ve tahrik Gnitesi govdeleri arasin-
daki gévde baglanti parcalarini sckin.

Vana laternasi Gzerindeki ring somunu
cevirerek agin.

Tahrik Gnitesini vanadan cikarin.
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13 Onarimlar

Tahrik nitesi ilk yapilandirilan kalibrasyonu-
na gore dizgin galismiyorsa ya da hig ¢a-
lismiyorsa kusurludur ve onarilmasi veya de-
gistirilmesi gerekir.

© DIKKAT

Hatali onarim ¢alismasi nedeniyle vanada
hasar riski.

= Kendi basiniza onarim calismasi yapma-

yin.
2> SAMSON'un Satis Sonrasi Servisi ile ile-

tisime gecin.

13.1 Tahrik Unitesinin
SAMSON'a iadesi

Kusurlu tahrik Uniteleri, inceleme icin
SAMSON'a iade edilebilir.

Cihaz iadesi icin asagidaki adimlari izleyin:

1. Elektrikli tahrik Gnitesini vanadan ¢cikarin
("'Skme'" bdlimine bkz).

2. Websitemizde tarif edildigi sekilde de-
vam edin P www.samsongroup.com >
Service & Support (Servis ve Destek) >
After-sales Service (Satis Sonrasi Hiz-
metler) > Returning goods (Uriinlerin ia-

desi) .

Onarimlar

EB 8331-4 TR
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14 Hurdaya ayirma

SAMSON asagidaki Avrupa
kurumuna kayith bir ireticidir
» https://www.ewrn.org/
national-registers/national-
registers.

WEEE reg. no.:

DE 62194439/FR 025665

= Yerel, ulusal ve uluslararasi atik mevzu-
atlarina uyun.

= Bilesenleri, yaglari ve tehlikeli maddeleri
diger ev atiklariniz ile birlikte hurdaya
ayirmayin.

i Not:
Talep izerine size PAS 1049'a gére
gecici bir pasaport saglayabiliriz. Sirket
adres bilgilerinizi de yazarak bizlere
aftersalesservice@samsongroup.com
lizerinden e-posta gonderebilirsiniz.

1% Ipucu

Talep izerine, irini sokmek ve geri
doniistiirmek icin bir servis saglayici
gorevlendirebiliriz.

Hurdaya ayirma

EB 8331-4 TR
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Sertifikalar

15 Sertifikalar

Asagidaki sertifikalar sonraki sayfalara eklenmistir:
- AB Uygunluk Beyani

- UKCA Uygunluk Beyani

- TR CU sertifikas

- Kurulus beyannamesi

Gosterilen sertifikalar, bu belgenin yayinlandigi tarihte giinceldi. Gincel sertifika website-
mizde bulunmaktadir:

» www.samsongroup.com > Products & Applications (Uriinler ve Uygulamalar) > Product
selector (Uriin secici) > Actuators (Tahrik Uniteleri) > 3374

15.1 BK satis bélgesi ile ilgili bilgiler
Asagidaki bilgiler 2016 Basingli Ekipmanlar (Givenlik) Yonetmeligi, 2016 No. 1105 (UKCA

isaretlemesi) ile uyumludur. Kuzey irlanda icin gegerli degildir.
ithalatei

SAMSON Controls Ltd
Perrywood Business Park
Honeycrock Lane
Redhill, Surrey RH1 5)Q
Tel.: +44 1737 766391

E-posta: P> sales-uk@samsongroup.com

Websitesi: P uk.samsongroup.com
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Sertifikalar

AB Uygunluk Beyani

SMART IN FIOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/ Nous certifions que le produit

Elektrischer Stellantrieb / Electric Actuator / Servomoteur électrique
Typ/Type/Type 3374

wird die Konformitat mit den einschléagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la |égislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

- EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
LVD 2014/35/EU EN 60730-1:2016, EN 61010-1:2010
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismidillerstrae 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

. Lt v W g

ce_3374.0_de_en_fra_rev07.pdf

Gert Nahler Hanno Zager
gsleiter/Head of D hef du dép Leiter Qualité fead of Quality
ion und { i Responsable de I'assurance de la qualité
D and ion T
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismilllerstratte 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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Sertifikalar

UKCA Uygunluk Beyani

UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:

Electric Actuator Type 3374

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1101 EN 60730-1:2011

The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016 EN 61010-1:2010/A1:2019

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3
60314 Frankfurt am Main
Germany
Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

o~ e W

- ren
Fabio Roma Sebastian Krause
Vice President Smart Products & Components Director Development Valves & Actuators
Revision 00
Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Wei 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1 of 1
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Sertifikalar

TR CU sertifikasi

805

CEPTUGNKAT 6B
[H[ Ne EADC RU C-DE.DA11.B.00049/19
Cepus RU  No 0197358

g OPT'AH ITO CEPTUO®UKAITAU Obuiectsa c orpaHuyeHHomn OTBETCTBEHHOCTBIO «TMC PYC».

' MecTo HaxoxaeHus (appec topuandeckoro nuua): Poccuiickas ®eaepauvs, 127083, ropos Mockea, ynuua Bepxtss
Macnogka, fom 20, CTPOEHWe 2; aapec MecTa OCyLLECTBNEHNs AesTenbHocTu: Poccuiickas depepauns, 127083, ropoa
Mocksa, ynuua BepxHss Macrnoska, gom 20, cTpoeHne 2, nomewleHus Ne 18, 28. ATrecTaT akkpeauTauum
Ne POCC RU.0001.113A11 ot 02.07.2015. Homep TenedoHa: +7 (495) 221-18-04; afpec SnEKTPOHHOW MNOYTHI:

| info@tms-cs.ru.

o

SASIBUTEAD O6111ecTs0 ¢ 0rpaHiieHHol 0TBETCTBEHHOCTbI0 «CamMcoH KoHTponcy.
d MecTo HaxoxaeHus (agpec  topual Oro nMua) W aapec MecTa OCYU|ECTBEHWUS [EATENbHOCTY:
1| Poccuiickas ®epepauus, 109544, ropon Mocksa, Gynbsap SHTY31acTos, AOM 2, aTax 5, koMHaTa 11
J OFPH 1037700041026. Homep TenedoHa: +7 (495) 777-45-45; appec 3MeKTPOHHOM MoYTLI: Samson@samson.ru.

MU3TOTOBUTEAD «SAMSON AG Mess- und Regeltechnik».
MecTo HaxoxaeH!s (aipec IPUANHECKOrO NMLA) W aAPEC MecTa OCYLIECTBNIEHUS AEATENbHOCTY
¢ 10 U3roToBneHuio npoaykuuu: Weismullerstrasse 3, D-60314 Frankfurt am Main, Fepmarus.

|
E?‘!ﬁ TIPOAYKITUS MpuBoAb! anekTpudeckve Tvnbl 3274, 3374, 3375, 5724, 5725, 5757, 5824, 5825, 5857.
[ Vi3roToBneHvie B COOTBETCTBUM CO CTAHAAPTAMM, YKa3aHHBIMU B PUTOXEHWN K CepTUCHMKATY COOTBETCTBUS Ha BriaHKe
be Ne 0676634.

| CepuiiHbIiA BbINYCK.

1| KOA TH BOA EASC 850110 9300

COOTBETCTBYET TPEBOBAHUSIM TexHudeckix pernameHToB TamoxeHHoro cowsa «O 6esonacHocTu
HU3KOBOMBLTHOrO oGopyaoBaHus» (TP TC 004/2011); «OneKkTpoMarHTHas COBMECTUMOCTb TeXHI/I'-leCKVlX cpeacTe»

E‘ " (TP TC 020/2011)

S

| CEPTH@®UKAT COOTBETCTBUS Bb HA OCHOBAHHUU POTOKONOB CEpTUMMKALIOHHBIX VICI'IbITaHVI"
bE Ne [B06-5418, [B06-5419, [B06-5420 ot 18.09.2019, BbiAAHHBIX McnbiTatensHoit naGopaTopueit ACCoUMaLMM SKCMEPTOR
1 M0 CepTUGMKALMM UM MCTIbITAHWAM  MpoAyKUMN  «CepTudukaLmoHHbIi LeHtp HACTXOJ», atrectar akkpeautaummy
£ h POCC RU.0001.217'506; Ne 190919-004-006-02/UP ot 24.10.2019, BblgaHHbIX UcnbiTaTenbHOM nabopartopueit Obuwectea.
{81 C OrpaHNyEeHHOl OTBETCTBEHHOCTBIO «/HHOBALMOHHbIE pelleHUs», aTTecTaT akkpeautauum POCC RU.0001.21ABOO;
i aKTa 0 pesynbTaTax aHanusa coCTORHUsA NMPouIBOACTBA Ne 00062-A ot 04.07.2019 opraHa no cepTudmKaLmu OGu.lecrsé
i} e C OrpaHNIeHHON OTBETCTBEHHOCTBI0 « TMC PYCy; pyKoBOACTB N0 aKkcnnyaTauum 3428-3MM-2019.P3, 3428-5720-5750-2018.P3.

[ | Cxema cepTvdmkamm — 1c. ‘

il
tfﬁ\
AOHOA}H/ITEAbHAﬂ HNHOOPMAIIMSL Crawaaprsl, 8 pesynbrate MpUMEHeHWs KOTOPbX Ha A0GpOBOMbHOM ~ OCHOBE
rOCT 12.2.007.0-75 «Cucrema cranpaptos GesonacHoctw Tpyaa. Wspenus | #
. Oblve pasgen 8 MOCT 30804.6.2-2013 «Ci cpeacts
h K nomexam CPeacTs,  npumeH NPOMbILINEHHBIX  30HaX»;  pasgen 7 |
‘\- FOCT 30804.6.4-2013 «C cpeacrs Bnex, GMEXU OT TeXHIIECKIX CPEACTS, MPUMEHSEMBIX ,.m
B NPOMBILANEHHbIX 30HaX». Ha3HaueHHbIA CPOK CnyXObl 12 nert. Ha!Ha‘ieHHbl'l\ v roAa. YCnosuA XpaHeHWA ykasaHbl ||
AS mn 3428 31'| 2019.P9, 3428 5720-5750-2018.P3. ¢
i CHORRENCIBITE™ "o 25010 19. o :
£ ;BKAIO‘H/ITEAI:HO d’ |
bl ! ! I
lﬁ ! Po @ 4 EsreHus BnagumuposHa

AMII0) OpraHa IO CepTHOHKALMH &no)
3 B Bnagumup Wropesny
@HOY

e e X RO AN B

kcnepr (3xcmepT-ayAHTOp)
(axcmeprs1 (sxcmepTI-ayAnTOpSI) )

e
Orupon- Moorea, 2019, -5~
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MPUAOYKEHUE

K CEPTUOUKATY COOTBETCTBIII Ne EA9C R\

Cepua RU Ne 0676634]11/\(#11431

p A

CTaHAapThl, B COOTBETCTBUM C ]

HaumeroBaHue ctaHaapTa

5 OBo3HayeHne
| craHaapTa
- |IEC 60730-1:2013 /

~|Cor. 1:2014

Automatic electrical controls for household and similar use. Part 1. General
requirements. Corrigendum 1

EN 61000-6-1 -2007

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-1: Generic standards - Immunity
for residential, commercial and light-industrial environments

IEC 61000-6-2:2016

Electromagnetic compatibility (EMC). Part 6-2: Generic standards. Immunity
for industrial environments

EN 61000-6-3:2007 +
- |A1:2011

Electromagnetic compatibility (EMC). Part 6-3: Generic standards. Emission standard
for residential, commercial and light-industrial environments

IEC 61010-1:2010 -

Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and laboratory
use. Part 1: General requirements :

{EN 61326-1:2013

Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC requirements.
Part 1: General requirements

PyxoBoauTeAs (ynoAHoMOoueHHOE / : P i }4 BnagumuposHa
. AHMIO) opraHa o cepTHQUKALHH v ﬁ.& 2 £ L
X Vo &
- Axcnepr (oxcnepr-ayaurop) & B Bnagumup Mropesuy
(axcriepTn! (aKcepTBI-ayAHTOPSI) ) @no])

Sertifikalar

EB 8331-4 TR

15-5



Sertifikalar

Kurulus beyannamesi

EINBAUERKLARUNG
ORIGINAL

Einbauerklarung nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Fur folgendes Produkt:
Stellantrieb Typ 3374

Wir, die SAMSON AG, erklaren, dass der elektrische Stellantrieb Typ 3374 eine unvollstan-
dige Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ist und die sicherheitstechni-
schen Anforderungen nach Anhang | Artikel 1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.2.1,1.2.2,1.2.3,1.2.5,1.2.6,
1.31,1.3.2,1.33,1.34,1.3.7,1.3.9, 1.4.1, 1.5.3, 1.5.4 und 1.5.8 der Richtlinie eingehalten
werden. Die speziellen Unterlagen nach Anhang VIl Teil B wurden erstellt.

Die Inbetriebnahme der von uns gelieferten Erzeugnisse darf nur erfolgen, wenn vorher fest-
gestellt wurde, dass die Maschinen oder Anlagen, in die die Produkte eingebaut werden sol-
len, den Bestimmungen der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entsprechen.

Der Anwender ist verpflichtet, das Erzeugnis den anerkannten Regeln der Technik und der
Einbau- und Bedienungsanleitung entsprechend einzubauen und Gefahrdungen, die am
Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stelldruck und von bewegli-
chen Teilen ausgehen kdnnen, durch geeignete MaRnahmen zu verhindern.

Die zulassigen Einsatzgrenzen und Montagehinweise der Gerate ergeben sich aus der
entsprechenden Einbau- und Bedienungsanleitung und stehen im Internet unter www.sams-
ongroup.com in elektronischer Form zur Verfligung.

Produktbeschreibung siehe:
- Elektrischer Antrieb Typ 3374: Einbau- und Bedienungsanleitung EB 8331-3 / EB 8331-4

Folgende technischen Normen und/oder Spezifikationen wurden angewandt:

- VCI/VDMA/VGB - Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir Armaturen, Mai 2018

- VCI/VDMANGB - Zusatzdokument zum ,Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir
Armaturen vom Mai 2018, Stand Mai 2018 in Anlehnung an DIN EN ISO 12100:2011-03

Bemerkungen:
- Restgefahren siehe Angaben in der Einbau- und Bedienungsanleitung

- Weiterhin sind die in den Einbau- und Bedienungsanleitungen aufgefiihrten mitgeltenden Dokumente zu
beachten.

Fiir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist bevollméchtigt:

SAMSON AG, Weis|
Frankfurt am/Majn, 1
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illerstrale 3, 60314 Frankfurt am Main, Germany
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Produktmanagement Strategische Entwicklung Ventile und Antriebe
Revision 00
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

16 Ek A (konfigiirasyon talimatlari)

16.1 Esas No

Konfigirasyon seviyesindeki parametreleri degistirmek iin tahrik nitesinde c94 kodu ize-
rinden bir anahtar numarasi etkinlestirilebilir. Anahtar numara fonksiyonu etkinlestirildigim-
nde, anahtar numarasinin parametre ayarlari degistirilmeden 6nce girilmesi gerekir. Anah-
tar numarasi fonksiyonu etkinlestirildiginde 6nceden bir anahtar numarasi girilmeden bir
kod seilirse, KILIT gérintilenir ve parametre ayarlar degistirilemez.

Kod  Aciklama WE Ayarlama aralig:
c94 Anahtar numarasi aktif NO HAYIR (devre disi)
EVET (aktif)

Anahtar numarasi etkinken, asagidaki gibi devam edin:

1. Kod 9'yi segmek icin @'l déndiiriin (baslatma ekrani acildi- _
ginda). \ /L. Vv
/NI
2. Dogrulamak icin €8 butonuna basin.
= Ekran: Anahtar numarasi igin girdi alani
3. Girdi alanini etkinlestirmek icin ®'o basin. e oe oe e
nu
4. Hizmet anahtari numarasini girmek icin €'t cevirin.
= Hizmet anahtari numarasi, bu montaj ve isletme talimatlarinin CATATACA
sonunda bulunur. VAVAVAVA
5. Dogrulamak icin €8 butonuna basin. A
]
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

2 < simgesi, konfigiirasyon diizeyinin parametreyi degistirmek &
icin etkinlestirildigini gosterir. \ SRY;

=
-~

9

Anahtar numarasini girdikten sonra, ilgili seviyeler bes dakikaligina etkinlestirilir (< simgesi
ile gosterilir). Seviyeler bes dakika sonra otomatik olarak tekrar kilitlenir.

Seviyeler de tekrar kilitlenebilir: Kod 9'u tekrar segin. Ekranda OFF butonu gériinir. @'a ba-
sip onayladiktan sonra, <& simgesi kaybolur.

Ozel anahtar numarasi

Sabit hizmet anahtari numarasina ek olarak, 6zel bir anahtar numarasi da kullanilabilir.
Hizmet anahtari numarasi Kod 9'da iken oldugu gibi girilir ve varsayilan olarak 0000'a
ayarlanir. Ozel anahtar numarasini Kod ¢92'de degistirebilirsiniz. Ozel anahtar numarasi
Kod ¢91'de devre disi birakilirsa, hizmet anahtari numarasi etkinlesir.

Kod  Agiklama WE Ayarlama aralig

91 Ozel anahtar numarasi etkin EVET HAYIR (devre disi)
EVET (aktif)

92 Ozel anchtar numarasi 0000 0000 ila 1999

1% ipucu

Kod A51 veya Kod Aé1'de iletisim devre disi birakilarak ek bir yazma korumasi islevi elde
edilebilir (bkz. 'Calistirma ve yapilandirma' bélima).

16.2 Giris sinyali

Giris sinyali tahrik Unitesi mil pozisyonunu belirler. Hem akim hem de voltaj sinyali girise go-
re uygulanir. Alternatif olarak, set degeri arayiiz izerinden belirlenebilir. Konfigirasyon ize-
rinden ayarlanir (Kod c01). Giris sinyalinin (akim veya voltaj sinyali) alt aralig ve Gst aralig
icin varsayilan degerler 2 ila 10 V veya 4 ila 20 mA arasindadir. Giris sinyali araligi, 6rne-

gin iki veya daha fazla tahrik tnitesini paralel baglayarak (ayrik ¢alistirma) bir tesis ¢alisma
karakteristigi elde etmek icin gerektigi gibi uyarlanabilir.
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Ornegin: iki vana da, genis bir aralik elde etmek icin proses akiskanini ortak bir boru hattin-
da dizenler. Bir vana 0 ila 5 V giris sinyali ile agilirken, giris sinyali daha da arttiginda (5
ila 10 V) ikinci vana de agilir ve ilk vana agik kalir. iki vana da ters sira ile kapanr.

i Not:
En az 2,5V veya 5 mA (kullanilan giris sinyaline bagl olarak) ist ve alt aralik degerlerini
ayirmalidir.

Kod  Agiklama WE Ayarlama araligi
c01 Kaynak (secilen uygulamaya bagli olarak) mA mA (akim sinyali)
V (voltaj sinyali)
C (Pt-1000)
VIA (arayiz ile)
c02  Altaralik degeri 2.0V veya 0.0ila 7.5V veya
4.0 mA 0.0 ila 15.0 mA
<03 Ust aralik degeri 10.0Vveya 2.5ila 10.0V veya
20.0 mA 5.0 ila 20.0 mA

Giris sinyali arizasi tespiti

Tahrik Unitesi, giris sinyalinde yapilandirilmis bir ariza tespit eder ve giris sinyali alt aralik
degerinin 0,3 V veya 0,6 mA altina distigi anda EO1 hata degeri ekranda yanip sonmeye
baslar. Giris sinyali ariza fonksiyonu etkinse (c31 = EVET), giris sinyalinin arizalanmasi ize-
rine tahrik Unitesinin verecegi tepki ¢32 kodu tarafindan belirlenir:

- Dahili konumlandirma degeri (¢32 = INT): Tahrik Gnitesi mili, giris sinyalinin kesilmesi
tzerine c33 kodunda belirtilen konuma hareket eder.

- Son konum (c32 = SON): Tahrik Unitesi mili, giris sinyalinin kesilmesinden dnce vananin
hareket ettigi son konumda kalir.

Giris sinyali alt aralik degerinin 0,2 V veya 0,4 mA icinde hareket ederse hata mesaiji sifirla-
nir ve tahrik Gnitesi kapali dongi ¢alismasina geri doner.

Kod  Agiklama WE Ayarlama aralig:
c31 Giris sinyali arizasi tespiti NO HAYIR (Fonksiyon devre disi)
EVET (fonksiyon etkin)
c32  Giris sinyali arizasi iizerine konumlan-  INT INT (dahili konumlandirma degeri)
dirma degeri SON (son konum)
<33 Dahili konumlandirma degeri 0,0% %0,0 ila 100,0
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

i Not:
Giris sinyali, ariza tespiti icin 20.5 V veya =1 mA olmalidir.

16.3 Hareket Yonu

> Bkz Fig. 16-1.

- Artan/artan (c42 = >>):

Tahrik Gnitesi mili, giris sinyali arttikca ceker.
- Artan/azalan (c42 = <>):

Tahrik Gnitesi mili, giris sinyali arttik¢a uzar.

Mil iten tahrik Unitesi

- Glob vanalarla: Vana kapals

- Ug yénli kanstirma vanalariyla: Port A > AB acik, B > AB kapali
— Ug yénli kanstirma vanalariyla: Port A > AB acik, B > AB kapali

Tahrik Unitesi mili geri gekilmis
- Glob vanalarla: Vana kapals
- Ug yénli kanstirma vanalariyla: Port A > AB acik, B > AB kapali
- Ug yénli kanstirma vanalariyla: Port A > AB acik, B > AB kapali

Karistirma hizmeti icin karistirma vanasi Dagitici galisma igin
Alas borl}su AB Akis borusu
) . y

Geri akis Geri akis
borusu borusu  AB A

B
Karistirma hizmeti icin yonlendirme vanasi Dagitici galisma igin
Akis borusu Akis borusuAB A

Geri akis
borusu

Geri akis
borysu

Fig. 16-1:U¢ yollu karistirma ve yénlendirme vanalarinin ¢alisma prensibi

16-4
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Kod  Aciklama WE Ayarlama araligi

c42  Calisma yonu >> >> (artan/artan)

<> (artan/azalan)

16.4 Son konum ydnlendirme

Calistirma yéni artiyor/artiyor

Limit Usti deger (son konum yonlendirme) (c35): Giris sinyali bu kodda girilen degere
ulasirsa tahrik Gnitesi mili vanay Gst son konuma hareket ettirir. ¢35 = 100,0 % ayar,
geri gekilen bir tahrik Gnitesi mili ile bu fonksiyonun (son konum kilavuzu: vana agik) dev-
re disi birakilmasina neden olur.

Limit sti deger (son konum yonlendirme) (c36): Giris sinyali bu kodda girilen degere
ulasirsa tahrik Gnitesi mili vanayr st son konuma hareket ettirir. ¢€36 = 0.0 % ayari, geri
cekilen bir tahrik Gnitesi mili ile bu fonksiyonun (son konum kilavuzu: vana agik) devre di-
st birakilmasina neden olur.

Eylemin yonu artan/azalan

Limit sty deger (son konum yonlendirme) (c35): Giris sinyali bu kodda girilen degere
ulasirsa tahrik Gnitesi mili vanay: st son konuma hareket ettirir. ¢35 = 100,0 % ayar,
geri cekilen bir tahrik Unitesi mili ile bu fonksiyonun (son konum kilavuzu: vana acik) dev-
re disi birakilmasina neden olur.

Limit Usti deger (son konum yonlendirme) (c36): Giris sinyali bu kodda girilen degere
ulasirsa tahrik Gnitesi mili vanay Gst son konuma hareket ettirir. ¢€36 = 0.0 % ayari, geri
cekilen bir tahrik tnitesi mili ile bu fonksiyonun (son konum kilavuzu: vana acik) devre di-
si birakilmasina neden olur.

Kod  Aciklama WE Ayarlama araligi
c35 Limit Usti deger (son konum ydnlendirme) 97,0 % %50,0 ila 100,0
c36 Deger limitin altina dustiginde, son konum 1,0 % %0,0 ila 49,9

yonlendirmesi

Son konum ydnlendirme fonksiyonu etkinse, tahrik Gnitesi mili son konumlara daha erken gi-

der.
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

16.5 Konum geri bildirimi

Vana konumu geri bildirimi vana strok degerini gosterir. U OUT veya | OUT ucunda gosteri-
len analog sinyali kullanir. Konum geri bildirimi sinyalinin acikhig, alt ve Ust aralik degeri
parametreleri Uzerinden ayarlanir.

i Not:

—En az 2,5V veya 5 mA (kullanilan giris sinyaline bagl olarak) ist ve alt aralik degerlerini
ayirmalidir.

- 37 = EVET ise, ariza durumunda konum geri bildirimi sinyali 12 V ya da 24 mA'dir.

— Cahstirma, gecis siresi 6lcimii ya da sifir kalibrasyonu esnasinda, konum geri bildirimi
sinyali = 0 V ya da O mA'dir.

Kod  Agiklama WE Ayarlama aralig
c05 Birim mA mA (akim sinyali)
V (voltaj sinyali)
c06  Altaralik degeri 4,0 mA 0.0ila 7.5V veya
0.0ila 15.0 mA
c07  Ust aralik degeri 20,0 mA 2.5ila 10.0 V veya
5.0 ila 20.0 mA
c37  Bir hata mesajini ekleme NO EVET (hata okumasi etkin)

HAYIR (hata okumasi devredisi)

16.6 ikili giris

ikili girisin islevi gerektigi gibi yapilandirilabilir. Code c12 etkin fonksiyon igin durumu de-

gistirmeye yonelik kullanilir. €12 = NINV: giris uclari IN 4 +/IN 4 - birbiriyle baglantiliyken

cift giris etkindir. €12 = INV: Giris terminalleri IN 4 +/IN 4 - arasindaki baglanti kesildigin-

de, ikili giris etkindir.

= Hoarici voltaj beslemesini giris uglarina baglamayin.

- Devredisi [c11 = YOK): ikili girisler igin herhangi bir fonksiyon mevcut degil.

- Oncelikli konum(c11 = PRIO): Oncelik konum tetiklenir ve ikili giris aktif anahtarlama
durumuna geger gesmez tahrik Unitesi mili Kod c34'te girilen konuma hareket eder. ikili

giris etkin olmayan anahtarlama durumuna gegtikten sonra vana ncelik konumundan
ayrilir ve giris sinyalini takip eder.
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Bilgi seviyesindeki bir sonraki giris (c11 = NEXT): Kod c11'de NEXT fonksiyonu segilir-
se, ikili giris anahtarlama durumu degistirilir degistirilmez bilgi seviyesinin ilk kodu (i01)
gorintilenir. Aktif durumdaki her bir yeni degisiklikten sonra, bilgi seviyesinin bir sonra-
ki kodu gérinir (i02, i03 vb.). ikili giris anahtarlamasi nedeniyle bilgi seviyesinin tim
kodlari gorintilendikten sonra veya ikili girisin anahtarlama durumu bes dakika boyun-
ca degismeden kaldiginda ekran baslangic ekranina doner.

Arka sk (c11 = LAMP): ikili girisin anahtarlama durumu aktif oldugunda, ekran arka
1511 kalici olarak agilir.

Strok ayar icin manuel seviyeden gikin (c11 = MEND): ikili girisin anahtarlama durumu
aktif oldugunda, tahrik Gnitesi manuel moddan cikar. Tahrik Gnitesi mili otomatik mod ta-
rafindan belirlenen vana konumuna hareket eder.

Kod  Aciklama WE Ayarlama aralig:

cll Fonksiyon YOK YOK (devre disi)

PRIO (6ncelikli konum)

NEXT (bilgi dizeyinde sonraki gir-
di)

LAMP (arka 1sik etkin)

MEND (strok ayari icin maniel se-
viyeden cikis)

cl2 Aktif fonksiyonu igin durumun degistiril-  NINV NINV (ters degil)

mesi INV (ters)

c11 = PRIO oldugunda:
c34 Oncelikli konuma gecis 0,0 % %0,0 ila 100,0

16.7 ikili cikis
ikili gikis yizen bir kontaktr. ikili giris islevi gerektigi gibi yapilandirilabilir.

Devredisi (c15 = YOK): ikili girisler icin herhangi bir fonksiyon mevcut degil.

Hata gostergesi (c15 = FAIL): bir hata ( simgesi) kaydedildiginde, ikili cikista hata mesaii
verilir.

Limit kontagr (c15 = LIM): ikili ¢ikis elektronik limit kontagi olarak kullanilir (bkz. bolim
16.8). Bu fonksiyonu yapilandirmak igin ¢21 ila ¢23 kodlarinda gerekli ayarlar yapilma-
lidr. kili gikisin elektronik limit kontag olarak kullaniimasi, istege bagl olarak takilan
elektronik limit kontaklarindan bagimsizdir.

Oncelikli konum (c15 = PRIO): Oncelikli konum fonksiyonu etkin oldugunda (c11 =
PRIO), tahrik initesi milinin hareketi durduktan sonra bu durum ikili ¢ikisa kaydedilir.
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

- ikili girisin durumunu benimseme (c15 = BIN): ikili cikis, ikili girisin mantiksal durumunu

yeniden Uretir.

- Manvel modu gésterir (c15 = MAN): Manuel mod (MAN) aktif oldugunda (Kod 2) veya
TROVIS-VIEW'deki manuel seviye aktif oldugunda ikili ¢ikis aktif olur.

Kod  Aciklama WE Ayarlama araligi
c15  Fonksiyon YOK YOK (devre disi)
HATA (Hata gosterimi)
LIM (Limit kontak)
PRIO (6ncelikli konum)
BIN (ikili giris onay)
MAN (maniel kod gosterimi)
clé Aktif fonksiyonu icin durumun degistiril-  NINV NINV (ters degil)
mesi INV (ters)
c15 = LIM iken
c21 Elektronik limit kontak (ikili giris) YOK YOK (devre disi)
Olay durumundaki mesaj YUKSEK (limit Usti deger)
DUSUK (limit alti deger)
c22 Limit kontak sivicleme noktasi (ikili citkis) 10,0 % %0,0 ila 100,0
G28 Elektronik limit kontaginin histerezisi (iki- 1,0 % %0,0ila 10,0

li cikis)

16.8 Elektronik limit kontaklan

Elektronik limit kontag, tahrik nitesi mili konumunun ayarlanabilir bir sivicleme noktasini

asmasi veya altina dismesi ile tetiklenebilir.

— Konum sivigleme noktasini astiginda tetiklenir: Tahrik initesi mili konumu sivigleme
noktasinin Stesine gectiginde limit kontag etkinlestirilir. Tahrik Gnitesi mili sivicleme nok-
tasi art1 histerezisin altina indiginde limit kontagi devre disi birakilir.

- Konum sivigleme noktasinin altina indiginde tetiklenir: Tahrik initesi mili konumu sivig-
leme noktasinin altina distiginde limit kontag etkinlestirilir. Tahrik Gnitesi mili sivicleme
noktasi arti histerezisin Ustine ¢iktiginda limit kontagi devre disi birakilir.

16-8
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

i Not:
Etkinlestirilmis bir limit kontag, sivicleme noktas histerezisten daha kiicik veya daha biyik-

se kalici olarak aktif kalir. Bu limit kontagi sadece yeniden baslatma (bkz. 'Kurulum' bélimi)
veya NONE (c24, c27) degerine sifirlama ile devre disi birakilabilir.

Kod  Agiklama WE Ayarlama araligs
c24 Limit kontak 1 YOK YOK (devre dis)
Olay durumundaki mesaj YUKSEK (limit Ust deger)
DUSUK (limit alt deger)
25 Limit kontak 1'in sivicleme noktasi 10,0 % %0,0 ila 100,0
c26 Limit kontak 1'in histerezisi 1,0% %0,0ila 10,0
c27 Limit kontak 2 YOK YOK (devre dis)
Olay durumundaki mesaij YUKSEK (limit Usti deger)
DUSUK (limit alt deger)
c28 Limit kontak 2'nin sivicleme noktasi 90,0 % %0,0 ila 100,0
c29 Limit kontak 2'nin histerezisi 1,0% %0,0ila 10,0

16.9 Yeniden baslatma

Bir besleme gerilimi arizasi Gzerine besleme gerilimi geri geldikten sonra, tahrik Unitesi yeni-
den baslatma kosullarina gére baslar.

- Normal (c43 = NORM): Tahrik Unitesi otomatik modda kalir ve giris sinyalini hemen ta-
kip eder.

- Sifir kalibrasyonu (c43 = ZERO): Tahrik Unitesi bir sifir kalibrasyonu gergeklestirir.

- Sabit konumlandirma degeri (c43 = FIX): Tahrik initesi manuel moda geger ve tahrik
Unitesi milini yeniden baslatma icin sabit konumlandirma deg“erine hareket ettirir.

- Manuel seviyede durma (c43 = STOP): Tohrik Gnitesi manuel moda gecer ve son konum-
landirma degerini manuel konumlandirma degeriyle ayni olacak sekilde ayarlar.

Kod  Aciklama WE Ayarlama araligi

c43  Yeniden baslatma NORM NORM (normail)
Baslangig noktasi (zero) kalibras-
yonu
FIX (sabit konumlandirma degeri)
STOP (maniel diizeyde durdurmal)

c43 = FiX ise
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

c44 Yeniden baslatma icin sabit konumlan- 0,0 % %0,0 ila 100,0
dirma degeri

16.10 Blokaj

Blokaj saptama (c51)

Tahrik Unitesi, tork anahtari tetiklendikten sonraki hareket ile baslatma sirasinda él¢ilen ha-
reketi karsilastirarak bir valf tikanikligr tespit eder. Karsilastirma limit sivicinin ¢ok erken te-
tiklendigini gosteriyorsa, bu bir valf blokaiji oldugunu gésterir. Bu blokaj ekranda !y simgesi
ile gosterilir.

Bloke durumunu giderin (¢52)

Blokaj giderme fonksiyonu aktif oldugunda, tahrik Unitesi mili sirayla en fazla i kez 1 mm
uzar ve geri cekilir.

Blokaj korumasi (¢53)

Blokaj korumasi vananin tutukluk yapmasini onler. Tahrik Gnitesi mili kapali konumdaysa
(%0), hafifce uzatilir ve son hareketinden 24 saat sonra tekrar kapali konuma getirilir.

Kod  Agciklama WE Ayarlama araligi

c51 Blokaj saptama NO HAYIR (Fonksiyon devre disi)
EVET (fonksiyon etkin)

c52  Blokaj giderme NO HAYIR (Fonksiyon devre disi)
EVET (fonksiyon etkin)

c53  Blokaj korumasi NO HAYIR (Fonksiyon devre disi)

EVET (fonksiyon etkin)

16.11 Hareket

Sinirh strok arahigr (c63)

'Sinirh strok araligi' parametresi, tahrik Unitesi milinin maksimumda ne kadar hareket edebi-
lecegini % olarak belirler. Strok mesafesi (c61) referans gérevini gorir. ¢63=%100 oldugun-
da, strok araligi simirli degildir.

Kod  Agiklama WE Ayarlama araligi
c61 Strok mesafesi mm » Salt okunur
c63 Sinirli strok aralig: 100,0 % %10,0 ila 100,0
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i Not:
Cikis sinyali araligi her zaman ayarlanan strok araligi tarafindan kapsanir.

Hiz (c64)

Tahrik Gnitesi mili, segilen strok hizinda giris sinyali tarafindan belirlenen konuma hareket eder.
iki farkl hiz seviyesi vardir (NORM ve FAST).

Gegis suresi (c66) hareket ve strok hizindan (c65) hesaplanir. Gegis stresi, tahrik Gnitesi mili-
nin ayarlanan hareket boyunca hareket etmesi gereken siredir. Asagidakiler gegerlidir:

s = cinsinden transit mm cinsinden hareket
suresi mm/s cinsinden strok hizi
Kod  Agiklama WE Ayarlama aralig
c62 Disli versiyon » Salt okunur
cb4 Hiz NORM NORM (normal), FAST (hizli)
65 Strok hizi mm/s » Salt okunur
c66  Transit siresi s » Salt okunur

Oli bant (sivicleme aralig)

Olis bant gévdenin hafif hareketlerini bastirir. Ol bant, pozitif ve negatif histerezisin topla-
mini temsil eder. Tahrik Unitesi sabit kaldiktan sonra, tahrik Unitesinin tekrar hareket etmesi
icin giris sinyalinin 6l bandin en az yarisi kadar degismesi gerekir.

Kod  Aciklama WE Ayarlama aralig:
67  Olis bant (sivicleme aralig) 2,0% %0,5 ila 5,0
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

16.12 Ozellikler

Karakteristik, giris sinyali ile tahrik Gnitesi mili konumu arasindaki iliskiyi ifade eder (¢alisma

yonU artan/artan >>).

- Lineer (c71 = LIN): Hareket, giris sinyali ile % cinsinden Y
100
orantilidir.
)
©
3 504
0 T | % cin-
0 50 10Ginden
Giris sinyali X
I e % cinsinden Y
- Esit yizde (c71 = EQUA): Hareket, giris sin- 100
yaline gore Usteldir.
5
]
5 501
0 - | % cin-
0 50 106inden
Giris sinyali X
- Ters esit yiizde (71 = INV): Hareket, giris ]0(/;’ cinsinden Y
sinyaline gore ters Usseldir.
3
& 50
I
% cin-
sinden
X
O T {
0 50 100

Giris sinyali
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

- Kullanici tanimh (¢71 = USER, ¢72 = USE): Kullanilan son karakteristige dayal yeni

bir karakteristik on bir nokta zerinden tanimlanabilir.

Kod Aciklama WE Ayarlama aralig:

c71 Karakteristik tiri LIN LIN (lineer)
EQUA (esit yizde)
INV (Ters esit yiizde)
USER (kullanici tanimh)

<7 1= USER oldugunda

72 = Kullanicr tanimli karakteristik

KULLANIM

HO, YO Giris degeri X0, cikis degeri YO 0,0% %0,0ila 100,0

H1, Y1 Giris degeri X1, cikis degeri Y1 10,0%  %0,0ila 100,0

H2, Y2 Giris degeri X2, cikis degeri Y2 20,0%  %0,0 ila 100,0

H3, Y3 Giris degeri X3, cikis degeri Y3 30,0%  %0,0ila 100,0

H4, Y4 Giris degeri X4, cikis degeri Y4 40,0%  %0,0ila 100,0

H5, Y5 Giris degeri X5, cikis degeri Y5 50,0%  %0,0ila 100,0

Hé, Yé Giris degeri X6, cikis degeri Y6 60,0%  %0,0ila 100,0

H7,Y7 Giris degeri X7, cikis degeri Y7 70,0%  %0,0ila 100,0

H8, Y8 Giris degeri X8, cikis degeri Y8 80,0%  %0,0ila 100,0

H9, Y9 Giris degeri X9, cikis degeri Y9 90,0%  %0,0ila 100,0

EB 8331-4 TR
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

Karakteristigin tersine ¢evrilmesi

Karakteristik, giris sinyali ile tahrik nitesi mili konumu arasindaki fers iliskiyi ifade edecekse,
noktalar buna gére girilmelidir.

Ters cevrilmemis karakteristik Ters cevrilmis karakteristik
% cinsinden giris degeri %Y cinsinécier? stk de- % cinsinden giris degeri %Y cinsinécier? sikis de-

0 0 0 100,0
10,0 10,0 10,0 90,0
20,0 20,0 20,0 80,0
30,0 30,0 30,0 70,0
40,0 40,0 40,0 60,0
50,0 50,0 50,0 50,0
60,0 60,0 60,0 40,0
70,0 70,0 70,0 30,0
80,0 80,0 80,0 20,0
90,0 90,0 90,0 10,0
100,0 100,0 100,0 0

Tersine cevrilmeyen (lineer) karakteristigi olan tahrik Gnitesi davranisi

Hareket Yoni (c42) % cinsinden giris sinyali % cinsinden cikis sinyali Tah|:|k dnitesi milinin
pozisyonu
Artan/artan 0 0 Uzatilmis
>> 100 100 Cekilmis
Artan/azalan 0 0 Cekilmis
<> 100 100 Uzatilmis

Tersine cevrilmis (lineer) karakteristigi olan tahrik Gnitesi davranisi

Hareket Yonii (c42)

% cinsinden giris sinyali

% cinsinden ¢ikis sinyali

Tahrik Gnitesi milinin

pozisyonu
Artan/artan 0 100 Cekilmis
> 100 0 Uzatilmis
Artan/azalan 0 100 Uzatilmis
<> 100 0 Cekilmis
16-14 EB 8331-4 TR



Ek A (konfigirasyon talimatlar)

H10, Y10 Giris degeri X10, cikis degeri Y10 100,0%  %0,0ila 100,0

16.13 Uygulamalar
= Konfigirasyon ayarlari (bkz bolim 16.14.2).

16.13.1 Pozisyoner
= Kod 6: 'POSl'yi segin.

Tahrik Gnitesi mesafesi dogrudan giris sinyalini takip eder.
Giris sinyali, asagidaki girislerden birine baghdir:

— IN1 (mA)

- IN2(V)

Alternatif olarak, giris sinyali RS-485 iletisim arayiizi (Modbus RTU) iizerinden de belirlene-
bilir.

Kod | Parametreler | Ayarlama araligi | WE

Giris sinyali

<01 |Kaynak mA (akim sinyali) mA
V (voltaj sinyali)
VIA (arayiiz ile)

c02 |Alt aralik degeri 0,0ila 15,0 mA 4,0 mA
00ila7,5V 20V

c03 | Ust aralik degeri 9,0ila 20,0 mA 20,0 mA
4,5ila 10,0V 100V

16.13.2 PID Kontrolori

= Kod 6: 'PID' seciniz.

Giris sinyali

Kontrol edilen degisken icin giris sinyali asagidaki girislerden birine baglanir:
— IN1 (mA)

- IN2 (V)

— IN3 (Pt 1000)
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

Alternatif olarak, giris sinyali RS-485 iletisim arayizi (Modbus RTU) izerinden de belirlene-
bilir.

Kontrol edilen degisken igin giris sinyali tipi (kaynak) (mA, V, Pt 1000, arayiiz izerinden)
Kod c01'de ayarlanir.

mA ve V giris sinyalleri icin giris sinyali araligi, alt aralik degeri (Kod c02) ve Ust aralik (Kod
c03) girilerek belirlenir.

PID uygulamasi bir Pt 1000 sensor ile sicaklik kontrold icin kullanildiginda, sicaklik sensori
IN3 girisine ba@|9n|r ('Kurulum' bolimine bakin). Pt 1000 sensorleri INT ve IN2 girislerine
de baglanabilir. Oleim degerleri RS-485 arayiizi izerinden Modbus veri noktalari olarak

okunabilir (bkz. bslim 16.16).
Ol¢im arahgr

Kontrol edilen degiskenin dlcim araligi, araligin alt siniri (Kod ¢88) ve araligin Gst sinir (Kod
c89) girilerek belirlenir. mA ve V giris sinyalleri: 6lgim araligi varsayilan olarak -100 ila
+300 arasinda ayarlanir. Aralik limitleri transmitterin dl¢im araligina uyarlanabilir.

Pt 1000 giris sinyali: l¢im aralig -50 ila +150 °C arasinda sabit bir araliga sahiptir.

Proses degiskeninin ayar sinirlari giris sinyaline (Kod c01) ve ayarlanan birime (Kod ¢85)
baglidir. Bkz Table 16-2.

Table 16-1: ilgili parametrelere bagl olarak proses degiskeninin ayar limitleri

Giris sinyali Paramet- SP araliklar Birim ¢85
<01 reler
Yok % °C bar
c88 Alt aralik degeri | -1000...+999 - -100...4299 0...99
mA/V/Arayiz m
c89 Ust aralik degeri | -999...+1000 - -99...+300 1...100
c88 Alt aralik degeri - - -50
Pt 1000 -
c89 Ust aralik degeri - - +150
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Set degeri

Set degeri Kod ¢81'de ayarlanmistir. Kod 1'deki calisma seviyesinde gorintilenebilir ('Calis-
tirma’' bolimine bakin).

Doner digmeli versiyon: Set degeri doner diigme basili oldugu siirece gorintilenir.

Ug tuslu versiyon: @)segim tusuna basildigi sirece set degeri gruntilenir. Bu versiyonda set
degeri, imleg tuslarindan biriyle ( veya ) birlikte segme tusuna basilarak ayarlanabilir.

Set degeri icin ayar araligi Kod ¢86 (alt ayar siniri) ve Kod c87'de (ist ayar siniri) belirlenir
ve ayarlanan proses degiskeni araligi dahilindedir. Bkz Fig. 16-2.

Set degeri araliginin ayar sinirlart ayarlanan giris sinyaline (Kod c01) ve ayarlanan birime
(Kod ¢85) baglidir. Bkz Table 16-3.

Asagidaki fiziksel birimler Kod c85'te ayarlanabilir:
- Yok

- %

- °C

- bar

Table 16-2: ilgili parametrelere bagl olarak set degerinin ayar limitleri

Giris sinyali Paramet- SP araliklari Birim ¢85
01 reler
Yok % °C bar
86 Alt aralik degeri | =1000...+999 0..99 -100...4299 0..99
mA/V/Arayiz "
87 Ust aralik degeri | —999...+1000 1...100 -99...+300 1...100
c86 Alt aralik degeri - - -50...+149
Pt 1000 -
c87 Ust aralik degeri - - -49...+150
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

c88 86 c81 c87 89 B bar/%/°C
T c81 Set degeri
c86  Set degerinin alt ayar sinin

c87 Set degerinin Ust ayar siniri

c88  Proses degiskeni araliginin alt sini-
r

c89 Proses degiskeni araliginin Gst sini-
r

Fig. 16-2: izin verilen set degeri ayar sinirlari ve proses degiskeni araligi sinirlari (sadece PID ve
POSF uygulamalari igin)

Kontrol parametreleri
Kontrol tepkisini adapte etmek icin asagidaki parametreler ayarlanabilir:
Orantili eylem katsayist K, (Kod c82)

— Ty zamanini sifilama (Kod ¢83)

Turev-eylem zamani T, (Kod ¢84)
Calisma noktasi Y, (Kod c80)

Kontrq! farki (%) ve dolayisiyla oransal katsayr Kp'nin ayari 100'luk bir dleim araligini ifade
eder. Ornegin, 5 °C'lik bir set degeri sapmasi ve 2'lik bir oransal eylem katsayisi %10'luk bir
hareketle sonuglanir. Giris dl¢im araligi ayarinin kontrol yaniti Gzerinde herhangi bir etkisi
yoktur.

Tu = 0 sifirlama zamani | bilesenini devre disi birakir.

Ty = O tirev-eylem zamani D bilesenini devre disi birakr.

16-18 EB 8331-4 TR



Calisma yoni

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Proses kontroldriniin hatasinin calisma yonu (ters cevrilmemis/ters cevrilmis) Kod ¢90'da
qur|an|r. Konumlandiricinin hareket yonu (artan/artan veya artan/azalan) Kod c42'de

ayarlanir.
Kod | Parametreler |Ayor|amc arahig: WE
Giris sinyali
c01  |Kaynak mA (akim sinyali) mA
V (voltaj sinyali)
C (Pt-1000)
VIA (arayiz ile)
c02  |Alt aralik degeri 0,0ila 15,0 mA 4,0 mA
00ila7,5V 20V
c03 | Ust aralik degeri 9,0ila 20,0 mA 20,0 mA
4,5ila 10,0V 100V
PID Kontroloris
c80 |Calisma noktasi Y, %0 ila 100 0%
c81 |Set degeri %0,0 ila 100,0 50,0%
c82 |Oransal tepki katsayisi K, 0,1 ila 50,0 1,0
c83  |Reset zamani Ty 0ila 999 s 20s
c84  |Turev-islem siresi T, 0ila 999 s 0s
PID kontroldri icin set degerinin 6lceklendirilmesi
c85 |Birim NONE (yok) CEL
PER (%)
CEL(°C)
BAR (bar)
86  |Disik ayarlama limiti Bkz Table 16-3. 0
87  |Yiksek ayarlama limiti Bkz Table 16-3. 100
Proses degiskeni ayarlama
c88 |Alt aralik degeri Bkz Table 16-2. 0
89 | Ust aralik degeri Bkz Table 16-2. 100
Hata
c90 |Fonksiyon 0: Tersine cevrilmis 1
1: Tersine cevrilmemis
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

16.13.3 iki asamali mod

> Kod 6: '2STP'yi segin.

Bu islev icin ikili giris IN2 kullanilir. ikili giris aktif anahtarlama durumundayken, tahrik Gnite-
si mili geri gekilir (ayarlanan hareket araliginin % 100'6). ikili giris etkin olmayan anahtarla-
ma durumundayken, tahrik Gnitesi mili kapali konuma (%0) hareket eder.

Kod | Parametreler | Ayarlama arahig | WE

Giris sinyali

c04 |Mantik 0: Tersine cevrilmis 1
1: Tersine cevrilmemis

16.13.4 U¢c asamal mod

= Kod 6: '3STP'yi segin.
Bu islev icin IN 2 ikili girisi tahrik Gnitesi milini geri cekmek icin ve IN 3 ikili girisi tahrik ini-
tesi milini uzatmak icin kullanihir.

Kod | Parametreler | Ayarlama araligi | WE

Giris sinyali

c04  |Mantik 0: Tersine cevrilmis 1
1: Tersine cevrilmemis

16.13.5 Giris sinyali anzasi izerine sicaklk kapal déngi kontroli
= Kod é: 'POSF'yi segin.

Normal ¢alismadaki islev 'Pozisyoner' uygulamasininki ile aynidir (bkz. bolim 16.13.1).
Tahrik Unitesi strogu giris sinyalini takip eder. Giris sinyalinin ayari (Kodlar c01, c02, c03)
konumlandiricinin set degerine dayanr.

Pozisyoner icin giris sinyali asagidaki girislerden birine baglanir:
- IN1 (mA)
- IN2(V)

Alternatif olarak, giris sinyali RS-485 iletisim arayizi (Modbus RTU) izerinden de belirlene-
bilir.
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Giris sinyali arizasi Gzerine sicaklik kapali déngi kontroli iin set degeri

Giris sinyalinin arizalanmasi veya ayarlanan alt aralik degerinin ihlal edilmesi durumunda,
tahrik Unitesinde entegre PID kontrolori tarafindan belirlenen set degeri (Kod c81) govdeyi
konumlandirmak icin kullanilir.

Bu amagla, IN3 girisine bir Pt 1000 baglanmalidir.

Set degerinin birimi °C'ye sabitlenmistir ve lcimin sabit bir araligi vardir (-50 °C ila +150

°C).

Set degeri icin ayar araligi Kod ¢86 (alt ayar siniri) ve Kod c87'de (Ust ayar siniri) belirlenir.
Bkz Fig. 16-2.

i Not:
Giris sinyali arizasi izerine sicakhk kapali déngi kontroli (POSF) uygulamasi kullanildigin-
da, giris sinyali arizasi iizerine sicaklik kontrolii yalnizca bir Pt 1000 senséri ile mimkindir.

Déner digmeli versiyon: Set degeri doner diigme basili oldugu siirece gorintilenir.

Ug tuslu versiyon: @)secim tusuna basildigi sirece set degeri gérintilenir. Bu versiyonda set
degeri, imlec tuslarindan biriyle ( veya ) birlikte segme tusuna basilarak ayarlanabilir.

Kontrol tepkisini adapte etmek igin asagidaki parametreler ayarlanabilir:

Orantili eylem katsayisi K, (Kod ¢82)

- Ty zamanini sifirlama (Kod ¢83)

Turev-eylem zamani T, (Kod c84)
Calisma noktasi Y, (Kod c80)

Hata (%) ve oransal eylem katsayisi Ky'nin ayari 100'lik bir dl¢im araligina dayanmaktadir.

Calisma yoni

Proses kontrolorinin hatasinin ¢alisma yoni Kod ¢90'da ayarlanir. Konumlandiricinin hare-
ket yoni (artan/artan veya artan/azalan) Kod c42'de ayarlanir.
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

Kod | Parametreler | Ayarlama aralig: WE
Giris sinyali
<01  |Kaynak mA (akim sinyali) mA
V (voltaj sinyali)
VIA (arayiiz ile)
c02 |Alt aralik degeri 1,0ila 15,0 mA 1,1 mA
05ila7,5V 0,6V
c03  |Ust aralik degeri 9ila 20,0 mA 20,0 mA
4,5ila 10,0V 100V
PID Kontrolori
c80 [Calisma noktasi Y, %0 ila 100 0%
c81 |[Set degeri %0,0 ila 100,0 50,0%
c82 |Oransal tepki katsayisi Ky 0,1 ila 50,0 1,0
c83  [Reset zamani Ty 0ila 999 s 20s
c84 |[Turev-islem siresi Ty 0ila 999 s Os
PID kontroléri igin set degerinin élgeklendirilmesi
c86 |Disik ayarlama limiti =50 ila +149 °C -50
c87  |Yiksek ayarlama limiti -49 ila +150 °C +150
Hata
c90  [Fonksiyon 0: Tersine cevrilmis 1
1: Tersine cevrilmemis
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16.1 Seviye ve parametreler

16.1.

1 Calisma dizeyi

Calistirma sirasinda standart dizey

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

rasyon

Kod Parametreler Goster/seg (iptal etmek icin Bolim
ESC'yi secin)
Baslangig ekrami
0/1 Uygulamaya bagl » Salt okunur Baslatma ve konfigii-

Calisma diizeyi

Konumlandirma degeri

» Salt okunur

2 Calisma modu AUTO (otomatik mod)
MAN (manuel mod)
30 Konumlandirma degeri (maniel mod) %0,0 ila 100,0
4 Okuma yéni DISP, dSId
5 Baslatmayr baslat > INI
6 Uygulama POSI (pozisyoner)
PID (PID Kontroldri)
2STP (iki asamali mod)
3STP (¢ asamali mod)
POSF (Giris sinyali arizasi
Uzerine sicaklik kapali dén- | Baslatma ve konfigi-
gu kontrold) rasyon
Hizli yapilandirma dizeyi IN, OUT, DIR
Esas No > KEY
10 Konfigiirasyon seviyesini etkinlestirin >CO
> 16.14.2 bélimine bakin.
1 Bilgi diizeyini etkinlestirin > INF
> 16.14.3 bslimine bakin.
20 Hizmet dizeyinin etkinlestirilmesi > SER
> 16.14.4 bdlimine bakin.
23 iletisim dizeyinin etkinlestirilmesi > COM
> 16.14.5 bélimine bakin.
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

Kod Parametreler Goster/seg (iptal etmek icin Bolim
ESCyi secin)
Oliimcil hata (yalnizca hata varliginda gérilebilir)
EF Nihai test hatali ENDT
EOO Hata: Baslatma islemi gerceklestirilemedi RUNT
EO1 Hata: Giris sinyali arizasi FAIL
E02 Hata: Blokaj BLOC
EO3 Hata: Her iki limit sivic de etkin SWI
Arizalar
EO4 Hata: Mil geri cekilirken iptal edilir SIN
E05 Hata: Mil uzatilirken iptal edilir SOouT
E06 Hata: Motor veya potansiyometre dénmiyor MOT
EO8 Mantik hatast PLAU
EQ9 BUS arizasi BUS
EEPROM hatasi (yalnizea hata varliginda gérilebilir)
E11 Hata: Temel bir ayar yok NTRV
E12 Hata: Konfigiirasyon yok NCO
E13 Hata: Kalibrasyon yok NCAL Arizalar
E14 Hata: Potansiyometre kalibrasyonu yok NPOT
E15 Hata: Gegis suresi yok NRUN

1 Yalnizca maniel modda (MAN)
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16.1.2 Konfigirasyon dizeyi

Kod 10, gérinim: >CO

Ek A (konfigirasyon talimatlar)

POSI
PID o
£
2STP S
&
3STP <
POSF =
by Ak Varsay!- Msteriye ozel ve-
Kod | Parametreler (iptal etmek icin ESC'ye ba- i
lan riler
siniz)
Giris sinyali
c01 [Kaynak mA (akim sinyali) mA o .
V (voltaj sinyali) . .
C (Pt 1000) . -
VIA (arayiiz ile) o .
POSI ve PID uygulamasi
c02 |Alt aralik degeri 0.0ila 15.0 mA? 4,0 mA |
L] —_
20ila7.5Vv2 20V
POSF uygulamasi
c02 |Alt aralik degeri 1,0ila 15,0 mA 4,0 mA )
—_ L]
00ila7,5V 20V
c03 |Ust aralik degeri 9,0ila 20,0 mA 20 mA
4,5ila 10,0V 100V
c04 |Mantik 0: Tersine gevrilmis 1 _ _
1: Tersine cevrilmemis
Konum geri bildirimi
<05 |Birim mA (akim sinyali) mA
L] L]
V (voltaj sinyali)
c06 |Alt aralik degeri 0,0ila 15,0 mA 4,0 mA
L] L]
Oila7,5V
c07 |Ust aralik degeri 5,0ila 20,0 mA 20,0 mA
L] L]
2,5ila 10,0V
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

Kod

Parametreler

Ayar aralig:i

(iptal etmek icin ESC'ye ba-

siniz)

Varsayi-
lan

POSI

PID

2STP

3STP
POSF

Uygulama

Musteriye 6zel ve-
riler

ikili giris

c11 |Fonksiyon

YOK (devre disi)

PRIO (6ncelikli konum)
NEXT (bilgi diizeyinde son-
raki girdi)

LAMP (arka 151k etkin)
MEND (strok ayari igin ma-
nuel seviyeden cikis)

YOK

c12 |Mantik

NINV (ters degil)
INV (ters)

NINV

ol)

ol

ol

ol

ol

ikili cikis

c15 |Fonksiyon

YOK (devre disi)

FAIL (calisma esnasinda ha-

ta gosterir)

LIM (elektronik limit kontak)
PRIO (ulasilan dncelikli ko-
num)

BIN (ikili giris onay1)

MAN (maniel kod gosteri-
mi)

YOK

c16 |Mantik

NINV (ters degil)
INV (ters)

NINV

ol)

ol)

ol)

ol)

ol)

Elektronik limit kontak (ikili gikis)

c21 [Bir olay durumundaki

mesaj

YOK (devre disi)
YUKSEK (limit Usti deger)
DUSUK (limit alti deger)

YOK

c22 |Anahtarlama noktasi

%0,0 ila 100,0

10,0 %

ol)

ol)

ol)

ol)

ol)

c23

Histerezis

%0,0 ila 10,0

1,0%

ol)

ol)

ol)

ol)

ol)

Elektronik limit kontak 1
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

HAYIR (hata okumasi devre-

disi)

POSI
PID o
=
2STP e}
>
3STP 14
POSF >
L] Varsayr- Misteriye ozel ve-
Kod | Parametreler (iptal etmek icin ESC'ye ba- ayt osenty
lan riler
siniz)
c24 |Bir olay durumundaki YOK (devre disi) YOK
mesqj YUKSEK (limit Gsti deger) oo e oo
DUSUK (limit alti deger)
25 | Anahtarlama noktasi %0,0 ila 100,0 10,0 % ol) o1} o1} o) ol)
c26 |Histerezis %0,0ila 10,0 1,0% ol) o1} o1} o) o)
Elektronik limit kontak 2
c27 |Mesqj YOK (devre disi) YOK
YUKSEK (limit Gsti deger) oo oo
DUSUK (limit alti deger)
28 | Anahtarlama noktasi %0,0 ila 100,0 90,0 % ol) ol) ol) o) ol)
c29 |Histerezis %0,0 ila 10,0 1,0% olll ol) 1) ol ol)
Giris sinyali
c31 |Giris sinyali arizasi tespiti | NO NO el 11
EVET
c32 |Giris sinyali arizasi INT (dahili konumlandirma | INT
izerine konumlandirma | degeri) ol ol — | — | ol
degeri SON (son konum)
¢33 | Dahili konumlandirma %0,0 ila 100,0 00% .
ol) ol — | — | o)
degeri
c34 |Oncelikli konuma gecis %0,0 ila 100,0 0,0 % oo |efo]|e
<35 [Son k||f1vuz konum (mil %500 ila 10,0 970% | lol_|_1.
cekmeli)
<36 [Son kilavuz konum (mil %0,0 ila 49,9 1,0% o O O
vzatmali)
c37 |Bir hata mesaijini ekleme | EVET (hata okumasi etkin) NO

Calisma

EB 8331-4 TR

16-27



Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

POSI
PID o
£
2STP S
>
3STP 1%
POSF =
Bycrokakg! Varsayi- Mdsteriye ozel ve-
Kod | Parametreler (iptal etmek icin ESC'ye ba- Y userty
lan riler
siniz)
c42 |Hareket Yoni >> (artan/artan) >> P IR O O
<> (artan/azalan)
c43 |Yeniden baslatma NORM (normail) NORM
Baslangig noktasi (zero) ka-
librasyonu
FIX (sabit konumlandirma oo oo e
degeri)
STOP (maniiel diizeyde dur-
durma)
c44 |Yeniden baslatma icin %0,0 ila 100,0 0,0%
sabit konumlandirma olll ol) ol ol) o)
degeri
Blokaj
c51 |Blokaj saptama HAYIR (Fonksiyon devre di- | NO
§|) o | o | e | e e
EVET (fonksiyon etkin)
c52 |Blokaj giderme HAYIR (Fonksiyon devre di- | NO
$|) ol ol) ol ol) o)
EVET (fonksiyon etkin)
c53 |Vananin blokaj korumasi | HAYIR (Fonksiyon devre di- | NO
s1) e | oo | e | e
EVET (fonksiyon etkin)
Hareket
c61 |Strok mesafesi » Salt okunur mm o oo e e -
c63 [Sinirh strok aralig %10,0 ila 100,0 1000% | @ | o[ e| e e
c64 [Hiz NORM (normail) NORM
FAST L] L] L] L] L]
c65 |[Strok hizi » Salt okunur oo oo e -
c66 |Transit sUresi » Salt okunur s L 2 R 2 =
c67 |Oli bant (sivicleme %0,5 ila 5,0 20%
L] L] L] L] L]
araligr)

Ozellikler
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

gulamasi: +150

POSI
PID ]
£
2STP ]
>
3STP <
POSF =
Ayar aralg Varsay:- Milsteriye ézel ve-
Kod | Parametreler (iptal etmek icin ESC'ye ba- ayt osenty
lan riler
siniz)
c71 |Karakteristik tiri LIN (lineer) LIN
EQUA (esit yiizde) ol .
INV (Ters esit yiizde)
USER (kullanicr tanimh)
c72 |Kullanici tanimli Kullanici tanimli ol o) ol
karakteristik
PID Kontrolori
c80 [Calisma noktasi Y, %0 ila 100 0% —|e .
c81 |Set degeri %0,0 ila 100,0 500% || e .
c82 |Oransal tepki katsayisi K, | 0,1 ila 50,0 1,0 —|e .
c83 |Reset zamani Ty, 0ila 999 s 20s -l .
c84 |Turev-islem siresi Ty 0ila 999 s Os —|e .
PID kontroldrii igin set degerinin dlceklendirilmesi
¢85 [Birim NONE (yok) CEL
PER (%) —|e -
CEL (°C)
BAR (bar)
c86 |Disik ayarlama limiti Bolim 16.13.2 ve bolim 0 . .
16.13.5 bkz
c87 |Yiksek ayarlama limiti Bolim 16.13.2 ve bolim 100 . .
16.13.5 bkz
Proses degiskeni ayarlama
c88 |Alt aralik degeri PID uygulamasi (bkz bolim | O
16.13.2) —| e 3
POSF uygulamasi: -50
89 |Ust aralik degeri PID uygulamasi igin (bkz 100
bolim 16.13.2); POSF uy- —| e o3

Hata
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

POSI
PID o
£
2STP L)
>
3STP 1%
POSF =
Ayar aralig: Varsayi- Misteriye ozel ve-
Kod | Parametreler (iptal etmek icin ESC'ye ba- Y usenty
lan riler
siniz)
c90 |Fonksiyon 0: Tersine cevrilmemis; 1: 0 S
Tersine cevrilmis
Tahrik Unitesi
c91 |Ozel anahtar numarasi NO NO Y R R Y
L] L] L] L] L]
etkin EVET
c92 |Dzel anchtar numarasi 0000 ila 1999 0000 olll ol) ol ol) ol)
<93 |Arka 15tk her zaman NO NO dlolol ol
aciktir EVET
c94 | Anahtar numaras aktif NO NO
L] L] L] L] L]
EVET
) Dizenleme yalnizca bir konfigirasyon &gesinin etkinlestirilmesinden sonra mimkindir
2 01 ayarina bagl
16.1.3 Bilgi dizeyi
Kod 11, goriinim: >INF
Kod | Parametreler (sadece okunur) Okumay/birim Boliim
Giris sinyali
i01 Giris sinyalinin alt aralik degeri VyadamAl
i02 Giris sinyalinin st aralik degeri VyadamAl Baslatma ve konfigiiras-
i03 Konumlandirma degeri %/durum yon
i04 Birim VyadamA
Kontrol
i05 Vana pozisyonu %/°C/bar/birim yok
i06 Set degeri %/°C/bar/birim yok
07 Hafa o Eilzqyn ve Calisma Prensi-
i08 Aktif kontrolor Durum
i09 Konumlandirma degeri %
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Kod Parametreler (sadece okunur) Okuma/birim | Bolim
Hareket
i Tahrik Gnitesi stroku % Baslatma ve konfigiiras-
i12 Tahrik Gnitesi stroku mm yon
Konum geri bildirimi
i21 Konum geri bildiriminin alt aralik degeri VyadamA?D
i22 Konum geri bildiriminin st aralik degeri VyadamAl Baslatma ve konfigiiras-
i23 Konum geri bildirimi % yon
i24 Konum geri bildirimi VyadamAl
Cift sinyal
i31 ikili giris durumu ACIK/KAPALI Baslatma ve konfigiras-
i32 ikili cikis durumu ACIK/KAPALI yon
Limit kontak
i41 Limit sivi¢ durumu (mil gekilmis) ACIK/KAPALI Baslatma ve konfigiiras-
i42 Limit sivig durumu (mil uzatilmis) ACIK/KAPALI yon
Yapilandirma
i51 Hareket Yoni >>/<>
i52 Sinirli strok aralig: % Baslatma ve konfigiiras-
i53 Transit stresi s yon
i54 Uygulama POSI/PID/2STP/3STP/POSF
Tanilama
i61 Tam strok dongusi 10000'den itibaren, K cin-
sinden okuma
62 Tahrik Unitesi icindeki sicaklik °C
i63 Tahrik Unitesi icindeki en disik sicaklik °C
i64 Tahrik Gnitesi icindeki en yiiksek sicaklik [°C] °C
i00 Bilgi diizeyinden cikis

' mA Unitesi, ekranda 'ZI simgesi ile gorintilenir.
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

16.1.4 Hizmet seviyesi

Kod 20, ekran: >SER

Kod

Parametreler

Ekran/secim
(iptal etmek igin ESC'ye basiniz)

Bolim

Bilgi- Tahrik Unitesi

do1

Uriin yazilimi versiyonu

» Salt okunur

do2

Revizyon numarasi

» Salt okunur

Cihaz iizerindeki isaretler

Hatalar - Durum

d10 Arizalar » Salt okunur
d11 Oneelikli konum tetiklenmis EVET Anzalar
NO
Hatalar - Glémcil hatalar
d20 Baslatma islemi gerceklestirilemedi
d21 | Giris sinyali arizas
d22 | Blokaj
d23 | Her iki limit kontagi da aktif » Salt okunur
. . Ll R " EVET Arizalar
d24 | Mil geri gekilirken iptal edilir NO
d25 | Mil uzatilirken iptal edilir
d26 | Motor veya potansiyometre dénmiyor
d26 Sensdr arizasi

Hata - EEPROM hatasi

16-32

EB 8331-4 TR



Ek A (konfigirasyon talimatlar)

Ekran/segim

Kod Paramefreler (iptal etmek icin ESC'ye basiniz) Blim
d31 | EEPROM hatasi: Temel ayarlar
d32 | EEPROM hatasi: Konfigiirasyon
- » Salt okunur

d35 | EEPROM hatasi: Kalibrasyon E RD (okuma hatas)
d36 | EEPROM hatasi: Potansiyometre kalibrasyo- | E WR (yazma hatasi)

nu
d41 EEPROM hatasi: Seri numarasi Anzalar
d42 | EEPROM hatasi: Uretim parametreleri
d43 EEPROM hatasi: Gegis siresi » Salt okunur

- E RD (okuma hatasi)

d44 | EEPROM hatasi: Durum mesailari E WR [yazma hatasi)
d45 EEPROM hatasi: Istatistikler
Test - Eylemler
d51 Bc§|ang|<; noktasi (zero) kqlibrasyonunu ZER

baslat
d52 | Baslatmay: baslat INI
d53 | Resetleme islemi RES Baslatma ve konfigiras-
d54 | Tahrik Unitesinde varsayilan ayarlarin yik- | DEF yon

lenmesi
d55 | Ekranin fest edilmesi TEST (gérintilenen tim seg-

mentler)

Test — Gegis suresi
dé1 Gegis siresi Slcimini baslat RUN
d62 | Olcillen gegis siresi » S cinsinden salt okunur ic:zlctmq ve konfigiiras-
dé3 | Olciilen strok » mm cinsinden salt okunur

doo | Cikis seviyesi

> ESC

3% ipucu
Hizmet seviyesinin diger parametreleri TROVIS-VIEW yaziliminda gérintilenebilir.
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

16.1.5 lletisim diizeyi

Kod 23, ekran: >COM

Kod | Parametreler izis':q)er/se; gl vl el WE Bolim

Seri arayizi

A51 | lletisim ENAB (etkin) ENAB
DISA (devre disi)

Arayiz moduli

A61 | lletisim ENAB (etkin) ENAB
DISA (devre disi)

A62 | Arayiiz modili 485 (RS-485) YOK
USB (USB)
ETH (Ethernet)
NONE (yok)

A63 | Protokol AUTO (otomatik: SSP, Modbus) AUTO
MODX (Modbus, ayarlanabilir)

Modbus arayiiz modili

Aé4 | istasyon adresi 1ila 247 1

A65 | Baud hizi (Baud cinsinden) 1200 9600
2400
4800
9600
192 (19200)

A66 | Durdurma bitleri ve eslik TSNP (1 durdurma biti, eslik yok) 1SNP
1SEP (1 durdurma biti, cift eslik)
1SOP (1 durdurma biti, tek eslik)
2SNP (2 durdurma biti, eslik yok)

A67 | Dakika cinsinden veri yolu arizasi izleme 0ila 99 0

(zaman asimi)
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Goster/seg (iptal etmek igin ESC'yi

Kod Parametreler . WE Bolim
secin)
A00 | Cikis seviyesi > ESC
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Ek A (konfigiirasyon talimatlan)

Karakteristik dizeyi

Kod | Parametreler | Segim WE Bslim mzj'e'iye ozel ve-
HO X0 %0,0 ila 100,0 0,0%

YO YO %0,0 ila 100,0 0,0%

H1 X1 %0,0 ila 100,0 10,0 %

Y1 Y1 %0,0 ila 100,0 10,0 %

H2 X2 %0,0 ila 100,0 20,0%

Y2 Y2 %0,0 ila 100,0 20,0 %

H3 X3 %0,0 ila 100,0 30,0%

Y3 Y3 %0,0 ila 100,0 30,0%

H4 X4 %0,0 ila 100,0 40,0 %

Y4 Y4 %0,0 ila 100,0 40,0 %

H5 | X5 %0,0 ila 100,0 50,0% Boslatma ve konfi

Y5 Y5 %0,0 ila 100,0 50,0 % glrasyon

Hé X6 %0,0 ila 100,0 60,0 %

Y6 Y6 %0,0 ila 100,0 60,0 %

H7 X7 %0,0 ila 100,0 70,0 %

Y7 Y7 %0,0 ila 100,0 70,0 %

H8 X8 %0,0 ila 100,0 80,0 %

Y8 Y8 %0,0 ila 100,0 80,0 %

H9 X9 %0,0 ila 100,0 90,0 %

Y9 Y9 %0,0 ila 100,0 90,0 %

H10 | X10 %0,0 ila 100,0 100,0 %

Y10 |Y10 %0,0 ila 100,0 100,0 %

HOO | Cikis seviyesi
16.2 Ekrandaki diger kodlar

Kod | Fonksiyon Durum Metin
F11 Baslangig noktasi (zero) kalibrasyonu Aktif ZERO
F12 Baslatma Aktif INIT
F13 Gegis suresi dlcimi Aktif RUN
F41 Blokaj korumasi Aktif BPRO
F42 | Blokaj giderme Aktif BREM
Fé1 Maniel diizeyde tahrik Gnitesi mili cekmeli Aktif MIN
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Ek A (konfigirasyon talimatlar)

F63 | Maniel dizeyde tahrik Gnitesi mili uzatmali Aktif MOUT
F64 | Maniel dizeyde tahrik Gnitesi mili durdurmali Aktif MSTO

16.3 Modbus listesi disinda

Uriin yazilimi strimi 3.10 ve daha yiksek olan elekirikli tahrik initesine Modbus RTU proto-
kolini kullanmak iin bir RS-485 modulis takilabilir. Bu protokol bir master/slave protokoli-
dir. Bu durumda, drnegin bir kontrol istasyonu master ve elektrikli tahrik Gnitesi slave olur.

Asagidaki Modbus fonksiyonlari desteklenmektedir:

Kod Modbus fonksiyonu Uygulama

1 Bobinlerin Okunmasi Birkag dijital gikisin durumunu bit formatinda okuma

Bekletme Kayitlarinin Okunmasi | Birkag parametrenin okunmasi

5 Tekli Bobinin Yazilmasi Bit formatinda tekli dijital ¢iktinin yazilmasi

6 Tekli Kaydin Yazilmasi Tekli tutma kaydina bir degerin girilmesi

15 Coklu Bobinlerin Okunmasi Birkag dijital ¢ikisin durumunu bit formatinda yazilma-
si

16 Coklu Kayitlarin Yazilmasi Birkag tutma kaydina bir degerin girilmesi

Elektrikli tahrik Gnitesi asagidaki Modbus hata yanitlarini verebilir:

Hata kodu | Hata Nedeni
1 Yasal olmayan islev Fonksiyon kodu desteklenmiyor.
2 Yasal olmayan veri adresi Kayit adresi gegersiz ya da yazma korumali
3 Yasal olmayan veri degerleri Verilerde bulunan bir degere izin verilmiyor ya da
makul degil.
Slave cihaz hatasi Bir eylem sirasinda kurtarilamaz bir hata olustu.
Slave cihazi mesgul Slave mesgul ve sorguyu kabul edemez.

Modbus veri noktasi listesinden bazi dnemli veri noktalari asagida listelenmistir. Veri noktasi
listesinin tamami talep Gzerine temin edilebilir.

i Not:
Veriler gecici olmayan bir EEPROM'a kaydedilir. Bu bellek tiri, bellek adresi basina en az
100.000 yazma islemi ile simirli bir émre sahiptir. Konfigiirasyonlar ve veriler yalnizca TRO-
VIS-VIEW kullanilarak veya cihazda manuel olarak degistirilirse bu sinirlamayr asmak nere-
deyse imkansizdir. Parametreler otomatik olarak degistiriliyorsa (6rnegin Modbus iletisimi
ile), maksimum yazma islemi sayisini gézlemlediginizden emin olun ve parametrelerin cok
stk yazilmasini &nlemek icin uygun énlemleri alin.
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iletim aralig

Gosterim araligi

HR | Aciklama Erisim
Baslatma | Bitirme | Baslatma | Bitirme
Tahrik Gnitesi versiyonu
1 | Cihaz tipi (3374 ya da 3375) R 3374 3375 3374 3375
2 | Ayrilmis
3 | Revizyon R 300 9999 3,00 99,99
4 | Seri numarasinin birinci blimi (en Ustteki dort ha- R 0 9999 0 9999
ne)
5 | Seri numarasinin ikinci kismi (en alttaki dért hane) R 9999 9999
6 | Uriin yazilimi versiyonu R 100 9999 1,00 99,99
7 | Yayinlanan Grin yazilimi versiyonu R 1 0 1
8 | Modbus istasyon adresi R 255 255
9 | Disli versiyon R 2 2
Kontrol
10 | Uygulama R 4 4
11 | Hareket Yoni R 1 1
Konumlandirict uygulamasi icin girisler (calistirma degerleri
12 | % cinsinden konumlandirma degeri R/W 1000 100,0
13 | mA veya V cinsinden giris sinyali R 2400 24,0
14 | Giris sinyali birimi R 1 1
PID kontroldr uygu|c1mc|5| icin giri§|er (calistirma deger|eri)
15 | Birim cinsinden proses degiskeni (PID kontrolori) R -10000 10000 -1000 1000
16 | Birim cinsinden set degeri (PID kontroldri) R -10000 10000 -1000 1000
17 | Birim (PID kontrolori) R 0 3 0 3
Calistirma degerleri (gikislar)
18 | % cinsinden strok R 0 1000 100,0
19 | mm cinsinden hareket R 0 1000 100
20 | % cinsinden pozisyonerin set degeri sapmasi (ko- R -1000 1000 100
numlandirma degeri(strok)
21 | % cinsinden PID kontroldrinin set degeri sapmasi R -1000 1000 0 100
(set degeri/proses degiskeni)
Calistirma degerleri (konum geri bildirimi)
22 | % cinsinden konum geri bildirimi R 1000 100,0
23 | mA/V cinsinden konum geri bildirimi R 240 24,0
24 | Konum geri bildirimi birimi R 1 1
Kontrol istasyonu maniel diizeyi
25 | % cinsinden kontrol istasyonunun maniiel dizeyin- | R/W 0 1000 0 100,0
de mantel konumlandirma degeri
26 | % cinsinden maniel dizeyde set degeri sapmasi R -1000 1000 -100,0 100,0
(kontrol istasyonu)
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HR | Aciklama Erisim

iletim aralig:

Baslatma | Bitirme

Gosterim arahg:

Baslatma | Bitirme

Proses verileri

27 | % cinsinden konumlandirma degeri (tesiste maniel R 0 1000 0 100,0
dizey)
28 | Konumlandirma degeri durumu R
ikili calistirma verileri
CL | Tanimlama COILS (1-bif) Erisim Durum 0 Durum 1
Calistirma durumlar
1 | Anzalar R Hayir Evet
2 | Bakim talep edildi R Hayir Evet
3 | Tesis aktifken maniiel diizey R Hayir Evet
4 | Kontrol istasyonu maniel diizeyinin etkinlestirilmesi (strok R/W *H Hayir Evet
ayari)
ikili giris
5 | ikili giris durumu R Kapali Acik
) ikili giris (sivicleme kontagi) R Kapali Acik
Limitler
7 | Elekironik limit kontak 1 durumu R Kapali Acik
8 | Elekironik limit kontak 2 durumu R Kapali Acik
9 | Elektronik limit kontaklar meveut R Kapali Acik
Limit kontak
10 | Tork sivici: Tahrik Gnitesi mili cekmeli R Kapali Acik
11 | Tork sivici: Tahrik Gnitesi mili uzatmal R Kapali Acik
ikili cikis
12 | ikili cikisin mantiksal durumu R Kapali Acik
13 | ikili ¢ikis (sivicleme kontag) R Kapali Acik
14 | Kontrol istasyonunun maniel diizeyinin etkinlestirilmesi (iki- R/W Hayir Evet
li cikis)
15 | ikili citkisin mantiksal durumu (kontrol istasyonunun maniel R/W Kctpah Acik
diizeyi)
Olomcil hata
16 | Nihai test hatali R Hayr Evet
17 | Mantik hatas R Hayir Evet
18 | Motor veya potansiyometre donmiyor R Hayir Evet
19 | Her iki limit kontagi da aktiftir R Hayir Evet
20 | Tahrik Gnitesi milini cekme islemi iptal edildi R Hayir Evet
21 | Tahrik Gnitesi govdesinin uzatilmasi iptal edildi R Hayir Evet
22 | Blokaj R Hayir Evet
23 | Giris sinyali arizasi R Hayir Evet
24 | Sensér arizasi R Hayr Evet
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CL | Tanimlama COILS (1-bit) Erisim Durum 0 Durum 1
EEPROM hatasi
25 | Temel ayarlar: durum Hayir Evet
26 | Temel ayarlar: nedeni Okuma hata- | Yazma hatasi
sl
27 | Ayarlar: durum Hayir Evet
28 | Ayarlar: nedeni Okuma hata- | Yazma hatasi
sl
29 | Kalibrasyon: durum Hayir Evet
30 | Kalibrasyon: nedeni Okuma hata- | Yazma hatasi
i
31 | Potansiyometre kalibrasyonu: durum Hayir Evet
32 | Potansiyometre kalibrasyonu: neden Okuma hata- | Yazma hatasi
sl
33 | Seri numarasi: durum Hayir Evet
34 | Seri numarasi: neden Okuma hata- | Yazma hatasi
sl
35 | Uretim parametresi: durum Hayir Evet
36 | Uretim parametresi: neden Okuma hata- | Yazma hatasi
sl
37 | Gegis siresi: durum Hayir Evet
38 | Gegis siresi: neden Okuma hata- | Yazma hatasi
sl
39 | Durum mesajlari: durum Hayir Evet
40 | Durum mesailari: neden Okuma hata- | Yazma hatasi
sl
41 | Istatistik: durum Hayir Evet
42 | Istatistik: nedeni Okuma hata- | Yazma hatasi
sl
Fonksiyonlar
43 | Sifir kalibrasyonu etkin R Hayir Evet
44 | Calishirma islemi devam ediyor R Hayir Evet
45 | Blokaj korumasi etkin R Hayir Evet
46 | Blokaj giderme etkin R Hayir Evet
Durumlar
Aktif kontrolor
48 | (yalnizca uygulamada: giris sinyali arizasi Gzerine sicaklik R Hayir Evet
kapali déngi kontroli)
49 | Tahrik Unitesi icinde asir sicaklik Hayir Evet
50 | Oncelikli konum etkin Hayir Evet
51 | Baslatma islemi gerceklestirilemedi Hayir Evet
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17 Ek B

Ek B

17.1 Giglendirme parcalan ve aksesuarlar

Giiclendirme parcalari

Mekanik limit kontaklari

Siparis no. 1402-0898

Elektronik limit kontaklar:

Siparis no. 1402-0591

RS-485 modili

Siparis no. 1402-1522

Aksesuarlar

Montaij kiti V2001

Siparis no. 1400-9515

Tahrik Unitesini Tip 3323 Vanaya monte et-
mek icin ara parca (DN 65 ila 80)

Siparis no. 0340-3031

Asagidakilerden olusan donanim paketi:

- Bellek kalemi-64
- Baglanti kablosu
- Modler adaptor

Siparis no. 1400-9998

Bellek kalemi-64

Siparis no. 1400-9753

o

Baglanti kablosu

Siparis no. 1400-7699
RS232 RJ12

00000
-+
o ° l%

Modiler adaptor Siparis no. 1400-7698
USB ve RS232 adaptdri Siparis no. 8812-2001

RS232 USB

00000
-
o o ==

TROVIS-VIEW yazilimi (cretsiz)

> www.samsongroup.com > Hizmet & Destek > indir-
meler > TROVIS-VIEW

EB 8331-4 TR
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17.1 Satis sonrasi servis

Bakim veya onarim isleri ile ilgili olarak ya
da arizalar veya kusurlar ortaya ciktiginda
destek icin SAMSON'un satis sonrasi servisi
ile irtibata gegin.

E-posta adresi

aftersalesservice@samsongroup.com iizerin-
den satis sonrasi servisimize ulasabilirsiniz.

SAMSON AG ve yan kuruluslarinin adres-
leri

Dinya ¢apinda SAMSON'un ve yan kuru-
luslarinin, bayilerin ve servislerin adres bilgi-
lerini web sitemizde (> www.samsongroup.
com) veya tim SAMSON irin kataloglarin-
da bulabilirsiniz.

Gerekli ozellikler

Litfen asagidaki detaylar da belirtiniz:

Tip gosterimi

Malzeme numarasi
Seri No

Uriin yazilimi versiyonu
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Hizmet anahtari numarasi 1732

Ozel anahtar numarasi
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