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Nota sobre estas instrucciones de montaje y servicio

Estas instrucciones de montaje y servicio sirven de ayuda para el montaje y uso del equipo de
forma segura. Las instrucciones son vinculantes para el uso de equipos SAMSON. Las imdge-
nes mostradas en estas instrucciones tienen cardcter ilustrativo. El producto real puede variar.

= Para el uso seguro y adecuado de estas instrucciones, léalas atentamente y guérdelas

por si las puede necestiar en un futuro.

= Si tiene alguna pregunta acerca de estas instrucciones, péngase en contacto con el
Servicio de asistencia técnica de SAMSON (aftersalesservice@samsongroup.com).

mentation.

Las instrucciones de montaije y servicio de los equipos se incluyen en el su-
ministro. La documentacién mds actualizada se encuentra en nuestro sitio
web www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads > Docu-

Anotaciones y su significado

Aviso sobre peligros que provocan heridas
graves o incluso la muerte

O NoTA

Aviso sobre riesgo de dafio material y de
fallo de funcionamiento

A\ ADVERTENCIA

Aviso sobre peligros que pueden provocar
heridas graves o incluso la muerte

i Informacién
Ampliacién de informacién

4\ Consejo
Recomendaciones prdcticas

EB 8331-4 ES



3.3.1
3.3.2
3.4
3.5
3.6

4.1
4.2
4.3
4.4
4.5

5.1
5.2
5.3
5.3.1
5.3.2
54
5.5
5.6
57
5.7.1
5.7.2
6

6.1
6.1.1
6.1.2
6.1.3

Contenido

Instrucciones y medidas de seguridad .........cceeveveereerercenecnecnennnneesensessennenes 1-1
Notas acerca de posibles lesiones personales graves.............cccooooiiiiiinnen. 1-5
Notas acerca de posibles lesiones personales.............cccccooiiiiniiiiiniien. 1-5
Notas acerca de posibles dafios materiales..............ccccoooiiiiiiiniiiiiie 1-6
L L T T T 2-1
Placa de caracterisoas ... ....o.euiiirieeiieieieieeeeeee s 2-1
Versiones de FIrMWare ..........co.oououiiieiiiiiiiieieieie e 2-2
Construccion y principio de funcionamiento.........cceeeeeereerererresenreseeseseeesanns 3-1
Funcién de seguridad...........ooiiiiiiiie s 3-2
COMUNICACION ...t 3-2
EJECUCIONES ...t 3-3
Ejecucion @SN .........c.ooiiiiiiiiiicicic s 3-3
Ejecucién con tres pulsadores de operacion .............ccooeiieiiiiciiii 3-3
Equipamiento adicional............cccooiiiiiiiiiiiic 3-4
DatOs TECNMICOS. ...ttt 3-6
DIMENSIONES ...ttt 3-10
Envio y transporte €n €l lugar.........ccceeeueceecennricensensensesecnecnssnesessesesessenes 4-1
Recepcion del sUMInIStro. .........ccooiiiiiiiiiiiiciceeeecee s 4-1
Retirar el embalaje del accionamiento ...........c.cooeiiriiiiiiiic 4-1
Transporte del accionamMIento................ooiiiiiiiiiicecceee e 4-1
Elevacion del accionamiento............cccoiiiieiiiiniiieiicee 4-1
Almacenamiento del accionamiento ...............oeeeiiiieiiniieeeeeee 4-2
MONEGJE c.eeneerneicnicntinerctrcttrneresetessessaessssssessassssssssssssssssssesassssssssases 5-1
Condiciones de MONKAE ...........cueuiiiirieiiiieieieeee e 5-1
Preparacién del montaje. .........ccovrieieuririeieieeeee s 52
Montaije del accionamiento..............o.criiiieiiiiiieece e 52
Construccién con puente integrado (Forma B)...........cccooiiiieiininiiiiiie, 5-2
Construccién con tuerca anular (FOrma A) ..o eeee oo 5-4
Instalacién de finales de carrera mecdnicos .............ccoovviiiiiiiiiiie, 57
Instalacién de finales de carrera electrénicos.............ccoooveieieiiiiiiiiiniciin, 5-11
Instalacion del médulo RS-485..........c.oiiiiiiiiiiieeeeeee 5-11
Conexiones elECHCaS ...........ouoviiiiiiciii e 5-12
Conexidn (ejecucion estandar) ...........cooveiiiriiieiiieeiieee e, 5-12
Conexién en la ejecucion especial con tres pulsadores.............cccccceeirieinnne. 5-18
OPEIUCION ..ueereererniernereeresenesuesssesssesessesssesssessssssssesssssssssssssssssssssesassssssssases 6-1
Vista general y elementos de mando ...........c.ooooiiiiiiiiiii 6-1
PANKAIIE. .. 6-2
Selector (irar/pulsar)...........ocoeioiieiiieeee 6-4
Operacién con tres pulsadores............cocooiviiiiciiiiiiiieeee e 6-4

EB 8331-4 ES



Contenido

7.1
7.2
7.2.1
7.3
7.4
7.5
7.5.1
7.5.2

8.1
8.1.1
8.1.2
8.1.2.1
8.1.2.2
8.1.2.3
8.2
8.2.1
8.2.2
8.3
8.3.1
8.3.2
8.4
8.4.1
8.4.2
8.4.3
8.4.4
8.4.5
8.4.6
8.4.7

9.1
9.2
10
11
12
12.1
12.2

Puesta en marcha y configuracion..........ccceeveeeeressereseesessesessesesnesesseesseesns 7-1
Inicializacién del accionamiento .............ccciiviieiirieccce 7-1
Configuracién del accionamiento ..............cceiuiiriiiriiieeeeceecn 7-2
Nivel de configuracion répida ...........c.ooveiririiiriiiii, 7-4
Seleccion de la aplicacion .............ooeiiiiiiiii e 7-5
Ajuste de los finales de carrera............cccooviiiiiciieieeceee 7-8
Establecimiento de la comunicacion .............ccocoiiiiiiiniiic 7-10
Interfaz de SErie........voviiiiiieieicccee e 7-10
Médulo Modbus-RTU ...........coveiiieiiieceiecceceeeeeee e 7-11
OPEIUCION ..cueieueirnerieierniesereeresstesssssesssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssasss 8-1
MOdO AUIOMEHEO. ...t 8-1
Nivel de informacion.............coviriiiriiiiiiic e 8-1
Nivel de Operacion ............cccoceeiiiiiiiiiiieeii e 8-2
Seleccion del modo de operacion..............oociiiiiciiiiie, 8-2
Seleccion de la direccién de lectura..........ooooeeviiiiiiiiii, 8-2
Activacién de la retroiluminacion ..............oceeiiiriiiiiniecee e 8-3
Modo MANUGL.........oiiiiiiiii e 8-4
Mando manual MECANICO .........cooviieiiiiiieiciece e 8-4
Modo de operacion MAN .............coiiiiiiiiiieieeee e 8-5
Operacién con ldpiz de Memoric...........ooooeiiiiiiiicieeee e, 8-5
Almacenamiento y registro de datos............ccoooviiiiiiiiiicii e, 8-6
Modo €OMANAO ...t 8-7
OO SEIVICIO. ...ttt 8-8
Calibracién del punto cero ..........coovoveuiiiiiiiiiccee e 8-9
Inicializacién del accionamiento ............cceiiiiieiinieeecee 8-9
Reinicio del accionamiento (Reset) ............ccoovioieoioeieeee e 8-10
Restablecimiento a valores de fébrica............cccocoevieiiiiii, 8-10
Comprobacién de la pantalla ..o 8-10
Medicién del tiempo de recorrido............coeiriiiiriiiecc 8-11
Indicacién del valor actual y ajuste del punto de consigna (aplicaciones "PID" y

POS ") ettt 8-12
YT T T 9-1
Mensaies de Error.........c.oiiiiiiiiiieieieiieeee e 9-1
Actuaciones en caso de emergencia.............ovoieveueueiiieieieieieieeece e, 9-6
Mantenimiento.......oceeueieiiieiiininineeceee e 10-1
Puesta en fuera de Servicio..........cececvevcvcecrccccninccnccncnencnceccesccsenenens 11-1
DESMONIUIE....c.cuereuercerintrinerieientratsstrensssaesssesessssssssssssssssssssssessssssssassnes 12-1
Construccién con puente integrado.............ooveeueieiiieiiieieece e 12-1
Construccion con tUerca AUl ............ceiieiriiiiiieeee e 12-2

EB 8331-4 ES



13
13.1
14

15
15.1
16

16.1
16.2
16.3
16.4
16.5
16.6
16.7
16.8
16.9
16.10
16.11
16.12
16.13
16.13.1
16.13.2
16.13.3
16.13.4
16.13.5
16.14
16.15
16.16
17
17.1
17.2

Contenido

REPATACION ...ueeieuniinerieicnienntiieretienntisessesesassssesssssessssssssssssssssssssssssssnes 13-1
Enviar el accionamiento a SAMSON ...t 13-1
Gestion de residUoS......ueuceueceerccerncennniennieeceeccarteetsete e eenenes 14-1
CertificadOs. ...cveurueeereereeieneerecrsneaeeeensascssnsssasssensassssssnsassessnsnsassens 15-1
Informacién sobre la regién de ventas del Reino Unido..............cccoooovinnne. 15-1
Anexo A (instrucciones de configuracion)..........ceeveeeereeerrenrrsesnesessesessesasaens 16-1
CONITASERT. ...ttt 16-1
Sefial de entrada ........coiiiii 16-2
Sentido de ACUACION. ........oviiiiiiiiieic e 16-4
Empuije a posicion final ............oooooiiiiiiiiii 16-5
Transmisor de POSICION .........cooiiuiuiiiieieiiiic e 16-5
Entrada binaria .........ocoiic e 16-6
Salida BINGFIA ... 16-7
Finales de carrera electrénicos ...........coovovriiiriiiceiecce e 16-8
REINMICIO ..ot 16-9
BlOGUEO ...t 16-10
COITEIT .t 16-10
CArOCEISHICA ...t 16-12
APlICACIONES. ...t 16-15
POSICIONAAON . ...ttt 16-15
ReguIadOr PID ......ouiiiiiiiiieectee s 16-15
Modo t0do/Nada..........c.oiiiiiiii 16-20
MOdO Hres PUNTOS ... 16-20
Regulacién de la temperatura en caso de fallo de la sefial de entrada......... 16-20
Niveles y PArAMENros ..........ovoiiiiuiiiiieieieieeeiee e 16-23
Otros cédigos en la pantallar...........oooeiiiiiiii 16-36
Extracto de la lista Modbus............coouiiiiiiiiiieeccc e 16-36
ANEXO Bu..ouerririiniciiinniintiinn e sssese s st sssssessasne 17-1
Componentes para reequipaMiIento y ACCESOTIOS ...........eeueerurerreeieenieeninenns 17-1
Servicio de asistencic eniCa...........oueuiuiiieieiiiieieee e 17-2

EB 8331-4 ES



Contenido

EB 8331-4 ES



Instrucciones y medidas de seguridad

1 Instrucciones y medidas de seguridad

Uso previsto

El accionamiento eléctrico Tipo 3374 estd disefiado para maniobrar una vélvula de globo
que se utilice en aplicaciones industriales, asi como en instalaciones de calefaccién, ventila-
cién y aire acondicionado. El posicionador digital garantiza una relacién preestablecida en-
tre la posicién de la vélvula y la sefial de entrada. El accionamiento se dimensiona para tra-
bajar bajo unas condiciones exactamente definidas (p. ej. fuerza de empuije, carrera). Por lo
tanto, el usuario se debe asegurar de que el accionamiento solo se utiliza en aplicaciones
que cumplen con las especificaciones utilizadas para el dimensionado del accionamiento en
la fase de pedido. En caso de que el usuario tenga la intencién de utilizar el accionamiento
en otras aplicaciones o condiciones que las especificadas deberd consultar a SAMSON.

SAMSON no se hace responsable de los dafios causados por su uso en condiciones diferen-
tes a las del uso previsto, ni de los dafios debidos a fuerzas externas y otras influencias ex-
ternas.

= Consultar la hoja técnica del accionamiento para los limites, campos de aplicacién y po-
sibles usos, ver cap. "Construccién y principio de funcionamiento".

Mal uso previsible

El accionamiento no es adecuado para las siguientes aplicaciones:

- Uso fuera de los limites definidos durante el dimensionado y por los datos técnicos

- Uso dl aire libre

Por ofro lado, las siguientes actividades no cumplen con el uso previsto:

- Uso de piezas de repuesto no originales del fabricante.

- Redlizar trabajos de mantenimiento y reparacién que no estén descritos en estas instruc-
ciones

Cudlificacién del personal de operacién

El montaie, la puesta en marcha, el mantenimiento y la reparacién de este equipo lo debe
realizar personal especializado y cualificado, teniendo en cuenta las regulaciones de la téc-
nica. En estas instrucciones de montaije y servicio se considera personal especializado a
aquellas personas que debido a su formacién técnica, conocimientos y experiencia, asi co-
mo al conocimiento de las normas vigentes, pueden calificar los trabajos encomendados y
reconocer los posibles peligros.
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Instrucciones y medidas de seguridad

Equipo de proteccion personal

No se requiere equipo de proteccién para trabajar directamente con el accionamiento. Du-
rante el montaje y desmontaje puede ser necesario realizar algin trabajo en la vélvula co-
nectada.

= Tener en cuenta el equipo de proteccién personal indicado en la documentacién de la
valvula correspondiente.

= Consultar con el responsable de la planta para obtener mayores detalles sobre equipos
de proteccién adicionales.

Cambios y otras modificaciones

Los cambios, conversiones y otras modificaciones en los equipos no estén autorizados por
SAMSON. El usuario los lleva a cabo bajo su propio riesgo y pueden dar lugar a peligros
para la seguridad entre ofros. Por otra parte, el equipo deja de cumplir con los requerimien-
tos para su uso previsto.

Dispositivos de seguridad

En las posiciones finales, el motor se desconecta autométicamente a través del conmutador
de posicién final. En los accionamientos con funcién de seguridad, el véstago del acciona-
miento se desplaza a una posicién final definida en caso de fallo de la tensién de alimenta-
cién. En los accionamientos SAMSON la posicién de seguridad se indica en la placa de ca-
racteristicas.

Advertencia sobre riesgos residuales

Para evitar lesiones personales o dafios materiales, los responsables y operarios de la planta
deberdn evitar los peligros que pueden producirse en la vélvula por el fluido, la presién de
servicio asi como la presién de mando y por piezas méviles, tomando las precauciones ade-
cuadas. Se deben observar todas las indicaciones de peligro, advertencias y notas de estas
instrucciones de montaje y servicio, especialmente durante el montaje, la puesta en marcha
y el mantenimiento del equipo.

Responsabilidades del responsable de la planta

El responsable de la planta es responsable del uso correcto y del cumplimiento de las nor-
mas de seguridad. El responsable de la planta estd obligado a proporcionar estas instruc-
ciones de montaje y servicio a los operarios de la planta y de instruirlos en el funcionamien-
to adecuado. Ademés, el responsable de la planta debe asegurarse de que los operarios no
estén expuestos a ningin peligro.
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Instrucciones y medidas de seguridad

Responsabilidades del personal de operacién

Los operarios de la planta deben leer y comprender estas instrucciones de montaije y servi-
cio, asi como respetar las indicaciones de peligro, advertencias y notas. Ademés, los opera-
rios deben estar familiarizados con la normativa de seguridad y prevencién de accidentes
aplicable y cumplirla.

Normativa y reglamentos

Los equipos provistos de la marca CE cumplen los requerimientos de las siguientes Directivas:
- 2014/30/UE

- 2014/35/UE

- 2011/65/UE

Los equipos provistos de la marca UKCA cumplen los requerimientos de las siguientes Regu-
laciones:

- S12016 No. 1091 (The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016)
- S12016 No. 1101 (The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016)

— S12012 No. 3032 (The Restriction of the Use of Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012)

Los equipos provistos de la marca EAC cumplen los requerimientos de las siguientes Regula-
ciones:

- TRCU004/2011
- TRCU020/2011

El cap. "Certificados" de estas instrucciones se encuentran las declaraciones de conformidad
y los certificados TR-CU.

El accionamiento eléctrico Tipo 3374 estd disefiado para utilizar en instalaciones de baja
tension.

= Al efectuar las conexiones y durante el mantenimiento y las reparaciones se deben ob-
servar las instrucciones de seguridad vigentes.
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Instrucciones y medidas de seguridad

Documentacién de referencia
Estas instrucciones de montaje y servicio se complementan con los siguientes documentos:

- Instrucciones de montaije y servicio de la vélvula donde estd montado el accionamiento
eléctrico, p. ej. para valvulas SAMSON:

» EB 5861 para la vélvula de tres vias Tipo 3260

P EB 5868 para las vélvulas de paso recto Tipo 3213 y Tipo 3214

P EB 8012 para la vélvula de paso recto Tipo 3241, ejecuciones ANSI y JIS
» EB 8015 para la vélvula de paso recto Tipo 3241, ejecucién DIN

P EB 8026 para la valvula de tres vias Tipo 3244

» EB 8113 para la vélvula de tres vias Tipo 3323

» EB 8131 para la valvula de paso recto para aceite térmico Tipo 3531

» EB 8135 para la vélvula de tres vias para aceite térmico Tipo 3535

1-4 EB 8331-4 ES



Instrucciones y medidas de seguridad

1.1 Notas acerca de posibles lesiones personales graves

iPeligro de muerte por descarga eléctrica!

= Antes de redlizar las conexiones eléctricas, de realizar trabajos en el equipo y de
abrirlo se deberd desconectar la tensién de alimentacién y proteger el equipo con-
tra una reconexion.

= Utilizar dnicamente aparatos de desconexién que no permitan una reconexién in-
voluntaria.

= No quitar las protecciones al realizar ajustes en componentes baijo tensién.

1.2 Notas acerca de posibles lesiones personales

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de aplastamiento debido a las partes méviles!

El accionamiento eléctrico tiene partes méviles libres (véstagos de accionamiento y ob-
turador), que pueden causar lesiones en manos y dedos si se focan.

= No introducir las manos en el puente mientras la vélvula esté en funcionamiento.

= Interrumpir la tensién de alimentacién para llevar a cabo trabajos en la vélvula de
control.

= No poner resistencia al movimiento del véstago del accionamiento o del obturador
introduciendo objetos en su camino.

iRiesgo de lesién debido a una operacién, uso o montaije incorrectos causados por
informacién ilegible en el accionamiento!

Con el tiempo, las marcas o inscripciones en el accionamiento, las etiquetas y las pla-
cas pueden ensuciarse o resultar irreconocibles, de modo que no se pueden identificar
los peligros y no se pueden seguir las instrucciones de servicio necesarias. Esto causa

un riesgo de lesiones.

= Mantener siempre todas las inscripciones relevantes del equipo en un estado clara-
mente legible.

= Reemplazar inmediatamente las etiquetas o placas dafiadas, faltantes o defectuosas.

EB 8331-4 ES 1-5



Instrucciones y medidas de seguridad

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién por sobretensién!

La interfaz serie del accionamiento eléctrico no va equipada con una proteccién con-

tra sobre tensién.

= Asegurar una proteccién contra sobre tensién al conectar los cables.

1.3 Notas acerca de posibles dafios materiales

O NoTA

iDafios en el accionamiento eléctrico por sobrepasarse los limites admisibles en la
tensién de alimentacién!

El accionamiento eléctrico Tipo 3374 estd disefiado para su uso segin la normativa
para instalaciones de baja tensién.

= Se deben respetar los limites admisibles de la tensién de alimentacién.

iRiesgo de dafios en el accionamiento elécirico debido a pares de apriete excesiva-
mente altos!

Tener en cuenta los pares de apriete especificados al montar las piezas de montaije del
accionamiento eléctrico Tipo 3374. Componentes con pares de apriete excesivos, pue-
den provocar un desgaste mds rapido de las piezas.

= Cumplir con los pares de apriete.

iRiesgo de dafios en el accionamiento elécirico debido al uso incorrecto del mando

manual!

El vastago del accionamiento eléctrico se puede mover manualmente.

= No utilizar el mando manual mientras el accionamiento esté funcionando y solo ac-
cionarlo cuando esté sin fensién.

iRiesgo de dafios en el accionamiento debido a una conexién incorrecta de las entra-

das binarias!

= Conectar las entradas binarias siempre como contactos libres de potencial.
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2 Identificacién

2.1 Placa de caracteristicas

Identificacion

La placa de caracteristicas de la figura corresponde a la placa de caracteristicas vigente en
el momento de la impresién de este documento. El equipo puede tener una placa de caracte-

risticas diferente.

SAMsSonN 1

Electric Actuator 5
Mat. 2

S/N 3 4

U: 6 .

Pmax: 7 Ft: 10 12
s: 8 v: 9 Ft: 11

Digital positioner
Firmware: 13

U5

SR |,

1P54/1Pe5 [T Bormany oy
1 Denominacién de Tipo 13
2 ID de configuracién 14
3 N°de serie 15
4 Fecha de fabricacién
5 DataMatrix-Code
6 Tensién de alimentacién, frecuencia
7 Potencia consumida
8 Carrera nominal
9 Velocidad de posicionamiento

10 Fuerza de empuje entrando

11 Fuerza de empuje saliendo

12 Sentido de actuacién funcién de seguridad 16

17

véstago véstago
entrando o saliendo

E 17

9

Versién de firmware
Sefial de entrada y salida
Finales de carrera

a
=

Probado segin DIN EN 14597
Otras marcas de conformidad

Finales de carrera
mecdnicos

Finales de carrera
electrénicos
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Identificacion

2.2 Versiones de Firmware

Cambios en el Firmware respecto a la versién anterior

Anterior | Nueva

3.10 3.11
(modificacién interna)
3.11 3.12

La velocidad de 38400 baudios ya no estd disponible para Modbus.

Para modificar los pardmetros de comunicacién es necesario introducir la contrasefia.

Como ejecucién especial estd disponible la operacién por tres pulsadores.

Cuando el accionamiento va equipado con la operacién por tres pulsadores, el punto de
consigna se puede cambiar y visualizar en la pantalla inicial para las aplicaciones "regu-
lador PID" y "Regulacién de temperatura en caso de fallo de la sefial de entrada". En este
caso no se necesita introducir la contrasefia.

Medicién ampliada de la temperatura:

en la aplicacién "regulador PID", se pueden medir temperaturas adicionales utilizando un
sensor Pt-1000 en la entrada 1y entrada 2. Para ello seleccionar Code ¢85 (unidades) =
°Cy Code cO1 (fuente) = entrada Pt-1000. El margen de medicién esté ajustado de forma
fija en =50 °C a +150 °C. Los valores medidos solo se pueden leer a través de dos Mod-
bus holding registers (registros de espera) y no se procesan en el accionamiento.

3.12 3.13

Con la aplicacién "regulacién de la temperatura en caso de fallo de sefial de entrada”
(POSF): cuando se recibe la sefial de entrada a través de la interfaz, la conmutacién del
posicionador a regulador PID también se produce en caso de que se interrumpa la comu-
nicacién con el Modbus-Master.
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3 Construccién y principio de
funcionamiento

El accionamiento eléctrico Tipo 3374 se utili-
za tanto en instalaciones industriales, como
en instalaciones de calefaccién, ventilacién y
aire acondicionado.

Es un accionamiento lineal que se une por
arrastre con diferentes Series de vélvulas
SAMSON, segin la ejecucién estd disponi-
ble con o sin funcién de seguridad.

El accionamiento Tipo 3374 estd disponible
con puente integrado (Forma B, ver Fig. 3-1)
o con tuerca anular M30 x 1,5 (Forma A,
ver. Fig. 3-2), incluidas las piezas de aco-
plamiento necesarias.

Construccion y principio de funcionamiento

Fig. 3-2: Construccién para montaje con tuerca
anular (Form A)

Fig. 3-1: Construccién con puente integrado

(Forma B)

Principio de funcionamiento

El motor paso a paso (stepper) se desconec-
ta mediante interruptores de par en las posi-
ciones finales o en caso de sobrecarga. La
fuerza del motor se transmite al véstago del
accionamiento a través de un engranaje y
un husillo de bolas.

Existen diferentes tipos de control segin la
aplicacién seleccionada.
Posicionador
El véstago del accionamiento sigue la
sefial de entrada.
Regulador PID
El punto de consigna se controla por un
regulador PID.
Modo todo/nada
El véstago del accionamiento se mueve

mediante una sefial todo/nada a la po-
sicién final superior o inferior.

EB 8331-4 ES
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Construccion y principio de funcionamiento

Modo tres puntos

El vastago del accionamiento se controla
con una sefial 3-puntos y se puede mo-
ver a cualquier posicién.

Regulacién de la temperatura en caso
de fallo de la sefal de entrada

En funcionamiento normal, el acciona-
miento se comporta igual que la aplica-
cién "Posicionador”. En caso de fallo de
la sefial de entrada, el regulador PID
asume el control.

3.1

Las ejecuciones del accionamiento con fun-
cién de seguridad estdn equipadas con un
mecanismo de resortes y un electroimdn.
Cuando se interrumpe la tensién de alimen-
tacién del electroiman (borne Ly N), el ac-
cionamiento va a su posicién de seguridad
por la fuerza de los resortes. El sentido de
actuacién depende de la ejecucién del ac-
cionamiento y no se puede modificar.

Probado segin DIN EN 14597

Los accionamientos eléctricos Tipo 3374 con
posicién de seguridad "vdstago saliendo del
accionamiento”, con marca de homologa-
cién en la placa de caracteristicas, estan ho-
mologados por el TUV alemén segin

DIN EN 14597 en combinacién con diferen-
tes vdlvulas SAMSON (n° de registro sobre
demanda).

Funcién de seguridad

3.2 Comunicacion

Interfaz de serie

El accionamiento va equipado con una inter-
faz serie RS-232. Esta permite la comunica-
cién con el TROVIS-VIEW usando el proto-
colo SSP.

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién por sobretensién!

La interfaz serie del accionamiento eléctrico

no va equipada con una proteccién contra

sobre fensién.

= Procurar una proteccién contra sobre
tensién al conectar los cables.

O NoTA

iRiesgo de daiios en el accionamiento eléc-

trico debido a una sobretensién!

= Procurar una proteccién contra sobre
tensién al conectar los cables.

i Informacién
La interfaz serie estd reservada exclusiva-
mente al mantenimiento. Para un uso tempo-
ral, no permanente.

i Informacién
El accionamiento también puede ir equipa-
do con un médulo RS-485 opcional, ver
cap. "Montaje".

3-2
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Configuracién

El accionamiento se puede configurar con el
programa TROVIS-VIEW. Para ello, conectar
el accionamiento, a través de la interfaz se-

rie, con el ordenador.

El programa TROVIS-VIEW permite una con-
figuracién fécil del posicionador y la visuali-
zacién de los datos de proceso en modo on-
line.

Construccion y principio de funcionamiento

3.3.2 Ejecucion con tres

pulsadores de operacién
La operacién del accionamiento con tres pul-
sadores, no se realiza a través del selector
(girar/pulsar), sino a través de los tres pul-
sadores exteriores.

Esta ejecucién permite la operacién sin que
sea necesario abrir la tapa de la carcasa del
accionamiento.

i Informacién
El programa TROVIS-VIEW es un software
gratuito, que se puede descargar en la pd-
gina de infernet de SAMSON » www.sam-
songroup.com > Service & Support > Down-
loads > TROVIS-VIEW.
Otras informaciones de TROVIS-VIEW (co-
mo requerimientos del sistema) se pueden
consultar en la pdgina de internet y en la
hoja técnica » T 6661 , asi como en las ins-
trucciones de montaje y servicio P EB 6661.

= Ver capitulo "Puesta en marcha y confi-

guracién'.
3.3 Ejecuciones

3.3.1

Los elementos de mando se encuentran de-
bajo de la tapa de la carcasa.

Ejecucién estandar

Fig. 3-3: Ejecucién especial con tres pulsadores

de operacién

EB 8331-4 ES
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Construccion y principio de funcionamiento

3.4 Equipamiento adicional

Finales de carrera mecanicos

Los dos finales de carrera mecénicos consis-
ten en dos conmutadores, cuya posicién de
conmutacién se puede modificar de forma in-
dependiente mediante discos de leva de ajus-
te continuo. Los contactos libres de potencial
pueden utilizarse para influir en equipos de
regulacién y control en forma de contacto
normalmente abierto o normalmente cerrado.
El ajuste e instalacién de los contactos mecd-
nicos se describe en el cap. "Montaje".

Finales de carrera electrénicos

Los dos finales de carrera electrénicos consis-
ten en relés con contactos de conmutacién.
Los contactos libres de potencial pueden utili-
zarse para influir en equipos de regulacién y
control en forma de contacto normalmente
abierto o normalmente cerrado.

Los finales de carrera electrénicos, a diferencia
de los mecénicos, dejan de funcionar en caso
de fallo de la tensién. Los relés se desactivan y
los contactos estdn en estado de reposo.

El equipamiento de finales de carrera electrs-
nicos se describe en el cap. "Montaje”, su
ajuste en el cap. "Puesta en marcha y confi-
guracién".

Los finales de carrera electrénicos se pueden
configurar para que se activen al sobrepa-
sar o al no alcanzarse el punto de conmuta-
cién ajustado.

- Activacién al superar el punto de con-
mutacion: el final de carrera se activa,
cuando la carrera del véstago del accio-
namiento supera el punto de conmuta-
cién. Se desactiva al superar la histéresis
en sentido contrario.

- Activacién al alcanzar el punto de con-
mutacién inferior: el final de carrera se
activa, cuando la carrera del véstago del
accionamiento alcanza el punto de con-
mutacién inferior. Se desactiva al supe-
rar la histéresis en sentido contrario.

i Informacién
Cuando el punto de conmutacién es menor o
mayor a la histéresis, el contacto limite per-
manece activo y solo se puede desactivar

mediante un reinicio (ver cap. "Operacién”)
o un restablecimiento a "NONE" (c24, c27).

Médulo RS-485

El accionamiento se puede conectar a una
estacién de control a través del médulo RS-
485. Se utilizan diferentes protocolos de co-
municacién (SSP o Modbus RTU Slave) para
las diferentes funciones. Para la comunica-
cién Modbus RTU se necesita el médulo RS-
485.

= Extracto de la lista Modbus:
ver Anexo A.

34
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Construccion y principio de funcionamiento

1 Selector (girar/pulsar)

2 Pantalla

3 Interfaz de serie

4 Bornes de conexién

5 Eje para ajuste manual

6 Placa de bornes de los finales de carrera

Fig. 3-4: Elementos de mando (con tapa abierta)
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Construccion y principio de funcionamiento

3.5 Datos técnicos

Tabla 3-1: Ejecucién sin funcién de seguridad

Tipo 3374 0 [ 15 17
Tipo de conexiones Con puente ! Con tuerca anular ?
Carrera mm 30 15 30

nominal

Margen de carrera limitado

Entre 10y 100 % de la carrera nominal

Mando manual

Llave hexagonal de 4 mm o eléctrico;

Volante manual como ejecucién especial, sobre demanda

Conexion eléctrica

Tensién de alimentacién

24V (£15%), 47 a 63 Hzy 24V DC (£15 %)

85 hasta 264 V, 47 hasta 63 Hz

Modo de operacién

S1 - 100 % segun EN 60034-1

Potencia consumida

Velocidad normal - rapida

24V AC 12,5 VA - 16,5 VA 19 VA - (-)
DC 75W-11W 13W - ()
85a 264V AC 13,8 a 20 VA 22 VA - (-)
Tiempo de recorrido para carrera nominal en s - Velocidad de posicionamiento en mm/s
Ejecucién Normal 3 | 120-0,25 600,25 120.0,25 | 240.0,125
estandar Rapido 4 | 60-0,5 30.0,5 60-0,5 120 - 0,25
Ejecucién con Normal 2 60-0,5 30-0,5 60-0,5 -
motor rdpido  Rgpido 4 | 30-1,0 15.1,0 30-1,0 -
Fuerza de empuje en kN (ejecucion estandar - ejecucion con motor rapido)
Saliendo 2,5-1,25 2,5-1,25 2,5-1,25 5.+
Entrando 2,5-1,25 2,5-1,25 2,5-1,25 5.(-)
Peso en kg
aprox. 3,5 3,5 3,6 3,6

2)

3)
4)

Para montar en vélvulas SAMSON de la Serie V2001 (DN 15 a 80) y en valvulas SAMSON
Tipo 3260 (DN 65 a 150) y Tipo 3214 (DN 65 a 100)
Para montar en vdlvulas SAMSON de la Serie 240; Tipo 3374-15 y también en la Tipo 3214

(DN 125 a 250)

Nivel de velocidad "normal" (Code c64 = NORM)
Nivel de velocidad "rdpida" (Code cé4 = FAST)

3-6

EB 8331-4 ES




Construccion y principio de funcionamiento

Tabla 3-2: Ejecucién con funcién de seguridad

Tipo 3374 21 | 26 31| 36
Funcién de seguridad Saliendo Entrando
Probado segin R _
DIN EN 14597
Tipo de conexiones con puente ') | con tuerca anular? | con puente ! | con tuerca anular 2
Carrera nominal mm 15 15
llt/\alrgen de carrera Entre 10 y 100 % de la carrera nominal
imitado
Mando manual Eléctrico
Conexién elécirica
Tensién de alimentacion 24V (£15%), 47 a 63 Hzy 24V DC (£15 %)
85 hasta 264V, 47 hasta 63 Hz
Modo de operacién S1-100 % segin EN 60034-1
Potencia consumida Velocidad normal - rapida
" AC 18 VA - 23 VA
DC 11,5W-15W
850264V AC 19,8 a 26 VA
Tiempo de recorrido para carrera nominal en s - Velocidad de posicionamiento en mm/s
Normal 3 60-0,25 60-0,25 60-0,25 60 - 0,25
Rdpido 4 30-0,5 30-0,5 30-0,5 30-0,5
A posicién de seguridad 12-1,25 12-1,25 12-1,25 12-1,25
Fuerza de empuje en kN
Saliendo 2 2 2 2
Entrando 0,5 0,5 0,5 0,5
ke | . e | s
Peso en kg
aprox. 4,2 4,3 3,8 3,9

Tipo 3260 (DN 65 a 150) y Tipo 3214 (DN 65 a 100)

Para montar en vélvulas SAMSON de la Serie V2001 (DN 15 a 80) y en vélvulas SAMSON

2)
3)
4)

Para montar en vélvulas SAMSON de la Serie 240
Nivel de velocidad "normal" (Code c64 = NORM)
Nivel de velocidad "répida" (Code c64 = FAST)

EB 8331-4 ES
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Construccion y principio de funcionamiento

Tabla 3-3: Datos técnicos comunes

Posicionador digital

Sefial de entrada Entrada de corriente

0(4) a 20 mA, ajustable, R, = 50 Q

Entrada de tensién

0(2) a 10V, ajustable, R; = 20 kQ

Entrada Pt-1000 1)

Margen de medicién: =50 a 150 °C, 300 pA

Entrada binaria 2

Mediante puente en los bornes de conexién, sin separa-
cién galvénica

Transmisién de la Corriente

0(4) a 20 mA, ajustable, aviso de anomalia 24 mA

osicién L.
P Resolucién

1000 pasos o0 0,02 mA

Resistencia

Voltaje

Maximo 200 Q

0(2) a 10V, ajustable, aviso de anomalia 12 V

Resolucién

1000 pasos 0 0,01 V

Resistencia

Minimo 5 kQ

Entrada binaria

Tensién en circuito abierto: 10 V; corriente de cortocircui-
to: 5 mA

Mediante puente en los bornes de conexién, sin separa-
cién galvénica

Salida binaria

Libre de potencial, méx. 230 V AC/1 A

Aplicaciones Posicionador

La carrera sigue la sefial de entrada

Regulador PID

Control con valor fijo

Modo todo/nada

Comportamiento 2-puntos, control libre de potencial a
través de la entrada binaria

Modo tres puntos

Comportamiento 3-puntos, control libre de potencial a
través de la entrada binaria

Regulacién de la
temperatura en caso
de fallo de la sefial
de entrada

Si falla la sefial de entrada, el regulador PID integrado
regula con punto de consigna fijo.

Pantalla

Simbolos de las funciones, nimeros de cédigo y campos
de fexto con fondo iluminado

Selector (girar/pulsar)

Para la operacién local, para seleccionar y confirmar los
cédigos y valores

1 Para las aplicaciones regulador PID (PID) y regulacién de la temperatura en caso de fallo de la

sefial de entrada (POSF)

2 Para las aplicaciones modo todo/nada (2STP) y modo 3-puntos (3STP)

3-8
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Construccion y principio de funcionamiento

Interfaz Estandar

RS-232, para la conexién punto a punto con los partici-
pantes de la comunicacién o el lépiz de memoria, mon-
tada de forma permanente - Conexién: conector RJ-12

Proteccién equipo

Tipo de proteccién segin EN 60529

IP 54 con conduccién de cables
IP 65 con racores para cables, se puede equipar "
Montaije colgando no permitido segin EN 60664

Clase de proteccién

Il segon EN 61140

Protfeccién equipo

Il segin EN 61010-1

Resistencia a perturbaciones

Segin EN 61000-6-2 y EN 61326-1

Emisién de perturbaciones

Segin EN 61000-6-3 y EN 61326-1

Conformidad

Ce &5l

Margenes de temperatura admisibles 2!

Ambiente

5a60°C

Almacenaje

-25a+70°C

Condiciones ambientales

Humedad del aire

| 5 a 95 % humedad relativa, sin condensacién

Equipamiento eléctrico adicional

Finales de carrera mecdnicos

Dos contactos limite ajustables con conmutadores;
230V AC/1 A, sin proteccién de contactos

electrénicos

Dos contactos limite con relés y conmutadores;
230V AC/1 A, sin proteccién de contactos

Médulo RS-485

Médulo para comunicacién Modbus-RTU

Otras especificaciones

Desconexién

| Mediante conmutadores de momento de giro

1} Racores para cables M20 x 1,5 con tuerca metdlica SW 23/24, ném. referencia 1400-8828
2 La temperatura admisible del fluido depende de la vélvula a la cual estd montado el acciona-
miento eléctrico. Son vélidos los limites de la documentacién de la vélvula.

EB 8331-4 ES
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Construccion y principio de funcionamiento

3.6 Dimensiones

Tipos 3374-10/-11/-21/-31

7

©
146

298

i B I

11 Con el véstago completamente extendido

Tipo 3374 Dimensién h | Dimensién h,
-10 30
-11 15
-21 15 260
-31 15

Fig. 3-5: Dimensiones en mm - Tipo 3374, ejecucién con puente integrado (Forma B)

i Informacién
La dimensién h, indica la minima distancia requerida, para poder operar con el acciona-
miento. Para que las condiciones de conexién y funcionamiento sean dptimas, deberia exis-
tir una mayor distancia. SAMSON recomienda una distancia minima de 600 mm.
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Construccion y principio de funcionamiento

Tipos 3374-15/-17/-26/-36

7

©
146

220

16

1 Con el véstago completamente extendido

Tipo 3374 | Dimensién h | Dimensién h; | Dimensién h,
-1
_]; 30 90
26 =100
15 75
-36

Fig. 3-6: Dimensiones en mm - Tipo 3374, ejecucién con tuerca anular (Forma A)

i Informacién
La dimensién h, indica la minima distancia requerida, para poder operar con el acciona-
miento. Para que las condiciones de conexién y funcionamiento sean dptimas, deberia exis-
tir una mayor distancia. SAMSON recomienda una distancia minima de 600 mm.
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4 Envio y transporte en el lugar

Los trabajos descritos en el presente capitulo
sélo los puede redlizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las
correspondienres tareas.

4.1

Cuando se recibe la mercancia proceder co-
mo se indica a continuacién:

Recepcién del suministro

1. Comparar los equipos suministrados con
el albardn de entrega.

2. Comprobar que la mercancia no presen-
ta desperfectos. Comunicar cualquier
desperfecto a SAMSON y a la empresa
de transporte (ver albarén de entregal).

4.2 Retirar el embalaje del
accionamiento

i Informacién
No retirar el embalaje hasta el momento del
montaje y puesta en marcha.

1. Retirar el embalaje del accionamiento
eléctrico.

2. Comprobar el alcance del suministro (ver
Fig. 4-1).

3. Eliminar el embalaje en conformidad.

Envio y transporte en el lugar

Ix  Accionamiento eléctrico Tipo 3374-xx
1x  Documento IP 8331-4
"Informacién importante del equipo”
para los Tipo 3374-10, -11, -21, -31:
Ix  Accesorio 1400-6817, compuesto de
2x  Piezas de acoplamiento para
unién a columnas @ 10 mm
2x  Tornillos hexagonales M5
2x  Tuercas hexagonales M5
para los Tipo 3374-15, -17, -26, -36:
1x  Accesorio 0900-2679, compuesto de
2x  Piezas de acoplamiento para
unién a columnas @ 16 mm
2x  Tornillos Mé
1x Tuerca anular M30 x 1,5

Fig. 4-1: Alcance del suministro

4.3 Transporte del
accionamiento
— Proteger el accionamiento contra las in-
fluencias externas (p. ej. golpes).

— Proteger el accionamiento contra hume-
dad y suciedad.

- Respetar la temperatura de transporte
admisible de =20 a +70 °C.

4.4 Elevacién del
accionamiento
Debido al bajo peso del accionamiento eléc-

trico, no se requiere ningun ojal de eleva-
cién.

EB 8331-4 ES
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Envio y transporte en el lugar

4.5 Almacenamiento del
accionamiento

O NoTA

iRiesgo de daiios en el accionamiento eléc-

trico debido a un almacenamiento inco-

rrecto!

2 Observar las instrucciones de almacena-
miento.

= Evitar periodos de almacenamiento lar-
gos.

2 Consultar a SAMSON en caso de condi-
ciones de almacenamiento diferentes o
periodos de almacenamiento prolonga-

dos.

i Informacién
SAMSON recomienda comprobar regular-
mente el accionamiento eléctrico y las condi-
ciones de almacenamiento.

Instrucciones de almacenamiento

— Proteger el accionamiento eléctrico contra
influencias externas como p. ej. golpes.

— Proteger el accionamiento eléctrico con-
tra humedad y suciedad.

- Asegurarse de que el aire ambiente esta
libre de dcidos y otros medios corrosivos.

— Respetar la temperatura de almacena-
miento admisible de —20 a +70 °C.

- No colocar ningin obijeto encima del ac-
cionamiento eléctrico.

4-2
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5 Montaje

Los trabajos descritos en el presente capitulo sélo los puede realizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las correspondientes tareas.

5.1 Condiciones de montaje

Postura de trabajo

Excepto que se describa lo contrario en la documentacién de la vélvula, la postura de traba-
jo para la vélvula de control es la vista frontal de todos los elementos de operacién de la
vélvula de control desde la perspectiva del personal de operacién.

Posicion de montaje

La posicién de montaje de la vélvula en la tuberia es indiferente, sin embargo no se admite
la posicién de montaje con el accionamiento colgando (ver Fig. 5-1).

Oi(Y’C' — B:’O
S i E R
@) @)

Q

Fig. 5-1: Posicién de montaje
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Montaje

5.2 Preparacién del montaje
Antes del montaje asegurar que se cumplen
las siguientes condiciones:

—  El accionamiento estd en perfectas con-
diciones.

Seguir los siguientes pasos:

Preparar el material y las herramientas nece-

sarias para el montaje.

Tornillos de la tapa

La tapa de la carcasa del accionamiento se
fija con tornillos. Para soltar/apretar los tor-
nillos se necesita un destornillador
POZIDRIV® PZ2.

5.3 Montaje del accionamiento

5.3.1 Construccion con puente

integrado (Forma B)

Montaje en

— Serie V2001 (DN 15 a 50)

- Tipo 3260 (DN 65 a 80)

- Tipo 3260 (DN 100 a 150,
solo con Tipo 3374-10)

~ Tipo 3214 (DN 65 a 100)

=> Ver Fig. 5-3.

. Quitar las protecciones de transporte y
desenroscar la tuerca (6) de la vélvula.

—_

2. Accionamiento sin funcién de seguridad:

Introducir el véstago en el accionamiento
con ayuda del mando manual (ver cap.
"Operacién").

Accionamiento con funcién de seguridad:

Introducir el véstago en el accionamiento
eléctricamente desde el modo "MAN"
(ver cap. "Operacién").

Q Eje de mando

=

Fig. 5-2: Eje para el mando manual

(accionamiento con puente integrado)

3. Colocar el accionamiento con puente en-
cima de la vélvula y fijarlo con la tuerca
(6, SW 36).

| Par de apriete |

100 Nim |

4. Cuando el véstago del accionamiento (3)
apoye en el véstago del obturador (5),
colocar ambas piezas de acoplamiento
(4) y atornillarlas.
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Tipos 3374-10/-11/-21/-31
Conexién con puente (Forma B)
Montaije en vélvulas de la Serie V2001
(DN 15 a 50),

Tipo 3260 (DN 65 a 150),

Tipo 3214 (DN 65 a 100)

2.1

N Ok W

1 Accionamiento

2.1 Puente del accionamiento
3 Véstago del accionamiento
4 Acoplamiento

5 Véstago del obturador

6 Tuerca

Fig. 5-3: Montaje - Ejecucién con puente

Montaje

Montaje en

— Serie V2001 (DN 65 a 100)
= Ver Fig.5-4.

i Informacién
Para el montaje en vélvulas de la Serie
V2001 DN 65 a 100 se necesita el kit de
montaje V2001 (ver Anexo B).

1. Quitar las protecciones de transporte.
2. Accionamiento sin funcién de seguridad:

Introducir el vastago en el accionamiento
con ayuda del mando manual (ver cap.
"Operacién").

Accionamiento con funcién de seguridad:

Introducir el vastago en el accionamiento
eléctricamente desde el modo "MAN"
(ver cap. "Operacién").

3. Colocar el accionamiento con puente en-
cima de la vélvula y fijarlo con los torni-

llos (11).

i Informacién

Para el montaje en una vélvula de 3-vias

Tipo 3323 DN 65 a 80 se necesita un anillo
distanciador (ver Fig. 5-4).

4. Hacer salir el véstago del accionamiento
(3) hasta que apoye en el véstago del ob-
turador (5).

5. Colocar ambas piezas de acoplamiento
(ver Fig. 5-5) del kit de montaje V2001 y

atornillarlas.

EB 8331-4 ES
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Tipo 3374-10/-11/-21/-31
Conexién con puente (Forma B)
Montaije en vélvulas de la Serie V2001
(DN 65 a 100)

Accionamiento

1 Puente del accionamiento
Véstago del accionamiento
Véstago del obturador

1 Tornillos

1 Para el montaje en vélvulas de 3-vias
Tipo 3323 DN 65 a 80 se necesita un anillo

distanciador en esta posicién (ver Anexo B).

Fig. 5-4: Montaje - Ejecucién con puente y
accesorios V2001

) ; \/

Fig. 5-5: Kit de montaje V2001

5.3.2 Construccion con tuerca
anular (Forma A)

Montaije en vélvulas de la Serie 240

=> Ver Fig. 5-7.

1. Empujar el véstago del obturador hacia
abajo para cerrar la vélvula.

2. Girar la tuerca de acoplamiento (8) has-
ta conseguir que la distancia entre el
canto superior del puente y el extremo
superior de la tuerca de acoplamiento
(8) sea x = 75 mm (a partir de DN 100:
x = 90 mm). Asegurar la posicién con la
contratuerca (9).

3. Accionamiento sin funcién de seguridad:
Introducir el véstago en el accionamiento
con ayuda del mando manual (ver cap.
"Operacién").

Accionamiento con funcién de seguridad:
Introducir el vastago en el accionamiento
eléctricamente desde el modo "MAN"
(ver cap. "Operacién").

5-4
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Montaje

Eje de mando

Fig. 5-6: Eje para el mando manual
(accionamiento para montaje con
tuerca anular)

4. Colocar el accionamiento encima de la
parte superior de la vélvula (2.3) y fijar-
lo con la tuerca anular (7).

5. Cuando la tuerca de acoplamiento (8)
apoye en el véstago del accionamiento
(3), colocar ambas piezas de acopla-
miento (4) y atornillarlas.

| Par de apriete | 150 Nm |

6. Mover el véstago del accionamiento (3)
a su posicién final (vélvula cerrada) co-
mo se describe en el cap. "Operacién".

7. Alinear la placa indicadora de carrera

(10) con el centro del acoplamiento (4) y
atornillarla.

Tipos 3374-15/-17/-26/-36
Conexion con tuerca anular (Forma A)
Montaje en vélvulas de la Serie 240

L]

2.3 ‘
7—

Accionamiento

Parte superior

Véstago del accionamiento
Acoplamiento

Véstago del obturador
Tuerca anular

Tuerca de acoplamiento
Contratuerca

Placa indicadora de carrera

—0ONOAWN—
w

o

Fig. 5-7: Montaje en vdlvulas de la Serie 240
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Montaje

Montaije en Tipo 3214 (DN 125 a 250)
= Ver Fig. 5-9.

1. Introducir el vastago en el accionamiento
con ayuda del mando manual (ver cap.
"Operacién").

Eje de mando

Fig. 5-8: Eje para el mando manual
(accionamiento para montaje con
tverca anular)

2. Colocar el accionamiento encima de la
vélvula y fijarlo con la tuerca anular (7).
Si es necesario, infroducir previamente el
véstago en el accionamiento.

3. Cuando el véstago del accionamiento (3)
apoye en el véstago del obturador (5),
colocar ambas piezas de acoplamiento
(4) y atornillarlas.

| Par de apriefe |

150 Nm |

4. Mover el véstago del accionamiento (3)
a su posicién final (vélvula cerrada) co-
mo se describe en el cap. "Operacién".

5. Alinear la placa indicadora de carrera

(10) con el centro del acoplamiento (4) y
atornillarla.

Tipo 3374-15
Conexion con tuerca anular (Forma A)
Montaije en Tipo 3214 (DN 125 a 250)

Accionamiento
2 Puente de la vélvula
Véstago del accionamiento
Acoplamiento
Véstago del obturador
Tuerca anular
Placa indicadora de carrera

—“NOAWN =

o

Fig. 5-9: Montaje en Tipo 3214
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Instalacion de finales de
carrera mecdnicos

= Ver Fig. 5-10 hasta Fig. 5-13.

54

Montaje

iPeligro de muerte por descarga eléctrica!

> Antes de instalar accesorios eléctricos se
deberé desconectar la tensién de ali-
mentacién y la linea eléctrica.

Para instalar los finales de carrera mecani-
cos se necesita el siguiente kit de montaje:
— Finales de carrera mecdnicos:

Ngm. de referencia 1402-0898

(ver Anexo B)

0 NoTA

iRiesgo de daiios en el cable de conexién

debido a una manipulacién incorrecta!

= En la ejecucién del accionamiento con
tres pulsadores: asegurar que el cable de
conexién entre la tapa de la carcasa y la
tarjeta del accionamiento no se dafe al
retirar la tapa de la carcasa.

= fFijar la tapa a la carcasa antes de reali-
zar trabajos en el accionamiento (ver
cap. "Montaje").

1% Consejo

SAMSON recomienda untar con un poco de
lubricante (p.ej. vaselina) los ejes de las rue-
das dentadas y los flancos de los engranaies.

i Informacién
Soltar los tornillos de la tapa de la carcasa
utilizando un destornillador POZIDRIV® PZ2
que garantice una sujecién estable de la ca-
beza de los tornillos.

1. Soltar los tornillos de la tapa de la carca-
sa y quitar la tapa.

2. Situar el vastago del accionamiento en la
posicién final segin su posicién de seguri-
dad "véstago saliendo" o "véstago en-
trando", ver cap. "Operacién".

3. Quitar la arandela dentada y la arandela
de ajuste del eje (11).

4. Colocar las ruedas dentadas de ajuste
(18) por los ejes y fijar cada una con un
tornillo (16). Comprobar que las ruedas
dentadas de ajuste puedan girar facil-
mente. Si es necesario, aflojar ligeramen-
te el tornillo.

5. Girar las levas de conmutacién (19) en el
soporte de levas (20) como se indica en la
Fig. 5-10 seg0n la posicién del véstago
del accionamiento.

6. Colocar el anillo distanciador (8) por el
eje (11) de forma que el alambre largo
del resorte tensor descanse sobre el anillo
distanciador y sobre el engranaije inter-
medio.

7. Colocar la unidad de levas (21) por el

eje, teniendo en cuenta la posicién del
véstago del accionamiento como se indica

EB 8331-4 ES
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en la Fig. 5-13. Prestar atencién a que los
dientes mds exteriores de la unidad de le-
vas encajen en la rueda dentada del en-
granaje intermedio (1). Las ruedas denta-
das de ajuste (18) también deben encajar
correctamente en las ruedas dentadas de
la unidad de levas (21).

8. Fijar la unidad de levas (21) y el engrana-
je intermedio (1) con la arandela dentada
(3), empuijar la arandela dentada hacia
abaijo hasta el tope.

9. Colocar la placa de bornes (17) en la ba-
se del soporte con un éngulo de 45°
(aprox.) con los conmutadores orientados
hacia las ruedas dentadas. Girar el extre-
mo superior de la placa de bornes hacia
las ruedas dentadas hasta que la placa
quede en posicién vertical y correctamen-
te encajada en el soporte.

10. Ajustar los finales de carrera segin el
cap. "Puesta en marcha y configuracién”.

11. Colocar la tapa, centrar los tornillos gi-
réndolos ligeramente en sentido anti ho-
rario y a contfinuacién atornillar la tapa.

Véstago del Vastago del
accionamiento accionamiento
introducido extendido

Fig. 5-10: Alineacién de la leva de conmutacién
y el soporte de levas

Véstago del accionamiento extendido

Fig. 5-11: Alineacién de la unidad de levas

5-8
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Fig. 5-12: Finales de carrera mecdnicos

Arandela dentada
Anillo distanciador
Anillo fijador

Tornillo WN 1412

Placa de bornes

Rueda dentada de ajuste
Leva de conmutacién
Soporte de levas
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s )

1 Engranaie infermedio  Estado de suministro:
2 Rueda del eje Eje (11) con

3 Arandela dentada

4 Resorte tensor

8  Anillo distanciador

1 Ee

12 Tarjeta del accionamiento
13 Manguito del cojinete

17 Placa de bornes

18  Rueda dentada de ajuste
21 Unidad de levas

arandela dentada
y arandela de ajuste

Fig. 5-13: Instalacién de finales de carrera
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Instalacion de finales de
carrera electrénicos

5.5

iPeligro de muerte por descarga eléctrica!

2 Antes de instalar accesorios eléctricos se
deberd desconectar la tensién de ali-
mentacién y la linea eléctrica.

Para instalar los finales de carrera eleciréni-
cos se necesita el siguiente kit de montaje:
— Finales de carrera electrénicos:

NUm. de referencia 1402-0591

(ver Anexo B)

i Informacién
Soltar los tornillos de la tapa de la carcasa
utilizando un destornillador POZIDRIV® ta-
mafio PZ2 que garantice una sujecién esta-
ble de la cabeza de los tornillos

1. Soltar los tornillos de la tapa de la car-
casa y quitar la tapa.

O NoTA

iRiesgo de daiios en el cable de conexién

debido a una manipulacién incorrecta!

En la ejecucién del accionamiento con tres

pulsadores: asegurar que el cable de cone-

xién entre la tapa de la carcasa y la tarjeta

del accionamiento no se dafie al retirar la

fapa.

= Fijar la tapa a la carcasa antes de reali-
zar trabajos en el accionamiento

(ver Fig. 5-22).

Montaje

2. Conectar el conector del cable de cone-
xién al lugar previsto en la placa de cir-
cuitos impresos.

3. Colocar la placa de bornes (17,
ver Fig. 5-7) en la base del soporte for-
mando un éngulo de 45 ° (aprox.) con
el relé apuntando hacia el borde de la
placa intermedia. Girar el extremo supe-
rior de la placa de bornes hasta que la
placa quede correctamente encajada.

4. Ajustar los finales de carrera segin el
cap. "Puesta en marcha y configuracién”.

5. Colocar la tapa, centrar los tornillos gi-
réndolos ligeramente en sentido anti ho-
rario y a continuacién atornillar la tapa.

Instalacién del médulo RS-
485

Para instalar el médulo RS-485 para la co-
municacién Modbus-RTU se necesita el si-
guiente kit de montaje:

—  Médulo RS-485:
N¢m. de referencia 1402-1522
(ver Anexo B)

iPeligro de muerte por descarga eléctrica!

2 Antes de instalar accesorios eléctricos se
deberd desconectar la tensién de ali-
mentacién y la linea eléctrica.

5.6

1. Soltar los tornillos de la tapa de la car-
casa y quitar la tapa.

2. Desconectar la tensién de alimentacién.

EB 8331-4 ES
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3. Colocar los cuatro distanciadores en los
orificios previstos de la tarjeta del accio-
namiento.

4. Colocar el médulo RS-485 con el lado
del conector hacia abaijo en los distan-
ciadores.

= Las clavijas deben introducirse desde
arriba en el conector de la tarjeta.

5. Redlizar el cableado segin el cap.
"Montaje".

6. Ajustar la comunicacién Modbus (ver
cap. "Puesta en marcha y configura-
cién").

5.7 Conexiones eléctricas

iPeligro de muerte por descarga eléctrica!

= Para el tendido de los conductores eléc-
tricos deben observarse las normas para
instalaciones de baja tensién segun
DIN VDE 0100 y las disposiciones espe-
cificas del pais de destino.

= Utilizar alimentadores de tensién ade-
cuados, los cuales impidan tensiones pe-
ligrosas en el equipo, tanto durante el
funcionamiento normal como en caso de
fallo de la instalacién o parte de ella.

= La conexién a la red debe redlizarse so-
lamente con la tensién desconectada.
Asegurarse que no es posible una cone-
xién involuntaria.

O NoOTA

iRiesgo de daiios en el accionamiento de-

bido a una conexién incorrecta de las en-

tradas binarias!

= Conectar las entradas binarias como
contactos libres de potencial.

O NOTA

iRiesgo de funcionamiento incorrecto del
accionamiento por haber quitado la rueda
del potenciémetro!

El accionamiento se suministra preparado
para su uso después de conectar la tensién
de alimentacién. Cualquier intervencién me-
cénica en el interior del accionamiento pue-
de afectar a su funcionamiento.

5.7.1 Conexién (ejecucion

estandar)
= Redlizar las conexiones eléctricas segin

la Fig. 5-15 y en funcién de la aplicacién
prevista (ver Fig. 5-16 hasta Fig. 5-21).

= Guiar los cables a los bornes desde la
parte superior (ver Tabla 5-1).

= Conectar las sefiales binarias a través de
contactos libres de potencial.

i Informacién
En la primera puesta en marcha, después de
conectar la tensién de alimentacién, en la
pantalla aparecerd de forma alterna la pan-
talla de inicio y la indicacién de anomalia
E00 RUNT (sin inicializar), ver cap. "Opera-
cion".

5-12
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i Informacién

La funcién de las entradas binarias depende de su configuracién: las entradas no configura-

das no tienen ningun efecto.

Tabla 5-1: Cables y conductores que se pueden utilizar

Conductor Seccion

Cable 6nico HO5(07) V-U Y 0,2a 1,5 mm?
Cable fino H05(07) V-K " 0,2a 1,5 mm?2
Con virola de cable segin DIN 46 228-1 0,25a 1,5 mm?

Con virola de cable con collarin segin DIN 46 228-4

0,25 a 0,75 mm?

11 Longitud del aislamiento que debe retirarse de los extremos de los cables = 8 mm

GND
—\L

TX—\

=

Fig. 5-14: Asignacién del conector RJ-12

EB 8331-4 ES
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| OUT + — (4 & 20 mA
u/tout-| - 0{2; Z 10$ Transmisién de la posicién
U OUT + —
INT + —
INT - |
N2+ |
IN2 | |- Entradas 1 a 4
IN3 +| | (asignacién ver Fig. 5-16 hasta Fig. 5-21)
IN3 - |
IN4 +|[ |
IN4 - |
BOUT-[ |
BOUT+ L Salida binaria
L :— Tensién de alimentacion
N| |- (segin la ejecucion 24 V ACy DC; 85 a 264 V AC)
Opciones:
Finales de carrera mecénicos Finales de carrera electrénicos

| 41| 44| 42| 51| 54] 52] (0] aa] 2 51]54] 52]
| | | |
~7 7 |
Interfaz RS-485 Interfaz RS-485

con terminacién de bus externa

I I ll 330Q |’

A B A B

Fig. 5-15: Conexién eléctrica
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Aplicacién: posicionador (POSI)

INT +[ ]

INT = 0(4) ... 20 mA
IN2 +| |

N2 - 0(2)...10V

IN3 +

IN3 - |

N4+ —

IN 4 t — N :l Entrada binaria !

= Conectar la entrada libre de
potencial.

1) Funcién configurable en c11y c12

Fig. 5-16: Asignacién de bornes para la aplicacién posicionador

Aplicacién: regulador PID (PID), general

INT +[ ]

N1 0(4) ... 20 mA

IN2 + Seleccién de la
IN2 - ::E)(Z) - 10V magnitud regulada
IN3 +

N3 Pt 1000

IN4 +[ |

N4 _[] )l :I Entrada binaria !

> Conectar la entrada libre de
potencial.

1) Funcién configurable en c11y c12

Fig. 5-17: Asignacién de bornes para la aplicacién regulador PID
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Aplicacién: regulador PID (PID), regulacién de temperatura

IN'1 N

INT i - Pt 1000 (solo se puede leer a través de Modbus)
IN2 +[ | ~

N2 t - Pt 1000 (solo se puede leer a través de Modbus)
IN3 +[ | -

N3 i - _Pf 1000 (magnitud reguladal)

IN4+| | :l Entrada binaria !

N4 - __‘:" nirada

> Conectar la entrada libre de
potencial.

1) Funcién configurable en c11 y c12

Fig. 5-18: Asignacién de bornes para la aplicacién regulador PID - Regulacién de temperatura

Aplicacién: modo todo/nada (2STP)

INT +
INT -
IN2 +
IN2 -
IN3 +
IN3 -
:Ej t ——g :l Entrada binaria

= Conectar todas las entradas libres de
potencial.

— :l :I Regulacién todo/nada

1) Funcién configurable en c11y c12

Fig. 5-19: Asignacién de bornes para la aplicacién modo todo/nada
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Aplicacién: modo 3-puntos (3STP)

Conexién 3-hilos Conexién 4-hilos
INT +[ | INT +[ |
INT =[] INT =[]
IN2+| ] + IN2 +[ ]
IN2 - IN2 = ! Entrando
IN3 +| | _ IN3 +| | _
IN3 - | IN3 -] || Saliendo
N4+ — N4+ ]
IN 4 i ] \ :] Entrada binaria IN 4 t — N :l Entrada binaria

= Conectar todas las entradas libres de potencial.

11 Funcién configurable en c11y c12

Fig. 5-20: Asignacién de bornes para la aplicacién modo 3-puntos

Aplicacién: regulacién de la temperatura en caso de fallo de la sefial de entrada (POSF)

INT + _:l:

INT - | 0(4) 20 mA

IN2 + _:l:

|N2—_ 0(2) .10V

IN ]

IN g t — Pt 1000 (magnitud regulada)

IN4 + —

N4 - | —

Entrada binaria !

= Conectar la entrada libre de potencial.

1) Funcién configurable en c11y c12

Fig. 5-21: Asignacién de bornes para la aplicacién regulacién de la temperatura en caso de fallo de
la sefial de entrada

EB 8331-4 ES 5-17



Montaje

5.7.2 Conexién en la

ejecucién especial con
tres pulsadores

Realizar la conexién eléctrica de la ejecu-
cién especial del Tipo 3374 con tres pulsa-
dores de operacién como se describe a con-
tinuacién:

>
1.

>

Ver Fig. 5-22.

Soltar los cuatro tornillos de la tapa de
la carcasa y retirar la tapa.

Prestar atencién a no dafiar los cables de
conexién (1) de la tapa de la carcasa.

. Mover la tapa en la posicién indicada

en la Fig. 5-22:

Colocar la tapa. Girar brevemente el tor-
nillo (2) en sentido anti horario para
centrarlo y atornillarlo ligeramente.

Prestar atencién a no atornillar comple-
tamente el tornillo ya que se podria da-
fiar la junta de la tapa.

Realizar las conexiones eléctricas segin
la Fig. 5-15.

Soltar el tornillo (2) mientras se sostiene
la tapa de la carcasa para no dafiar los
cables de conexién (1) de la tapa.

Colocar la tapa encima de la carcasa y
situar los cable de conexién en la carca-
sa tal y como se indica en la Fig. 5-22.
Prestar atencién a que ningdn cable que-
de aprisionado por la tapa de la carcasa.
Centrar los tornillos giréndolos ligera-
mente en sentido anti horario y a conti-
nuacién atornillar la tapa.

5-18
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() NS

O NoTA

iRiesgo de daiios en el accionamiento por

una manipulacién incorrecta de la tapa de la

carcasa con los cables de conexién!

= Durante el montaje no ejercer tensién so-
bre los cables de conexién ni apretarlos.

Fig. 5-22: Conexién en la ejecucién especial con tres pulsadores
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6 Operacion

6.1 Vista general y elementos de mando

Operacién

Fig. 6-1: Elementos de mando (con tapa abierta)

O AN WN —

Selector (girar/pulsar)

Pantalla

Interfaz de serie

Bornes de conexién

Eje para ajuste manual

Placa de bornes de los finales de carrera

EB 8331-4 ES
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Operacién

6.1.1 Pantalla

Después de conectar la tensién de alimentacién, la pantalla indica durante 2 segundos el
Firmware actual y a continuacién aparece la pantalla de inicio.

o
CACA IR
UA/A RS -— (YA

En la primera puesta en marcha, la pantalla de inicio se alterna con la indicacién de anomalia EOO
(ninguna inicializacién).

Fig. 6-2: Pantalla de inicio después de conectar en una primera puesta en marcha

Pantalla de inicio

La pantalla de inicio depende de la aplicacién configurada (ver cap. "Puesta en marcha y
configuracién"). En una primera puesta en marcha y después de un restablecimiento a valo-
res de fdbrica, el accionamiento estd configurado como posicionador (POSI, ver Fig. 6-2).
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Operacién

Tabla 6-2: Simbolos en la pantalla

Modos de operacién

O
4

Modo automdtico

Modo manual

Grdfico de barras

El gréfico de barras indica la
diferencia de regulacién con
signo y valor.

Cada barra del grdfico representa

IIIII-I-I-IIIIIII-I-I .
una desviacién del 1 %.

Ejemplo:
|||||I-|-|-|||

Este grdfico de barras muestra una desviacién del +3 %.
Se mostrardn como mdximo 5 barras. Cinco barras significan una
desviacién = 5 %.

Avisos de estado
Estos simbolos avisan de la
aparicién de un fallo.

I, Falo
4

Mantenimiento imprescindible

Entrada/salida binaria activa
El nimero de cédigo se indica
abaijo a la izquierda

Se indica Code 0, si entrada binaria activa

-

Se indica Code 0, si salida binaria activa

Se indica Code 0, si salida/entrada binaria activas

-
[ e R e B e

Desbloqueo para
configuracién

Indica que los parémetros del nivel de configuracién y
operacién estdn desbloqueados para su configuracién.

@r.n

Finales de carrera

Indicacién

)I [ 1 Indica que el punto de conmutacién del final de
.., carrera electrénico se ha sobrepasado/no al-
I | Indicacién d
( 2 canzado.

Ajuste de fabrica (AF)

Cuando la escala del gréfico de barras estd oculta y solo
se pueden ver dos barras en la mitad del gréfico, significa
que el pardmetro mostrado tiene el ajuste de fabrica.

Unidades mA m Junto con un valor, este simbolo indica que las unidades
JAY son mA.
EB 8331-4 ES 6-3
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6.1.2  Selector (girar/pulsar)

Los elementos de mando se encuentran debajo de la tapa de la carcasa (ver Fig. 6-1).
Los ajustes se modifican con el selector (girar/pulsar).
Girar @: para seleccionar/modificar cédigos y valores

Pulsar @: para confirmar la seleccién/modificacién.

O NOTA

jAdopcién inmediata de los parémetros modificados!

Tiene un efecto directo sobre el proceso.

= Antes de confirmar la modificacién de los parémetros con el selector, comprobar los
cambios.

i Informacién
Con la aplicacién regulador "PID" configurada (ver cap. "Puesta en marcha y configura-
cién"), se indicard el punto de consigna ajustado mientras se mantenga pulsado el selector
€B. En este caso, el punto de consigna no se puede modificar girando el pulsador.

6.1.3 Operacién con tres pulsadores

En la ejecucién especial con tres pulsadores, se utilizan los tres pulsadores exteriores para la
operacién:

Para seleccionar/modificar cédigos y valores (aumento del valor)
Para confirmar la seleccién/modificacion

@ Para seleccionar/modificar cédigos y valores (disminucién del valor)
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i Informacion
En estas instrucciones de montaje y servicio se describe la operacién y el ajuste del acciona-
miento Tipo 3374 para la ejecucién con selector (girar/pulsar).

Los pulsadores cursor @) y @), sustituyen el giro del selector, mientras que el pulsador

sustituye la confirmacién con el selector en la ejecucién esténdar del accionamiento.

i Informacion
Con las aplicaciones "PID" o "POSF" configuradas (ver cap. "Puesta en marcha y configura-
cién"), se indicard el punto de consigna ajustado mientras se mantenga pulsado ). Si ade-
mds se pulsan @) o () ser modificard el punto de consigna. En tal caso, no se necesita in-
troducir ninguna contrasefia.

Fig. 6-3: Ejecucién especial con tres pulsadores de operacién
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Puesta en marcha y configuracion

7 Puesta en marcha y configuracién

7.1 Inicializacién del accionamiento

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién debido al véstago del accionamiento en movimiento!
= No tocar ni bloquear el véstago del accionamiento.

O NoTA

jAnomalia en la inicializacién porque el vastago del accionamiento se mueve!

= No redlizar la inicializacién con el proceso en marcha y sélo cuando las vélvulas de
interrupcién estén cerradas.

O NoTA

jFallo de funcionamiento debido al cambio de posicién del engranaje!

No es necesario realizar ningiin cambio en los componentes mecdnicos de dentro del accio-
namiento. El accionamiento se suministra preparado para su uso después de conectar la ten-
sién de alimentacién.

Utilizar el 'Code 5' para la inicializacién. Durante la inicializacién el véastago del acciona-
miento se mueve desde su posicién actual hasta la posicién final 100 %. Desde la posicién
final 100 % el véstago del accionamiento va a su posicién final 0 %.

i Informacién
En modo manual no se puede hacer una inicializacién.

i Informacién
Las posiciones finales 0 % y 100 % dependen del sentido de actuacién ajustado (ver Anexo A).
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= Antes de hacer una inicializacién se deberd montar el accionamiento en la vélvula, ver

cap. "Montaje".

= Seleccionar el modo automdtico (ver cap. "Operacién”).

Code

Descripcion AF

Margen de ajuste

5

Iniciar inicializacién INI

Procedimiento:

1.

Girar & (desde la pantalla de inicio), para seleccionar el
'Code 5'.

2. Pulsar @, indicacién INI intermitente.

3. Volver a pulsar &), se indica INI'y el simbolo &, se ha ini-

ciado el proceso de inicializacién.

En todo momento se puede cancelar el proceso de inicializa-
cién pulsando ESC.

= Después de una inicializacién satisfactoria se indica OK.

&

Pulsar 6B, para confirmar la seleccién.

= El accionamiento estd listo para su uso.

7.2 Configuracién del accionamiento

= Instrucciones de configuracién adicionales en el Anexo A.

&
TN
IR AN

S
&
Ly
I
S

Seleccionar 'Code 10" (nivel de configuracién CO) y pulsar €8 para confirmar.

i Informacién

En estado de suministro, no es necesario introducir la contrasefia.

7-2
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Con contrasefa activa, proceder como se indica a continuacién:

1. Girar® (desde la pantalla de inicio), para seleccionar el

'Code 9'.

2. Pulsar 68, para confirmar la seleccién.

= Indicacién: campo para introducir la contrasefia

3. Pulsar 6B, para activar la introduccién.

4. Girar @, para ajustar la contrasefia.
= La contrasefia de servicio se encuentra al final de este EB.

5. Pulsar €, para confirmar la seleccién.

3 El simbolo < indica que la modificacion de pardmetros en el
nivel de configuracién esté desbloqueada.

\V/
|

—
[

nu

CATACATA
g

nu

Los niveles correspondientes estén desbloqueados durante 5 minutos después de introducir

la contrasefia (se reconoce por el simbolo < ). Los niveles se bloquean automdticamente

después de cinco minutos.

Los niveles también se pueden volver a bloquear: volver a seleccionar 'Code 9", aparece la
indicacién OFF. Después de confirmar pulsando €@ desaparece el simbolo <.

Los cédigos que se pueden configurar en el nivel de configuracién dependen de la aplica-

cion seleccionada, » ver Anexo.

EB 8331-4 ES
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7.2.1 Nivel de configuracién rapida

Con el 'Code 8' se accede al nivel de configuracién répida. Este nivel permite seleccionar
varias configuraciones de parémetros.

Code Descripcién Pantalla Margen de ajuste

8 Configuracién rdpida FCO In, Out, dir (ver tabla abajo)

Se pueden seleccionar ajustes para los siguientes campos:
- Sefial de entrada (Code In)
- Sefial del transmisor de posicién (Code Out)

- Sentido de actuacién (Code dir)

Code Descripcion Pantalla
Sefial de entrada 0 a 20 mA 0-20
" Sefial de entrada 4 a 20 mA 4-20
Sefial de entrada 0 a 10 V 0-10
Sefial de entrada 2 a 10 V 2-10
Sefial del transmisor de posicién 0 a 20 mA 0-20
Out Sefial del transmisor de posicién 4 a 20 mA 4-20
Sefial del transmisor de posicién 0 a 10 V 0-10
Sefial del transmisor de posicién 2 a 10 V 2-10
) Sentido de actuacién aumentando/aumentando >>
dir Sentido de actuacién aumentando/disminuyendo <>

i Informacién

Se puede seleccionar un solo ajuste para cada campo. Los ajustes seleccionados se subra-
yan con guiones en la pantalla (ver pdgina siguiente).

Acceso al nivel de configuracién rapida
1. Girar & (desde la pantalla de inicio), para seleccionar > c.rnm
'Code 8' (indicacién: FCO). N N
2. Pulsar €. Aparece el primer parémetro que se puede g
configurar.
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Parémetro configurable
= Code In, sefial de entrada 0 a 20 mA

Seleccionar ajuste

3. Pulsar &), para seleccionar el ajuste (se reconoce por el sub-
rayado con guiones).

4. Girar @), para acceder a ofros pardmetros configurables
(ver cap. 7.2.1).

Ejemplo: ajuste seleccionado para Code dir, sentido de
actuacién aumentando/aumentando.

7.3 Seleccién de la aplicacién

/Ty
T Cw

in
A_._JAQ
e
n
\ \
/ [/

dr

Se pueden seleccionar las siguientes aplicaciones para el accionamiento:

— Posicionador (POSI)
- Regulador PID (PID)
—  Modo todo/nada (2STP)
- Modo tres puntos (3STP)

- Regulacién de la temperatura en caso de fallo de la sefial de entrada (POSF)

(en el Anexo A se describen las funciones)

i Informacién

— Conectar los bornes del accionamiento dependiendo de la aplicacién seleccionada como

se especifica en el cap. "Montaje".
— No todos los pardmetros y ajustes se ven en cada aplicacién.
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Code Descripcién AF Margen de ajuste
6 Aplicacién POSI POSI (posicionador)
PID (regulador PID)

2STP (modo todo/nada)

3STP (modo 3-puntos)

POSF (regulacién de la temperatu-
ra en caso de fallo de la sefial de
entrada)

Aplicacién posicionador (descripcion en Anexo A)
= Ajustar 'Code 6' a 'POSI'.

= Redlizar las conexiones como se describe en el cap. "Montaje".

7

UAUARA

IIIIIIIIIII
1RS)

Fig. 7-1: Pantalla de inicio con la aplicacién posicionador (POSI)

Valor indicado: carrera

Aplicacién regulador PID (descripcion en Anexo A)
= Ajustar 'Code 6' a 'PID".

= Redlizar las conexiones como se describe en el cap. "Montaje".

DA
Cio o

Ci o e
PO

Fig. 7-2: Pantalla de inicio con la aplicacién regulador PID (PID)

Valor indicado: valor actual

Aplicacién modo todo/nada (descripcién en Anexo A)
> Ajustar 'Code ' a '2STP'.

= Redlizar las conexiones como se describe en el cap. "Montaje".

7-6 EB 8331-4 ES



Puesta en marcha y configuracion

Valor indicado: estado

Fig. 7-3: Pantalla de inicio con la aplicacién modo todo/nada (2STP)

Aplicacién modo 3-puntos (descripcion en Anexo A)
= Ajustar 'Code 6' a '3STP'.

= Redlizar las conexiones como se describe en el cap. "Montaje".

i
|

PO

Fig. 7-4: Pantalla de inicio con la aplicacién modo 3-puntos (STP)

L
2

i.- Valor indicado: estado

Aplicacién regulacién de la temperatura en caso de fallo de la sefial de entrada
(descripcion en Anexo A)

= Ajustar 'Code 6' a 'POSF'.

= Redlizar las conexiones como se describe en el cap. "Montaje".

CArA
VAUARA Valor indicado: carrera
L N I L R I
1RS
Fig. 7-5: Pantalla de inicio con la aplicacién regulacién de la temperatura en caso de fallo de la
sefial de entrada (POSF)

i Informacién

Con esta funcién la sefial de entrada no puede tener los ajustes 0 a 10 V ni 0 a 20 mA. El
valor inferior tiene que ser como minimo 0,5V o 1 mA.
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7.4 Ajuste de los finales de carrera

i Informacién

Soltar los tornillos de la tapa de la carcasa utilizando un destornillador POZIDRIV® PZ2 que
garantice una sujecién estable de la cabeza de los tornillos.

Finales de carrera mecdnicos (ver Fig. 7-6)
1. Soltar los tornillos de la tapa de la carcasa y quitar la tapa.
2. Conectar la tensién de alimentacion.

3. Mover la vélvula, con ayuda del mando manual o en modo de operacién "nivel ma-
nual", hasta el punto donde debe activarse el contacto.

4. Girar con una llave hexagonal de 4 mm el eje de la rueda dentada de ajuste (18) del fi-
nal de carrera superior o inferior, hasta que la leva de conmutacién de la unidad de le-
vas (21) active el contacto de conmutacién del microcomutador superior o inferior en la
placa de bornes (17).

5. Colocar la tapa, centrar los tornillos girdndolos ligeramente en sentido anti horario y a
continuacién atornillar la tapa.
Finales de carrera electrénicos

El ajuste de los finales de carrera electrénicos se realiza con los elementos de mando del ac-
cionamiento (ver Anexo A).
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17 21 3 1 2 12

1 Engranaije infermedio

2 Rueda del eje

3 Arandela dentada

4 Resorte tensor

8  Anillo distanciador

Eje

Tarjeta del accionamiento
13 Manguito del cojinete
17 Placa de bornes

18  Rueda dentada de ajuste
21 Unidad de levas

Fig. 7-6: Finales de carrera mecdnicos
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7.5 Establecimiento de la comunicacién

En el nivel de comunicacién hay mds informacién y posibilidades de ajuste de las interfaces
del accionamiento. Los cédigos del nivel de comunicacién tienen el prefijo "A" para que se

puedan identificar.

Acceso y ajuste de parémetros

Acceso al nivel de comunicacién

1. Girar & (desde la pantalla de inicio), para seleccionar el
'Code 23"
= Se muestra 'Code A51".

Acceso a los parametros
> Girar 8, para seleccionar el cédigo deseado.

Ajuste de pardmetros

1. Pulsar @, indicacién intermitente.

2. Girar ), hasta obtener el ajuste deseado.
3. Pulsar @, para confirmar el ajuste.

Salir del nivel de comunicacién
1. Girar ® y seleccionar 'Code AOQ' (ESC).

2. Pulsar B, para salir del nivel de comunicacién.

7.5.1 Interfaz de serie

/

aELY
i

3

ol
cCooNr
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2

1
g
I

La interfaz de serie RS-232 sirve para la comunicacién con TROVIS-VIEW (protocolo SSP) y

estd lista para su uso.
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7.5.2 Moédulo Modbus-RTU

El accionamiento eléctrico se puede conectar a una estacién de control a través de Modbus y
se puede configurar con el programa TROVIS-VIEW. Para ello, el accionamiento se puede
equipar con un médulo RS-485. Se utilizan diferentes protocolos de comunicacién (SSP o
Modbus RTU Slave) para las diferentes funciones.

Para la comunicacién Modbus-RTU es necesario insertar el médulo RS-485 (ngm. de referen-
cia 1402-1522) en el accionamiento.

= Extracto de la lista Modbus: ver Anexo A.

Protocolo

- Ajuste: automdtico
Los protocolos SSP y Modbus-RTU se reconocen automdticamente: los parémetros de la
interfaz estén establecidos internamente a una velocidad de transmisién de 9600 bit/s,
8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de parada. El accionamiento puede intercambiar da-
tos con TROVIS-VIEW o la estacién de control sin conmutar. Se pueden ajustar la direc-
cién de estacién y el monitoreo de fallos de bus.

- Ajuste: Modbus-RTU
La comunicacién se basa en el protocolo Modbus-RTU. Se pueden ajustar todos los pard-
metros de interfaz enumerados en la Tabla 7-1.

Direccién de estacién (Code A64)

La direccién de estacién sirve para que el protocolo Modbus-RTU identifique el accionamien-
to eléctrico.

Velocidad de transmision (Code A65)

Es la velocidad de transmisién entre el accionamiento eléctrico y la estacién de control/PC.
La velocidad de transmisién ajustada en el accionamiento eléctrico tiene que coincidir con la
de la estacién de control, sino no se establecerd ninguna comunicacién.

Bit de parada y paridad (Code A66)

El némero de bits de parada y la paridad se ajustan en el 'Code A66'. La paridad se utiliza
para detectar errores en la transmisién de datos. Para ello, después de la transmisién de los
bits de datos se afiade el bit de paridad y se forma el valor total como suma de los bits de
datos y el de paridad.
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Monitoreo de fallos de bus (Code A67)

Con el monitoreo de fallos de bus (Timeout) se monitoriza el nivel manual externo de la co-
municacién. Cuando se defecta un fallo de bus, se restablece la operacién automética. El
tiempo de monitoreo de fallos de bus se puede ajustar. Ajustar el monitoreo de fallos de bus

a 0 para que esté inactivo.

Tabla 7-1: Parémetros Modbus-RTU

(ajuste en el nivel de comunicacién, ver cap."Operacién”)

Code Parémetros

Indicacién/seleccién
(ESC para cancelar)

Interfaz de serie

A51 Comunicacién ENAB (activa)
DISA (inactiva)
Médulo de interfaz
Ab1 Comunicacién ENAB (activo)
DISA (inactivo)
A62 Médulo de interfaz 485 (RS485)
USB (USB)
ETH (Ethernet)
NONE (ninguno)
Ab3 Protocolo AUTO (automdtico: SSP, Modbus)

MODX (Modbus, ajustable)

Médulo de interfaz Modbus

Ab4 Direccién de estacién

1 a247

Ab5 Velocidad de transmisién (en baudios)

1200
2400
4800
9600
192 (19200)

Abb Bits de parada y paridad

1SNP (1 bit de parada, sin paridad)
1SEP (1 bit de parada, paridad par)
1SOP (1 bit de parada, paridad impar)
2SNP (2 bits de parada, sin paridad)

A67 Monitoreo de fallos de bus en min (Timeout)

0a99

AOO Salir del nivel

> ESC

7-12
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8 Operacion

8.1 Modo automdtico

El comportamiento del accionamiento en modo automético depende de la aplicacién confi-
gurada (ver descripcién en el cap. "Construccién y principio de funcionamiento").

Aplicar una tensién de alimentacién constante al accionamiento para su funcionamiento (ver
cap. "Montaje").
8.1.1 Nivel de informacién

En el nivel de informacién se indican todos los puntos de datos del accionamiento importan-
tes para la regulacién. Los cédigos del nivel de informacién se marcan con una "i".

Todos los pardmetros del nivel de informacién se enumeran en el Anexo A.

Acceso a los parémetros

Acceso al nivel de informacion

1. Girar @ (desde la pantalla de inicio), para seleccionar el > TN |=:
'Code 11" LIV

2. Pulsar ®, para acceder al nivel de informacién. 1
(indicacién: i01). '

Acceso a los parémetros _

> Girar @), para acceder al cédigo deseado. "'”d = lil

Ejemplo:
'Code i01', inicio de margen de la sefial de entrada
(el simbolo X significa unidades en mA).

Salir del nivel de informacién _
1. Girar ® y seleccionar 'Code i00' (ESC). > C: \_~||

2. Pulsar ®, para salir del nivel de informacién.
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8.1.2 Nivel de operacién

El nivel de operacién estd activo mientras el accionamiento se encuentre en modo automdti-
co. En este nivel se muestra informacién importante de la operacién, se selecciona el modo
de operacién y se inicia la inicializacién. A través del nivel de operacién se tiene acceso a

los otros niveles.

Todos los parémetros del nivel de operacién, ademés de los errores fatal y EEPROM se enu-
meran en el cap. "Anomalias".

8.1.2.1 Seleccién del modo de operacién

El accionamiento, normalmente, se encuentra en el modo de operacién automdtico, reconoci-
ble por el simbolo D (se muestra en Code 0 a 3). En modo automdtico, el véstago del accio-
namiento sigue la sefial de entrada segun las funciones ajustadas en el nivel de configuracién.

En modo manudl, el véstago del accionamiento va a la posicién ajustada manualmente. El
modo manual se reconoce en 'Code 0' por el simbolo ¢ .

Code Descripcion AF Margen de ajuste

2 Modo de operacién AUTO AUTO (modo automdtico)
MAN (modo manual)

3 Valor de posicionamiento (modo manual) - 0,0a100,0 %

i Informacién

El valor de posicionamiento en modo manual ajustado en 'Code 3', deberd ser como mi-
nimo la mitad de la zona muerta (ajustada en c67, ver cap. "Puesta en marcha y configura-
cién"), en caso contrario el véstago del accionamiento no se moverd.

Ejemplo: con una zona muerta ajustada a 2,0 % (ajuste de fébrica)

> el valor de posicionamiento (modo manual) se deberd ajustar a como minimo 1,0 % (des-
plazamiento del véstago del accionamiento p. ej. de 2,2 % a 3,2 %).

8.1.2.2 Seleccién de la direcciéon de lectura

Para adaptar la indicacién de la pantalla a la posicién de montaie, esta se puede girar 180°
en el 'Code 4'.

Code Descripcion AF Margen de ajuste
4 Direccién de lectura DISP DISP, dSId
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Cuando se invierte la direccién de lectura, los simbolos y el gréfico de barras se quedan en
la misma posicién, mientras que los nimeros, texto y entrada y salida binarias también gi-
ran 180°:

S & S &
(o) -, o= Pt o, —— e Pt
we I 1% wel )V %
I [ . |-I-| H N = . | N N | |-I-| N N . .
| | | |
icd O ¢ tct O e
Direccién de lectura esténdar Direccién de lectura girada 180°

8.1.2.3 Activacion de la retroiluminacién

La retroiluminacién de la pantalla se puede cambiar para que permanezca siempre encendi-
da en el 'Code ¢93".

Code Descripcién AF Margen de ajuste
G . NO
c93 Retroiluminacién siempre activa NO YES

i Informacion

— Independientemente del ajuste en 'Code c93" la retroiluminacién parpadea cuando apare-
ce una anomalia (ver cap. "Anomalias").

— La retroiluminacién de la pantalla también se puede activar y desactivar a través de la en-
trada binaria, ver cap. "Puesta en marcha y configuracién”.
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8.2 Modo manudl

El véstago del accionamiento se puede mover mecdnica o eléctricamente en el modo manual.

8.2.1 Mando manual mecdnico

El desplazamiento manual mecénico se lleva a cabo, con ayuda de una llave hexagonal de
4 mm, por el eje rojo del lateral de la carcasa del accionamiento y solo es posible si la ten-

sién de alimentacién no esté conectada. La llave hexagonal se suministra anclada en la par-
te inferior del accionamiento (ver Fig. 8-1).

Como opcién se puede suministrar el accionamiento con un volante manual para facilitar el

mando manual mecénico.

i Informacién

En los accionamientos con funcién de seguridad no es posible el mando manual mecdnico.
Estos accionamientos se suministran sin la llave hexagonal.

Al girar la llave hexagonal en sentido horario el véstago del accionamiento se mueve en di-

reccién 'al’, al girarla en sentido anti horario en direccién 'el’ (ver Fig. 8-1).

= No utilizar el mando manual mientras el accionamiento esté funcionando y solo accio-
narlo cuando esté sin tensién.

Llave hexagonal

Eje para ajuste manual

el
Sentido de actuacién

al

Fig. 8-1: Mando manual mecdnico
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8.2.2 Modo de operacién MAN

De estdndar, el accionamiento se encuentra en modo de operacién automdtico, reconocible
por el simbolo XD (se muestra en Code 0 a 3). En modo de operacién '"MAN' el véstago de
accionamiento se mueve al valor de posicionamiento manual ajustado. EI modo manual se
reconoce en 'Code 0' por el simbolo ¢ . El valor de posicionamiento se ajuste en 'Code 3'.

Code Descripcién AF Margen de ajuste

2 Modo de operacién AUTO AUTO (modo automdtico)
MAN (modo manual)

3 Valor de posicionamiento (modo manual) - 0,0 a 100,0 %

8.3 Operacién con lépiz de memoria

El lépiz de memoria es un accesorio opcional y sirve para almacenar y transmitir datos:

Fig. 8-2: Ldpiz de memoria 64, (nim. de referencia 1400-9753)

El lépiz de memoria se configura con el programa TROVIS-VIEW. Se pueden seleccionar las
siguientes funciones para el accionamiento:

— Leer datos del l&piz de memoria

- Escribir datos en el l&piz de memoria
- Registro de datos activado por tiempo
- Registro de datos activado por evento
- Modo comando

Consultar las instrucciones de servicio del TROVIS-VIEW para mayores detalles acerca de la
configuracién del lépiz de memoria:

P EB 6661.
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8.3.1 Almacenamiento y registro de datos

1. Abrir la tapa del accionamiento.

L

Insertar el l&piz de memoria en la interfaz serie del accionamiento.

= El accionamiento reconoce el lépiz de memoria y aparece el cuadro de didlogo del lépiz
de memoria. La funcién configurada con TROVIS-VIEW se indica por un cédigo en la
pantalla (ver Tabla 8-1).

@

Seleccionar la accién deseada con el selector (depende de la funcién seleccionada,
ver Tabla 8-1).

Cuando se ha terminado la transmisién de datos se indica OK en la pantalla.
Extraer el lapiz de memoria al terminar la transmisién de datos.

Se cierra el cuadro de didlogo del lapiz de memoria, se vuelve a la pantalla de inicio.
Cerrar la tapa del accionamiento.

L 25 7

Tabla 8-1: Cuadro de didlogo del Idpiz de memoria

Code | Funcién Accién Texto
S02/ | Leer datos del lépiz de memoria/ Leyendo lépiz de memoria/ READ
S03 | Escribir datos en el ldpiz de memoria Escribiendo en ldpiz de memoria | WRIT
S10 | Registro de datos activado por tiempo Registro de datos en curso TLOG
S11 | Registro de datos activado por evento Registro de datos en curso ELOG

Tabla 8-2: Errores del lépiz de memoria

Code | Error/fallo Texto
E51 | Error de lectura del ldpiz de memoria ERD
E52 | Error de escritura del lédpiz de memoria EWR
E53 | Error de plausibilidad EPLA
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8.3.2 Modo comando

Los siguientes comandos ejecutables se pueden escribir en el ldpiz de memoria con el pro-
grama TROVIS-VIEW:

— Introducir el vastago en el accionamiento

- Hacer salir el vastago del accionamiento

Con esta informacién adicional el lépiz de memoria se convierte en un lépiz en modo co-
mando. Cuando se inserta el lépiz de memoria en modo comando en la interfaz del accio-
namiento, se terminan todas las funciones en curso, ya que el lépiz en modo comando tiene
prioridad sobre las demds funciones.

i Informacion

— El lépiz en modo comando actia mientras permanezca insertado en la interfaz del accio-
namiento (también después de un restablecimiento).

- Solo se puede escribir y ejecutar un Unico comando en un Iépiz de memoria.

Uso del lapiz de memoria en modo comando
1. Abrir la tapa del accionamiento.

2. Insertar el lépiz de memoria en modo comando en la interfaz serie del accionamiento.

= El accionamiento reconoce el lépiz en modo comando y aparece el cuadro de didlogo
del lapiz de memoria. La funcién configurada con TROVIS-VIEW se indica por un cédi-
go en la pantalla (ver Tabla 8-3).

3. Extraer el lapiz de memoria en modo comando cuando se haya ejecutado el comando.
= Se cierra el cuadro de didlogo del lépiz de memoria en modo comando, se vuelve a la
pantalla de inicio.

4. Cerrar la tapa del accionamiento.

Tabla 8-3: Cuadro de didlogo del Idpiz de memoria en modo comando

Code | Comando/Funcién Texto
S21 | Introducir el véstago en el accionamiento IN
S22 | Hacer salir el vastago del accionamiento ouT
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Operacién

8.4 Modo servicio

En el nivel de servicio se muestra informacién més detallada del accionamiento y su estado
de operacién. Ademds, en este nivel estdn disponibles varias funciones de prueba. Los cédi-
gos del nivel de servicio se marcan con una d.

Todos los parédmetros del nivel de servicio se enumeran en el Anexo A.

Acceso al nivel de servicio

1.

Girar 6 (desde la pantalla de inicio), para seleccionar el
'Code 20'.

Pulsar &), para acceder al nivel de servicio.
(indicacién: d01).

Ejemplo: iniciar medicién del tiempo de recorrido

1.
2.
g8

>

Girar 68, para acceder al 'Code dé1'.
Pulsar @, indicacién intermitente.

Volver a pulsar &, para iniciar la medicion del tiempo de
recorrido

En todo momento se puede cancelar la medicién del tiempo
de recorrido pulsando ESC.

Salir del nivel de servicio

1.
2.

Girar @ y seleccionar 'Code d0O' (ESC).

Pulsar @, para salir del nivel de servicio.

S
\ O
VA [ A Y
¢y

S
I
/ TV

dgb |

S
\ Lo
/A i | IR

g0l

8-8
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Operacién

8.4.1 Calibracién del punto cero

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién debido al movimiento del vastago del accionamiento!
= No tocar ni bloquear el véstago del accionamiento.

O NoTA

jAnomalia en el proceso porque el véstago del accionamiento se mueve!

= No redlizar una calibracién del cero con el proceso en marcha y solo cuando las vélvu-
las de interrupcién estén cerradas.

El vastago del accionamiento se mueve a la posicién final O %. A continuacién, el acciona-
miento cambia al modo regulacién y va a la posicién determinada por la sefial de entrada.

Code Descripcion Margen de ajuste

d51 Iniciar calibracién del punto cero ZER

= En todo momento se puede cancelar la calibracién del punto cero pulsando ESC.

8.4.2 Inicializacién del accionamiento

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién debido al movimiento del vastago del accionamiento!
= No tocar ni bloquear el véstago del accionamiento.

O NoTA

jAnomalia en el proceso porque el vastago del accionamiento se mueve!

= No redlizar la inicializacién con el proceso en marcha y sélo cuando las vélvulas de in-
terrupcién estén cerradas.

= El procedimiento se describe en el cap. "Puesta en marcha y configuracién”

Code Descripcién AF Margen de ajuste

d52  Iniciar inicializacién INI

= En todo momento se puede cancelar el proceso de inicializacién pulsando ESC.
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Operacién

8.4.3 Reinicio del accionamiento (Reset)

Con un restablecimiento se reinicia el accionamiento. Después del reinicio, el accionamiento

se encuentra en el modo de operacién ajustado previamente, a no ser que se hubieran defi-

nido unas condiciones de reinicio diferentes (ver cap. "Puesta en marcha y configuracién”)
Code Descripcion Margen de ajuste

d53 Restablecer RES

8.4.4 Restablecimiento a valores de fabrica

Se restablecen todos los pardmetros del nivel de configuracién a sus valores de fébrica (AF).

Code Descripcion Margen de ajuste

d54 Restablecer valores de fébrica en e DEF
accionamiento

8.4.5 Comprobacién de la pantalla

Durante la prueba de funcionamiento de la pantalla se indicarén todos los sectores de la
pantalla a la vez. Para acceder a la comprobacién de la pantalla seleccionar el 'Code d55'
desde el nivel de servicio (Code 20):

Code Descripcion Margen de ajuste
d55 Comprobacién de la pantalla TEST (indicacién de todos los segmentos)
Acceso a la comprobacién de la pantalla (nivel de servicio
Code 20) TLWT
. L . (I
1. Girar &) (desde la pantalla de inicio), para seleccionar -
'Code d55' (indicacién: TEST). 455
2. Pulsar &, para iniciar la prueba.
= Se indicarén todos los sectores. LS P 0/ C ;I
o
3. Pulsar ), se ocultan todos los sectores (la retroiluminacion /° _' % " |5
) ) UAUANLAY Aa
Conhnua encendldo) (... I | ...
4. Volver a pulsar €, para volver a la indicacion d55 TEST. 888 O ¢
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Operacién

8.4.6 Medicién del tiempo de recorrido

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién debido al movimiento del vastago del accionamiento!
= No tocar ni bloquear el véstago del accionamiento.

O NoTA

jAnomalia en el proceso porque el véstago del accionamiento se mueve!
= No redlizar la medicién del tiempo de recorrido con el proceso en marcha y sélo cuando
las vélvulas de interrupcién estén cerradas.

Durante la medicién del tiempo de recorrido el véastago del accionamiento se mueve desde
su posicién actual hasta la posicién final 0 %. Desde la posicién final 0 % el vastago del ac-
cionamiento va a la posicién final 100 % y de vuelta a la posicién final 0 %. El tiempo de re-
corrido se mide en ambas direcciones y después se calcula la media.

Al terminar la medicién del tiempo de recorrido, el accionamiento cambia al Gltimo modo
de operacién ajustado.

i Informacién

Las posiciones finales 0 % y 100 % dependen del sentido de actuacién ajustado (ver cap.
"Puesta en marcha y configuracién”).

Code Descripcion Margen de ajuste
dé1  Iniciar medicién del tiempo de recorrido  RUN

dé2  Tiempo de recorrido medido en s » Solo indicacién
dé63  Recorrido medido en mm » Solo indicacién
dé4  Nivel de velocidad » Solo indicacién

= En todo momento se puede cancelar la medicién del tiempo de recorrido pulsando ESC.
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Operacién

8.4.7 Indicacién del valor actual y ajuste del punto de consigna
(aplicaciones "PID" y "POSF")

Indicacién del valor actual
El valor actual de la magnitud regulada se indica en el Code 1 del nivel de operacién.

El valor actual de la posicién se indica en el Code O del nivel de operacién.

Indicacién y ajuste del punto de consigna
- Ejecucion con selector

Cuando se utilizan las aplicaciones regulador PID (Code 6 = 'PID') y regulacién de la
temperatura en caso de fallo de la sefial de entrada (Code 6 = 'POSF') en el nivel de
operacién (Code 1) se indicard el punto de consigna ajustado (c81), mientras se man-
tenga pulsado el selector €. El punto de consigna se ajusta en el Code c81 del nivel de
configuracién CO (Code 10).

- Ejecucion con tres pulsadores de operacién

Cuando se utilizan las aplicaciones regulador PID (Code 6 = 'PID') y regulacién de la
temperatura en caso de fallo de la sefial de entrada (Code 6 = 'POSF') en el nivel de
operacién (Code 1) se indicard el punto de consigna ajustado (c81), mientras se man-
tenga pulsado el pulsador ). El punto de consigna se ajusta presionando al mismo
tiempo el pulsador y uno de los cursores @) o @). El punto de consigna se puede ajustar
aunque el modo de operacién con contrasefia esté activo (c94 = 'YES'), sin previa intro-
duccién de la contrasefia.
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9 Anomadlias

= Reconocimiento de fallos y su solucién, ver Tabla 9-1.

Anomalias

i Informacién

Para las anomalias no indicadas en la tabla, contactar con el servicio de asistencia técnica

de SAMSON.

Tabla 9-1: Solucién de anomalias

Error/fallo

Causa posible

Solucién

El véstago del accionamiento no
se mueve.

Accionamiento bloqueado
mecdnicamente.

>
>

Revisar el montaje.

Eliminar el bloqueo.

Tensién de alimentacién no
conectada o incorrecta

Comprobar la fensién de
alimentacién y las cone-
xiones.

El véastago del accionamiento no
se mueve por toda la carrera.

Tensién de alimentacién no
conectada o incorrecta

Comprobar la tensién de
alimentacién y las cone-
xiones.

El accionamiento no controla la
posicién de valvula.

No se ha llevado a cabo ninguna
inicializacién durante la puesta en
marcha.

La posicién de montaje ha
cambiado.

Inicializar el accionamiento

Tomar medidas correcto-
ras segon el cédigo de
error que aparezca (ver

cap. 9.1).

9.1 Mensajes de error

Los fallos activos se incluyen al final del nivel de operacién superior. Cuando aparece una

anoma

ia, la indicacién parpadea y se alternan la pantalla de inicio y la indicacién del fa-

llo, ademés de aparecer el simbolo de anomalia !y . Si suceden varias anomalias a la vez,
en la pégina de inicio solo se indicaré el error que tenga mayor prioridad. En el nivel de
operacién se indicardn todos los fallos activos en 'Code 20'.
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Anomalias

Mensajes de error en orden de prioridad:

Error/fallo | Mensaje Tipo de error Ricny
dad
EF | ENDT | Ha fallado la prueba final Error fatal 1
E11 | NTRV | Fallo EEPROM: sin ajustes bésicos Error fatal 2
E12 | NCO | Fallo EEPROM: sin configuracién Error fatal 3
E08 | PLAU | Error de plausibilidad Error fatal 4
EO6 | MOT | Motor o potenciémetro no gira Error fatal 5
EO3 | SWI | Ambos findles de carrera activos Error fatal 6
EO4 | SIN | Introduccién de véstago en accionamiento cancelada | Error fatal 7
E05 | SOUT | Extensién del véstago del accionamiento cancelada | Error fatal 8
E02 | BLOC | Blogueo Error fatal 9
Fallo en la sefial de entrada
-, . Error fatal
(aplicacién: posicionador)
EOT | FAIL |Fallo en la sefial de entrada _ 10
., . Mantenimiento
(aplicacién: regulacién de la temperatura en caso imorescindible
de fallo de la sefial de entrada) P
Fallo del sensor Error fatal
(aplicacién: regulador PID) rrortaia
EO7 | SENS | Fallo del sensor M . 11
S » antenimiento
(aplicacién: regulacién de la temperatura en caso imorescindibl
de fallo de la sefial de entrada) imprescincible
E09 | BUS |Fallo del bus Error fatal 12
E14 | NPOT | Fallo EEPROM: potenciémetro sin calibrar Manfen{mle.ento 13
imprescindible
E00 | RUNT | Ninguna inicializacién completada Mcnfen!mlgnto 14
imprescindible
E13 | NCAL | Fallo EEPROM: ninguna calibracién Monfen!mlgnto 15
imprescindible
E15 | NRUN | Fallo EEPROM: sin tiempo de recorrido Mantenllmét.akr)llto 16
imprescindible

i Informacién

Cuando aparece un error E06, se puede mover el véstago del accionamiento, también de un
accionamiento con funcién de seguridad, utilizando un destornillador hexagonal de 4-mm
en el eje. Para ello, hace falta que la tensién de alimentacién esté conectada.

9-2
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Anomalias

Cuando aparece este error, el valor de posicionamiento del posicionador no hace mover el
vdstago.

Errores del lapiz de memoria

Code | Error/fallo Texto
E51 | Error de lectura del lépiz de memoria ERD
E52 | Error de escritura del lépiz de memoria EWR
E53 | Error de plausibilidad EPLA

Comentario sobre el error de plausibilidad

Una combinacién invélida de parémetros dependientes en el nivel de configuracién, produce
un error de plausibilidad que se indica con el mensaije infermitente PLAU en la pantalla. Cuan-
do se corrige el ajuste de los pardmetros dependientes se restablece el mensaje de error.

Causas del error de plausibilidad

Aplicacién seleccionada no vélida (en 'Code c01' = C):

Se ajusta "Pt-1000" ('Code cO1' = C) como fuente (solo disponible para la aplicacién
"regulador PID", 'Code 6' = PID). A continuacién se cambia a la aplicacién "Posiciona-
dor" ('Code 6' = POSI) o "regulacién de la temperatura en caso de fallo de la sefial de
entrada" ('Code 6' = POSF) lo cual provoca un error de plausibilidad.

Solucién: ajustar 'Code 6' a "regulador PID".

Aplicacién seleccionada no vélida (en 'Code cO1' = VIA):

Se ajusta "interfaz" como fuente ('Code cO1' = VIA). A continuacién se cambia a la apli-
cacién "regulacién de la temperatura en caso de fallo de la sefial de entrada" ('Code

6' = POSF) lo cual provoca un error de plausibilidad.

Solucién: ajustar 'Code 6' a "posicionador" o "regulador PID".

Valor invélido como inicio de margen ('Code c02'):

Se ajusta un valor <1,0 mA 0 <0,5 V en 'Code c02' en combinacién con una deteccién
activa de fallo en la sefial de entrada ('Code c31' = YES).

Solucién: ajustar 'Code ¢31' a NO o gjustar en 'Code c02' un valor 21,0 mA 0 20,5 V.

Valor invélido como inicio de margen durante la configuracién rapida (FCO):

El valor de inicio de margen ('Code c02') y la deteccién de fallo de sefial de entrada
('Code c31' = YES) tienen una combinacién vdlida. Pero si la sefial de entrada se selec-
ciona con ayuda de la "configuracién répida" FCO como 0 a 20 mA 0 0 a 10V, apare-
cerd un error de plausibilidad.

Solucién: ajustar 'Code c02' a un valor 21,0 mA 0 20,5 V.
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Anomalias

Punto de consigna invélido ('Code ¢81'):

El punto de consigna ('Code c81') no se encuentra dentro del margen definido por los li-
mites inferior ('Code c86') y superior ('Code c87"') ajustados.

Solucién: modificar el punto de consigna ('Code c81') o los limites del margen ('Code
c86/c87') de forma que el punto de consigna se encuentre dentro del margen ajustado.

Limites invdlidos para el margen de la variable de proceso ('Code ¢88/¢89'):

El punto de consigna ('Code c81') se encuentra dentro del margen definido por los limi-
tes inferior ('Code c86') y superior ('Code c87') ajustados. El valor limite inferior del
margen de la variable de proceso ('Code c88') tiene un valor superior al limite inferior
ajustado ('Code c86'), y el valor limite superior del margen de la variable de proceso
('Code c89') tiene un valor inferior al limite superior ajustado ('Code c87").

Solucién:

Ajustar los limites del margen de la variable de proceso ('Code ¢88/c89') de forma que
sean idénticos a los limites ajustados ('Code c86/c87"), o que los limites ajustados ('Co-
de c86/c87") estén dentro de los limites del margen de la variable de proceso ('Code
c88/c89') (ver Anexo A).

Consejo

Cuando aparezcan errores de plausibilidad, que no se pueden solucionar, debido a que se
han modificado varios parémetros, se recomienda restablecer el accionamiento a los valores
de fdbrica y volver a configurarlo (ver cap. "Operacién”).
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Solucién de anomadlias

Anomalias

Code | Error/fallo Actuacién
Error fatal
EF | Ha fallado la prueba final Contactar con el servicio de asistencia técnica
EO1 | Fallo en la sefal de entrada Comprobar la fuente de sefial y el cableado
EO2 | Bloqueo Desbloquear el vastago y la vélvula
EO3 | Ambos finales de carrera activos Contactar con el servicio de asistencia técnica
EO4 Lr::;?:cill;cj;én de vistago en accionamiento Contactar con el servicio de asistencia técnica
EO5 E:Le;sl:);adel véstogo del accionamiento Contactar con el servicio de asistencia técnica
EO6 | Motor o potenciémetro no gira Contactar con el servicio de asistencia técnica
EO7 | Fallo del sensor Comprobar la fuente de sefial y el cableado
EO8 | Error de plausibilidad Corregir la configuracién
E09 | Fallo del bus Comprobar el master Modbus y la conexién
E11 | Fallo EEPROM: sin ajustes bdsicos Contactar con el servicio de asistencia técnica
E12 | Fallo EEPROM: sin configuracién Volver a configurar
Mantenimiento imprescindible
EO1 | Fallo en la sefal de entrada Comprobar la fuente de sefial y el cableado
EO7 | Fallo del sensor Comprobar la fuente de sefial y el cableado
E00 | Ninguna inicializacién completada Realizar una inicializacién
E13 | Fallo EEPROM: ninguna calibracién Contactar con el servicio de asistencia técnica
E14 | Fallo EEPROM: potenciémetro sin calibrar Contactar con el servicio de asistencia técnica
E15 | Fallo EEPROM: sin tiempo de recorrido E:;'::;:“r:cic’::;ijgz"dé”/ medicion del
Avisos (en el nivel de servicio)
d41 | Fallo EEPROM: sin nimero de serie Contactar con el servicio de asistencia técnica
d42 | Fallo EEPROM: sin pardmetros de fabricacién | Contactar con el servicio de asistencia técnica
d44 | Fallo EEPROM: sin mensajes de estado Contactar con el servicio de asistencia técnica
d45 | Fallo EEPROM: sin estadisticas Contactar con el servicio de asistencia técnica

i Informacién

Los fallos de EEPROM se sefializan en la pantalla con E RD cuando son fallos de lectura, y

con E WR cuando son fallos de escritura.
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Anomalias

9.2 Actuaciones en caso de emergencia

Cuando la vélvula se combina con un accionamiento con funcién de seguridad, en caso de
fallo de la tensién de alimentacién, la vélvula va a la posicién de seguridad especifica del
equipo (ver cap. "Construccién y principio de funcionamiento").

El responsable de planta es el responsable de tomar medidas de emergencia.

4.t Consejo
Las medidas de emergencia a tomar en caso de aparecer una anomalia en la vélvula, se
describen en la documentacién de la vélvula correspondiente.
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10 Mantenimiento

Los trabajos descritos en el presente capitulo
sélo los puede redlizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las
correspondienres tareas.

i Informacién

SAMSON prueba el accionamiento eléctrico

antes de su suministro.

— El equipo pierde su garantia si se lleva a
cabo algun trabajo de mantenimiento o
reparacién no descrito en estas instruccio-
nes sin el consentimiento previo del depar-
tamento de asistencia técnica de
SAMSON.

— Utilizar nicamente piezas de repuesto ori-
ginales SAMSON, que cumplan con las
especificaciones originales.

El accionamiento no tiene mantenimiento.

SAMSON recomienda comprobar su funcio-
namiento segin la Tabla 10-1.

Tabla 10-1: Comprobaciones recomendadas

Mantenimiento

Pruebas

Medidas en caso de resultado negativo

Comprobar las inscripciones y marcas en el ac-
cionamiento eléctrico, comprobar que las placas
y etiquetas se puedan leer y estén completas

= Reemplazar inmediatamente las efiquetas o
placas dafiadas, faltantes o defectuosas.

= Limpiar las inscripciones que sean ilegibles

debido a la suciedad.

Comprobar las conexiones eléctricas.

= Si se ha aflojado algtn tornillo en los bornes
de conexién apretarlo, ver cap. "Montaje".

2 Sustituir los cables defectuosos.
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11 Puesta en fuera de servicio

Los trabajos descritos en el presente capitulo
sélo los puede redlizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las
correspondienres tareas.

iPeligro de muerte por descarga eléctrica!

= Antes de desconectar los cables de los
bornes del accionamiento, desconectar
la tensién de alimentacién y proteger el
equipo confra una reconexion.

Puesta en fuera de servicio

Para poner el accionamiento eléctrico fuera
de servicio para poderlo reparar o desmon-
tar, proceder como se indica a continuacién:

=> Poner la vélvula fuera de servicio (ver la
documentacién de la vélvula asociada).

= Desconectar la tensién de alimentacién y
proteger el equipo contra una reco-
nexion.

= Asegurarse de que no llegue ninguna se-
fial del regulador al accionamiento.

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién debido a restos de medio
en la vdlvula!

Al trabajar con la vélvula pueden escaparse
restos de medio y en funcién de las caracte-
risticas del medio provocar lesiones (p. ej.
quemaduras).

= Lllevar ropa de proteccién, guantes y ga-

fas de seguridad.

i Informacién
En la ejecucién con funcién de seguridad
P . . )
posicién de seguridad véstago saliendo del
accionamiento” la tensién de alimentacién
debe permanecer conectada para evitar que
el véstago del accionamiento salga por si
mismo.

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién debido a componentes y

tuberias calientes o frios!

Durante la operacién, los componentes de la

vélvula y las tuberias pueden estar muy ca-

lientes o muy frios y provocar quemaduras

por contacto.

= Dejar enfriar o calentar los componentes
y tuberfas.

= Lllevar ropa de proteccién y guantes de
seguridad.
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12 Desmontaje

Los trabajos descritos en el presente capitulo
sélo los puede redlizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las
correspondienres tareas.

iPeligro de muerte por descarga eléctrica!

= Antes de desconectar los cables de los
bornes del accionamiento, desconectar
la tensién de alimentacién y proteger el
equipo confra una reconexion.

12.1 Construccion con puente
integrado

Accionamiento sin funcién de seguridad

1. Desconectar la tensién de alimentacién y
proteger el equipo contra una reco-
nexion.

2. Asegurarse de que no llegue ninguna se-
fial del regulador al accionamiento. Si es
necesario, desconectar los cables que
salen del regulador.

3. Desconectar los cables de conexién del
accionamiento.

4. Quitar los cables de conexién.

5. Introducir el vastago en el accionamiento
como se describe en el cap. "Opera-
cién".

6. Soltar el acoplamiento entre vdstagos de
obturador y accionamiento.

7. Soltar la tuerca del puente.

8. Separar el accionamiento de la vélvula.

Desmontaje

Accionamiento con funcién de seguridad
"posicién de seguridad vastago saliendo
del accionamiento"

1. Introducir el véstago en el accionamiento
como se describe en el cap. "Operacién".

2. Soltar el acoplamiento entre véstagos de
obturador y accionamiento.

3. Soltar la tuerca del puente.

4. Asegurarse de que no llegue ninguna se-
fial del regulador al accionamiento. Si es
necesario, desconectar los cables que
salen del regulador.

= El véstago del accionamiento va a su po-
sicién de seguridad.

5. Desconectar la tensién de alimentacién y
proteger el equipo contra una reconexién.

6. Desconectar los cables de conexién del
accionamiento.

7. Quitar los cables de conexién.

8. Separar el accionamiento de la vélvula.

Accionamiento con funcién de seguridad
"posicion de seguridad vastago entrando
en el accionamiento"

1. Desconectar la tensién de alimentacién y
proteger el equipo contra una reco-
nexion.

= El véstago del accionamiento va a su po-
sicién de seguridad.

2. Asegurarse de que no llegue ninguna se-
fial del regulador al accionamiento. Si es
necesario, desconectar los cables que
salen del regulador.

3. Desconectar los cables de conexién del
accionamiento.
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Desmontaje

4. Quitar los cables de conexién. 3. Soltar la tuerca anular de la parte supe-
5. Soltar el acoplamiento entre véstagos de rior de la vélvula.
obturador y accionamiento. 4. Asegurarse de que no llegue ninguna se-
6. Soltar la tuerca del puente. Aial del regulador al accionamiento. Si es
. . , necesario, desconectar los cables que
7. Separar el accionamiento de la vélvula.
salen del regulador.
1y = El véstago del accionamiento va a su po-
12.2 Construccion con tuerca  yasiage ge ¢ P
| sicién de seguridad.
anuiar ., . .,
5. Desconectar la tensién de alimentacién y
Accionamiento sin funcién de seguridad proteger el equipo contra una reconexién.
1. Desconectar la tensién de alimentaciény ~ 6 Desconectar los cables de conexién del
proteger el equipo contra una reconexién. accionamiento.
2. Asegurarse de que no llegue ninguna se- 7+ Quitar los cables de conexién.
fial del regulador al accionamiento. Sies 8. Separar el accionamiento de la vélvula.
necesario, desconectar los cables que . . . .
! 9 Accionamiento con funcién de seguridad
salen del regulador. e e, . X
posicién de seguridad vastago entrando
3. Desconectar los cables de conexién del g el accionamiento”
accionamiento. ., . .
. _ 1. Desconectar la tensién de alimentacién y
4. Quitar los cables de conexién. proteger el equipo contra una reconexién.
5. Introducir el véstago en el accionamiento 3 | véstago del accionamiento va a su po-
como se describe en el cap. "Operacién". sicién de seguridad.
6. Soltar el ocoplcr.mento. entre vastagos de . Asegurarse de que no llegue ninguna se-
obturador y accionamiento. Aial del regulador al accionamiento. Si es
7. Soltar la tuerca anular de la parte supe- necesario, desconectar los cables que
rior de la vélvula. salen del regulador.
8. Separar el accionamiento de la vélvula. 3. Desconectar los cables de conexién del
. . . . accionamiento.
Accionamiento con funcién de seguridad
"posicién de seguridad vastago saliendo 4. Quitar los cables de conexion.
del accionamiento" 5. Soltar el acoplamiento entre véstagos de
P J
1. Introducir el vastago en el accionamiento obturador y accionamiento.
como se describe en el cap. "Operacién". 7. Soltar la tuerca anular de la parte supe-
2. Soltar el acoplamiento entre véstagos de rior de la valvula.
obturador y accionamiento. 8. Separar el accionamiento de la vélvula.
12-2 EB 8331-4 ES



13 Reparacion

Si el accionamiento ya no funciona segun
las normas o si no funciona en absoluto, es
defectuoso y se deberd sustituir.

O NoTA

iRiesgo de daiios en el accionamiento de-

bido al mantenimiento y reparacién inco-

rrectos!

= No redlizar trabajos de mantenimiento y
reparacion.

=> Contactar con el servicio de asistencia
técnica de SAMSON.

13.1 Enviar el accionamiento a
SAMSON

Los accionamientos defectuosos se pueden
enviar a SAMSON para su comprobacién.

Para enviar un accionamiento o devolverlo
proceder como se describe a continuacién:

1. Desmontar el accionamiento eléctrico,
ver cap. "Desmontaje".

2. A continuacién proceder como se descri-
be en
» www.samsongroup.com > Service &
Support > After Sales Service > Refouren.

Reparacién

EB 8331-4 ES
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14 Gestion de residuos

SAMSON es un fabricante regis-
trado en la siguiente institucién
europea P https:/ /www.ewrn.
org/national-registers/natio-
nal-registers.

N° de registro RAEE:

DE 62194439/FR 025665

= Para el desecho del equipo tener en
cuenta las regulaciones locales, naciona-
les e internacionales.

= No tirar los componentes utilizados, lu-
bricantes y materiales peligrosos junto
con los residuos domésticos.

i Informacion
Sobre demanda, SAMSON puede en-
tregar un pasaporte de reciclaje segin
PAS 1049 para el equipo. Por favor, dirijase
a aftersalesservice@samsongroup.com indi-
cando los datos de su empresa.

%% Consejo

Si el cliente lo solicita, SAMSON puede con-
tratar una empresa de servicios de desmon-
taje y reciclaje.

Gestion de residuos

EB 8331-4 ES
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Certificados

15 Certificados

En las siguientes paginas estén disponibles los certificados indicados:

Declaracién de conformidad CE
Declaracién de conformidad UKCA
Certificado TR-CU

Declaracién de incorporacién

Los certificados adjuntos corresponden al estado en el momento de impresién de este docu-
mento. Los certificados més actualizados se pueden descargar en infernet:

» www.samsongroup.com > Products & Applications > Product selector > Actuators > 3374

15.1 Informacién sobre la regién de ventas del Reino Unido

La siguiente informacién corresponde a la normativa de equipos sometidos a presién (Safe-
ty) 2016, STATUTORY INSTRUMENTS, 2016 No. 1105 (marca UKCA). No aplica a Irlanda
del Norte.

Importador

SAMSON Controls Ltd
Perrywood Business Park
Honeycrock Lane
Redhill, Surrey RH1 5)Q
Tel.: +44 1737 766391

E-Mail: P> sales-uk@samsongroup.com

Pégina web: P> uk.samsongroup.com

EB 8331-4 ES 15-1



Certificados

Declaracién de conformidad CE

SMART IN FIOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/ Nous certifions que le produit

Elektrischer Stellantrieb / Electric Actuator / Servomoteur électrique
Typ/Type/Type 3374

wird die Konformitat mit den einschléagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la |égislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

- EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
LVD 2014/35/EU EN 60730-1:2016, EN 61010-1:2010
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismidillerstrae 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

. Lt v W g

ce_3374.0_de_en_fra_rev07.pdf

Gert Nahler Hanno Zager
gsleiter/Head of D hef du dép Leiter Qualité fead of Quality
ion und { i Responsable de I'assurance de la qualité
D and ion T
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismilllerstratte 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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Certificados

Declaracién de conformidad UKCA

UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:

Electric Actuator Type 3374

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1101 EN 60730-1:2011

The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016 EN 61010-1:2010/A1:2019

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3
60314 Frankfurt am Main
Germany
Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

o~ e W

- ren
Fabio Roma Sebastian Krause
Vice President Smart Products & Components Director Development Valves & Actuators
Revision 00
Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Wei 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1 of 1
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Certificados

Certificado TR-CU

805

CEPTUGNKAT 6B
[H[ Ne EADC RU C-DE.DA11.B.00049/19
Cepus RU  No 0197358

g OPT'AH ITO CEPTUO®UKAITAU Obuiectsa c orpaHuyeHHomn OTBETCTBEHHOCTBIO «TMC PYC».

' MecTo HaxoxaeHus (appec topuandeckoro nuua): Poccuiickas ®eaepauvs, 127083, ropos Mockea, ynuua Bepxtss
Macnogka, fom 20, CTPOEHWe 2; aapec MecTa OCyLLECTBNEHNs AesTenbHocTu: Poccuiickas depepauns, 127083, ropoa
Mocksa, ynuua BepxHss Macrnoska, gom 20, cTpoeHne 2, nomewleHus Ne 18, 28. ATrecTaT akkpeauTauum
Ne POCC RU.0001.113A11 ot 02.07.2015. Homep TenedoHa: +7 (495) 221-18-04; afpec SnEKTPOHHOW MNOYTHI:

| info@tms-cs.ru.

o

SASIBUTEAD O6111ecTs0 ¢ 0rpaHiieHHol 0TBETCTBEHHOCTbI0 «CamMcoH KoHTponcy.
d MecTo HaxoxaeHus (agpec  topual Oro nMua) W aapec MecTa OCYU|ECTBEHWUS [EATENbHOCTY:
1| Poccuiickas ®epepauus, 109544, ropon Mocksa, Gynbsap SHTY31acTos, AOM 2, aTax 5, koMHaTa 11
J OFPH 1037700041026. Homep TenedoHa: +7 (495) 777-45-45; appec 3MeKTPOHHOM MoYTLI: Samson@samson.ru.

MU3TOTOBUTEAD «SAMSON AG Mess- und Regeltechnik».
MecTo HaxoxaeH!s (aipec IPUANHECKOrO NMLA) W aAPEC MecTa OCYLIECTBNIEHUS AEATENbHOCTY
¢ 10 U3roToBneHuio npoaykuuu: Weismullerstrasse 3, D-60314 Frankfurt am Main, Fepmarus.

|
E?‘!ﬁ TIPOAYKITUS MpuBoAb! anekTpudeckve Tvnbl 3274, 3374, 3375, 5724, 5725, 5757, 5824, 5825, 5857.
[ Vi3roToBneHvie B COOTBETCTBUM CO CTAHAAPTAMM, YKa3aHHBIMU B PUTOXEHWN K CepTUCHMKATY COOTBETCTBUS Ha BriaHKe
be Ne 0676634.

| CepuiiHbIiA BbINYCK.

1| KOA TH BOA EASC 850110 9300

COOTBETCTBYET TPEBOBAHUSIM TexHudeckix pernameHToB TamoxeHHoro cowsa «O 6esonacHocTu
HU3KOBOMBLTHOrO oGopyaoBaHus» (TP TC 004/2011); «OneKkTpoMarHTHas COBMECTUMOCTb TeXHI/I'-leCKVlX cpeacTe»

E‘ " (TP TC 020/2011)

S

| CEPTH@®UKAT COOTBETCTBUS Bb HA OCHOBAHHUU POTOKONOB CEpTUMMKALIOHHBIX VICI'IbITaHVI"
bE Ne [B06-5418, [B06-5419, [B06-5420 ot 18.09.2019, BbiAAHHBIX McnbiTatensHoit naGopaTopueit ACCoUMaLMM SKCMEPTOR
1 M0 CepTUGMKALMM UM MCTIbITAHWAM  MpoAyKUMN  «CepTudukaLmoHHbIi LeHtp HACTXOJ», atrectar akkpeautaummy
£ h POCC RU.0001.217'506; Ne 190919-004-006-02/UP ot 24.10.2019, BblgaHHbIX UcnbiTaTenbHOM nabopartopueit Obuwectea.
{81 C OrpaHNyEeHHOl OTBETCTBEHHOCTBIO «/HHOBALMOHHbIE pelleHUs», aTTecTaT akkpeautauum POCC RU.0001.21ABOO;
i aKTa 0 pesynbTaTax aHanusa coCTORHUsA NMPouIBOACTBA Ne 00062-A ot 04.07.2019 opraHa no cepTudmKaLmu OGu.lecrsé
i} e C OrpaHNIeHHON OTBETCTBEHHOCTBI0 « TMC PYCy; pyKoBOACTB N0 aKkcnnyaTauum 3428-3MM-2019.P3, 3428-5720-5750-2018.P3.

[ | Cxema cepTvdmkamm — 1c. ‘

il
tfﬁ\
AOHOA}H/ITEAbHAﬂ HNHOOPMAIIMSL Crawaaprsl, 8 pesynbrate MpUMEHeHWs KOTOPbX Ha A0GpOBOMbHOM ~ OCHOBE
rOCT 12.2.007.0-75 «Cucrema cranpaptos GesonacHoctw Tpyaa. Wspenus | #
. Oblve pasgen 8 MOCT 30804.6.2-2013 «Ci cpeacts
h K nomexam CPeacTs,  npumeH NPOMbILINEHHBIX  30HaX»;  pasgen 7 |
‘\- FOCT 30804.6.4-2013 «C cpeacrs Bnex, GMEXU OT TeXHIIECKIX CPEACTS, MPUMEHSEMBIX ,.m
B NPOMBILANEHHbIX 30HaX». Ha3HaueHHbIA CPOK CnyXObl 12 nert. Ha!Ha‘ieHHbl'l\ v roAa. YCnosuA XpaHeHWA ykasaHbl ||
AS mn 3428 31'| 2019.P9, 3428 5720-5750-2018.P3. ¢
i CHORRENCIBITE™ "o 25010 19. o :
£ ;BKAIO‘H/ITEAI:HO d’ |
bl ! ! I
lﬁ ! Po @ 4 EsreHus BnagumuposHa

AMII0) OpraHa IO CepTHOHKALMH &no)
3 B Bnagumup Wropesny
@HOY

e e X RO AN B

kcnepr (3xcmepT-ayAHTOp)
(axcmeprs1 (sxcmepTI-ayAnTOpSI) )

e
Orupon- Moorea, 2019, -5~
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MPUAOYKEHUE

K CEPTUOUKATY COOTBETCTBIII Ne EA9C R\

Cepua RU Ne 0676634]11/\(#11431

p A

CTaHAapThl, B COOTBETCTBUM C ]

HaumeroBaHue ctaHaapTa

5 OBo3HayeHne
| craHaapTa
- |IEC 60730-1:2013 /

~|Cor. 1:2014

Automatic electrical controls for household and similar use. Part 1. General
requirements. Corrigendum 1

EN 61000-6-1 -2007

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-1: Generic standards - Immunity
for residential, commercial and light-industrial environments

IEC 61000-6-2:2016

Electromagnetic compatibility (EMC). Part 6-2: Generic standards. Immunity
for industrial environments

EN 61000-6-3:2007 +
- |A1:2011

Electromagnetic compatibility (EMC). Part 6-3: Generic standards. Emission standard
for residential, commercial and light-industrial environments

IEC 61010-1:2010 -

Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and laboratory
use. Part 1: General requirements :

{EN 61326-1:2013

Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC requirements.
Part 1: General requirements

PyxoBoauTeAs (ynoAHoMOoueHHOE / : P i }4 BnagumuposHa
. AHMIO) opraHa o cepTHQUKALHH v ﬁ.& 2 £ L
X Vo &
- Axcnepr (oxcnepr-ayaurop) & B Bnagumup Mropesuy
(axcriepTn! (aKcepTBI-ayAHTOPSI) ) @no])

Certificados

EB 8331-4 ES

15-5



Certificados

Declaracién de incorporacion

EINBAUERKLARUNG
ORIGINAL

Einbauerklarung nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Fur folgendes Produkt:
Stellantrieb Typ 3374

Wir, die SAMSON AG, erklaren, dass der elektrische Stellantrieb Typ 3374 eine unvollstan-
dige Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ist und die sicherheitstechni-
schen Anforderungen nach Anhang | Artikel 1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.2.1,1.2.2,1.2.3,1.2.5,1.2.6,
1.31,1.3.2,1.33,1.34,1.3.7,1.3.9, 1.4.1, 1.5.3, 1.5.4 und 1.5.8 der Richtlinie eingehalten
werden. Die speziellen Unterlagen nach Anhang VIl Teil B wurden erstellt.

Die Inbetriebnahme der von uns gelieferten Erzeugnisse darf nur erfolgen, wenn vorher fest-
gestellt wurde, dass die Maschinen oder Anlagen, in die die Produkte eingebaut werden sol-
len, den Bestimmungen der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entsprechen.

Der Anwender ist verpflichtet, das Erzeugnis den anerkannten Regeln der Technik und der
Einbau- und Bedienungsanleitung entsprechend einzubauen und Gefahrdungen, die am
Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stelldruck und von bewegli-
chen Teilen ausgehen kdnnen, durch geeignete MaRnahmen zu verhindern.

Die zulassigen Einsatzgrenzen und Montagehinweise der Gerate ergeben sich aus der
entsprechenden Einbau- und Bedienungsanleitung und stehen im Internet unter www.sams-
ongroup.com in elektronischer Form zur Verfligung.

Produktbeschreibung siehe:
- Elektrischer Antrieb Typ 3374: Einbau- und Bedienungsanleitung EB 8331-3 / EB 8331-4

Folgende technischen Normen und/oder Spezifikationen wurden angewandt:

- VCI/VDMA/VGB - Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir Armaturen, Mai 2018

- VCI/VDMANGB - Zusatzdokument zum ,Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir
Armaturen vom Mai 2018, Stand Mai 2018 in Anlehnung an DIN EN ISO 12100:2011-03

Bemerkungen:
- Restgefahren siehe Angaben in der Einbau- und Bedienungsanleitung

- Weiterhin sind die in den Einbau- und Bedienungsanleitungen aufgefiihrten mitgeltenden Dokumente zu
beachten.

Fiir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist bevollméchtigt:

SAMSON AG, Weis|
Frankfurt am/Majn, 1

wo Ul

illerstrale 3, 60314 Frankfurt am Main, Germany

. August 2021

i.V. Stephan Giesen i.V. Sebastian Krause
Zentralabteilungsleiter Zentralabteilungsleiter
Produktmanagement Strategische Entwicklung Ventile und Antriebe
Revision 00
Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismiillerstrafie 3 - 60314 Frankfurt am Main Seite 1von 1
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Anexo A (instrucciones de configuracién)

16 Anexo A (instrucciones de configuracién)

16.1 Contrasena

Para proteger los pardmetros del nivel de configuracién, se puede activar una contrasefia en
el accionamiento mediante el 'Code c94'. Con la contrasefia activa, antes de poder modifi-
car valores seré necesario introducir la contrasefia. Si se selecciona un cédigo, sin introducir
previamente la contrasefia cuando la funcién de contrasefia esté activada, aparecerd LOCK,
y no se podré modificar el ajuste de los parémetros.

Code Descripcién AF Margen de ajuste
c94 Contrasefia activa NO NO (no activa)
YES (activa)

Con contrasefia activa, proceder como se indica a continuacién:

1. Girar @ (desde la pantalla de inicio), para seleccionar el

'Code 9'. \

2. Pulsar @), para confirmar la seleccién.

\V/
|

~
—_—
-~
10

)

= Indicacién: campo para introducir la contrasefia

3. Pulsar €0, para activar la introduccion. e e om el
nu
4. Girar B, para ajustar la contrasefia de servicio.
= La contrasefia de servicio se encuentra al final de este EB. =’—I= =’-/= =Z: =’-/=
5. Pulsar ), para confirmar la seleccion. -
nu
= El simbolo < indica que la modificacién de pardmetros en el &
nivel de configuracién esté desbloqueada. \ L/ =._ \/
F NI
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Anexo A (instrucciones de configuracién)

Los niveles correspondientes estén desbloqueados durante 5 minutos después de introducir
la contrasefia (se reconoce por el simbolo < ). Los niveles se bloquean autométicamente
después de cinco minutos.

El blogqueo también se puede activar manualmente: volver a seleccionar 'Code 9', aparece
la indicacién OFF. Después de confirmar pulsando € desaparece el simbolo < .

Contraseiia individual

Ademds de la contrasefia de servicio, se puede utilizar una contrasefia individual. Esta tam-
bién se infroduce en 'Code 9", como la contrasefia de servicio, y de fébrica tiene el valor
0000. En el 'Code c92' se puede modificar la contrasefia individual. Si se desactiva la con-
traseia individual en 'Code c91', solo seré efectiva la contrasefia de servicio.

Code Descripcion AF Margen de ajuste

91 Contrasefia individual efectiva YES NO (no activa)
YES (activa)

c92  Contrasefia individual 0000 0000 a 1999

4t Consejo

Ademds, para lograr una seguridad adicional, se puede desactivar la comunicacién en 'Co-
de A51' 0 Aé1 (ver cap. "Puesta en marcha y configuracién”).

16.2 Seial de entrada

La sefial de entrada determina la posicién del véstago del accionamiento. En la entrada
puede conectarse una sefial de corriente o de tensién, y como dlternativa se puede determi-
nar el punto de consigna por el interfaz. Esto se configura a través del 'Code c01'. Los valo-
res para el inicio y fin de margen de la sefial de entrada para una sefial de corriente o fen-
sién, son de esténdar 2 a 10 V o 4 a 20 mA. El margen de la sefial de entrada se puede
adaptar, para por ejemplo realizar una conexién de dos o més accionamientos en paralelo
(servicio con rango partido).

Ejemplo: dos vdlvulas regulan el medio en una tuberia comin para conseguir una relacién

de regulacién elevada. La primera vélvula abre con una sefial de entrada 0 a 5V, mientras
que la segunda abre cuando la sefial de entrada sigue aumentando (5 a 10 V), la primera

vélvula permanece abierta. Las dos vélvulas cierran en el orden inverso.

16-2 EB 8331-4 ES



Anexo A (instrucciones de configuracién)

i Informacién

Los valores inicio y fin de margen deben tener una separacién minima de 2,5V o 5 mA en
funcién de cual sea la sefial de entrada.

Code Descripcion AF Margen de ajuste
<01 Fuente mA mA (sefial de corriente)
(depende de la aplicacién ajustada) V (sefal de tensién)
C (Pt-1000)
VIA (por interfaz)
c02  Valor inicio de margen 20Vo 0,0a7,5Vo
4,0 mA 0,0a 15,0 mA
c03 Valor fin de margen 10,0V o 2.5a10,0Vo
20,0 mA 5,0a 20,0 mA

Deteccion de fallo en la sefial de entrada

El accionamiento detecta un fallo en la sefial de entrada configurada y se indica en la pan-

talla con EQ1 intermitente tan pronto la sefial de entrada cae por debajo del valor inicio de

margen en 0,3 V 0 0,6 mA. Si la funcién deteccién de fallo en la sefial de entrada esté acti-
vada (c31 = YES), el comportamiento del accionamiento en caso de fallo de la sefial de en-

trada estard determinado por 'Code ¢32":

— Valor de posicionamiento interno (¢32 = INT): en caso de fallo de la sefial de entrada,
el vastago del accionamiento va la posicién definida en 'Code ¢33'.

- Ultima posicién (c32 = LAST): en caso de fallo de la sefial de entrada, el vastago del ac-
cionamiento permanece en la Gltima posicién.

Cuando la sefial de entrada se acerca a 0,2 V 0 0,4 mA del valor inicio del margen, el

mensaje de error se restablece y el accionamiento vuelve al modo de regulacién.

Code Descripcion AF Margen de ajuste
<31 Deteccién de fallo en la sefial de enfrada  NO NO (funcién inactiva)
YES (funcién activa)
c32  Valor de posicionamiento en caso de INT INT (valor posicionamiento interno)
fallo en la sefial de entrada LAST (6ltima posicién)
c33  Valor de posicionamiento interno 0,0 % 0,0 100,0 %

i Informacién
La sefial de entrada tiene que ser 20,5 V o =1 mA, para que se pueda detectar un fallo.
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Anexo A (instrucciones de configuracién)

16.3 Sentido de actuaciéon

= Ver Fig. 16-1.

- Aumentando/aumentando (c42 = >>):

Si la sefial de entrada aumenta, el véstago entra en el accionamiento.
- Aumentando/disminuyendo (c42 = <>):

Si la sefial de entrada aumenta, el véstago sale del accionamiento..

Véstago sale del accionamiento

- En vélvulas de paso recto: vélvula cerrada

- En vélvulas de tres vias mezcladoras: paso A > AB abierto, B > AB cerrado
- En vélvulas de tres vias distribuidoras: paso AB = A cerrado, AB - B abierto

Véstago entra al accionamiento

- En vélvulas de paso recto: vélvula abierta

- En vélvulas de tres vias mezcladoras: paso A > AB cerrado, B > AB abierto
— En vélvulas de tres vias distribuidoras: paso AB - A abierto, AB - B cerrado

Vélvula mezcladora, como mezcladora como distribuidora

Impulsién A AB ImEkién

-

y

Retorno Reforno A A
B

Vélvula distribuidora, como mezcladora como distribuidora

Impulsién Impulsién A

Retorno

Retorno

Fig. 16-1: Principio de operacién de las vélvulas de tres vias mezcladoras y distribuidoras

Code Descripcion AF Margen de ajuste

c42  Sentido de actuacién >> >> (aumentando/aumentando)
<> (aumentando/disminuyendo)
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16.4 Empuje a posicién final

Sentido de actuacién aumentando/aumentando

— Valor por encima del limite (empuje a posicién final) (c35): el vastago del accionamien-
to va a la posicién final superior si la sefial de entrada alcanza el valor introducido en
'Empuije a posicién final'. Ajustando "c35 = 100,0 %" se desactiva esta funcién en los
accionamientos con véstago entrando.

— Valor por debajo del limite (empuje a posicion final) (c36): el vastago del accionamien-
to va a la posicién final inferior si la sefial de entrada alcanza el valor introducido en
'Empuije a posicién final'. Ajustando "c36 = 0,0 %" se desactiva esta funcién en los ac-
cionamiento con vdstago saliendo.

Sentido de actuacién aumentando/disminuyendo

— Valor por encima del limite (empuje a posicién final) (c35): el vastago del accionamien-
to va a la posicién final inferior si la sefial de entrada alcanza el valor introducido en
'Empuije a posicién final'. Ajustando "c35 = 100,0 %" se desactiva esta funcién en los
accionamientos con véstago entrando.

— Valor por debajo del limite (empuje a posicién final) (c36): el vastago del accionamien-
to va la posicién final superior si la sefial de entrada alcanza el valor introducido en
'Empuije a posicién final'. Ajustando "c36 = 0,0 %" se desactiva esta funcién en los ac-
cionamiento con vdstago saliendo.

Code Descripcion AF Margen de ajuste

¢35  Valor por encima del limite (empuje a posi- 97,0 % 50,00 100,0 %
cién final)

c36  Valor por debajo del limite (empuje a posi- 1,0 % 0,0 a0 49,9 %
cién final)

Cuando la funcién empuje a posicién final esté activa, el vastago del accionamiento va an-

tes a su posicién final.

16.5 Transmisor de posicién

El transmisor de posicién indica la carrera de la vélvula. Utiliza una sefial analégica que se
transmite por los bornes U OUT o | OUT. El margen de la sefial del transmisor de posicién se
ajusta con los pardmetros 'inicio de margen' y 'fin de margen'.
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i Informacién

— Los valores inicio y fin de margen deben tener una separacién minima de 2,5V o 5 mA
en funcién de cual sea la sefial de entrada.

- Si ¢37 = YES, la sefial del transmisor de posicién en caso de fallo serd 12 V o 24 mA.

— Durante la inicializacién, la medicién del tiempo de recorrido o la calibracién del punto
cero, la sefial del transmisor de posicién es = 0 V o 0 mA.

Code Descripcion AF Margen de ajuste
c05  Unidad mA mA (sefial de corriente)
V (sefial de tensién)
c06  Valor inicio de margen 4,0 mA 0,0a7,5Vo
0,0a150mA
c07  Valor fin de margen 20,0 mA 2,5010,0Vo
5,00 20,0 mA
c37  Sobreponer un mensaje de error NO YES (indicacién de fallo activa)

NO (indicacién de fallo inactiva)

16.6 Entrada binaria

La funcién de la entrada binaria se puede configurar. Con el 'Code c12' se define el estado
de conmutacién para la funcién activa. €12 = NINV: la entrada binaria estd activa, si los
bornes de entrada IN 4 +/IN 4 - estdn conectados entre ellos. ¢12 = INV: la entrada bina-
ria estd activa, si se interrumpe la conexién entre los bornes de entrada IN 4 +/IN 4 -,

= No conectar ninguna tensién de alimentacién a los bornes de entrada.
- Inactivo {c11 = NONE): la entrada binaria no tiene asignada ninguna funcién.

- Posicién prioritaria (c11 = PRIO): cuando la entrada binaria cambia a su estado de con-
mutacién activa, se activa la posicién prioritaria y el vastago del accionamiento se mue-
ve a la posicién introducida en 'Code ¢34'. La vélvula abandona la posicién prioritaria
y vuelve a seguir la sefial de entrada, cuando la entrada binaria cambia a su estado de
conmutacién inactiva.

- Siguiente entrada en el nivel de informacién (c11 = NEXT): si en 'Code c11' se seleccio-
na la funcién NEXT, en la pantalla se muestra el primer cédigo del nivel de informacién
(i01), tan pronto se activa la sefial binaria. Para cada nueva activacién se mostraré el si-
guiente cédigo en el nivel de informacién (i02, i03 efc.). Se regresa a la pantalla de ini-
cio cuando se han mostrado todos los cédigos del nivel de informacién o bien si después
de cinco minutos no ha habido ninguna conmutacién de la entrada binaria.
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Retroiluminacién (c11 = LAMP): con estado de conmutacién de la entrada binaria acti-
va, la retroiluminacién de la pantalla permanece encendida.

Salir del desplazamiento de carrera manual (c11 = MEND): con estado de conmutacién
de la entrada binaria activa, se termina el modo manual. El véstago del accionamiento
va a la posicién determinada por el modo automético.

Code  Descripcién AF Margen de ajuste

cll Funcién NONE NONE (inactivo)

PRIO (posicién prioritaria)

NEXT (siguiente entrada en el nivel
de informacién)

LAMP (retroiluminacién)

MEND (salir del desplazamiento
de carrera manual)

cl2 Estado de conmutacién para funcién NINV NINV (no invertido)
activa INV (invertido)

Con c11 = PRIO:

c34  Carrera para posicién de prioridad 0,0% 0,0a100,0 %

16.7 Salida binaria

La salida binaria es un contacto libre de potencial. La funcién y el estado de conmutacién de
la entrada binaria se pueden configurar.

Inactiva (c15 = NONE): la salida binaria no tiene asignada ninguna funcién.

Aviso de anomalia (c15 = FAIL): en caso de fallo (simbolo "1 ) se genera un aviso de
anomalia en la salida binaria.

Final de carrera (c15 = LIM): la salida binaria se utiliza como un final de carrera electré-
nico (ver cap. 16.8). Configurar esta funcién en los cédigos c21 hasta ¢23. El uso de la
salida binaria como final de carrera electrénico es independiente de los finales de carre-
ra electrénicos instalados opcionales.

Posicién prioritaria (c15 = PRIO): cuando se alcanza la posicién prioritaria (¢11 = PRIO),
se genera un aviso en la salida binaria cuando el accionamiento deja de moverse.
Adopcién de la entrada binaria (c15 = BIN): la salida binaria reproduce el estado légi-
co de la entrada binaria.

Indicacién del modo manual (c15 = MAN): la salida binaria estd activa, cuando en 'Co-
de 2' se ajusta el modo manual (MAN) o esté activo el nivel manual en TROVIS-VIEW.
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Code Descripcién AF Margen de ajuste
cl5 Funcién NONE NONE (inactivo)
FAIL (aviso de anomalia)
LIM (final de carrera)
PRIO (posicién prioritaria)
BIN (adopcién de la entrada binaria)
MAN (indicacién del modo manual)
clé Estado de conmutacién para funcién NINV NINV (no invertido)
activa INV (invertido)
Con c15 = LIM
c21 Final de carrera electrénico (salida NONE NONE (inactivo)
binaria) HIGH (valor supera el limite)
Mensaije en caso de evento LOW (valor por debajo del limite)
c22  Conmutacién del final de carrera (salida 10,0 % 0,0 a 100,0 %
binaria)
c23 Histéresis del final de carrera electrénico 1,0 % 0,0a10,0%

(salida binaria)

16.8 Finales de carrera electrénicos

Los finales de carrera electrénicos se pueden configurar para que se activen al sobrepasar o
al no alcanzarse el punto de conmutacién ajustado.

- Activacién al superar el punto de conmutacién: el final de carrera se activa, cuando la
carrera del vastago del accionamiento supera el punto de conmutacién. Se desactiva al

superar la histéresis en sentido contrario.

— Activacién al alcanzar el punto de conmutacién inferior: el final de carrera se activa,
cuando la carrera del vastago del accionamiento alcanza el punto de conmutacién infe-
rior. El final de carrera se desactiva al superar la histéresis en sentido contrario.

i Informacién

Si el punto de conmutacién es menor o mayor a la histéresis, el final de carrera permanece
activo y solo se puede desactivar mediante un reinicio (ver cap. "Operacién”) o un restable-
cimiento a "NONE" (c24, c27).

16-8
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Code Descripcién AF Margen de ajuste
c24  Final de carrera 1 NONE NONE (inactivo)
Mensaje en caso de evento HIGH (valor supera el limite)
LOW (valor por debajo del limite)
c25 Punto de conmutacién del final de 10,0 % 0,0a 100,0 %
carrera 1
c26  Histéresis del final de carrera 1 1,0% 0,0a10,0%
c27 Final de carrera 2 NONE NONE (inactivo)
Mensaije en caso de evento HIGH (valor supera el limite)
LOW (valor por debajo del limite)
c28  Punto de conmutacién del final de 90,0 % 0,0 a 100,0 %
carrera 2
c29 Histéresis del final de carrera 2 1,0% 0,0a10,0%

16.9 Reinicio

Cuando vuelve la tensién de alimentacién después de un fallo, el accionamiento funcionaré
segun las condiciones de reinicio configuradas.

- Normal (c43 = NORM): el accionamiento continua en modo automdtico e inmediata-
mente sigue la sefial de entrada.

- Cdlibracién del punto cero (c43 = ZERO): el accionamiento realiza una calibracién del
punto cero.

- Valor de posicionamiento fijo (c43 = FIX): el accionamiento cambia al modo manual y
va a una posicién fija de reinicio.

— Paro en modo manual (c43 = STOP): el accionamiento cambia al modo manual y confi-
gura la Gltima posicién como el valor de posicionamiento manual.

Code Descripcién AF Margen de ajuste

c43 Reinicio NORM NORM (normail)
ZERO (calibracién del punto cero)
FIX (valor de posicionamiento fijo)
STOP (paro en modo manual)

Con c43 = FIX

c44  Valor de posicionamiento fijo, reinicio 0,0 % 0,0a 100,0 %
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16.10 Bloqueo

Deteccién de bloqueo (c51)

El accionamiento detecta que la vélvula se ha bloqueado, al comparar la posicién final al-
canzada al activar el conmutador de posicién final, con la carrera medida durante la inicia-
lizacién. Cuando la comparacién muestra que el conmutador de posicién final se ha activa-
do demasiado pronto, significa que la vélvula estd bloqueada. Un bloqueo se indica en la
pantalla con el simbolo 'y .

Eliminacién de bloqueo (c52)

Cuando esté activa la funcién de eliminacién de bloqueo, el véstago del accionamiento se
mueve como mdximo tres veces consecutivas 1 mm en direccién a abrir y a cerrar.
Proteccién contra bloqueo (¢53)

La proteccién contra bloqueo impide que la vélvula se bloquee. Cuando el véstago del ac-
cionamiento se encuentra en la posicién de vélvula cerrada (0 %), después de 24 horas de
su Ultimo movimiento abre y cierra ligeramente.

Code Descripcién AF Margen de ajuste

c51 Deteccién de bloqueo NO NO (funcién inactiva)
YES (funcién activa)

c52  Eliminacién de bloqueo NO NO (funcién inactiva)
YES (funcién activa)

c53  Proteccién contra bloqueo NO NO (funcién inactiva)
YES (funcién activa)

16.11 Carrera

Margen de carrera limitado (c63)

El parémetro 'Margen de carrera limitado' define la méxima carrera del vastago del accio-
namiento en %. Como referencia se usa la carrera nominal (c61). Con ¢63 = 100,0 % el
margen de carrera no esté limitado.

Code Descripcién AF Margen de ajuste
cb1 Carrera nominal mm » Solo indicacién
63  Margen de carrera limitado 100,0 % 10,0 a 100,0 %
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i Informacion
El margen de sefial de salida siempre estd cubierto por el margen de carrera ajustado.

Velocidad (c64)

El vastago del accionamiento se mueve a la posicién determinada por la sefial de entrada a la
velocidad seleccionada. Existen dos niveles de velocidad (NORM y FAST) diferentes.

El tiempo de recorrido (c66) se calcula a partir de la carrera y la velocidad de posicionamien-
to (c65). El tiempo de recorrido es el tiempo que necesita el véstago del accionamiento para
recorrer la carrera ajustada. Se cumple:

. . Carrera en mm
Tiempo de recorrido en s =

Velocidad de posicionamiento en mm/s

Code Descripcion AF Margen de ajuste
c62  Versién del engranaje » Solo indicacién
c64 Velocidad NORM NORM (normal), FAST (répido)
65 Velocidad de posicionamiento mm/s » Solo indicacién
c66  Tiempo de recorrido s » Solo indicacién

Zona muerta (margen de conmutacién)

La zona muerta suprime los pequefios movimientos del véstago del accionamiento. La zona
muerta representa la suma de las histéresis positiva y negativa. Después que el accionamien-
to haya estado en reposo, la sefial de entrada tiene que cambiar en como minimo la mitad
de la zona muerta para hacer mover de nuevo el accionamiento.

Code Descripcion AF Margen de ajuste

cb67 Zona muerta (margen de conmutacién) 2,0 % 0,5a5,0%
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16.12 Caracteristica

La caracteristica describe la relacién entre la sefial de entrada y la posicién del vastago del
accionamiento (direccién aumentando/aumentando >>).

- Lineal (c71 = LIN): Yen%
. X 100
Relacién proporcional entre la carrera y la
sefial de entrada.

g 501
g
O
0 T | Xen %
0 50 100
Sefial de entrada
- Isoporcentual (71 = EQUA): 102 en®
Relacién exponencial entre la carrera y la
sefial de entrada.
§ 501
g
O
0 T | Xen %
0 50 100
Sefial de entrada
- lsoporcentual inversa (c71 = INV): 105 en%
Relacién inversamente exponencial entre la
carrera y la sefial de entrada.
8 501
5
)
0 T { Xen %
0 50 100

Sefial de entrada
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- Definida por el usuario (c71 = USER, c¢72 = USE):
A partir de la Gltima caracteristica escogida, se puede definir una nueva caracteris-
tica con once punfos.

Code Descripcién AF Margen de ajuste
71 Tipo de caracteristica LIN LIN (lineal)
EQUA (isoporcentual)
INV (isoporcentual inversa)
USER (definida por el usuario)
Con c71 = USER
c72 = USE Caracteristica definida por el usuario
HO, YO Valor de entrada X0, valor de salida YO 00% 0,0a100,0%
H1, Y1 Valor de entrada X1, valor de salida Y1 100% 0,0a100,0%
H2, Y2 Valor de entrada X2, valor de salida Y2 20,0% 0,0a100,0%
H3, Y3 Valor de entrada X3, valor de salida Y3 30,0% 0,0a100,0%
H4, Y4 Valor de entrada X4, valor de salida Y4 400% 0,0a100,0%
H5, Y5 Valor de entrada X5, valor de salida Y5 500% 0,0a100,0%
Hé, Y6 Valor de entrada X6, valor de salida Y6 60,0% 0,0a100,0%
H7,Y7 Valor de entrada X7, valor de salida Y7 70,0% 0,0a100,0%
H8, Y8 Valor de entrada X8, valor de salida Y8 80,0% 0,0a100,0%
H9, Y9 Valor de entrada X9, valor de salida Y9 90,0% 0,0a100,0%
H10, Y10 Valor de entrada X10, valor de salida Y10 100,0% 0,00 100,0 %
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Inversion de la caracteristica

Si la caracteristica definida por la relacién entre la sefial de entrada y la posicién del vasta-
go del accionamiento debe comportarse de forma opuesta, se deberdn ajustar los puntos en

consecuencia.

Caracteristica no invertida Caracteristica invertida
Valor de entrada X en % Valor de salida Y en % Valor de entrada X en % Valor de salida Y en %

0 0 0 100,0
10,0 10,0 10,0 90,0
20,0 20,0 20,0 80,0
30,0 30,0 30,0 70,0
40,0 40,0 40,0 60,0
50,0 50,0 50,0 50,0
60,0 60,0 60,0 40,0
70,0 70,0 70,0 30,0
80,0 80,0 80,0 20,0
90,0 90,0 90,0 10,0
100,0 100,0 100,0 0

Comportamiento del accionamiento con caracteristica (lineal) no invertida

Sentido de actuacion (c42)

Senal de entrada en %

Seial de salida en %

Posicién vastago
accionamiento

Accién directa 0 0 Saliendo
>> 100 100 Entrando
Accién inversa 0 0 Entrando
<> 100 100 Saliendo

Comportamiento del accionamiento con caracteristica (lineal) invertida

Sentido de actuacion (c42)

Senal de entrada en %

Seial de salida en %

Posicién vastago
accionamiento

Accién directa 0 100 Entrando
>> 100 0 Saliendo
Accién inversa 0 100 Saliendo
<> 100 0 Entrando
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16.13 Aplicaciones
= Configuracién ver cap. 16.14.2.

16.13.1 Posicionador
= Code 6: seleccionar 'POSI'".

La carrera del accionamiento sigue directamente la sefial de entrada.
La sefial de entrada se conecta en una de las siguientes entradas:

— IN1 (mA)

- IN2 (V)

Como dlternativa, la sefial de entrada se puede obtener a través del interfaz de comunica-
cién RS-485 (Modbus RTU).

Code | Parametros | Margen de ajuste | AF

Senal de entrada

c01 |Fuente mA (sefial de corriente) mA
V (sefial de tensién)

VIA (por interfaz)

c02 |Valor inicio de margen 0,0a150mA 4,0 mA
00a7,5V 20V
c03 | Valor fin de margen 9,0 a 20,0 mA 20,0 mA
450100V 100V

16.13.2 Regulador PID
= Code 6: seleccionar 'PID'.

Seial de entrada

La sefial de entrada para la magnitud regulada se conecta en una de las siguientes entradas:
— IN1 (mA)

- IN2 (V)

— IN3 (Pt 1000)

Como alternativa, la sefial de entrada se puede obtener a través del interfaz de comunica-
cién RS-485 (Modbus RTU).
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El tipo de sefial de entrada (fuente) para la magnitud regulada (mA, V, Pt 1000, por infer-
faz) se ajusta en el Code cO1.

El ajuste del margen de la sefial de entrada para sefiales de mA 'y V se hace con los pard-
metros inicio (Code c02) y fin de margen (Code c03).

Cuando se utiliza la aplicacién regulador PID para la regulacién de la temperatura con un
sensor Pt-1000, el sensor de temperatura se conecta a la entrada IN3 (ver cap. "Montaje").
En las entradas INT y IN2 se pueden conectar sensores Pt-1000 adicionales, cuyo valor de
medicién se puede leer a través del interfaz RS-485 como punto de datos Modbus

(ver cap. 16.16).

Margen de medicién

El margen de medicién de la magnitud regulada se ajusta en los pardmetros limite de mar-
gen inferior (Code c88) y superior (Code ¢89). Para las sefial de entrada mA y V el margen
de medicién viene configurado de fébrica de =100 a +300. Los limites de margen se pue-
den adaptar al margen de medicién de un transmisor.

La sefial de entrada Pt 1000 tiene un margen de medicién fijo de =50 a +150 °C.

Los limites de ajuste de la variable de proceso dependen de la sefial de entrada (Code c01)
y de las unidades (Code c85), ver Tabla 16-2.

Tabla 16-2: Limites de ajuste de la variable de proceso en funcién de los parémetros aso-

ciados
Seal de Paréme- .
entrada <01 tros Margen Unidad ¢85
Sin % °C bar
c88 Valor inferior | =1000...+999 - -100...4299 0...99
mA/V/Interfaz

c89 Valor superior | =999...+1000 - -99...+300 1..100
88 Valor inferior - - -50

Pt 1000
c89 Valor superior - - +150

Punto de consigna

El punto de consigna se ajusta en Code c81. Se indica en el nivel de operacién con el Co-
de 1 (ver cap. "Operacién").

En la ejecucién del accionamiento con selector, se mostrard el punto de consigna mientras se
mantenga pulsado el selector.
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En la ejecucién con tres pulsadores, se mostrard el punto de consigna mientras se presione el
pulsador de seleccién (). En esta ejecucién, el punto de consigna se puede ajustar en el ni-
vel de operacién presionando los pulsadores de seleccién y cursor al mismo tiempo.

El margen de ajuste del punto de consigna se configura con los Code ¢86 (limite de ajuste
inferior) y Code c87 (limite de ajuste superior) y estaré dentro del margen ajustado para la
variable de proceso, ver Fig. 16-2.

Los limites de ajuste del margen de punto de consigna dependen de la sefial de entrada con-
figurada (Code c01) y las unidades ajustadas (Code c85), ver Tabla 16-3.

Con Code c85 se pueden ajustar las siguientes unidades fisicas:

- Ninguna
- %
- °C
- bar
Tabla 16-3: Limites de ajuste del punto de consigna en funcién de los pardmetros asociados
Seial de Paréme- .
entrada <01 fros Margen Unidad ¢85
Sin % °C bar
86 Valor inferior -1000...+999 0..99 -100...+299 0..99
mA/V/Interfaz
c87 Valor superior -999...+1000 1..100 -99...4300 1..100
86 Valor inferior - - -50...+149 -
Pt 1000
87 Valor superior - - -49...+150 -
1
c88 86 c8 c87 89 bar/%/°C
T c81 Punto de consigna
c86 Limite de ajuste inferior de

punto de consigna

c87 Limite de ajuste superior de
punto de consigna

c88 Limite de margen inferior de
variable de proceso

c89 Limite de margen superior de
variable de proceso

Fig. 16-2: Limites de ajuste admisibles del punto de consigna y limites del margen de variable de

proceso (solo para las aplicaciones PID y POSF)
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Parémetros de control

Los siguientes pardmetros se pueden ajustar para adaptar el comportamiento de regulacién:
— Ganancia proporcional K, (Code c82)

- Tiempo de infegracién Ty (Code c83)

- Tiempo de anticipacién Ty (Code c84)

—  Punto de trabajo Y, (Code ¢80)

La diferencia de regulacién (%) y por ello también el ajuste de la ganancia proporcional K,
se refieren a un rango de medicién de 100. Por ejemplo, una diferencia de regulacién de

5 °C y una ganancia proporcional de 2 dan como resultado una carrera del 10 %. El ajuste
del margen de medicién de entrada no tienen ninguna influencia en el comportamiento de

regulacién.

Ajustando el tiempo de infegracién Ty = O se desactiva el componente |.

Ajustando el tiempo de anticipacién T, = O se desactiva el componente D.

Sentido de actuacién

El sentido de actuacién de la diferencia de regulacién del regulador (no invertido/invertido)
se ajusta con el Code ¢90. El sentido de actuacién del posicionador (aumentando/aumen-
tando o aumentando/disminuyendo) se ajusta con el Code c42.
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Code | Parametros Margen de ajuste AF
Seial de entrada
<01 |Fuente mA (sefial de corriente) mA
V (sefial de tensién)
C (Pt-1000)
VIA (por interfaz)
c02  |Valor inicio de margen 00a150mA 4,0 mA
00a7,5V 20V
c03 | Valor fin de margen 9,0 a 20,0 mA 20,0 mA
450100V 100V
Regulador PID
c80 |Punto de trabajo Y, 0a 100 % 0%
c81  |Punto de consigna 0,0a100,0 % 50,0%
c82 |Ganancia proporcional K, 0,1a50,0 1,0
c83 |Tiempo de integracién Ty 0a999s 20s
c84 |Tiempo de anticipacién Ty 0a999s Os
Escalado del punto de consigna para el regulador PID
c85 |Unidad NONE (no) CEL
PER (%)
CEL (°C)
BAR (bar)
c86  |Limite de ajuste inferior Ver Tabla 16-3. 0
c87 |Limite de ajuste superior Ver Tabla 16-3. 100
Ajuste del valor actual
88 |Limite de margen inferior Ver Tabla 16-2. 0
c89  |Limite de margen superior Ver Tabla 16-2. 100
Desviacion
c90  |Funcién 0: Invertida 1
1: No invertida
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Anexo A (instrucciones de configuracién)

16.13.3 Modo todo/nada
> Code 6: seleccionar '2STP'.

Para esta funcién se utiliza la entrada binaria IN2. Con la entrada binaria activa, el véstago
se introduce en el accionamiento (100 % del margen de carrera ajustado). Con la entrada
binaria inactiva, el véstago del accionamiento se mueve a la posicién de cierre (0 %).

Code | Pardmetros | Margen de ajuste | AF

Seial de entrada

c04  |[Légica 0: Invertida 1
1: No invertida

16.13.4 Modo tres puntos
= Code 6: seleccionar '3STP".

Para esta funcién se utilizan la entrada binaria IN2 (para introducir véstago en acciona-
miento) y la entrada binaria IN3 (para hacer salir el vastago del accionamiento).

Code | Parametros | Margen de ajuste | AF

Seal de entrada

c04  |Légica 0: Invertida 1

1: No invertida

16.13.5 Regulacién de la temperatura en caso de fallo de la sefial
de entrada

= Code 6: seleccionar 'POSF'.

En operacién normal, esta funcién es igual a la de la aplicacién "Posicionador”
(ver cap. 16.13.1). La carrera del accionamiento sigue la sefial de entrada. El ajuste de la
sefial de entrada (cédigos c01, <02, c03) se basa en el punto de consigna del posicionador.

La sefial de entrada para el posicionador se conecta en una de las siguientes entradas:
— INT (mA)
~ IN2(V)

Como dlternativa, la sefial de entrada se puede obtener a través del interfaz de comunica-
cién RS-485 (Modbus RTU).
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Anexo A (instrucciones de configuracién)

Punto de consigna para la regulacién en caso de fallo de la sefial de entrada

En caso de fallo de la sefial de entrada, o si no se alcanza el inicio de margen ajustado, el
accionamiento regulard con el punto de consigna (Code c81) determinado en el acciona-
miento por el regulador PID integrado.

Para ello, se debe conectar un sensor Pt-1000 en la entrada IN3.

Las unidades del punto de consigna estén fijadas en °C y el margen de medicién es también
fiio (=50 a +150 °C).

El margen de ajuste para el punto de consigna se ajusta en los Code c86 (limite de ajuste in-
ferior) y Code c87 (limite de ajuste superior) (ver Fig. 16-2).

i Informacion
Cuando se utiliza la funcién Regulacion de la temperatura en caso de fallo de la seiial de
entrada 'POSF', en caso de fallo de la sefial de entrada, se podrd regular la temperatura
solo si se ha conectado un sensor Pt-1000.

En la ejecucién del accionamiento con selector, se mostrard el punto de consigna mientras se
mantenga pulsado el selector.

En la ejecucién con tres pulsadores, se mostrard el punto de consigna mientras se presione el
pulsador de seleccién (). En esta ejecucién, el punto de consigna se puede ajustar en el ni-
vel de operacién presionando los pulsadores de seleccién y cursor al mismo tiempo.

Los siguientes parémetros se pueden ajustar para adaptar el comportamiento de regulacién:
- Ganancia proporcional K, (Code ¢82)

— Tiempo de integracién Ty (Code c83)

- Tiempo de anticipacién Ty (Code c84)

- Punto de trabajo Y, (Code ¢80)

La diferencia de regulacién (%) y por ello también el ajuste de la ganancia proporcional K,
se refieren a un rango de medicién de 100.

Sentido de actuacién

El sentido de actuacién de la diferencia de regulacién del regulador se ajusta con el Code
c90. El sentido de actuacién del posicionador (aumentando/aumentando o aumentando/
disminuyendo) se ajusta con el Code c42.
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Code | Parametros | Margen de ajuste AF
Sefial de entrada
<01  [Fuente mA (sefial de corriente) mA
V (sefial de tensién)
VIA (por interfaz)
c02 | Valor inicio de margen 1,0a150mA 1,1 mA
05a7,5V 0,6V
c03  |Valor fin de margen 9a20,0mA 20,0 mA
4,5010,0V 100V
Regulador PID
c80 [Punto de trabajo Y, 0a100% 0%
c81  [Punto de consigna 0,00 100,0 % 50,0%
c82 |Ganancia proporcional K, 0,1a50,0 1,0
c83 [Tiempo de integracién Ty 0a999s 20s
c84 |Tiempo de anticipacién Ty 0a999s Os
Escalado del punto de consigna para el regulador PID
86  |Limite de ajuste inferior -50 a +149 °C -50
c87 |Limite de ajuste superior -49 a +150 °C +150
Desviacion
c90 |Funcién 0: Invertida 1
1: No invertida
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16.14 Niveles y parametros

16.14.1 Nivel de operacién

Nivel estandar durante la operacién

Code Pardmetros Indicacién/seleccién Capitulo
(ESC para cancelar)

Pantalla de inicio

0/1 Depende de la aplicacién » Solo indicacién Puesta en marcha y
configuracién

Nivel de operacién

1 Valor de posicionamiento » Solo indicacién

2 Modo de operacién AUTO (modo automético)
MAN (modo manual)

30 Valor de posicionamiento (modo manual) 0,0a100,0 %

4 Direccién de lectura DISP, dSId

5 Iniciar inicializacién >INI

6 Aplicacién POSI (posicionador)

PID (regulador PID)
2STP (modo todo/nada)
3STP (modo 3-puntos)
POSF (regulacién de la
temperatura en caso de fa- | Puesta en marcha y
llo de la sefial de entrada) | configuracién

8 Nivel de configuracién répida IN, OUT, DR
Contrasefia > KEY
10 Acceso al nivel de configuracién >CO
2> Vercap. 16.14.2.
11 Acceso al nivel de informacién > INF
2> Vercap. 16.14.3.
20 Acceso al nivel de servicio > SER
2> Vercap. 16.14.4.
23 Acceso al nivel de comunicacién > COM

2> Vercap. 16.14.5.
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Code Pardmetros Indicacién/seleccién Capitulo
(ESC para cancelar)
Error fatal (solo se ve cuando hay un fallo)
EF Ha fallado la prueba final ENDT
E00 Fallo: ninguna inicializacién completada RUNT
EO1 Fallo: fallo en la sefial de entrada FAIL
E02 Fallo: bloqueo BLOC
EO3 Fallo: ambos finales de carrera estén activos SWI
Anomalias
EO4 Fallo: cancelacién mientras se introduce véstago SIN
E05 Fallo: cancelacién mientras sale vastago SOuUT
E06 Fallo: motor o potenciémetro no gira MOT
E08 Error de plausibilidad PLAU
E09 Fallo del bus BUS
Error de EEPROM (solo se ve cuando hay un fallo)
E11 Fallo: sin ajustes bésicos NTRV
E12 Fallo: sin configuracién NCO
E13 Fallo: ninguna calibracién NCAL Anomalias
E14 Fallo: potenciémetro sin calibrar NPOT
E15 Fallo: sin tiempo de recorrido NRUN

1 Solo en el modo manual (MAN)
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16.14.2 Nivel de configuracién

Code 10, indica: >CO

Anexo A (instrucciones de configuracién)

POSI
PID 5
2STP 5
astP =
POSF <
co[roten | [Rormm . s
Sefal de entrada
c01 |Fuente mA (sefial de corriente) mA . .
V (sefial de tensién) . .
C (Pt 1000) . -
VIA (por interfaz) . .
Aplicacién POSI y PID
<02 |Valor inicio de 0,0a150mA?2 4,0 mA . _
margen 20a7,5V2 20V
Aplicacién POSF
<02 |Valor inicio de 1,0 a 15,0 mA 4,0 mA ~ .
margen 00a7,5V 20V
c03 |Valor fin de margen | 9,0 a 20,0 mA 20 mA
450100V 10,0V
c04 |Légica 0: Invertida 1 _ _
1: No invertida
Indicacion de la posicién del véastago
<05 |Unidad mA (sefial de corriente) mA . .
V (sefial de tensién)
<06 |Valor inicio de 0,0a15,0mA 4,0 mA . .
margen 0a75V
<07 |Valor fin de margen | 5,0 a 20,0 mA 20,0 mA
25a100V : '
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Code

Parémetros

Margen de ajuste
(ESC para cancelar)

AF

POSI

PID

.,

2STP

icacion

3STP
POSF

Apl

Datos especificos
del cliente

Entra

da binaria

cll

Funcién

NONE (inactivo)

PRIO (posicién prioritaria)

NEXT (siguiente entrada en el
nivel de informacién)

LAMP (retroiluminacién activa)
MEND (salir del desplazamiento
de carrera manual)

NONE

cl2

Légica

NINV (no invertida)
INV (invertida)

NINV

ol)

ol

ol

ol)

ol)

Salida binaria

cl5

Funcién

NONE (inactivo)

FAIL (indicar fallo)

LIM (final de carrera electrénico)
PRIO (posicién prioritaria alcan-
zada)

BIN (adopcién de la entrada
binaria)

MAN (indicacién del modo
manual)

NONE

clé

Légica

NINV (no invertida)
INV (invertida)

NINV

ol)

ol)

ol)

ol)

ol)

Final

de carrera electrénico, salida binaria

c21

Mensaie en caso de
evento

NONE (inactivo)

HIGH (valor supera el limite)
LOW (valor por debaijo del limi-
te)

NONE

c22

Punto de
conmutacién

0,0 100,0 %

10,0 %

ol)

ol)

ol)

ol)

ol)

c23

Histéresis

0,0a10,0%

1,0%

ol)

ol)

ol)

ol)

ol)
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Anexo A (instrucciones de configuracién)

POSI
PID :E
2STP §
3STP r
POSF <
a Margen de ajuste Datos especificos
Code | Parémetros (ESC para cancelar) .l del cliente
Final de carrera electrénico 1
c24 [Mensaje en caso de | NONE (inactivo) NONE
evento HIGH (valor supera el limite) N R I I
LOW (valor por debaijo del
limite)
c25 |Punto de 0,00 100,0 % 10,0 % ol ol o1l ol
., L] L] L] L[] L[]
conmutacion
c26 |Histéresis 00a10,0% 1,0% ol) o1} o1} ol)f ol)
Final de carrera electrénico 2
c27 |Mensaje NONE (inactivo) NONE
HIGH (valor supera el limite) cloloalols
LOW (valor por debaijo del limi-
te)
c28 [Punto de 0,0a100,0 % 90,0 % o R R NRY
., L] L] L] L] L]
conmutacién
c29 |Histéresis 00a10,0% 1,0% ol) ollf oT) ol o)
Sefal de entrada
<31 |Deteccién de fallo en | NO (no) NO S I O
la sefial de entrada | YES (si)
c32 |Valor de posiciona- | INT (valor de posicionamiento INT
miento en caso de interno) ol ol — | | on
fallo en la sefial de | LAST (Gltima posicién)
entrada
¢33 | Valor de posiciona- | 0,0 a 100,0 % 0,0% ol el — | | o
miento interno
<34 |Carrera para posi- 0,0a100,0 % 0,0% elelolels
cién de prioridad
. Ry . [
35 Empl{|e a posicién fi 50,0 a 100,0 % 970% | o lol_1_1.
nal vastago entrando
<36 |Empuje a posicién fi- 1,0%
nal "véstago salien- | 0,0 a 49,9 % oo | —|—|e
dO"
EB 8331-4 ES 16-27



Anexo A (instrucciones de configuracién)

POSI
PID :E
2STP §
astP =
POSF <
5 Margen de ajuste Datos especificos
Code | Parémetros (ESC para cancelar) L del cliente
c37 |Sobreponer un YES (indicacién de fallo activa) | NO clelolols
mensaije de error NO (indicacién de fallo inactiva)
Operacion
c42 |Sentido de actuacién | >> (aumentando/aumentando) >> olol 1 1
<> (aumentando/disminuyendo)
c43 [Reinicio NORM (normal) NORM
ZERO (calibracién del punto ce-
rO) L] L] L] L] L]
FIX (valor de posicionamiento
fijo)
STOP (paro en modo manual)
c44 |Valor de posiciona- | 0,0 a 100,0 % 00% ol ol o1l o1l ot
miento fijo, reinicio
Bloqueo
c51 |Deteccién de bloqueo | NO (funcién inactiva) NO clelolols
YES (funcién activa)
c52 |Eliminacién de NO (funcién inactiva) NO ol ol o1l ol ol
bloqueo YES (funcién activa)
c53 |Proteccién contra blo- | NO (funcién inactiva) NO clelolols
queo de la vélvula YES (funcién activa)
Carrera
c61 |Carrera nominal » Solo indicacién mm o e[| ]|e -
c63 [Margen de carrera li-| 10,0 a 100,0 % 100,0 %
L[] L] L] L] L]
mitado
c64 |Velocidad NORM (normal) NORM clololols
FAST (répido)
c65 |Velocidad de » Solo indicacién clololols -
posicionamiento
c66 |Tiempo de recorrido | » Solo indicacién s L3N O T I =
c67 |Zona muerta (margen| 0,5 a 5,0 % 20% elololols
de conmutacién)
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POSI
PID :§
25TP §
astP =
POSF =
a Margen de ajuste Datos especificos
Code | Parémetros (ESC para cancelar) .l del cliente
Caracteristica
c71 |[Tipo de caracteristica | LIN (lineal) LIN
EQUA (isoporcentual)
L] L] L]
INV (isoporcentual inversa)
USER (definida por el usuario)
c72 |Caracteristica defini- | Definida por el usuario oo N
L] L] .
da por el usuario
Regulador PID
<80 |Punto de trabajo Y, | 0 a 100 % 0% —|e .
c81 [Punto de consigna 0,0a100,0 % 50,0 % —| e .
c82 |Ganancia 0,1a50,0 1,0 . .
proporcional K,
c83 [Tiempo de 0a999s 20's . .
integracion Ty
c84 |Tiempo de 0a999s Os . .
anticipacién Ty
Escalado del punto de consigna para el regulador PID
¢85 |Unidad NONE (no) CEL
PER (%) . _
CEL (°C)
BAR (bar)
c86 |Limite Ver cap. 16.13.2 y cap. 0 . .
de ajuste inferior 16.13.5
c87 |Limite Ver cap. 16.13.2 'y cap. 100 . .
de ajuste superior 16.13.5
Ajuste del valor actual
c88 |Limite de margen Aplicacién PID ver cap. 16.13.2 | 0 )
. . _— L] L]
inferior Aplicacién POSF: ~50
c89 |Limite de margen Para la aplicacién PID ver 100
superior cap. 16.13.2; aplicacién POSF: —| e o3
+150
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Anexo A (instrucciones de configuracién)

POSI
PID :S
2STP B
o
3STP %_
POSF <
. Margen de ajuste Datos especificos
Code | Parémetros (ESC para cancelar) L del cliente
Desviacién
c90 |Funcién 0: No invertida, 1: Invertida | 0 | — e |- | — |
Accionamiento
91 |Contrasefia individual | NO (no) NO Y R R I Y
L] L] L] L] L]
efectiva YES (si)
¢92 |Contrasefia individual | 0000 a 1999 0000 ol ol ol ol ol)
c93 |Retroiluminacién NO (no) NO
L] L] L] L] L]
siempre activada YES (si)
c94 |Contrasefia activa NO (no) NO
L] L] L] L] L]
YES (si)
' La edicién solo es posible si se activa la configuracién del punto previamente
2 Depende del ajuste en cO1
16.14.3 Nivel de informacién
Code 11, indica: >INF
Code | Paréametro (solo indicacién) Indicacién/unidades Capitulo
Senal de entrada
i01 Inicio de margen de la sefial de entrada VomAl
i02 Fin de margen de la sefial de entrada VomAl Puesta en marcha y
i03 Valor de posicionamiento %/estado configuracién
i04 Unidad VomAl
Control
i05 Valor actual %/°C/bar/sin unidades
i06 Punto de consigna %/°C/bar/sin unidades
07 Desviacion % COnSfI'U.CCIOn y principio
de funcionamiento
i08 Regulador activo Estado
i09 Valor de posicionamiento %
16-30 EB 8331-4 ES



Anexo A (instrucciones de configuracién)

Code | Parémetro (solo indicacién) Indicacién/unidades Capitulo
Carrera
in Carrera del accionamiento % Puesta en marcha y
i12 Carrera del accionamiento mm configuracién
Indicacién de la posicién del vastago
i21 Inicio de margen de sefial del transmisor de VomAl
posicién
i22 Fin de margen de sefial del transmisor de VomAl Puesta en marcha y
posicién configuracién
i23 Indicacién de la posicién del véastago %
i24 Indicacién de la posicién del véastago VomAl
Seiiales binarias
i31 Estado entrada binaria ON/OFF Puesta en marcha y
i32 Estado salida binaria ON/OFF configuracién
Final de carrera
i41 Estado final de carrera (véstago entrando) ON/OFF Puesta en marcha y
i42 Estado final de carrera (vastago saliendo) ON/OFF configuracién
Configuracién
i51 Sentido de actuacién >>/<>
i52 Margen de carrera limitado % Puesta en marcha y
i53 Tiempo de recorrido s configuracién
i54 | Aplicacién POSI/PID/2STP/3STP/POSF
Diagnéstico
i61 Ciclos de carrera A partir de 10000 en K
i62 | Temperatura dentro del accionamiento °C
163 Menor temperatura dentro del accionamiento | °C
i64 | Mayor temperatura dentro del accionamiento | °C
i00 Salir del nivel de informacion

' Las unidades mA se indican en el pantalla por el simbolo 'ZI
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A (instrucciones de configuracion)

16.14.4 Nivel de servicio

Code 20, indica: >SER
Code | Parémetros Indicacion/seleccién Capitulo
(ESC para cancelar) P
Informacién - Accionamiento
do1 Versién de firmware » Solo indicacién
Marcado en el equipo
d02 | Numero de revisién » Solo indicacién
Error - Estado
d10 Fallo » Solo indicacién
dn Posicién de prioridad activada YES (si) Anomdlias
NO (no)

Error - Error fatal
d20 | Ninguna inicializacién completada
d21 Fallo en la sefial de entrada
d22 | Bloqueo
d23 | Ambos finales de carrera activos » Solo indicacién

— - - YES (si) Anomalias
d24 Cancelacién mientras se infroduce vastago | O (no)
d25 | Cancelacién mientras sale vastago
d26 | Motor o potenciémetro no gira
d26 Fallo del sensor
Error - Fallo de EEPROM
d31 Fallo EEPROM: sin aijustes bésicos
d32 | Fallo EEPROM: configuracién

N - » Solo indicacién
d35 | Fallo EEPROM: calibracién E RD (error de lectural
d36 | Fallo EEPROM: calibracién del potenciéme- | E WR (error de escritura)
tro
dd1 | Fallo EEPROM: nimero de serie Anomalias
d42 | Fallo EEPROM: pardmetros de fabricacion
d43 | Fallo EEPROM: tiempo de recorrido > Solo indicacin
- E RD (error de lectura)

d44 | Fallo EEPROM: mensajes de estado E WR (error de escritura)
d45 | Fallo EEPROM: estadisticas
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Code | Parametros :E(S’I(‘Zm;::/c ?J:ce‘li(:;‘ Capitulo

Test — Acciones

d51 | Iniciar calibracién del punto cero ZER

d52 | Iniciar inicializacién INI

d53 | Restablecer RES Puesta en marcha y

d54 | Cargar valores de fébrica en el acciona- DEF configuracién
miento

d55 | Comprobacién de la pantalla TEST (mostrar todas las zonas)

Test - Tiempo de recorrido

dé1 Iniciar medicién del tiempo de recorrido RUN

dé2 | Tiempo de recorrido medido » Solo indicacién en s :Z:;ZJU?ZCZ:rChG 4

dé3 | Carrera medida » Solo indicacién en mm

doo | Salir del nivel | > ESC |

4 Consejo
Con el programa TROVIS-VIEW se puede acceder a mds parémetros del nivel de servicio.
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16.14.5 Nivel de comunicacién

Code 23, indica: >COM

Code | Pardmetros Indicacién/seleccién AF Capitulo
(ESC para cancelar) P

Interfaz de serie

A51 Comunicacién ENAB (activa) ENAB
DISA (bloqueada)

Médulo de interfaz

Ab1 Comunicacién ENAB (activa) ENAB
DISA (bloqueada)

A62 | Médulo de interfaz 485 (RS-485) NONE
USB (USB)
ETH (Ethernet)
NONE (no)

A63 | Protocolo AUTO (automdtico: SSP, Modbus) AUTO
MODX (Modbus, ajustable)

Médulo de interfaz Modbus

Aé4 | Direccién de estacién 1 a247 1

A65 | Velocidad de transmisién (en baudios) 1200 9600
2400
4800
9600
192 (19200)

A66 | Bits de parada y paridad TSNP (1 bit de parada, sin paridad) TSNP
1SEP (1 bit de parada, paridad par)
1SOP (1 bit de parada, paridad
impar)
2SNP (2 bits de parada, sin pari-
dad)

A67 | Monitoreo de fallos de bus en min 0

. 0a 99
(Timeout)
AQ0 | Salir del nivel > ESC
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Nivel de la caracteristica

Code | Parametros Seleccion AF Capitulo 3;':;::? e
HO X0 0,0a100,0 % 0,0%

YO YO 0,0a100,0 % 0,0%

H1 X1 0,0a100,0 % 10,0 %

Y1 Y1 0,0a100,0 % 10,0 %

H2 X2 0,0a100,0 % 20,0 %

Y2 Y2 0,00 100,0 % 20,0 %

H3 X3 0,0a100,0 % 30,0 %

Y3 Y3 0,0a100,0 % 30,0%

H4 X4 0,0a100,0 % 40,0 %

Y4 Y4 0,0a100,0 % 40,0 %

H5 [ X5 0,0 100,0% 50,0 % Puesta en marcha
Y5 |Y5 0,0 100,0 % 50,0 % y configuracién
Hé X6 0,0a100,0 % 60,0 %

Yé Yé 0,00 100,0 % 60,0 %

H7 X7 0,0a100,0 % 70,0 %

Y7 Y7 0,0a100,0 % 70,0 %

H8 X8 0,0a100,0 % 80,0 %

Y8 Y8 0,0a100,0 % 80,0 %

H? X9 0,0a100,0 % 90,0 %

Y9 Y9 0,0a100,0 % 90,0 %

H10 | X10 0,0a100,0 % 100,0 %

Y10 |[Y10 0,0a100,0 % 100,0 %

HOO | Salir del nivel
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16.15 Otros cédigos en la pantalla

Code | Funcién Estado Texto
F11 Calibracién del punto cero Activa ZERO
F12 | Inicializacién Activa INIT
F13 | Medicién del tiempo de recorrido Activa RUN
F41 Proteccién contra bloqueo Activa BPRO
F42 Eliminacién de bloqueo Activa BREM
Fé1 Introducir vdstago en accionamiento en nivel manual | Activa MIN
F63 | Hacer salir el vastago del accionamiento en nivel Activa MOUT
manual
Fé64 Detener véstago del accionamiento en nivel manual | Activa MSTO

16.16 Extracto de la lista Modbus

El accionamiento e

éctrico, a partir de la versién de firmware 3.10, puede ir equipado con

un médulo RS-485 para usar el protocolo Modbus-RTU. Se trata de un protocolo Master-Sla-

ve, dénde por ejemplo la estacién de control es el 'Master' y el accionamiento e
'Slave'.

éctrico el

Se incluyen las siguientes funciones Modbus:

Code Funcién Modbus Aplicacién
1 Read Coils Leer el estado de diversas salidas digitales en formato
Bit

3 Read Holding Registers Leer diversos parémetros

5 Write Single Coil Escribir una salida digital individual en formato Bit

6 Write Single Register Escribir parémetros individuales en segmentos

15 Write Multiple Coils Escribir diversas salidas digitales en formato Bit

16 Write Multiple Registers Escribir diversos pardmetros en segmentos
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El accionamiento eléctrico puede generar los siguientes errores Modbus:

Cédigo de | Error/fallo Causa

error

1 Funcién no permitida El cédigo de funcién no estd permitido

2 Direccién de datos no permitida | Una direccién de registro no es vélida o estd protegi-
da contra escritura

3 Valor de datos invalido Uno de los valores incluidos en los datos no estd per-
mitido o no es plausible

4 Error del equipo 'Slave' Se ha producido un error irrecuperable durante una
accién

6 'Slave' ocupado (Busy) El 'Slave' estd ocupado y no puede aceptar la consulta

A continuacién se enumeran algunos puntos de datos importantes de la lista de puntos de
data Modbus. La lista completa de puntos de datos se entrega sobre demanda.

i Informacién

Los datos se almacenan en una EEPROM no voldtil. Este tipo de memoria tiene una vida dtil
limitada a al menos 100.000 ciclos de escritura por direccién de memoria. Es prdcticamente
imposible exceder esta limitacién si la configuracién y los datos solo se modifican manual-
mente a través de TROVIS-VIEW o en el equipo. Sin embargo, si los parémetros se modifi-
can automdticamente (p. ej. a través de comunicacién Modbus), tener en cuenta el nimero
mdximo de operaciones de escritura y tomar las acciones apropiadas para prevenir que los
parémetros se escriban con demasiada frecuencia.

Rango de transmisién | Margen de indicacién
HR | Denominacién Acceso
Inicio Fin Inicio Fin

Ejecucién del accionamiento

1 | Tipo de equipo (3374 o 3375) R 3374 3375 3374 3375

2 | Reservado

3 | Revisién R 300 9999 3,00 99,99
4 | Parte 1 del nomero de serie (4 digitos superiores) R 9999 9999
5 | Parte 2 del nimero de serie (4 digitos inferiores) R 9999 9999
6 | Versién de firmware R 100 9999 1,00 99,99
7 | Versién de firmware lanzada R 1 1

8 | Direccién de estacion Modbus R 255 255

9 | Versién del engranaje R 2 2
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Rango de transmision

Margen de indicacién

HR | Denominacion Acceso
Inicio Fin Inicio Fin
Control
10 | Aplicacién R 4 4
11 | Sentido de actuacién R 1 1
Entradas (valores de operacién) para la aplicacién posicionador
12 | Valor de posicionamiento en % R/W 1000 0 100,0
13 | Sefial de entrada en mA o en V R 2400 24,0
14 | Unidad sefial de entrada R 1 1
Entradas (valores de operacién) para la aplicacién regulador PID
15 | Valor actual segin unidad (regulador PID) R -10000 10000 -1000 1000
16 | Punto de consigna segin unidad (regulador PID) R -10000 10000 -1000 1000
17 | Unidad (regulador PID) R 0 3 0 3
Valores de operacién (salidas)
18 | Carreraen % R 0 1000 100,0
19 | Carrera en mm R 0 1000 100
20 | Desviacién posicionador en % (valor de posiciona- R -1000 1000 0 100
miento/carrera)
21 | Desviacién regulador PID en % (punto de consig- R -1000 1000 0 100
na/valor actual)
Valores de operacién (transmisor de posicién)
22 | Transmisién de la posicién en % R 1000 100,0
23 | Transmisién de la posicién en mA/V R 240 24,0
24 | Unidad transmisién de posicién R 1 1
Nivel manual de la estacién de control
25 | Valor de posicionamiento manual en nivel manual | R/W 0 1000 0 100,0
de la estacién de control en %
26 | Desviacién del punto de consigna del nivel manual R -1000 1000 -100,0 100,0
(estacién de control) en %
Datos de proceso
27 | Valor de posicionamiento (nivel manual en sitio) en % R 0 1000 0 100,0
28 | Estado valor de posicionamiento R
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CL | Denominacién COILS (1 Bif Acceso Estado 0 Estado 1
Estados de operacion
1 Fallo R No Si
2 | Mantenimiento imprescindible R No Si
3 | Nivel manual en sitio activo R No Si
4 | Habilita el nivel manual de la estacién de control R/W *H No Si
(cambio recorrido)
Entrada binaria
5 | Estado entrada binaria R Off On
6 | Entrada binaria: contacto de conmutacién R Off On
Valores limite
7 | Estado final de carrera electrénico 1 R Off On
8 | Estado final de carrera electrénico 2 R Off On
9 | Finales de carrera electrénicos disponibles R Off On
Final de carrera
10 | Conmutador posicién final "véstago entrando” R Off On
11 | Conmutador posicién final "véstago saliendo” R Off On
Salida binaria
12 | Salida binaria: estado légico R Off On
13 | Salida binaria (contacto de conmutacién) R Off On
14 | Habilita nivel manual de la estacién de control (salida R/W No Si
binaria)
15 | Estado légico de la salida binaria (nivel manual de la R/W Off On
estacién de control)
Error fatal
16 | Ha fallado la prueba final R No Si
17 | Error de plausibilidad R No Si
18 | Motor o potenciémetro no gira R No Si
19 | Ambos finales de carrera activos R No Si
20 | Introduccién de véstago en accionamiento cancelada R No Si
21 | Extensién del véstago del accionamiento cancelada R No Si
22 | Bloqueo R No Si
23 | Fallo en la sefial de entrada R No Si
24 | Fallo del sensor R No Si
EB 8331-4 ES 16-39




Anexo

A (instrucciones de configuracion)

CL | Denominacién COILS (1 Bif | Acceso Estado 0 Estado 1
Error de EEPROM

25 | Ajustes bésicos: estado R No Si

26 | Ajustes bésicos: causa R Error de lectura | Error de escritura

27 | Ajustes: estado R No Si

28 | Ajustes: causa R Error de lectura | Error de escritura

29 | Calibracién: estado R No Si

30 | Calibracién: causa R Error de lectura | Error de escritura

31 | Calibracién del potenciémetro: estado R No Si

32 | Calibracién del potenciémetro: causa R Error de lectura | Error de escritura

33 | Nomero de serie: estado R No Si

34 | Nomero de serie: causa R Error de lectura | Error de escritura

35 | Parémetro de fabricacién: estado R No Si

36 | Parémetro de fabricacién: causa R Error de lectura Error de escritura

37 | Tiempo de recorrido: estado R No Si

38 | Tiempo de recorrido: causa R Error de lectura | Error de escritura

39 | Mensaijes de estado: estado R No Si

40 | Mensajes de estado: causa R Error de lectura | Error de escritura

41 | Estadistica: estado R No Si

42 | Estadistica: causa R Error de lectura | Error de escritura
Funciones

43 | Cadlibracién del punto cero activa R No Si

44 | Inicializacién activa R No Si

45 | Proteccién contra bloqueo activa R No Si

46 | Eliminacién de bloqueo activa R No Si
Estados

Regulador activo
48 | (solo aplicacién de regulacién de temperatura en R No Si
caso de fallo de sefial de entrada)

49 | Sobre temperatura en accionamiento No Si

50 | Posicién de prioridad activa No Si

51 | Ninguna inicializacién completada No Si
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Anexo B

17.1 Componentes para reequipamiento y accesorios

Componentes para reequipamiento

Finales de carrera mecdnicos NGm. referencia 1402-0898
Finales de carrera electrénicos NUm. referencia 1402-0591
Médulo RS-485 NOm. referencia 1402-1522
Accesorios
Kit de montaje V2001 NGm. referencia 1400-9515
Anillo distanciador para montaje en vélvula | Nom. referencia 0340-3031
Tipo 3323 DN 65 a 80
Paquete de Hardware, compuesto por: NGm. referencia 1400-9998

- Lépiz de memoria 64

—  Cable de conexién

- Adaptador modular
Lépiz de memoria 64 NGm. referencia 1400-9753
Cable de conexién NGm. referencia 1400-7699

RS232 RJ12
)

Adaptador modular NGm. referencia 1400-7698
Adaptador USB-RS232 NGm. referencia 8812-2001

RS232

00000
o 0000 o

USB

[EEEES)

Programa TROVIS-VIEW (gratuito)

» www.samsongroup.com > Service & Support >
Downloads > TROVIS-VIEW
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17.2 Servicio de asistencia
técnica

Contactar con el servicio de asistencia técni-

ca de SAMSON para el mantenimiento y la

reparacién de equipos, asi como en caso de

presentarse defectos o anomalias de funcio-

namiento.

E-Mail

El servicio de asistencia técnica se puede

contactar a través de la direccién de mail

aftersalesservice@samsongroup.com

Direcciones de SAMSON AG vy sus filiales

Las direcciones de SAMSON AG vy sus filia-
les, asi como delegaciones y oficinas, se
pueden consultar en infernet:

» www.samsongroup.com o en los catdlo-
gos de productos SAMSON.

Datos necesarios

En caso de consulta y para el diagnéstico de
fallos facilitar los siguientes datos:

- Denominacién de Tipo
- ID de configuracién
- N°de serie

—  Versién de firmware
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Contraseiia de servicio 1732

Contraseiia individual
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